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Translated from French

e This manual contains the instructions to be followed during installation, use, and maintenance.
¢ To avoid serious or fatal injury, material damage, and cancellation of warranty, read the safety

warnings and warranty before use.

e Keep and pass on all documents delivered with the product for later viewing throughout the

appliance's service life.

e The distribution or modification of this document in any way is prohibited, without prior

authorisation from the manufacturer.

e The manufacturer is constantly developing its products to improve their quality and reserves
the right to totally or partially change product features or the content of this document

without prior warning.
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o Tip: to make it easier to contact your retailer

Write down your retailer's contact details to help you find them more easily:




1. Information before using the appliance

1.1. Description

A

RF 42XX/OF 42XX
A Cleaner v
B Charger (for outdoor use) v
Hook
C A pool pole (standard model, not included) is required to remove the v

cleaner from the water.

D Dual filtration (150/60 p) +

E Single filtration (100 p) v

v":Included F : Available as an option

:DDC Detachable power supply (external adaptor)
Use ONLY the detachable power supply provided with this appliance.



1.2. Technical specifications and parts list

1.2.1. Technical specifications

Charger power supply voltage

100 - 240 VAC, 50/60Hz, Classe II*

Cleaner power supply voltage 25.4VDC
Charge voltage 29.4VDC
Charger maximum power 29,4W**
Battery capacity 10 Ah / 6.4Ah**
Cleaner rated power 130 W
Filter capacity 3L
Cleaner size (Lx W x h) 41 x 42 x 28 cm
Package size (Lx W x H) 56 x 56 x 38 cm
Cleaner weight 8.9 kg
Packaged weight 15.5 kg
Suction width 230 mm
Maximum operating depth 4m
Protection rating Charger IPX5
Cleaner IPX8
Frequency bands 2.402GHz - 2.484GHz
Radio output power 20.5 dBm

*Class Il: appliance with double insulation or reinforced insulation that does not require grounding.

** Depending on the model

1.2.2. Parts List

A B

1.3. Operating principle

The cleaner is independent from the filtration system and can, once charged, operate autonomously. It finds the best
route to move around and clean the areas of the pool for which it has been designed. Debris are sucked in and stored

in the cleaner’s filter.

The cleaner can be used:

- By starting a cycle with the cursor on the rear of the cleaner, or
- Via a smartphone or a tablet compatible with the iAquaLink™ app (see "3. Using the iAquaLink™ app").

A - Filter access

B - Cover
C - Handle
D - Brush

E - Battery indicator

F - ON/OFF slider

G - Tracks




1.4. Pool preparation

e This product is intended to be used in in-ground or above ground with rigid wall pools. Do not
use it in pools which may be easily dismantled.

e DO NOT use an extension cord.

The appliance must operate in pool water with the following properties:

Water temperature Between 10°C and 35°C
pH Between 6.8 and 7.6
Chlorine <3mg/l

e When the pool is dirty, especially when commissioning, remove the largest debris using a net in order to optimise the
appliance’s performances.

¢ Remove any thermometers, toys, and other objects that might damage the appliance.

2. Use

2.1. Charging the cleaner

e Only use the charger supplied.

* Do not leave the cleaner drained of charge.
A e Make sure the cleaner is fully charged before winterising.
Do not charge the cleaner below 5°C and above 35°C.
Avoid exposing the cleaner to direct sunlight.

To charge the cleaner:

1. Slightly tilt and insert the bottom part of the connector first (A), and then insert the top part (B).

2. Connect the charger to the mains outdoors at least 3.5 m away from the pool.

3. Check that the cleaner is charging correctly: the LED blinks, the cleaner beeps, and the tracks rotate when the
charger is connected. (see "2.3. Description of the indicators").

4. Charging stops automatically as soon as the cleaner is fully charged. Once the cleaner is unplugged from the charger,
LEDs turn off after 5 minutes.

A If the battery status LED is off when charging, see "5.2. Troubleshooting when charging the
cleaner".



2.2. Description of the interface

The interface located on the back of the cleaner allows you to start a cycle, and provides information on cleaner, battery,
and connectivity status.

Additional information can also be accessed from the app, see "3. Using the iAquaLink™ app".

Keys

< > Cursor (start a cycle, see "2.4. Starting a cleaning cycle")

Indicator lights

D Battery status
- @ Cleaner status
o= — .

D Wi-Fi connection status

up the cleaner. If this does not work, recharge the cleaner (the cleaner goes into deep sleep after 8 days of

o When all of the indicators are off, the cleaner is on standby. Slide the cursor to the left or to the right to wake
inactivity or when the battery is too low).




2.3. Description of the indicators

The indicator light on the back of the cleaner gives you information on the cleaner and battery status.

When the LED is off, the cleaner is on standby. Push the slider to wake it up. If this has no effect, plug the
cleaner back to the charging cable.

- 2Blinking indicator @ -> Indicator on

@ Cleaner status indicator

Indicator light

Meaning

|
\" ’J

"!" Ready for immersion
Blue

Blue

Cycle in progress

L)

Cleaner error, see "5.3.1. Cleaner error"

D Charge indicator

Indicator light

® Charged: ready for use, fully charged
Green
\" - ’J
T‘!‘T Charging (<5h): ready to run a complete cycle
Green
® Partially charged: can be used (cycle will be shorter)
Orange
¢ [f the cleaner is connected to the charger: Charging
&
Orange e If the cleaner is disconnected from the charger: Needs to be recharged and cannot
be used
L)
:g':" Battery error, see "5.3.2. Battery error"
Red

=
D Connectivity indicator

Indicator light

Off Not connected to Wi-Fi
\" I ’J
:!" Connecting
Blue
® Connected to Wi-Fi
Blue




2.4. Starting a cleaning cycle

In order to avoid any risk of injury or material damage, follow the instructions below:
A e Bathing is prohibited when the appliance is in the pool.

e Do not use the appliance during a shock chlorination. Wait until the chlorine level has reached
the recommended value before immersing the cleaner.

To start the cleaning cycle:

1. Wait until the cleaner is charged ( | steady or flashing green) to start a cycle.
2. Once charged, disconnect it from the charger and take it to the pool.
3. Start the cycle, see "2.4.1. Starting the cleaning cycle".

4. Immerse the cleaner, see "2.4.2. Immersing the cleaner".

2.4.1. Starting the cleaning cycle

¢ Slide the cursor on the rear of the cleaner to the right to start the cycle.

* The indicator @ blinks while waiting for the cleaner to be immersed.

Tip: To improve cleaning performance

At the start of the bathing season, run several cleaning cycles (after removing the large debris with a net).

o Regular use of the cleaner (without exceeding 3 cycles per week) means that your pool will always be clean
and the filter less clogged. We recommend running a few cycles without the fine debris filter to perform a
rough clean, see "4.2. Cleaning the filter" to disassemble the filters (depending on the model).

2.4.2. Immersing the cleaner

After a cycle is started (slider pushed to the right, green LED on) you have 5 minutes
to put the cleaner in the water. Otherwise you must start over.

1. Place the cleaner into the water and hold it there while moving it slightly in all
directions so that the air inside it comes out.

2. Let the cleaner sink to the bottom of the pool. The cycle will start at the latest 40
seconds after it detects that it is in water.




2.5. Removing the cleaner from the water

e Using the pole, you can remove the cleaner during the cycle and the cleaner will stop

automatically once it is out of the water.
e At the end of a cycle, the cleaner always stops at the foot of a side.

There are 3 ways to remove the cleaner from the water:

¢ Using the Tap & Lift ™ system

¢ Using the hook
¢ Using the iAqualink app

2.5.1. Using the Tap & Lift Msystem

1. The cleaner waits at
the bottom of a wall.

2. Fasten the hook
(supplied) to the end
of a pool pole (not
supplied).

.Tap once on the

cleaner cover so that
the cleaner climbs
up to the waterline.
There may be a delay
between the tap and
cleaner movement.

If the Tap & Lift ™
system does not work,
try tapping on another
area of the cleaner.

4. Use the handle to

remove it from the
water. The cleaner

expels water through
a rear jet to make it
lighter.

Note: Depending on the position of the cleaner at the end of the cycle, you can also activate the Tap & Lift by tapping

on the handle.

2.5.2. Using the hook

After a period of inactivity of more than 8 days, the cleaner goes into deep sleep. Remove it from the water using the

hook, as explained below.

1. The cleaner waits at
the bottom of a wall.

2. Fasten the hook
(supplied) to the end
of a pool pole (not
supplied).

3. Hook onto the front

handle and lift the
cleaner to the surface.

4, Use the handle to

remove it from the
water.




2.5.3. Using the iAquaLink™ app

1. When Push notifications have been allowed (iAqualink™ | 2. Use the handle to take it out of the water. The
app phone's settings), the cleaner warns you that cleaner expels water through a rear jet to make
the cycle is coming to an end. From this time on and it lighter.
during the last ten minutes of the cycle, the cleaner
will successively climb the various sides and wait at the
waterline until it is recovered using the handle.

2.6. Storing the cleaner

ﬁ e DO NOT leave the cleaner uncharged: always recharge the cleaner after use.
e Store all the elements away from sunlight, humidity and bad weather.
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3. Using the iAquaLink™ app
Mobile device Home Wi-Fi

Cleaner
network

(smartphone or tablet)

N ";) P T

N
The iAqualink™ app is available for iOS and Android systems.

3.1. First-time cleaner configuration

Before you install the app, you must:
- First charge the cleaner,
- Use a Wi-Fi-enabled smartphone or tablet,

o - Use a Wi-Fi network with a signal that is powerful enough to connect to the cleaner: It must be possible
to detect the Wi- Fi signal where the cleaner is used. If this is not the case, a technical solution must be
provided to amplify the existing signal.

- Have your home Wi-Fi network password at the ready.

Download the iAquaLink™ app from the App Store (iOS) or Google Play Store (Android).

2. Press the + icon to add a new appliance and follow
the instructions in the app.

{AgqualLink

1. Log in or register.




3. Follow the steps displayed in the app. When required, slide the cursor to the right and maintain it for 10 seconds,
until the ’E indicator blinks to activate the Bluetooth™.

.

LT
o= = o=
Do>"0— [
Off Flashing Steady

¢ A message is displayed on-screen to show that the Wi-Fi connection has been correctly established between the
cleaner and the home router. (*)

= . .
* The [] indicator on the rear of the cleaner comes on.

o (*): If an error message appears or if the connection still isn’t made, refer to the table "5.4. Troubleshooting
the connection to the iAquaLink™ app".

3.2. Functions available in the iAqualink™ app

o When the cleaner is in the water, iAqualink™ app functions are no longer available.

When the cleaner is out of the water, the app allows:

e Starting a cycle.

e Accessing cleaning patterns available only in the app: the Standard pattern follows a random path and the S-pattern
moves back and forth in an S-shaped path. This mode is recommended for rectangular and square pools without tiles.

¢ Accessing the troubleshooting assistance functions via errors returned : press the warning symbol to display the
troubleshooting solutions, see "5.3. User alerts".

e Easier removal from the pool: When Push notifications have been allowed (iAqualink™ app phone’s settings), the
app informs you when the cleaner is waiting to be removed at the waterline of the pool (during the last minutes of
the cycle).

¢ Informing you of the cleaner charge level.

-
Charged: ready for use
(-
Charging: ready for use
LT
Charging
Partially charged
Press the icon to access certain information on the cleaner at any time (serial number, etc.) via the Settings Menu

and access.

11



4. Maintenance

o Tip: To ensure the longest possible lifetime for the cleaner
Inspect all of the parts for which servicing is detailed in this chapter once a month.

4.1. Cleaning the cleaner

The appliance must be cleaned regularly using clean or slightly soapy water. Do not use solvents.
¢ Rinse the appliance thoroughly with clean water.
¢ Do not let your appliance dry in the sun by the pool.

4.2. Cleaning the filter

A e The cleaner's performance may be reduced if the filter is full or dirty.
e Clean the filter regularly with clean water for efficient pool cleaning.

1. Open the cleaner. 2. Remove the filter.

3. Separate the filters ( *)

—)—> Fine debris filter

——Very fine
debris filter




5. Put the filter back in the cleaner. 6. Close the cleaner's cover.

* Depending on the model

Tip: If the filter is clogged

Clean the filter with an acidic solution (such as spirit vinegar) at least once a year. The filter may clog if not
used for several months (winterising period).

4.3. Cleaning the brush
The performance of the appliance may diminish if the brush is too dirty or if debris or objects
are trapped inside.

1. Clean the brush in clean water as soon as the appliance is removed from the pool after each cleaning cycle. Do not
wait for the debris to dry.

2. Remove any object or debris trapped in the brush.

4.4. Cleaning the cover seal

Appliance performance may diminish if debris (mainly sand) becomes trapped under the cover
seal, making it impossible to maintain the necessary waterproofing.

Clean the cover seal in clean water as soon as the appliance is removed from the pool after each cleaning cycle. Do not
wait for the debris to dry.

Tip: To preserve the integrity of the cleaner and guarantee optimum performance:

o - The filter and brush should be replaced every two years,
- Checking the wear indicator on the tracks is recommended. Replace the tracks as soon as the indicator is reached.

13



4.5. Cleaning the propeller

To avoid serious injury:

A e Wear gloves when maintaining the propeller @ .
e Always dry the appliance before cleaning the propeller and clean the propeller in a dry area.
* Ensure the cleaner is turned off before performing maintenance.

1. Slide the cursor to the left for 20 seconds to turn off the cleaner. No indicator should light up.

7. Remove all debris (leaves, stones, etc.) which may be blocking the propeller.

8. Charge the cleaner to wake it up. See "2.1. Charging the cleaner"

A Once cleaning is finished, put on a pair of gloves and put the flow guide back in, screwing it in
by hand, then firmly push the propeller back in place. Refit the filter.

14



4.6. Replacing the brush

1. The brush is equipped with wear indicators; the
distance between the indicators and the end of
the brush indicates whether the brush is in good
condition.

2. When the wear indicators appear, the brush is worn

and should be replaced.

= -
= e e [
—— ]
l =

et T O, / (@]

3. To remove the worn brush, remove the tabs from the
holes in which they are fixed.

4. To fit the new brush, start by fitting the side without
tabs under the brush holder.

5. Roll the brush around its support, slide the tabs into
the attachment holes and pull on the end of each tab
until its edge passes through the slit.

6. Cut the tabs using a pair of scissors for them to be
below flap level.

4.7. Replacing the battery block

The cleaner's battery block should only be replaced by a qualified professional: Contact your

retailer.

15
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4.8. Winterising

e DO NOT leave the cleaner uncharged before winterising.
e DO NOT leave cleaner in water when not in use.
g e DO NOT expose cleaner to fire, excessive temperatures, ignition sources, or pool and spa

chemicals.

e Store all the elements away from sunlight, humidity and bad weather. Temperature range for
storing the elements: 5 - 20°C

e Store out of reach of children and pets.

Before winterising, fully charge the cleaner to preserve the life of the battery: the D

indicator changes to steady green

as soon as the cleaner is fully charged. The cleaner must be recharged before it is used for the first time next season.

5. Troubleshooting

If a problem occurs, check the following tables before contacting your retailer.

o If the problem is not resolved, contact your retailer for action to be performed by a qualified technician.

5.1. Troubleshooting when using the cleaner

Part of the pool is not

correctly cleaned

Repeat the immersion steps (see § "2.4. Starting a cleaning cycle"), varying the
immersion location until you find the right place in the pool.

The filter is full or dirty: clean it (see "4.2. Cleaning the filter").

The robot was not fully charged when starting the cycle so cycle has been shortened.

The appliance does not stay
firmly on the pool floor or
floats

There is still air in the appliance's casing. Repeat the immersion operations (see §
"2.4. Starting a cleaning cycle").

The filter is full or dirty: clean it (see "4.2. Cleaning the filter").

If the filter remains clogged despite cleaning: replace it.

There are tiny bubbles all over the outside of the appliance:

- And the water level is below the skimmers: adjust the water level.

- And the water level is at the skimmers level: the plumbing is over oxygenated.
Contact your retailer ar-

The propeller is damaged. Contact your retailer af'

The appliance does not climb
or no longer climbs the walls

In Floor/Walls/Waterline mode, the cleaner does not systematically climb the walls.
The frequency varies during the cycle.

The filter is full or clogged: clean it with fresh water. If the filter is clogged, clean it
with an acidic solution (spirit vinegar, for example). Replace the filter if necessary.
In case of Dual filtration, try to use the fine debris filter (black) only. If it helps the
appliance to climb, the filter needs to be replaced.

The tracks are slack: contact your retailer to replace them al:-

Even though the water seems clear, microscopic algae are present in your pool. They
are not visible to the naked eye, and they make the walls slippery and prevent the
appliance from climbing. Carry out shock chlorination and slightly reduce the pH. Do
not leave the appliance in the water during shock treatment.

The appliance does not

collect debris

The filter is full or dirty: clean it (see "4.2. Cleaning the filter").

If the filter remains clogged despite cleaning: replace it.

Debris / objects are stopping the filter valve from closing: contact your retailer a}'
Debris / objects are getting trapped and are not being collected: Clean the brush
regularly.

Debris (mainly sand) is getting trapped in the cover seal: Clean the cover seal. Clean
it after every cycle.

The appliance does not move
on start-up.

Check that the cleaner is charged (the battery indicator is green).
Check that a cleaning cycle has been launched and that the lights are on.




The two filters will not come
apart (depending on the
model)

Grasp the underside of the grey filter with one hand and pull the handle of the black
filter with the other one.

An object / debris is jammed between the two filters stopping them from coming
apart: Remove it.

The appliance stays upright
at the end of a cleaning cycle

There is too much air in the cleaner cover.
Put the cleaner back down before starting a cycle.

All indicator lights are off

If the cleaner is idle for more than 5 minutes: slide the cursor to the left or right to
wake it up.
If this does not work, recharge the cleaner.

If the lights remain off when the cleaner is connected to the charger, remove the
charger and see "5.2. Troubleshooting when charging the cleaner", page 18.

Tap & Lift: there is a delay
between the tap and the
cleaner movement

The cleaner wakes up a few seconds after tapping and climbs the wall facing it.
Tap & Lift is only available after the cleaning cycle has ended.

Cleaner is ON but does not
react while operating

Check that the cleaner is charged (the battery indicator is blinking or steady green).
Check that the slider is sliding properly to its middle position then going back to its
initial position.

Propeller should turn ON intermittently to sense water. If not, make sure no debris
are blocking propeller (see "4.5. Cleaning the propeller").

Cleaner’s LED turns BLUE, but propeller does not turn at all: contact your retailer.

Cleaner does not turn ON
when starting up the cycle

The cleaner turns OFF after a long time of inactivity, connect the charger to wake it
up, then it is ready for a cycle if battery is charged.

Battery is totally discharged, charge the cleaner for a complete charging cycle.

17
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5.2. Troubleshooting when charging the cleaner

The charger is working correctly when:

o - The LED on the charger is green when plugged in to a power supply and NOT connected to the cleaner.

- The LED on the charger is red when it is plugged in to a power supply and charging the cleaner. The LED
turns green when the cleaner is charged.

The D indicator is off

¢ Verify that the cleaner is connected to the charger, the charger is plugged into
a power supply and working correctly (see Oabove).

e If the LED on the cleaner still does not turn on the battery block is faulty and
must be replaced. Do the following

- Disconnect the cleaner from the charger,
- Isolate the cleaner outside, away from direct sunlight, +2m from a building,

- Contact your retailer for information on how to transport the complete
cleaner to a Fluidra Service Center.

The U indicator is on but does not
blink

e Verify that the charger is working correctly:
¢ If the charger is not working correctly, check:
- The power supply (unplug/plug).
- The condition of the cord - if damaged, replace the charger
- The condition of the charger output plug - if there are signs of corrosion on
the contacts, clean them when unplugged or replace the charger.
- The condition of the cleaner’s contacts - if there are signs of corrosion on
the pins, clean them with a small brush. If the issue persists after cleaning
the charge port, contact your retailer.

e Make sure the cleaner’s LED blinks orange or green when connected to the
charger for charging. If not, disconnect the charger and contact your retailer .

The n indicator is blinking red #:

See "5.3.2. Battery error"

Then indicatoris blinking in orange
for a few seconds or minutes then
directly switches to steady green
e

Disconnect the charger from the cleaner. If the D indicator turns off instead
of indicating the charge level of the cleaner, the battery is obsolete and needs
replacing. Contact your retailer.




5.3. User alerts

The indicators on the rear of the cleaner blink to report an alert to the user. Find which indicator is blinking and apply
the suggested troubleshooting solutions.

User alerts are also accessible from the iAqualink™ app. To clear an error code from the app, press Clear

Error.

5.3.1. Cleaner error

LED

Blinking red

ST

Description
Safety Shut-off

Communication
error

Solutions

e The cleaner is in safe state.
e The cleaner board is under power but does
not respond.

Contact your retailer al’—

Traction motor
right

Traction motor

e Check that debris is not preventing the brush
or tracks from moving freely.

left e Rotate each wheel by a quarter of a turn in
P R the same direction until it rotates smoothly.
EE B E 3 Drive motor Repeat turning wheels in the opposite
consumption direction until rotation is smooth.
right ¢ [f this fails to solve the problem, contact your
i retailer for a full diagnosis.
Drive motor

consumption left

e e

Cleaner out of
the water

¢ Clean the filter thoroughly.

e Put it back in the water, shaking to release
the air bubbles.

¢ Restart the cycle.

¢ [f this fails to solve the problem, contact your
retailer for a full diagnosis.

Pump motor

e Be careful to force the appliance to stop
before cleaning the propeller: when the
cleaner is disconnected from the charger,
hold the cursor to the left until all the
indicators go out (about 20 seconds). Check
that the cleaner is completely off by moving
the cursor : no indicator should light up.
Then, check that no debris or hair is blocking
the propeller. Cleaning must take place out of
the water and the cleaner must be placed on
a dry surface.

¢ Clean the filter thoroughly.

¢ [f this fails to solve the problem, contact your
retailer for a full diagnosis.

D N

Firmware
Update Error

¢ The cleaner turns off because the battery is
too low or the Wi-Fi is disconnected for more
than 60 minutes. Fully turn off the cleaner
for at least 1 min and restart the cleaner by
charging it. Keep the cleaner on charge.

e Check that the cleaner is connected to the
Wi-Fi network (the blue LED is on and steady).

e If the indicator is not steady, open the
iAquaLink™ app, select the cleaner and click
on "Update".

If the cleaner stops before the end of its cycle but no indicator is blinking when it is removed from the water,
recharge the cleaner so that the indicator will start to blink.

19
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5.3.2. Battery error

LED

Blinking

Display in the

iAqualLink™
app

Battery Error

The battery block is faulty and must
be replaced.

Disconnect the charger.

Isolate the cleaner outside, away
from direct sunlight, + 2m from a
building.

Contact your retailer for information
on how to transport the complete
cleaner to a Fluidra Service Center.

e e > e e

red

Charging Error
(Too hot)

Charging Error
(Too cold)

The temperature detected at the
charger location is outside of the
recommended temperature range
for recharging the cleaner (5°-35°C):
Change the charging location.

D AR

red

Charging error

Check if there are signs of corrosion
on the charging port or the charger,
clean them with a small brush.

If the charger is still faulty, contact

your retailer a}'

If the battery shows signs of damage, overheating, leakage, or water intrusion, do not plug in
the charger, do not manipulate the battery, and contact your retailer.



5.4. Troubleshooting the connection to the iAquaLink™ app

Connectivity status Possible causes Solutions
-

e The LED D is
off.

* Check the internet connection - the network may be down.

. ¢ Ensure that you have a sufficiently strong Wi-Fi signal. There

* Appliance not charged are several ways to check the strength of the Wi-Fi signal:

- Unplug the home Wi-Fi router, then plug it back in.

- Using a laptop, go into Configuration Panel to see the
status of your network connections. Check the strength of

* Appliance not connected the Wi-Fi network signal on a laptop.
to Wi-Fi and/or internet | _nstall the iAquaLink™ app, using a smartphone or tablet.
~ connection lost Check the strength of the Wi-Fi network signal. If the Wi-Fi
D network is weak, install a Wi-Fi extender.

e The LED is - Use an app dedicated to analysing the Wi-Fi connection:

on but the Wi-Fi several are available in iOS or Android.
connection is non- ¢ On first set-up, place the cleaner as close as possible to the
existent (or spotty). | ® Weak Wi-Fi signal* home Wi-Fi router then repeat the configuration steps (see

"3.1. First-time cleaner configuration").
The "Connection Py & )

Error" message o If the D LED does not stop blinking, install a Wi-Fi
is displayed on

the screen in the
iAquaLink™ app.

extender.

¢ [fthe dotis red when the cleaner is charged, the connection
is working and the LED is on steady, refresh the screen
(by swiping downwards). When the dot turns green: The
appliance is ready for use.

¢ Ared dot appears
in the "My
appliances" list

e The @ LED is

blue and blinks e A software update is in

quickly. A message progress.  Wait for the update to complete.
is displayed in the

app.

*There may be several reasons for a weak Wi-Fi signal

- The distance between the router and cleaner,

o - The type of router (box),
- The number of walls separating the router and the cleaner,
- The Internet service provider,

- etc.
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Instructions originales

A

Ce manuel contient les instructions a suivre lors de l'installation, de l'utilisation et de la
maintenance.

Afin d’éviter des blessures graves ou mortelles, des dommages matériels ou I'annulation de
la garantie, veuillez lire les avertissements de sécurité et la garantie avant d’utiliser I'appareil.
Conserver et transmettre tous les documents livrés avec le produit pour les consulter
ultérieurement pendant toute la durée de vie de I'appareil.

La distribution ou la modification de ce document de quelque maniére que ce soit est interdite,
sans autorisation préalable du fabricant.

Le fabricant développe constamment ses produits pour améliorer leur qualité et se réserve le

droit de modifier totalement ou partiellement les caractéristiques du produit ou le contenu
de ce document sans préavis.
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o Conseil : pour faciliter le contact avec le revendeur

Noter les coordonnées du revendeur pour les retrouver plus facilement.




1. Informations avant utilisation

1.1. Descriptif

A

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Chargeur (pour utilisation en intérieur) v
Crochet
C Une perche pour piscine (standard, non—fournie) est nécessaire pour v
sortir le robot de I'eau.
D Filtration double (150 / 60p) +
E Filtre simple (150u) v

‘/: Fourni

+. Disponible en option

:DDC Bloc d’alimentation amovible (adaptateur externe)

Utiliser UNIQUEMENT le bloc d’alimentation amovible fourni avec cet appareil.



1.2. Caractéristiques techniques et repérage

1.2.1. Caractéristiques techniques

Tension alimentation station de charge

100 - 240 VAC, 50/60Hz, Classe II*

Tension nominal Robot 25.4VDC
Tension de charge 29.4 VDC
Puissance maximum du chargeur 29,4W**
Capacité de la batterie 10 Ah / 6.4Ah**
Puissance nominale du robot 130 W
Capacité du filtre 3L
Dimensions robot (L x P x h) 41 x 42 x 28 cm
Dimensions emballage (L x P x h) 56 x 56 x 38 cm
Poids robot 8.9 kg
Poids emballé 15.5 kg
Largeur d'aspiration 230 mm
Profondeur de fonctionnement maximum 4m

) Station de charge IPX5
Indice de protection

Robot IPX8

Bandes de fréquences 2.402GHz - 2.484GHz
Puissance d’émission de radiofréquence 20.5 dBm

*Classe Il : appareil ayant une double isolation ou isolation renforcée qui ne nécessite pas de mise a la terre.

** Suivant le modéle

1.2.2. Repérage

A B

A - Acceés au filtre

B - Couvercle
C - Poignée

D - Brosses

E - Indicateur batterie

1.3. Principe de fonctionnement

F - Curseur ON/OFF
G - Chenilles

Le robot est indépendant du systeme de filtration et peut, une fois chargé, fonctionner de maniére autonome. Il se
déplace de fagon optimale pour nettoyer les zones du bassin pour lesquelles il a été congu. Les débris sont aspirés et

stockés dans le filtre du robot.

Le robot peut étre utilisé :

- En sélectionnant un mode de fonctionnement et en langant un cycle grace au curseur a l'arriere du robot,
- Ou grace a un smartphone ou une tablette compatible avec l'application iAqualLink™ (voir "3. Utilisation de

I'application iAquaLink™").




1.4. Préparation de la piscine

e Ce produit est destiné a une utilisation dans des piscines hors-sol et des petites piscines
enterrées. Ne pas l'utiliser dans des piscines facilement démontables.

e NE PAS utiliser de cable de rallonge.

L'appareil doit fonctionner dans une eau de piscine dont la qualité est la suivante :

Température de l'eau Entre 10°C et 35°C
pH Entre 6.8 et 7.6
Chlore libre <3mg/l

¢ Lorsque la piscine est particulierement sale, notamment lors de la mise en service, retirer les trés gros débris a l'aide
d’une épuisette afin d’optimiser les performances de I'appareil.

* Retirer thermometres, jouets et autres objets qui pourraient endommager I'appareil.

2. Utilisation

2.1. Charger le robot

e Utiliser uniquement le chargeur founi.
* Ne pas laisser le robot completement déchargé.
A e Charger le robot complétement avant de le mettre en hivernage.
* Ne pas charger le robot a des températures en dessous de 5°C et au dessus de 35°C.
e Eviter d'exposer le robot a la lumiére directe du soleil.

Pour charger le robot :

1. Incliner légérement et insérez d'abord la partie inférieure du connecteur (A), puis insérez la partie supérieure (B).

2. Brancher le chargeur sur secteur en extérieur a au moins 3,5 m de la piscine.

3. Vérifier que le nettoyeur se charge correctement : la LED clignote, le nettoyeur émet un bip et les chenilles tournent
lorsque le chargeur est connecté. (voir "2.3. Description des voyants").

4. La charge s’arréte automatiquement dés que le nettoyeur est completement chargé. Une fois le robot débranché du
chargeur, les LED s'éteignent au bout de 5 minutes.

Si le voyant de la batterie est éteint alors que le robot est en charge, voir "5.2. Comportements
du robot en charge"



2.2. Description de l'interface

Grace a l'interface située a I'arriere de I'appareil, il est possible de choisir le mode de nettoyage et de lancer un cycle de
nettoyage ainsi que d'obtenir des informations relatives a I'état du robot, a la batterie ou a la connectivité.

Des fonctionnalités supplémentaires ont accessible depuis I'app, voir "3. Utilisation de I'application iAquaLink™".

Keys

< > Curseur (lancer un cycle, voir "2.4. Starting a cleaning cycle")

Indicator lights

D Etat de la batterie
- @ Etat de la batterie
~
o D Etat de la connexion Wi-Fi

Lorsque tous les voyants sont éteints, le robot est en veille. Glisser le curseur vers la gauche ou vers la droite
o pour le réveiller. Si cela ne fonctionne pas, replacer le robot sur la station de charge (le robot entre en veille
prolongée au bout de 8 jours d'inactivité).




2.3. Description des voyants

Le témoin lumineux situé a I'arriére du nettoyeur vous donne des informations sur le nettoyeur et I'état de la batterie.

o Lorsque le voyant est éteint, le nettoyeur est en veille. Pousser le curseur vers le bas pour le réveiller. Si cela
n’a aucun effet, rebrancher le nettoyeur au cable de charge.

- >Voyant clignotant @ > Voyant fixe

@ Voyant d'état du robo

i Prét a étre immergé
Blue
® Cycle en cours
Blue
L)
T‘!E' Erreur Robot, voir "5.3.1. Erreur Robot"
Red

Description
Chargé : prét a étre utilisé, charge compléte

Green

\" - ’J

e En charge (<5h) : prét a effectuer un cycle complet

Green
o ® Partiellement chargé : peut-étre utilisé (le cycle sera plus court)

range

® ¢ Sile robot est connecté au chargeur : En cours de charge
Orange ¢ Si le robot est débrancher du chargeur : Doit étre rechargé et ne peut pas étre

utilisé

L)

:g':" Erreur Batterie, voir "5.3.2. Erreur Batterie"

Red

=
D Voyant de connectivité

Voyant Description

Off Non connecté au Wifi
\"I’J

e En cours d'appairage
Blue

® Connecté au Wifi
Blue




2.4. Starting a cleaning cycle

Pour éviter tout risque de blessure ou de dommage matériel, respecter les instructions suivantes :
A ¢ La baignade est interdite lorsque I'appareil est dans la piscine.

* Ne pas utiliser I'appareil lors d'une chloration choc dans la piscine, attendre que le taux de
chlore ait atteint la valeur recommandée avant d’immerger le robot.

Pour démarrer un cycle de nettoyage : _

1. Attendre que le robot soit chargé ( || vert fixe ou clignotant) pour lancer un cycle.
2. Une fois chargé, débrancher le chargeur et I'amener vers la piscine.

3. Lancer le cycle, voir "2.4.1. Lancer le cycle de nettoyage".

4. Immerger le robot, voir "2.4.2. Immerger le robot".

2.4.1. Lancer le cycle de nettoyage

e Glisser le curseur situé a l'arriere de |'appareil vers la droite pour lancer

le cycle.

e Levoyant @ clignote en attendant la mise a l'eau. @
u

Conseil : Améliorer la performance du nettoyage

I'aide d’une épuisette). Une utilisation réguliére du robot nettoyeur (sans excéder 3 cycles par semaine) vous
permettra de profiter d’'un bassin toujours propre et le filtre sera moins colmaté. Il est conseillé de lancer
quelques cycles sans le filtre débris tres fin afin de dégrossir le nettoyage, voir "4.2. Nettoyage du filtre" to
disassemble the filters (suivant le modéle).

o En début de saison de baignade, lancer plusieurs cycles de nettoyage (apres avoir retiré les gros débris a

2.4.2. Immerger le robot

Aprés le démarrage d’un cycle (curseur poussé vers la droite, LED verte allumée),
vous disposez de 5 minutes pour mettre le nettoyeur dans l'eau. Sinon il faut
recommencetr.

1. Plonger le robot dans l'eau verticalement et le maintenir en le bougeant
légerement dans toutes les directions pour que I'air contenu dedans s’échappe.

2. Laisser le robot couler jusqu'au fond de la piscine. Le cycle commencera au plus
tard 40 secondes apres avoir détecté I'eau.




2.5. Sortir le robot de l'eau

e |l est possible de retirer le robot en cours de cycle avec la perche, le robot s'arrétera automatiquement
une fois hors de |'eau.

e Ala fin d'un cycle, le robot s'arréte toujours au pied d'une paroi.

Il'y a 3 fagons de sortir le robot de I'eau :

e Avec le systeme Tap & Lift ™

¢ Avec le crochet

¢ Avec l'application iAqualink

2.5.1. Avec le systeme Tap & Lift™

1. Le robot attend au pied
d’une paroi.

2. Fixer le crochet (fourni)
a l'extrémité d’une
perche pour piscine
(non fournie).

3. Tapoter une fois sur le
capot du robot pour
que le robot monte en
ligne d’eau. Il peut vy
avoir un délai avant la
mise en mouvement du
robot. Si le systéme Tap
& Lift ™ ne fonctionne
pas, essayer de tapoter
sur une autre zone du
robot.

4. Utiliser la poignée pour
le sortir completement
de l'eau. Le robot
expulse I'eau par un jet
arriere pour le rendre
plus léger.

Remarque : Selon la position du robot en fin de cycle, vous pouvez également activer le Tap & Lift en tapotant sur la

poignée.

2.5.2. Avec le crochet

Aprés une période d'inactivité de plus de 8 jours, le robot se met en sommeil profond. Sortez-le de I'eau a I'aide du
crochet, comme expliqué ci-dessous.

1. Le robot attend au pied
d’un mur.

2. Fixer le crochet (fourni)
a l'extrémité d’une
perche pour piscine
(non-fournie).

3. Attraper la poignée
avant et soulever le
robot jusqu’a la surface.

4. Utiliser la poignée pour
le sortir de 'eau.

N
]




2.5.3. Avec l'application iAquaLink™

1. Lorsque les notifications Push ont été autorisées | 2. Utiliser la poignée pour le sortir complétement de
(parametres du téléphone de l'application iAqualink™), I'eau. Le robot expulse I'eau par un jet arriere pour
L'appli avertit de la fin du cycle. A partir de ce moment et le rendre plus léger.
pendant les dix dernieres minutes du cycle, le robot va
successivement monter les différents parois et attendre
a la ligne d'eau jusqu'a ce qu'il soit récupéré a l'aide de
la poignée.

2.6. Storing the cleaner

ﬁ * Ne pas laisser le robot déchargé : recharger le robot aprés chaque utilisation.
e Stocker tous les éléments a I'abri du soleil, de ’lhumidité et des intempéries.
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3. Utilisation de I'application iAquaLink™

Support mobile Réseau Wi-Fi
domestique

Robot

(smartphone ou tablette)

L'application iAquaLink™ est disponible sur les systemes iOS et Android.

3.1. Premiere configuration du robot

Avant de commencer l'installation de I'application, veiller a :
- Charger le robot au préalable,
o - Utiliser un smartphone ou une tablette équipée de Wi-Fi,

- Utiliser un réseau Wi-Fi avec un signal assez puissant pour la connexion avec le robot : le signal Wi- Fi
doit pouvoir étre capté a I'endroit ou le robot est utilisé. Dans le cas contraire, utiliser une solution
technique permettant d'amplifier le signal existant.

- Avoir a portée de main le mot de passe du réseau Wi-Fi domestique

Télécharger I'application iAquaLink™ disponible dans I'App Store (iOS) ou le Google Play Store (Android).

. oA . :
1. Se connecter ou s'inscrire. 2. Appuyer sur! |c9ne+ pour ajouter un nouvel appareil
et suivre les indications de I'application.

{AgqualLink




3. Suivre les étapes affichées dans I'application. Au besoin, faire glisser le curseur vers la droite et le maintenir
-
pendant 10 secondes, jusqu'a ce que le voyant D clignote pour activer le Bluetooth™.

.

iy
o= B= o=
Do 0— [
Eteint Clignotant Fixe

e Un message a I'écran indique que la connexion Wi-Fi a été correctement établie entre le robot et le réseau
domestique. (*)
— Y .oy 7
¢ Levoyant T—l a l'arriere du robot est allumé.

o (*) : Si un message d’erreur apparait ou que la connexion n’aboutit toujours pas, se référer au tableau "5.4.
Aide au diagnostic pour la connexion a l'application iAquaLink™".

3.2. Fonctionnalités disponibles dans I'application iAqualink™

o When the cleaner is in the water, iAqualink™ app functions are no longer available.

Lorsque le robot est hors de I'eau, I'application permet :

e De lancer un cycle.

e D’accéder a des options de nettoyage exclusivement disponibles dans I'application : 'option Standard applique une
trajectoire par défaut et I'option S-pattern permet un nettoyage d’avant en arriére suivant une forme en S. Ce mode
est recommandé pour les piscines rectangulaires et carrées non carrelées.

e D'accéder a des fonctions d'aide au diagnostic via des remontées d'erreur : appuyer sur le symbole d'avertissement

pour afficher les solutions de dépannage, voir "5.3. Alertes utilisateurss".

¢ Defaciliter la sortie d'eau : lorsque les notifications Push ont été autorisées (paramétres du téléphone de |'application
iAqualink™), I'appli avertit lorsque le robot attend pour étre récupéré en haut d'une paroi (les derniéres minutes du
cycle).

e D'étre averti du niveau de charge du robot.

R
Chargé : prét a étre utilisé
-
En cours de charge : prét a étre utilisé
R
En cours de charge
R
Partiellement chargé
Appuyer sur via le menu Parametres pour accéder a tout moment a certaines informations concernant le robot

(numéro de série...).

11
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4. Entretien

Tip: Afin d'assurer au robot la plus longue durée de vie possible

mois.

Effectuer une inspection de toutes les pieces dont |'entretien est détaillé dans ce chapitre une fois par

4.1. Nettoyage du robot

L'appareil doit étre nettoyé régulierement a I'eau claire ou légérement savonneuse. Ne pas utiliser de solvant.

¢ Rincer abondamment I'appareil a I'eau claire.
* Ne pas laisser sécher I'appareil en plein soleil sur le bord de la piscine.

4.2. Nettoyage du filtre

y:\

e La performance de I'appareil peut diminuer si le filtre est plein ou encrassé.
o Nettoyer le filtre a I'eau claire apres chaque cycle de nettoyage.

1. Ouvrir le robot.

2. Enlever le filtre.

—> Filtre débris fins

—> Filtre débris trés
fins




5. Remettere les filtres dans le robot. 6. Fermer le couvercle du robot.

* Suivant le modeéle

Conseil : En cas de colmatage du filtre

o Nettoyer le filtre avec une solution acide (vinaigre blanc par exemple) au moins une fois par an. Le filtre se
colmate si il n’est pas utilisé pendant plusieurs mois (période d’hivernage).

4.3. Nettoyage de la brosse
A La performance de I'appareil peut diminuer si la brosse est trop encrassée ou si des débris ou
objets se coincent a I'intérieur.

1. Nettoyer la brosse a I'eau claire dés la sortie de I'eau apres chaque cycle de nettoyage, sans attendre que les débris
sechent.

2. Retirer tout objet ou débris coincé a I'intérieur.

4.4. Nettoyage du joint du couvercle

A La performance de I'lappareil peut diminuer si des débris (du sable principalement) sont coincés
sous le joint du couvercle, empéchant de maintenir I’étanchéité nécessaire.

Nettoyer le joint du couvercle a I'eau claire dés la sortie de I'eau aprés chaque cycle de nettoyage, sans attendre que les
débris séchent.

Conseil : Afin de préserver I'intégrité de I'appareil et de garantir son niveau de performance optimal :

o - Il est recommandé de changer le filtre et les brosses tous les 2 ans,

- Il est recommandé de tenir compte de l'indicateur d’usure sur les chenilles et de les remplacer des que
I'indicateur est atteint.
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4.5. Nettoyage de I’hélice

Afin d’éviter des blessures graves:

Q e Porter obligatoirement des gants pour I'entretien de I’hélice

e Sécher obligatoirement I'appareil avant de nettoyer I’hélice et pratiquer cette opération
dans un endroit sec.

e S’assurer que le robot est compléetement éteint avant d’effectuer I’entretien.

1. Glisser le curseur vers la gauche pendant 20 secondes pour éteindre le robot. Aucun voyant ne doit s'allumer.

5. Retirer le guide flux en le | 6. S’équiper de gants, et tirer sur I’hélice en la maintenant fermement pour
soulevant. la sortir.

7. Retirer les débris (feuilles, cailloux,...) qui pourraient bloquer I’hélice.

8. Mettre le robot en charge pour le réveiller. Voir "2.1. Charger le robot"

A Une fois le nettoyage effectué, s'équiper de gants, réenclencher bien fermement I'hélice, et
remettre en place le guide flux en le vissant a la main. Remettre en place le filtre.



4.6. Changement de la brosse

2. Lorsque les témoins d’usure apparaissent, la brosse

1. La brosse est équipée de témoins d’usure, I'écart . e i
est usée et doit étre remplacée.

entre les témoins et I'extrémité de la brosse indique

gue la brosse est en bon état. @

- e — = -h,--!’ — s E—— - :_I_ /-r—? —
S . = —C.A
. oW <l Y )
AT O — I. et TTTIY _.‘___.” f O

3. Pour retirer la brosse usagée, sortir les languettes des | 4. Pour positionner la nouvelle brosse, enfiler le bord
trous dans lesquelles elles sont fixées. sans languette sous le support brosse.

5. Rouler la brosse autour de son support et glisser | 6. Couper les languettes a I'aide d’une paire de ciseaux
les languettes dans les trous de fixation et tirer sur pour qu’elles soient en-dessous du niveau des
I'extrémité de chaque languette pour faire passer son lamelles.
rebord au travers de la fente.

4.7. Changement de la batterie

A Le bloc batterie du robot doit étre changé uniquement par un professionnel qualifié : contacter
le revendeur.

15



4.8. Hivernage

e NE PAS laisser le robot déchargé avant I'hivernag.
e NE PAS laisser le robot dans I'eau lorsqu'il n'est pas utilisé.

e NE PAS exposer le robot au feu, a des températures excessives, a des sources a risque
A d’inflammation ou a des produits chimiques pour piscines et spas.

e Stocker tous les éléments a I'abri du soleil, de I'hnumidité et des intempéries Plage de
température de stockage des éléments : 5 - 20°.C

e Ranger le robot hors de portée des enfants et des animaux domestiques.

Avant |'hivernage, effectuer une charge complete du robot afin de préserver la durée de vie de la batterie : le voyant U
passe au vert fixe lorsque le robot est entierement chargé. Le robot doit étre rechargé avant sa premiére utilisation la
saison prochaine.

5. Résolution de probleme

En cas de probleme, consulter les tableaux suivants avant de contacter le revendeur.

o Si le probléme persiste, contacter le revendeur afin qu'un technicien qualifié puisse intervenir.

5.1. Comportements du robot en fonctionnement

e Reprendre les étapes d’'immersion (voir § "2.4. Starting a cleaning cycle"), en variant
I'emplacement d’immersion dans la piscine jusqu’a trouver I'endroit optimal.
e Le filtre est plein ou encrassé : le nettoyer (voir "4.2. Nettoyage du filtre").

¢ Le robot n'était pas completement chargé lors du démarrage du cycle, le cycle a
donc été raccourci.

Le robot ne nettoie pas tout
le bassin

¢ |l reste de I'air dans la coque de I'appareil. Reprendre les étapes d'immersion (voir §
"2.4. Starting a cleaning cycle").

o Le filtre est plein ou encrassé : le nettoyer (voir "4.2. Nettoyage du filtre").
Le robot ne se plaque pas|® Si le filtre reste colmaté malgré ce nettoyage : le remplacer.
complétement au fond de la | ® Il'y a de minuscules bulles partout a I'extérieur de 'appareil :
piscine - Et le niveau d'eau est en dessous des skimmers : ajuster le niveau d'eau.
- Et le niveau d'eau est au niveau des skimmers : la plomberie est suroxygénée.
Contactez votre revendeur a}-
e L’hélice est endommagée. Contactez votre revendeur a"

e Dans un mode Fond/ Parois / Ligne d'eau, le robot ne monte pas systématiquement
en parois. La fréquence varie pendant le cycle.

e Le filtre est plein ou encrassé : le nettoyer a I'eau claire. En cas de colmatage, LE
nettoyer avec une solution acide (vinaigre blanc par exemple). Remplacer le filtre
si besoin. En cas de double filtration, essayer d'utiliser uniquement le filtre a débris
fins (noir). S'il aide I'appareil a grimper, le filtre doit étre remplacé.

¢ Les chenilles sont détendues : contacter le revendeur pour les remplacer al:-

* Bien que l'eau paraisse limpide, des algues microscopiques sont présentes dans
votre bassin, non visibles a I'eeil nu, qui rendent les parois glissantes et empéchent
I'appareil de grimper. Faire une chloration choc et baisser [égerement le pH. Ne pas
laisser I'appareil dans I'eau pendant le traitement choc.

L'appareil ne monte pas ou
ne monte plus en paroi

o Le filtre est plein ou encrassé : le nettoyer (see "4.2. Nettoyage du filtre").

¢ Sjle filtre reste colmaté malgré ce nettoyage : le remplacer.

e S'assurer que des débris /_objets ne bloquent pas l'accés au clapet du filtre :

L'appareil ne collecte pas les contactez votre revendeur g

débris e Des débris / objets restent coincés au niveau du pontet (entre les deux brosses) et
ne sont pas collectés : nettoyer les brosses et le pontet. Les nettoyer régulierement.

e Desdébris (du sable principalement) restent coincés au niveau du joint du couvercle :
nettoyer le joint du couvercle. Le nettoyer apres chaque cycle.




Au démarrage, |appareil
n’exécute aucun mouvement

Vérifier que le robot est chargé (le voyant de la batterie est vert).
Vérifier qu’un cycle de nettoyage a été lancé et que les voyants sont allumés.

Les deux filtres ne se
désassemblent pas

Saisir le dessous du filtre gris d'une main et tirer la poignée du filtre noir de 'autre.

Un objet / débris est bloqué entre les deux filtres et empéche leur désassemblage :
I'enlever.

L'appareil reste debout a la
fin d'un cycle de nettoyage

Il'y a trop d'air dans le couvercle du nettoyeur.
Reposer le robot avant de démarrer un cycle.

Tous les voyants sont éteints

Le robot est en veille depuis plus de 5 minutes : glisser le curseur vers la gauche ou
vers la droite pour le réveiller.

Si cela ne fonctionne pas, charger le robot

Si les voyants restent éteints lorsque le robot est en charge, déconnecter le chargeur
et consulter "5.2. Troubleshooting when charging the cleaner", page 18.

Tap & Lift : il y a un délai
entre le tap et le mouvement
du robot

Le ribit se réveille quelques secondes apres avoir été tapoté et escalade le mur qui
est en face de lui.

Le robot est allumé mais
ne réagit pas pendant le
fonctionnement

Vérifiez que le robot est chargé (le voyant de batterie clignote ou est vert fixe).
Vérifiez que le curseur coulisse correctement jusqu'a sa position médiane, puis
revient a sa position initiale.

L'hélice doit s'allumer par intermittence pour détecter la présence d'eau. Dans le
cas contraire, assurez-vous qu'aucun débris ne bloque I'hélice (voir "4.5. Nettoyage
de I'hélice", page 14).

Le voyant du robot devient bleu, mais I'hélice ne tourne pas du tout : contactez
votre revendeur.

Le robot ne s'allume pas au
démarrage du cycle

Le robot s'éteint apres une longue période d'inactivité. Rebrancher le chargeur pour
le réactiver. Il est alors prét pour un cycle si la batterie est chargée.

La batterie est completement déchargée. Recharger le robot pour un cycle de charge
complet.
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5.2. Comportements du robot en charge

robot nettoyeur.

Le chargeur fonctionne correctement si :

- La LED du chargeur est verte lorsqu’il est branché a une source d’alimentation SANS étre raccordé au

- La LED du chargeur est rouge lorsqu’il est branché a une source d’alimentation et que le robot nettoyeur
est en charge. La LED devient verte une fois le robot nettoyeur complétement chargé.

Le voyant n est éteint

o \Vérifiez que le robot nettoyeur est connecté au chargeur, que le chargeur est
branché a une source d’alimentation et qu’il fonctionne correctement (voir
ci-dessus).

e Sila LED du robot nettoyeur ne s’allume toujours pas, c’est que le bloc batterie
est défectueux et doit étre remplacé. Procédez comme suit :

- Déconnectez le robot nettoyeur du chargeur.

- Isolez le robot nettoyeur a |'extérieur, a I'abri de la lumiére directe du soleil
et a plus de 2 m de tout batiment.

- Contactez votre revendeur pour savoir comment remettre votre robot
nettoyeur a un centre de service Fluidra.

Le voyant U est allumé mais ne
clignote pas

e Vérifiez que le chargeur fonctionne correctement :
¢ Sile chargeur ne fonctionne pas correctement, contrélez :

- L'alimentation électrique (débranchez et rebranchez le chargeur).

- L'état du cable : s’il est endommagé, remplacez le chargeur.

- L'état de la fiche de sortie du chargeur : si les contacts présentent des signes
de corrosion, nettoyez-les apres avoir débranché le chargeur, ou remplacez
le chargeur.

- L'état des contacts du robot nettoyeur : si les broches présentent des signes
de corrosion, nettoyez-les a l'aide d’une petite brosse. Si le probleme
persiste apres le nettoyage du port de charge, contactez votre revendeur.

e Assurez-vous que la LED du robot nettoyeur clignote en orange ou en vert

lorsqu’il est branché au chargeur. Si ce n’est pas le cas, débranchez le chargeur
et contactez votre revendeur.

Le voyant u clignote en rouge ‘h:

Consultez la section « 5.3.2. Battery error »

Le voyant D clignote en orange
pendant quelques secondes ou
minutes puis passe directement au
vert fixe & — @

Débranchez le chargeur du robot nettoyeur. Si le voyant u s’éteint au lieu
d’indiquer le niveau de charge du robot nettoyeur, c’est que la batterie est usée
et doit étre remplacée. Contactez votre revendeur.




5.3. Alertes utilisateurss

Les voyants a l'arriére du robot clignotent pour signaler une alerte a I'utilisateur. Repérer le voyant qui clignote et suivre
les solutions de dépannage suggérées ci-apres.

Les alertes utilisateurs sont également accessibles dans I'application iAquaLink™. Pour effacer un code
erreur a partir de l'application, appuyer sur Effacer Erreur.

5.3.1. Erreur Robot

Description

Solutions

Clignotement rouge

Arrét de sécurité

Erreur
Communication

¢ Le robot s'est mis en sécurité.
¢ La carte robot est alimentée mais ne répond

pas.
Contacter le revendeur : aﬁ

e e > W

Moteur traction
Droit

Moteur traction
Gauche

Consommation
moteur traction
Droit

Consommation
moteur traction
Gauche

e Vérifier que des débris n'empéchent pas les

brosses ou les chenilles de tourner librement.

e Tourner chaque roue d'un quart de tour dans

le méme sens jusqu'a avoir une rotation
fluide. Tourner les roues dans le sens opposé
jusqu'a avoir une rotation fluide.

e Si cela ne solutionne pas le probleme,

contacter le revendeur pour un diagnostic
complet.

e e >

Robot hors d'eau

¢ Nettoyer minutieusement le filtre.
¢ Le remettre dans I'eau en le secouant pour

libérer les bulles d'air.

e Redémarrer le cycle.
e Si cela ne solutionne pas le probleme,

contacter le revendeur pour un diagnostic
complet.

Moteur pompe

e Forcer l'arrét de l'appareil avant de nettoyer

I'hélice hors de la station de charge,
maintenir le curseur vers la gauche jusqu'a ce
que tous les voyants s'éteignent (environ 20
secondes). Vérifier I'arrét complet du robot
en actionnant le curseur : aucun voyant ne

doit s'allumer. Puis, vérifier que des débris
ou cheveux ne bloquent pas I'hélice. Le
nettoyage doit se faire hors de l'eau et le
robot doit étre placé sur une surface séche.

¢ Nettoyer minutieusement le filtre.
e Si cela ne solutionne pas le probleme,

contacter le revendeur pour un diagnostic
complet.

e >

Firmware Update
Error

¢ Lerobot s'éteint car la batterie est trop faible

ou le Wi-Fi est déconnecté pendant plus de
60 minutes. Eteigner complétement le robot
pendant au moins 1 minute et redémarrer-le
en le chargeant. Gardez le robot en charge.

e Vérifier que le robot est bien connecté au

réseau Wi-Fi (La LED est bleue et fixe).

¢ Sile voyant n'est pas fixe, ouvrir I'application

iAqualink™, sélectionner le robot et cliquer
sur "Mettre a jour".

Si le robot s'arréte avant la fin de son cycle mais qu'aucun voyant ne clignote en le sortant de I'eau, mettre
le robot a charger pour que le voyant se mette a clignoter.
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5.3.2. Erreur Batterie

Clignotement rouge

Affichage
dans
I'application
iAquaLink™

Erreur Batterie

Le bloc batterie est défectueux et doit
étre remplacéd.

Débrancher le chargeur.

Isoler le nettoyeur a l'extérieur, a
I'abri de la lumiére directe du soleil, +
2m d’un batiment.

Contacter votre revendeur pour plus
d’informations sur la maniere de
transporter le robot complet vers un
centre de service Fluidra.

e e = e e

rouge

Erreur de
charge
(trop chaud)

Erreur de
charge
(trop froid)

La température détectée a
I'emplacement du chargeur est en
dehors de la plage de température
recommandée pourrechargerlerobot
(5°-35°C) : Changez I'emplacement de
chargement.

S

rouge

Erreur de
charger

Vérifier s'il y a des signes de corrosion
sur le port de charge ou sur le
chargeur, nettoyer-les avec une petite
brosse.

Sile chargeur est toujours défectueux,

contactez votre revendeur

Si la batterie présente des signes de dommages, de surchauffe, de fuite ou d’intrusion d’eau, ne
pas brancher le chargeur, ne pas manipuler la batterie et contacter votre revendeur.



5.4. Aide au diagnostic pour la connexion a I'application iAquaLink™

Etat de la connectivité Causes possibles Solutions
-
e LalED D est
éteinte. e Vérifier la connexion internet - le réseau pourrait étre en
panne.

e S'assurer d'avoir un signal Wi-Fi assez puissant. Il existe

plusieurs moyens pour vérifier la force du signal Wi-Fi :

* Appareil non chargé - Débrancher le routeur (box) Wi-Fi domestique et le

rebrancher.

- A l'aide d'un ordinateur portable, aller dans le panneau
. i de configuration pour voir I'état des connexions réseaux.
* Appareil non connecté Vérifier la force du signal du réseau Wi-Fi sans fil sur
— au wifi domestique et/ I'ordinateur portable

T ou perte de la connexion - Al'aide d'un smartphone ou tablette, installer I'application
e LalED D est internet iAquaLink™. Vérifier la force du signal du réseau Wi-Fi sans
fil. Si le réseau Wi-Fi est faible, prévoir l'installation d'un
répéteur Wi-Fi.

allumée mais la
connexion Wi-Fi

o - Utiliser une application dédiée a I'analyse Wi-Fi : il en
est inexistante (ou existe plusieurs dans iOS ou Android.
irréguliere). Le ¢ Signal Wi-Fi faible* e Au moment de la premiere configuration, placer le robot
message "Erreur au plus proche du routeur (box) Wi-Fi domestique puis
Connexion" refaire les étapes de configuration (voir "3.1. Premiere
s'affiche sur I'écran configuration du robot").
b

de I'application e Si la LED D ne s'arréte pas de clignoter, prévoir
iAquaLink™.
I'installation d'un répéteur Wi-Fi.
¢ Si le point est rouge alors que le robot est chargé, que la
connexion est fonctionnelle et que le voyant est fixe,
e Un point rouge rafrai'chirl’é.cran (en glilssantle gjoigt deAha‘qut en ba_s_). Lorsque
apparait dans le point devient vert : I'appareil est prét a étre utilisé.
la liste "Mes

appareils"

e LalLED @ est

bleue et clignote
rapidement.
Une information
s'affiche dans
I'application.

e Une mise a jour du

logiciel est en cours. e Attendre la fin de la mise a jour.

*Un signal Wi-Fi faible peut étre lié a plusieurs raisons

- La distance entre le routeur (box) et le robot,

o - Le type de routeur (box),
- Le nombre de murs séparant le routeur (box) et le robot,
- Le fournisseur d'acces internet,
- etc..
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1. Informacion antes del uso

1.1. Descripcion

A

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Cargador (para uso en interiores) v
Gancho
C Se requiere una pértiga para piscina (estandar, no suministrada) para v

sacar el robot del agua.

D Filtracion doble (150 / 60 p) +

E Filtro simple (150 p) v

‘/: suministrado

+. opcional

:DDC Fuente de alimentacion desmontable (adaptador externo)
Utilice SOLO la fuente de alimentacién desmontable suministrada con este aparato.



1.2. Caracteristicas técnicas y localizacion

1.2.1. Caracteristicas técnicas

Tension de alimentacién de la estacion de carga

100 - 240 VAC, 50/60Hz, Clase II*

Tension nominal del robot 25,4 VDC
Tension de carga 29,4 VDC
Potencia maxima del cargador 29,4 W**
Capacidad de la bateria 10 Ah /6,4 Ah**
Potencia nominal del robot 130W
Capacidad del filtro 31
Dimensiones del robot (L x P x a) 41 x 42 x 28 cm
Dimensiones del embalaje (Lx P x a) 56 x 56 x 38 cm
Peso del robot 8,9 kg
Peso embalado 15,5 kg
Ancho de aspiracion 230 mm
Profundidad mdaxima de funcionamiento 4m
indice de proteccion Estacion de carga IPX5
Robot IPX8
Bandas de frecuencia 2.402 GHz - 2.484 GHz
Potencia de emision de radiofrecuencia 20,5 dBm

*Clase Il: aparato con doble aislamiento o aislamiento reforzado que no requiere puesta a tierra.

** Segun el modelo

1.2.2. Localizacion

A B

A - Acceso al filtro

B - Tapa
C-Asa
D - Cepillos

E - Indicador de bateria

F - Control ON/OFF

1.3. Principio de funcionamiento

El robot es independiente del sistema de filtracidn y, una vez cargado, puede funcionar de modo auténomo. Se desplaza
de manera dptima para limpiar las zonas de la piscina para las que se ha disefiado. Los residuos se aspiran y quedan

almacenados en el filtro del robot.

El robot se puede utilizar:

- Seleccionando un modo de funcionamiento e iniciando un ciclo gracias al control situado en la parte trasera del

robot

- O desde un smartphone o una tableta compatible con la aplicacién iAquaLink™ (ver "3. Utilizacion de la aplicacidn

iAquaLink™").

G - Orugas




1.4. Preparacion de la piscina

e Este producto esta destinado a una utilizacidn en piscinas fuera de suelo y pequefias piscinas
enterradas. No utilice el robot en piscinas desmontables.

* No utilice alargaderas.

El robot debe funcionar en un agua de piscina cuya calidad sea la siguiente:

Temperatura del agua Entre 10°Cy 35°C
pH Entre 6,8y 7,6
Cloro libre <3 mg/l

e Cuando la piscina esté especialmente sucia, sobre todo durante la puesta en marcha, retire los residuos de mayor
tamafio con una red para optimizar el rendimiento del aparato.

¢ Retire los termdmetros, juguetes y otros objetos que puedan dafiar el aparato.
2. Utilizacion
2.1. Carga del robot

e Utilice inicamente el cargador suministrado.

¢ No deje el robot completamente descargado.
A e Cargue completamente el robot antes de guardarlo para el invernaje.

* No cargue el robot a temperaturas inferiores a 5 °C ni superiores a 35 °C.
e Evite exponer el robot a la luz solar directa.

Para cargar el robot:
1. Inclinelo ligeramente e inserte primero la parte inferior del conector (A), después inserte la parte superior (B).
2. Conecte el cargador a una toma de corriente exterior a una distancia minima de 3,5 m de la piscina.

3. Compruebe que el robot limpiafondos se esta cargando bien: el led parpadea, el robot emite un pitido y las orugas
giran cuando el cargador esta conectado. (ver "2.3. Descripcion de los pilotos").

4. La carga se detiene de forma automatica cuando el robot estd completamente cargado. Una vez desconectado el
robot del cargador, los led se apagaran transcurridos 5 minutos.

Si el indicador esta apagado cuando la estacion esta enchufada, consulte "5.2. Solucién de
problemas al cargar el limpiafondos"



2.2. Descripcion de la interfaz

Desde la interfaz situada en la parte posterior del aparato, es posible seleccionar el modo de limpieza e iniciar un ciclo
de limpieza, asi como obtener informacidn sobre el estado del robot, la bateria o la conectividad.

Se puede acceder a otras funciones desde la aplicacién, ver "3. Utilizacion de la aplicacién iAquaLink™".

Teclas
Control (para iniciar un ciclo, ver "2.4. Iniciar un ciclo de
< > limpieza")
Indicadores luminosos
D Estado de la bateria
- @ Estado de la bateria
o= .
D Estado de la conexion Wi-Fi

o la derecha para accionarlo. Si esto no funciona, vuelva a colocar el robot en la estacidn de carga (el robot

o Cuando todas las luces estdn apagadas, el robot esta en modo de reposo. Deslice el control hacia la izquierda
entra en espera prolongada después de 8 dias de inactividad).




2.3. Descripcion de los pilotos

El piloto de la parte posterior del limpiafondos le proporciona informaciéon sobre el aparato y el estado de la bateria.

o Con el piloto apagado, el robot estd en modo de espera. Lleve el control hacia abajo para iniciar el ciclo. Si
no funciona, vuelva a conectar el limpiafondos al cable de carga.

- Piloto parpadeante @ - Piloto fijo

@ Indicador de estado del robot

Piloto Descripcion

|
\" ’J

N Listo para sumergir
Azul
® Ciclo en curso
Azul
L)
T‘!E' Error robot, ver "5.3.1. Error del robot"
Rojo

D Piloto de carga

Piloto Descripcion
® Cargado: listo para el uso - Carga completada
Verde
\" - ’J
N Cargando (<5h ): listo para realizar un ciclo completo
Verde
® ) Parcialmente cargado: se puede utilizar (el ciclo serd mas corto)
Naranja
® ¢ Si el robot esta conectado al cargador: En proceso de carga
Naranja ¢ Siel robot esta desconectado del cargador: Se debe recargar y no se puede utilizar
Al
"!: Error de bateria, ver "5.3.2. Error de bateria"
Rojo

-
D Piloto de conectividad

Piloto Descripcion

Apagado No conectado a la Wi-Fi
\" I ’J
s Enlazando
Azul
® Conectado a la Wi-Fi
Azul




2.4. Iniciar un ciclo de limpieza

Para evitar dafios materiales o personales, siga estas instrucciones:
A ¢ El bafio esta prohibido con el aparato en la piscina.

* No utilice el aparato si ha efectuado una cloracion de choque en la piscina. Espere a que el
nivel de cloro haya alcanzado el valor recomendado antes de sumergir el robot.

Para iniciar un ciclo de limpieza:

1. Espere hasta que el robot esté cargado ( || verde fijo o parpadeante) para iniciar un ciclo.
2. Una vez cargado, desenchufe el cargador y llévelo a la piscina.

3. Inicie el ciclo, ver "2.4.1. Lanzamiento del ciclo de limpieza".

4. Sumerja el robot, ver "2.4.2. Sumergir el robot".

2.4.1. Lanzamiento del ciclo de limpieza

¢ Deslice el control situado en la parte posterior del aparato hacia la

derecha para iniciar el ciclo.

¢ El piloto @ parpadeara mientras se espera para la inmersion.

Consejo para mejorar el rendimiento de limpieza

Al comienzo de la temporada de bafo, lance varios ciclos de limpieza (tras haber retirado los residuos
o grandes con una red). El uso regular del limpiafondos (no mas de 3 ciclos a la semana) garantiza una piscina
siempre limpia y que el filtro se obstruya menos. Conviene realizar algunos ciclos sin el filtro de suciedad
muy fina para facilitar la limpieza, ver "4.2. Limpieza del filtro" para desmontar los filtros (Segun el modelo)..

2.4.2. Sumergir el robot

Tras iniciar un ciclo (control pulsado hacia la derecha, led verde encendido), dispone
de 5 minutos para introducir el robot limpiafondos en el agua. Si no lo hace, comience
de nuevo.

1. Sumerja el robot en el agua de forma vertical y manténgalo mientras lo mueves
ligeramente en todas las direcciones para que el aire de su interior se escape.

2. Deje que el robot se hunda hasta el fondo de la piscina. El ciclo comenzard como
maximo 40 segundos después de detectar el agua.




2.5. Sacar el robot del agua

e Esposible retirar el robot durante el ciclo con ayuda de la pértiga; el robot se detendra automaticamente
una vez fuera del agua.

e Al final de un ciclo, el robot siempre para al pie de una pared.

Hay tres maneras de sacar el robot del agua:

¢ Con el sistema Tap & Lift ™

e Con el gancho

¢ Con la aplicacién iAquaLink

2.5.1. Con el sistema Tap & Lift™

1. El robot espera al pie
de una pared.

2. Fije el gancho
(suministrado) al
extremo de una pértiga
para  piscinas  (no
suministrada).

3. Toque una vez la
cubierta del robot
para que suba hacia la
linea de agua. Puede
darse cierto tiempo
hasta que el robot

empiece a moverse. Si
el sistema Tap & Lift ™
no funciona, pruebe a
dar golpecitos en otra
zona del robot.

4. Agarrelo por el asa para
sacarlo completamente
del agua. El robot
expulsa el agua a través
de un chorro trasero y
asi es mas ligero al salir
de agua.

Nota: Dependiendo de la posicidn del robot al final del ciclo, también puede activar Tap & Lift dando golpecitos en el asa.

2.5.2. Con el gancho

Tras un periodo de inactividad de mas de 8 dias, el robot entra en un suefio profundo. Saquelo del agua utilizando el
gancho, como se explica a continuacion.

1. El robot espera al pie
de una pared.

2. Fije el gancho
(suministrado) al
extremo de una pértiga
para  piscinas  (no
suministrada).

3. Agarre el asa delantera
y eleve el robot hasta la
superficie.

4. Agdrrelo del asa para
sacarlo del agua.

N
]




2.5.3. Con la aplicacién iAquaLink™

1. Si se han activado las notificaciones Push (ajustes del | 2. Agdrrelo por el asa para sacarlo completamente
teléfono de la aplicacién iAqualink™), la aplicacion avisara del agua. El robot expulsa el agua a través de un
del final del ciclo. A partir de ese momento y durante chorro trasero y asi es mas ligero al salir de agua.
los ultimos diez minutos del ciclo, el robot trepard
sucesivamente por las distintas paredes y esperara en la
linea de flotacién hasta que sea recuperado mediante el
asa.

2.6. Guardar el robot

ﬁ * No deje el robot sin cargar: recarguelo después de cada uso.
e Guarde todos los componentes al resguardo de la luz solar, la humedad y la intemperie.



10

3. Utilizacion de la aplicacion iAquaLink™

Soporte movil Red Wi-Fi
doméstica

Robot

(sma rtphone o tableta)

La aplicaciéon iAquaLink™ esta disponible en los sistemas iOS y Android.

3.1. Primera configuracion del robot

Antes de instalar la aplicacion:

- Cargue el robot previamente.
- Utilice un smartphone o tableta con Wi-Fi.

o - Utilice una red Wi-Fi con una sefial lo bastante fuerte como para conectarse con el robot: la sefial Wi-Fi
se debe poder captar en el lugar donde se utiliza el robot. De lo contrario, utilice una solucion técnica
que permita aumentar la sefial.

- Tenga a mano la contrasefa de la red Wi-Fi doméstica.

Descargue la aplicacion iAquaLink™ disponible en App Store (i0OS) o en Google Play Store (Android).

1. Conéctese o registrese. 2. Pulse el icono ¥ para afiadir un nuevo dispositivo y
siga las instrucciones de la aplicacion.

{AqualLink




3. Siga los pasos indicados en la aplicacidn. Si es necesario, deslice el control hacia la derecha y manténgalo pulsado
-
durante 10 segundos hasta que el piloto D parpadee para activar el Bluetooth™.

.

iy
o= B= o=
o0 U
Apagado Parpadeante Fijo

e Aparece un mensaje en la pantalla indicando que la conexién Wi-Fi se ha establecido correctamente entre el robot
y la red doméstica. (*)

¢ El piloto ’T:l en la parte posterior del robot estd encendido.

(*): Si aparece un mensaje de error o la conexidn sigue sin funcionar, consulte la tabla "5.4. Ayuda al
diagnéstico para conectarse a la aplicacidn iAquaLink™".

3.2. Funciones disponibles en la aplicacion iAqualink™

o Cuando el limpiafondos esta en el agua, las funciones de la aplicacién iAqualink™ dejan de estar disponibles.

Cuando el robot esta fuera del agua, la aplicacion permite:

e Lanzar un ciclo.

e Acceso a los patrones de limpieza disponibles solo en la aplicacién: el patrén «Estandar» sigue una trayectoria
aleatoria, y el patrén «S» se mueve hacia adelante y hacia atras en una trayectoria en forma de S. Este modo se
recomienda para piscinas rectangulares y cuadradas sin baldosas.

e Acceder a funciones de ayuda al diagndstico tras los avisos de error: pulse el simbolo de advertencia A para
visualizar las soluciones de reparacién de averias, ver "5.3. Alertas de usuario".

e Facilitar la salida del agua: cuando se han activado las notificaciones Push (ajustes del teléfono de la aplicacion
iAqualink™), la aplicacién avisa cuando el robot esta esperando a ser recogido de la parte superior de una pared (los
Ultimos minutos del ciclo).

e Recibir avisos sobre el nivel de carga del robot.

(-

Cargado: listo para el uso
R

Cargando: listo para el uso
-

En proceso de carga
-

Parcialmente cargado

Pulse O a través del menu Ajustes para acceder en cualquier momento a determinada informacidn sobre el robot
(numero de serie, etc.).

11
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4. Mantenimiento

o Consejo para alargar la vida util del robot
Inspeccione una vez al mes todas las piezas detalladas en este capitulo.

4.1. Limpieza del robot

Limpie regularmente el aparato con agua limpia o jabonosa. No utilice disolvente.
¢ Enjuague el aparato con abundante agua limpia.
* No deje secar el aparato a plena luz del sol al borde de la piscina.

4.2. Limpieza del filtro

A ¢ El rendimiento del aparato puede disminuir si el filtro esta lleno u obstruido.
e Limpie el filtro con agua limpia después de cada ciclo de limpieza.

1. Abra el robot. 2. Quite el filtro.

—> Filtro residuos

t pequefios

——— Filtro residuos
muy pequenos




5. Vuelva a colocar los filtros en el robot. 6. Cierre la tapa del robot.

* Segun el modelo

Consejo en caso de colmatado del filtro

o Limpie el filtro con una solucién 4cida (vinagre blanco, por ejemplo) al menos una vez al afio, ya que el filtro
se obstruye si no se usa durante varios meses (invernaje).

4.3. Limpieza del cepillo
El rendimiento del aparato puede reducirse si el cepillo estd demasiado sucio o si se atascan
residuos u objetos en el interior.

1. Limpie el cepillo con agua limpia inmediatamente después de dejar el agua después de cada ciclo de limpieza, sin
esperar a que se sequen los residuos.

2. Retire cualquier objeto o residuo atrapado en el interior.

4.4. Limpieza de la junta de la tapa

A El rendimiento del aparato puede verse mermado si hay residuos (principalmente la arena)
atrapados bajo la junta de la tapa, lo cual impide garantizar la estanqueidad necesaria.

Limpie la junta de la tapa con agua limpia en cuanto salga el agua después de cada ciclo de limpieza, sin esperar a que
se sequen los residuos.

Consejo para preservar la integridad del aparato y garantizar su nivel 6ptimo de rendimiento:

o - Conviene cambiar el filtro y los cepillos cada 2 afios

- Conviene fijarse en el indicador de desgaste de las orugas y reemplazarlas en cuanto se alcance el nivel
de desgaste permitido.

13
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4.5. Limpieza de la hélice

Para evitar heridas graves:
A ¢ Podngase siempre guantes de proteccidon antes de manipular la hélice @
e Seque siempre el aparato antes de limpiar la hélice y realice esta operacion en un lugar seco.
e Aseglrese de que el robot esta totalmente apagado antes de realizar el mantenimiento.

1. Deslice el control hacia la izquierda durante 20 segundos para apagar el robot. No debe encenderse ninguna luz.

5. Levante la guia de flujo para
sacarla.

7. Retire los residuos (hojas, piedras...) que podrian bloquear la hélice.

8. Ponga el robot en carga para despertarlo. Ver "2.1. Carga del robot"

A Tras la limpieza, pdngase guantes, vuelva a colocar la hélice y fije la guia de flujo de nuevo en su
sitio con la mano. Coloque de nuevo el filtro en su sitio.



4.6. Cambio del cepillo

1. Cada cepillo esta equipado con testigos de desgaste.
La distancia entre los testigos y el extremo del cepillo
indica que el cepillo estd en buenas condiciones.

——— [ B _W
\ I N 77y
"—% - — e )
. _eTTo— /.
e, ———r— e Y AL
e ———————r

2. Cuando los testigos de desgaste aparecen, es porque
el cepillo estd desgastado y hay que cambiarlo.

N - ____I__—ﬁ'—? —
' T (@]
_

3. Pararetirar el cepillo desgastado, saque las lenglietas
de los agujeros en las que estan fijados.

4. Para colocar el nuevo cepillo, introduzca el borde sin
lenglieta bajo el soporte del cepillo.

5. Enrolle el cepillo alrededor de su soporte, deslice las
lenglietas en los agujeros de fijacién y tire del extremo
de cada lenglieta para pasarla a través de la ranura.

6. Corte las lenglietas con un par de tijeras para que
estén a la altura de las otras laminas.

4.7. Sustitucion de la bateria

A

contacte con el distribuidor.

El cambio del bloque de bateria del robot solo se debe encargar a un profesional cualificado:

15



4.8. Invernaje

* No deje el robot descargado antes del invernaje.
* No deje el robot en el agua cuando no lo utilice.

quimicos para piscinas y spas.

g * No exponga el robot al fuego, a temperaturas excesivas, a fuentes de ignicion o a productos

e Guarde todos los componentes lejos de la luz solar directa, la humedad y las condiciones
climaticas adversas Rango de temperatura de almacenamiento de los componentes: 5 - 20° C

e Almacene el robot fuera del alcance de los nifios y las mascotas.

Antes del invernaje, cargue completamente el robot para preservar la vida util de la bateria: el piloto U se enciende
verde fijo cuando el robot estd a plena carga. Hay que recargar el robot antes de utilizarlo por primera vez la préxima

temporada.

5. Resolucion de problemas

Si se produce algun problema, consulte las siguientes tablas antes de ponerse en contacto con su distribuidor.

Si el problema no se resuelve, pdngase en contacto con su distribuidor para que un técnico cualificado
realice las acciones necesarias.

5.1. Solucion de problemas al utilizar el limpiafondos

El robot no limpia bien toda
la piscina

Repita las etapas de inmersion (ver "2.4. Iniciar un ciclo de limpieza") cambiando el
lugar de inmersion en la piscina hasta encontrar el mdas 6ptimo.

El filtro esta lleno u obstruido: limpielo (ver "4.2. Limpieza del filtro").

El robot no estaba totalmente cargado cuando se inicié el ciclo, por lo que este se
acorto.

El robot no se asienta bien en
el fondo de la piscina

Queda aire en el casco del aparato. Reanude las etapas de inmersion (ver "2.4.
Iniciar un ciclo de limpieza").

El filtro esta lleno u obstruido: limpielo (ver "4.2. Limpieza del filtro").

Si el filtro sigue obstruido después de esta limpieza: reemplacelo.

Salen pequeiias burbujas por todo el exterior del aparato:

- 'Y el nivel del agua esta por debajo de los skimmers: ajuste el nivel del agua.

- Y el nivel del agua esta a la altura de los skimmers: las tuberias estan oxidadas.
Contacte con su distribuidor a}-

La hélice esta dafiada. Contacte con su distribuidor a"

El aparato no sube o ha
dejado de subir por la pared

En el modo Fondo / Paredes / Linea de agua, el robot no sube por la pared
sistematicamente. La frecuencia varia durante el ciclo.

El filtro esta lleno o sucio: limpielo con agua clara. En caso de colmatado, limpielo
con una solucién acida (vinagre blanco, por ejemplo). Cambie el filtro en caso
necesario. Si se utiliza doble filtracién, procure emplear solo el filtro de residuos
finos (negro). Si ayuda al aparato a subir, se debe cambiar el filtro.

Las orugas estan sueltas: contacte con el distribuidor para cambiarlas. al:-

Aunque el agua parece limpida, hay algas microscépicas en la piscina no visibles a
simple vista que hacen que las paredes sean deslizantes e impiden que el aparato
suba. Realice una cloracidn de choque y baje ligeramente el pH. No deje el aparato
en el agua durante el tratamiento de choque.

El aparato no recoge los
residuos.

El filtro esta lleno u obstruido: limpielo (ver "4.2. Limpieza del filtro").

Si el filtro sigue obstruido después de esta limpieza: reemplacelo.

Compruebe que los residuos / objetos_no estan bloqueando el acceso a la valvula
del filtro: contacte con su distribuidor é‘-.

Hay residuos u objetos atascados en el clip fijador (entre los dos cepillos) que no se
consiguen atrapar: limpie los cepillos y el clip fijador. Limpielos regularmente.

Hay residuos (principalmente arena) atascados en la junta de la tapa: limpie la junta
de la tapa. Limpiela después de cada ciclo.
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Durante el arranque, el
aparato no realiza ningln
movimiento

Verifique que el robot estd cargado (piloto de la bateria en verde).
Compruebe que se hainiciado un ciclo de limpiezay que los pilotos estan encendidos.

Los dos filtros no se

desmontan

Sujete la parte inferior del filtro gris con una mano y tire del asa del filtro negro con
la otra.
Hay un objeto / residuo atascado entre ambos filtros que impide su desmontaje:
retirelo.

El aparato permanece en
posicidon vertical al final de
un ciclo de limpieza.

Hay demasiado aire en la tapa del limpiafondos.
Deje descansar el robot antes de iniciar un ciclo.

Todos los estdn

apagados

pilotos

Si el limpiafondos permanece inactivo durante mas de 5 minutos: deslice el cursor
hacia la izquierda o hacia la derecha para activarlo.

Si esto no funciona, recargue el limpiafondos.

Si las luces permanecen apagadas cuando el limpiafondos estd conectado al
cargador, retire el cargador y consulte "5.2. Solucién de problemas al cargar el
limpiafondos", pagina 18

Tap & Lift: hay un retardo
entre el golpecito y el
movimiento del robot.

El robot se despierta unos segundos después de recibir el golpecito y trepa por la
pared que tiene delante.
Tap & Lift solo esta disponible una vez finalizado el ciclo de limpieza.

El limpiafondos esta
encendido, pero no reacciona

Compruebe que el limpiafondos esté cargado (el indicador de bateria parpadea o se
enciende fijo verde).

Compruebe que el control se desliza bien hasta su posicion intermedia y luego
vuelve a su posicion inicial.

La hélice debe girar intermitentemente para detectar el agua. De lo contrario,
asegurese de que no haya residuos bloqueando la hélice (ver "4.5. Limpieza de la
hélice").

Elled del limpiafondos se enciende AZUL, pero la hélice no gira en absoluto: contacte
con su distribuidor %L.

El limpiafondos no se
enciende al iniciar el ciclo.

El limpiafondos se apaga después de un largo periodo de inactividad: enchufe de
nuevo el cargador para reactivarlo; entonces estara listo para un ciclo si la bateria
esta cargada.

La bateria estd completamente descargada: conecte el cargador para un ciclo de
carga completo.

17



18

5.2. Solucion de problemas al cargar el limpiafondos

El cargador funciona correctamente cuando:
- EI' LED del cargador se ilumina en verde cuando esta enchufado a una fuente de alimentacion y NO esta
conectado al limpiafondos.

- El LED del cargador se ilumina en rojo cuando estd enchufado a una fuente de alimentacién y esta
cargando el limpiafondos. El LED se vuelve verde cuando el limpiafondos esta cargado.

El indicador esta apagado n .

e Compruebe que el limpiafondos esta conectado al cargador, que el cargador
esta enchufado a una fuente de alimentacién y que funciona correctamente
(ver Oma’s arriba).

¢ Si el LED del limpiafondos sigue sin encenderse, el bloque de la bateria esta
defectuoso y debe sustituirse. Haga lo siguiente
- Desconecte el aspirador del cargador.

- Aisle el aspirador en el exterior, lejos de la luz solar directa, a mds de 2 m
de un edificio.

- Péngase en contacto con su distribuidor para obtener informacién sobre
como transportar el limpiafondos completo a un centro de servicio técnico
de Fluidra.

El indicador n estd encendido,
pero no parpadea.

e Compruebe que el cargador funciona correctamente:
* Si el cargador no funciona correctamente, compruebe:
- La fuente de alimentacion (desenchufe/enchufe).
- El estado del cable: si esta dafiado, sustituya el cargador.
- El estado del enchufe de salida del cargador: si hay signos de corrosién en
los contactos, limpielos cuando esté desenchufado o sustituya el cargador.
- El estado de los contactos del limpiafondos: si hay signos de corrosion en las
clavijas, limpielas con un cepillo pequeno. Si el problema persiste después
de limpiar el puerto de carga, pdngase en contacto con su distribuidor.

e Asegurese de que el LED del limpiafondos parpadea en naranja o verde
cuando se conecta al cargador para cargarse. Si no es asi, desconecte el
cargador y pongase en contacto con su distribuidor.

El indicador U parpadea en rojo-.‘ﬁ:—

Ver “5.3.2. Battery error”

Elindicador D parpadea en naranja
durante unos segundos o minutos y
luego cambia directamente a verde

fijo & — @

Desconecte el cargador del limpiafondos. Si el indicador U se apaga en lugar
de indicar el nivel de carga del limpiafondos, la bateria esta obsoleta y hay que
cambiarla. Péngase en contacto con su distribuidor.




5.3. Alertas de usuario

Los pilotos de la parte trasera del robot parpadean para indicar una alerta al usuario. Localice la luz que parpadea y siga
las soluciones sugeridas a continuacion. .

También se puede acceder a las alertas de usuario desde la aplicacién iAqualLink™. Para borrar un cédigo de
error de la aplicacidn, pulse Clear Error («Borrar error»).

5.3.1. Error del robot

Piloto

Parpadeo rojo

* 5 ¥

Descripcion

Parada de
seguridad

Error de
comunicacion

Soluciones

¢ Elrobot se encuentra en modo de seguridad.
¢ La placa del robot esta alimentada, pero no
responde.

Contacte con el distribuidor: aﬁ

Wl

TR

Motor traccién
derecho

Motor traccion
izquierdo

Consumo motor
traccion derecho

Consumo motor
traccion izquierdo

e Verifique que no hay suciedad que impida
que los cepillos o las orugas giren libremente.

e Gire cada rueda un cuarto de vuelta en el
mismo sentido hasta que tenga una rotacién
suave. Gire las ruedas en el sentido contrario
hasta que giren suavemente.

e Si el problema persiste, contacte con el
distribuidor para un diagndstico completo.

e e

Robot fuera del
agua

e Limpie minuciosamente el filtro.

¢ Vuelva a sumergirlo en el agua sacudiéndolo
para sacar las burbujas de aire.

¢ Relance el ciclo.
e Si el problema persiste, contacte con el
distribuidor para un diagndstico completo.

Motor bomba

e Fuerce la parada antes de limpiar la hélice:
con el aparato separado de la estacién de
carga, lleve el control deslizante a la izquierda
hasta que se apaguen todos los pilotos (unos
20 segundos). Compruebe que el robot se ha
detenido por completo moviendo el control:

ninguna de las luces debe encenderse.
Después compruebe que no haya residuos
que blogueen la hélice. La limpieza se debe
realizar fuera del agua y el robot ha de
encontrarse sobre una superficie seca.

e Limpie minuciosamente el filtro.

e Si el problema persiste, contacte con el
distribuidor para un diagndstico completo.

e e

Error de
actualizacion del
firmware

e El robot se apaga porque la bateria esta
demasiado baja o el Wi-Fi estd desconectado
durante mas de 60 minutos. Apague
completamente el robot durante al menos
1 minuto y vuelva a encenderlo cargandolo.
Mantenga el robot cargando.

¢ Verifique que el robot esté bien conectado a
la red Wi-Fi (led azul y fijo).

¢ Silaluz del piloto no se fija, abra la aplicacion
iAgualLink™, seleccione el robot y haga clic en
"Actualizar".

Si el robot se detiene antes del final de su ciclo, pero no parpadea ningun piloto al sacarlo del agua, ponga
el robot a cargar hasta que el piloto comience a parpadear.
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5.3.2. Error de bateria

Visualizacion

La bateria estd defectuosa y debe
sustituirse.

Desconecte el cargador.

Aisle la limpiadora en el exterior, lejos
de la luz solar directa, a + 2 m de un
edificio.

Contacte con su distribuidor para
obtener mas informacion sobre como
transportar el robot completo a un
centro de servicio Fluidra.

La temperatura detectada en el
emplazamiento del cargador esta
fuera del rango de temperatura
recomendado para recargar el robot
(5-35 °C): cambie la ubicacion de
carga.

Piloto Parpadeo rojo apﬁ::‘alcaién
iAquaLink™
L 1s
o — e Error de
bateria
rojo
Error de carga
(demasiado
U T caliente)
e e 2 e
rojo Error de carga
(demasiado
frio)
e e e LS
:ﬁ::ﬁ::ﬁ:i_’#iii Error de carga
rojo

Compruebe si hay signos de corrosién
en el puerto de carga o en el cargador
y, en tal caso, limpielos con un cepillo
pequeiio.

Si el cargador sigue sin funcionar bien,

contacte con su distribuidor.

e Si la bateria muestra signos de dafos, sobrecalentamiento, fugas o entrada de agua, no
conecte el cargador, no manipule la bateria y contacte con su distribuidor.



5.4. Ayuda al diagndstico para conectarse a la aplicacion iAquaLink™

Estado dela Causas posibles Soluciones
conectividad P
L
e Elled D esta e Verifique la conexidn a internet: podria haber una averia en
apagado. la red.
¢ Verifique la intensidad de la sefial Wi-Fi. Hay varias formas
de verificar la intensidad de la sefial Wi-Fi:
* Aparato no cargado - Desconectar el router de Wi-Fi doméstica y volver a
conectarlo.
-Con un ordenador portatil, acceder al panel de
configuracién para ver el estado de las conexiones de red.
* Aparato no conectado a Compruebe la intensidad de la sefial de la red inaldmbrica
la_ Wi-Fi doméstica y/o Wi-Fi en el ordenador portatil
pérdida de conexion a| _cun yn teléfono movil o una tableta, instale la aplicacion
= internet iAquaLink™. Compruebe la intensidad de la sefial de la red
. Bl D . inaldmbrica. Si la red Wi-Fi es débil, instale un repetidor
ed esta Wi-Fi.
encendldc?,,pero. no - Utilice una aplicacion dedicada al andlisis de Wi-Fi: hay
hay conexion Wi-Fi varias en iOS o Android.
(o esintermitente). | o Sefial Wi-Fi débil* e Durante la primera configuracién, coloque el robot lo mas
Aparece el mensaje cerca posible del router Wi-Fi doméstico (caja) y luego repita
"Error de conexién" los pasos"de configuracion (ver "3.1. Premiére configuration
en la pantalla du robot )’\
. .z Comnd
de la aplicacion e Sielled D no deja de parpadear, instale un repetidor
iAquaLink™

de Wi-Fi.
¢ Si aparece un punto rojo con el robot cargado, la conexion
funcional y el piloto con luz fija, actualice la pantalla
e Aparece un punto (deslizando el dedo arriba y abajo). Cuando el punto se

. T ilumina en verde: el aparato estd listo para funcionar.
rojo en la lista "Mis

dispositivos"

e Elled @ es

azul y parpadea
intensamente.
Una informacion
aparece en la
aplicacion.

¢ Hay una actualizacion del

software en curso. e Espere a que se complete la actualizacion.

*Una seinal de Wi-Fi débil puede deberse a varios motivos

- La distancia entre el router (caja) y el robot

o - El tipo de router (caja)
- El nimero de paredes que separan al router (caja) y al robot
- El proveedor de acceso a internet
- etc.
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1. Vor der ersten Nutzung

1.1. Beschreibung

A

RF 42XX/OF 42XX
A Reiniger v
B Ladegerat (fur die Verwendung in Innenrdaumen) v
C Eine Poolstange (Standard, nlcht mi qul:efert) wird benétigt, um den v
Rem/ger aus dem asser zu holen.
D Doppelte Filterung (150 / 60p) +
E Einfache Filterung (150p) v

v Mitgeliefert

—+: Als Option verfiigbar

:DDC Abnehmbares Netzteil (externer Adapter)

NUR das mit diesem Gerét gelieferte abnehmbare Netzteil verwenden.



1.2. Technische Daten und Kennzeichnung

1.2.1. Technische Daten

Versorgungsspannung Ladestation 100 - 240 VAC, 50/60Hz, Klasse II*
Nennspannung Reiniger 25,4 VDC
Ladespannung 29,4 VDC
Maximale Leistung des Ladegeréts 29,4 W**
Kapazitat des Akkus 10 Ah /6,4 Ah**
Nennleistung des Reinigers 130W
Filterkapazitat 3L
Abmessungen des Reinigers (B x T x H) 41 x 42 x 28 cm
Abmessungen der Verpackung (B x T x H) 56 x 56 x 38 cm
Gewicht des Reinigers 8,9kg
Gewicht mit Verpackung 15,5kg
Saugbreite 230 mm
Maximale Arbeitstiefe 4m
S, Ladestation IPX5
Reiniger IPX8
Frequenzbereich 2.402GHz - 2.484GHz
Funkfrequenz-Sendeleistung 20,5 dBm

* Klasse II: Gerdt mit doppelter oder verstdrkter Isolierung, das nicht geerdet werden muss.

** Je nach Modell

1.2.2. Kennzeichnung

A B

A - Zugang zum Filter

B - Deckel
C - Griff

D - Bursten

E - Akku-Anzeige

F - ON/OFF-Schieberegler

G - Raupenbander

1.3. Funktionsprinzip

Der Reiniger ist unabhdngig vom Filtersystem und kann nach dem Aufladen autonom betrieben werden. Er legt einen
optimalen Weg im Schwimmbecken zurtick, um die Bereiche zu reinigen, fiir die er vorgesehen ist. Die Verschmutzungen
werden eingesaugt und bleiben im Filter des Reinigers zurlick.

Der Reiniger kann wie folgt verwendet werden:
- Indem mithilfe des Schiebereglers auf der Riickseite des Reinigers eine Reinigungsart ausgewahlt und ein Zyklus

gestartet wird,
- oder via Smartphone oder Tablet, das mit der iAquaLink™-App kompatibel ist (siehe "3. Verwendung der iAquaLink™-

App").



1.4. Vorbereitung des Schwimmbeckens

e Dieses Produkt ist fiir die Nutzung in Aufstellbecken und kleinen Unterflurbecken bestimmt.
Der Reiniger darf nicht in leicht abmontierbaren Schwimmbecken eingesetzt werden.

e KEIN Verlangerungskabel verwenden.

Das Gerat muss in einem Schwimmbeckenwasser betrieben werden, das folgende Eigenschaften aufweist:

Wassertemperatur Zwischen 10°C und 35°C
pH Zwischen 6,8 und 7,6
Freies Chlor <3mg/l

e Wenn das Schwimmbecken besonders schmutzig ist, insbesondere bei der Erstinbetriebnahme, entfernen Sie sehr
grobe Verschmutzungen mit einem Kescher, um die Leistungen des Gerates zu optimieren.

¢ Nehmen Sie Thermometer, Spielzeug und andere Gegenstande, die das Gerat beschadigen kdnnten, heraus.

2. Bedienung

2.1. Reiniger aufladen

¢ Verwenden Sie nur das mitgelieferte Ladegerat.

Lassen Sie den Reiniger nicht vollstindig entladen.

Laden Sie den Reiniger vollstandig auf, bevor Sie ihn einwintern.

Laden Sie den Reiniger nicht bei Temperaturen unter 5°C und iiber 35°C auf.
Vermeiden Sie es, den Reiniger direktem Sonnenlicht auszusetzen.

y:\

Zum Aufladen des Reinigers:

1. Neigen Sie ihn leicht und fiihren Sie zuerst den unteren Teil des Steckverbinders (A) und dann den oberen Teil (B) ein.

2. SchlieRen Sie das Ladegeratim Freien in einem Abstand von mindestens 3,5 m zum Schwimmbecken an das Stromnetz
an.

3. Uberpriifen Sie, ob der Reiniger richtig geladen wird: Die LED blinkt, der Reiniger gibt einen Signalton ab und die
Raupen drehen sich, wenn das Ladegerat angeschlossen wird. (siehe "2.3. Beschreibung der Kontrollleuchten").

4. Der Ladevorgang wird automatisch beendet, sobald der Reiniger vollstdndig aufgeladen ist. Wenn Sie den Reiniger
vom Ladegerat trennen, schalten sich die LEDs nach 5 Minuten aus.

Wenn die Batteriestatus-LED wahrend des Ladevorgangs nicht leuchtet, siehe"5.2.
Fehlerbehebung beim Laden des Reinigers".



2.2. Beschreibung der Bedieneinheit

Uber die Bedieneinheit auf der Riickseite des Gerits ist es moglich, den Reinigungsmodus auszuwihlen und einen
Reinigungszyklus zu starten sowie Informationen Uber den Zustand des Reinigers, den Akku oder die Verbindung
abzurufen.

Zusatzliche Funktionen sind tiber die App zuganglich, siehe "3. Verwendung der iAquaLink™-App".

Tasten

Schieberegler (einen Zyklus starten, siehe "2.4. Start eines
< > Reinigungszyklus")

Kontrollleuchten

U Akkuladestand
- @ Akkuladestand
(o X
D WLAN-Verbindungsstatus

links oder rechts ziehen, um ihn zu aktivieren. Wenn dies nicht funktioniert, den Reiniger wieder auf die

o Wenn alle Kontrollleuchten erloschen sind, befindet sich der Reiniger im Standby. Den Schieberegler nach
Ladestation stellen (der Reiniger geht nach 8 Tagen Inaktivitat in den Ruhezustand dber).




2.3. Beschreibung der Kontrollleuchten

Die Kontrollleuchte auf der Rickseite des Reinigers gibt Ihnen Informationen Gber den Reiniger und den Akkuladestand.

unten ziehen, um ihn aufzuwecken. Wenn dies keine Wirkung hat, den Reiniger wieder an das Ladekabel

o Wenn die Betriebskontrollleuchte aus ist, befindet sich der Reiniger im Standby. Den Schieberegler nach
anschlieRen.

@:- >Kontrollleuchte blinkt @ = Kontrollleuchte leuchtet dauerhaft

@ Statusleuchte des Reinigers

Betriebskontrollleuchte Beschreibung

g Bereit zum Eintauchen

Zyklus lauft

g Fehler des Reinigers, siehe "5.3.1. Fehler des Reinigers"

Beschreibung

Gzn Geladen: betriebsbereit, vollstandig aufgeladen
\" - ’J
T’!: Wird geladen (< 5 Std.): bereit fiir einen vollstandigen Zyklus
Grun
Or:ge Teilweise geladen: kann verwendet werden (der Zyklus ist kirzer)
® e Wenn der Reiniger an das Ladegerat angeschlossen ist: Ladevorgang lauft
Orange e Wenn der Reiniger vom Ladegerat getrennt ist: Muss aufgeladen werden und kann
nicht verwendet werden
'-‘ I”J
_‘!‘7 Fehler des Akkus, siehe "5.3.2. Fehler des Akkus"
Rot

=
D Verbindungskontrollleuchte

Betriebskontrollleuchte Beschreibung

Aus Nicht mit WLAN verbunden
'\ll"
:!: Kopplungsvorgang lauft
Blau

® Mit WLAN verbunden

Blau




2.4. Start eines Reinigungszyklus

Zur Vermeidung von Verletzungs- und Sachschidden sind die folgenden Anweisungen zu
beachten:
A e Das Schwimmbecken darf nicht benutzt werden, solange sich das Gerat darin befindet.

e Verwenden Sie das Gerat nicht wahrend einer Schockchlorung im Becken, warten Sie, bis der
Chlorgehalt den empfohlenen Wert erreicht hat, bevor Sie den Reiniger eintauchen.

Zum Starten eines Reinigungszyklus:

1. Warten, bis der Reiniger aufgeladen ist ( .| griin dauerhaft oder blinkt), um einen Zyklus zu starten.
2. Wenn er aufgeladen ist, vom Ladegerat trennen und zum Schwimmbecken bringen.

3. Den Zyklus starten, siehe "2.4.1. Reinigungszyklus starten".

4. Den Reiniger eintauchen, siehe "2.4.2. Reiniger eintauchen".

2.4.1. Reinigungszyklus starten

e Den Schieberegler auf der Riickseite des Gerats nach rechts schieben,

um den Zyklus zu starten.

¢ Die Kontrollleuchte @ blinkt, bis der Reiniger ins Wasser gelassen wird. @
u
T

Empfehlung: Verbesserung der Reinigungsleistung

Starten Sie zu Beginn der Badesaison mehrere Reinigungszyklen (entfernen Sie zuvor grobe Verschmutzungen
o mit einem Kescher). Dank eines regelmafigen Einsatzes des Reinigers (jedoch nicht mehr als 3 Zyklen pro
Woche) verfiigen Sie immer Uber ein sauberes Schwimmbecken und der Filter verstopft weniger. Es ist
ratsam, einige Zyklen ohne den Filter fur sehr feine Verschmutzungen durchfiihren, um mit einer groben
Reinigung zu beginnen, siehe "4.2. Reinigung des Filters" zum Ausbauen der Filter (je nach Modell).

2.4.2. Reiniger eintauchen

Nach dem Start eines Zyklus (Schieberegler nach rechts geschoben, griine LED
leuchtet) haben Sie 5 Minuten Zeit, um den Reiniger ins Wasser zu stellen. Andernfalls
missen Sie von vorn beginnen.

1. Tauchen Sie den Reiniger vertikal ins Wasser ein und halten Sie ihn fest. Bewegen
Sie ihn leichtin alle Richtungen, damit die darin enthaltene Luft entweichen kann.

2. Lassen Sie den Reiniger bis zum Boden des Schwimmbeckens sinken. Der Zyklus
beginnt spatestens 40 Sekunden nach Erkennen des Wassers.




2.5. Reiniger aus dem Wasser holen

e Es ist méglich, den Reiniger wahrend des Zyklus mit der Poolstange herauszuholen. Der Reiniger stoppt
automatisch, sobald er aus dem Wasser ist.

e Am Ende eines Zyklus bleibt der Reiniger immer am FuBl einer Wand stehen.

Es gibt drei Moglichkeiten, den Reiniger aus dem Wasser zu holen:
¢ Mit dem System Tap & Lift ™

¢ Mit dem Haken

¢ Mit der iAquaLink-App

2.5.1. Mit dem System Tap & Lift™

1. Der Reiniger wartet an | 2. Befestigen Sie den | 3. Einmal auf die | 4. Holen Sie ihn am Griff
einer Wand. Haken (mitgeliefert) am Abdeckung des aus dem Wasser. Der
Ende einer Poolstange Reinigers klopfen, Reiniger st6Rt Wasser
(nicht mitgeliefert). damit der Reiniger in einem Strahl nach
hoch zur Wasserlinie hinten aus, damit er bei
steigt. Es kann zu einer der Entnahme aus dem

Verzégerung kommen, Wasser leichter ist.

bevor sich der Reiniger
in  Bewegung setzt.
Wenn das System
Tap & Lift ™ nicht
funktioniert, versuchen
Sie, auf einen anderen
Bereich des Reinigers
zu klopfen.

Hinweis: Je nachdem, wo sich der Reiniger am Ende des Zyklus befindet, kdnnen Sie Tap & Lift auch durch Klopfen auf
den Griff aktivieren.

2.5.2. Mit dem Haken

Nach einer Inaktivitdt von mehr als acht Tagen geht der Reiniger in den Tiefschlaf. Nehmen Sie ihn mithilfe des Hakens
aus dem Wasser, wie unten beschrieben.

1. Der Reiniger wartet an | 2. Befestigen Sie den | 3. Greifen Sie den | 4. Holen Sie ihn am Griff
einer Wand. Haken (mitgeliefert) am vorderen  Griff und aus dem Wasser.

Ende einer Poolstange heben Sie den Reiniger

(nicht mitgeliefert). an die Oberflache.




2.5.3. Mit der iAquaLink™-App

1. Wenn Push-Benachrichtigungen zugelassen wurden | 2. Holen Sie ihn am Griff aus dem Wasser. Der

(Einstellungen des Smartphones fiir die iAquaLink™- Reiniger stofft Wasser in einem Strahl nach hinten
App), meldet die App das baldige Zyklusende. Von diesem aus, damit er bei der Entnahme aus dem Wasser
Zeitpunkt an und wahrend der letzten zehn Minuten des leichter ist.

Zyklus wird der Reiniger nacheinander die verschiedenen
Waénde hochfahren und an der Wasserlinie warten, bis er
mithilfe des Griffs wieder herausgeholt wird.

2.6. Den Reiniger verstauen

¢ Bei der Lagerung miissen alle Elemente vor Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und Witterung

E e Lassen Sie den Reiniger nicht entladen: Laden Sie den Reiniger nach jedem Gebrauch auf.
geschiitzt sein.
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3. Verwendung der iAquaLink™-App

Mobilgerat Privates WLAN
(Smartphone oder Tablet)

Reiniger

Die iAquaLink™-App ist auf iOS- und Android-Systemen verfligbar.

3.1. Erstmalige Konfiguration des Reinigers

Bevor Sie mit der Installation der App beginnen, sind folgende MaBnahmen zu ergreifen:

- Laden Sie den Reiniger vorher auf.
- Verwenden Sie ein Smartphone oder Tablet, das mit WLAN ausgestattet ist.

o - Verwenden Sie ein WLAN-Netzwerk mit einem Signal, das stark genug ist, um eine Verbindung mit
den Reiniger herzustellen: Das WLAN-Signal muss an dem Ort empfangbar sein, an dem der Reiniger
eingesetzt wird. Andernfalls verwenden Sie eine technische Losung, um das vorhandene Signal zu
verstdrken.

- Halten Sie das Passwort fir lhr privates WLAN-Netzwerk bereit.

Laden Sie die im App Store (iOS) oder Google Play Store (Android) erhéltliche iAquaLink™-App herunter.

2. Tippen Sie auf das Symbol +, um ein neues Gerit
hinzuzufigen, und befolgen Sie die Anweisungen der

App.

{AgqualLink

1. Loggen Sie sich ein oder lassen Sie sich erst
registrieren.




3. Fuhren Sie die in der App angezeigten Schritte durch. Schieben Sie den Schieberegler bei Bedarf nach rechts und
-
halten Sie ihn 10 Sekunden lang, bis die Kontrollleuchte D blinkt, um Bluetooth™ zu aktivieren.

iy

o= Bz 0=
Do>"0—o [
Aus Blinkt Leuchtet dauerhaft

¢ Eine Meldung auf dem Bildschirm zeigt an, dass die WLAN-Verbindung zwischen dem Reiniger und dem privaten
Netzwerk ordnungsgemal hergestellt wurde. (*)

¢ Die Kontrollleuchte "Fl auf der Rickseite des Reinigers leuchtet.

o (*) : Wenn eine Fehlermeldung erscheint oder die Verbindung immer noch nicht hergestellt ist, konsultieren
Sie bitte die Tabelle "5.4. Diagnosehilfe fiir die Verbindung zur iAquaLink™-App".

3.2. InderiAqualink™-App verfiigbare Funktionen

o Wenn der Reiniger im Wasser ist, sind die Funktionen der iAquaLink™-App nicht mehr verfiigbar.

Wenn sich der Reiniger aulRerhalb des Wassers befindet, ermdglicht die App:

e einen Zyklus zu starten.

e Zugriff auf Reinigungsmuster, die nur in der App verfligbar sind: Das Standardmuster folgt einer zufilligen
Reinigungsbahn, und das S-Muster bewegt sich in einer S-férmigen Bahn hin und her. Dieser Modus wird fir
rechteckige und quadratische Pools ohne Fliesen empfohlen.

¢ auf Funktionen zur Diagnosehilfe durch Fehlermeldungen zuzugreifen: Driicken Sie auf das Warnsymbol A ,um die
Losungen zur Fehlerbehebung anzuzeigen, siehe "5.3. Stérungsanzeigen fir den Benutzer".

¢ die Entnahme aus dem Wasser zu erleichtern: Wenn Push-Benachrichtigungen zugelassen wurden (Einstellungen
des Smartphones fiir die iAquaLink™-App), meldet die App, wenn der Reiniger darauf wartet, oben an einer Wand
herausgeholt zu werden (die letzten Minuten des Zyklus).

¢ (ber den Ladestand des Reinigers informiert zu werden.

B Geladen: betriebsbereit

l4] Ladevorgang lauft: betriebsbereit
ral Ladevorgang lauft

™ Teilweise geladen

Die Taste O im Menii Parameter driicken, um jederzeit auf bestimmte Informationen liber den Reiniger zuzugreifen
(Seriennummer...).

11
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4. Instandhaltung

o Tipp: Um eine méglichst lange Lebensdauer des Reinigers zu gewahrleisten
Alle Teile, deren Instandhaltung in diesem Kapitel beschrieben ist, einmal im Monat Gberpriifen..

4.1. Reinigen des Reinigers

Das Gerat muss regelmaRig mit klarem oder leicht seifenhaltigem Wasser gereinigt werden. Es darf kein Losungsmittel
verwendet werden.

¢ Spiilen Sie das Gerat mit reichlich klarem Wasser ab.
¢ Lassen Sie das Gerét nicht in der prallen Sonne am Beckenrand trocknen.

4.2. Reinigung des Filters

e Die Leistung des Gerdtes kann beeintrachtigt werden, wenn der Filter voll ist oder
Verschmutzungen eingetrocknet sind.

* Reinigen Sie den Filter nach jedem Reinigungszyklus mit klarem Wasser.

1. Offnen Sie den Reiniger. 2. Entfernen Sie den Filter.

3. Trennen Sie die Filter ( *)

——> Filter fir sehr feine
Verschmutzungen




5. Setzen Sie die Filter wieder in den Reiniger ein. | 6. Schlieen Sie den Deckel des Reinigers.

* Je nach Modell

Empfehlung: Im Fall einer Filterverstopfung

o Reinigen Sie den Filter mindestens einmal pro Jahr mit einer Sdureldsung (z. B. weiler Essig). Der Filter wird
verstopft, wenn er mehrere Monate lang nicht verwendet wird (wahrend der Einwinterung).

4.3. Reinigung der Biirste

Die Leistung des Gerats kann nachlassen, wenn die Biirste zu stark verschmutzt ist oder wenn
sich Verschmutzungen oder Gegenstande im Inneren verfangen.

1. Reinigen Sie die Biirste sofort nach der Entnahme aus dem Wasser nach jedem Reinigungszyklus mit klarem Wasser,
ohne zu warten, dass die Verschmutzungen eintrocknen.

2. Entfernen Sie alle Gegenstande oder Verschmutzungen, die sich im Inneren verfangen haben.

4.4. Reinigung der Dichtung der Abdeckung

Die Leistung des Gerates kann nachlassen, wenn sich unter der Dichtung der Abdeckung
Verschmutzungen (hauptsachlich Sand) festgesetzt haben und die erforderliche Abdichtung
verhindern.

Reinigen Sie die Dichtung der Abdeckung sofort nach der Entnahme aus dem Wasser nach jedem Reinigungszyklus mit
klarem Wasser, ohne zu warten, dass die Verschmutzungen eintrocknen.

Empfehlung: Um die optimale Funktion des Gerates aufrechtzuerhalten und ein optimales Leistungsniveau
zu gewabhrleisten:
o - Es wird empfohlen, den Filter und die Biirsten alle 2 Jahre auszuwechseln.
- Eswird empfohlen, die Verschleifmarkierungaufden Raupenbandernzu beachtenund die Raupenbander
auszutauschen, sobald die Markierung erreicht ist.

13
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4.5. Reinigung des Propellers

Um schwere Verletzungen zu vermeiden:
e Bei der Wartung des Propellers miissen unbedingt Schutzhandschuhe getragen werden @

A * Trocknen Sie das Gerdt vor dem Reinigen des Propellers unbedingt ab und fiihren Sie die
Reinigung an einem trockenen Ort durch.

e Stellen Sie sicher, dass der Reiniger vollstandig ausgeschaltet ist, bevor Sie die Wartung
durchfiihren.

1. Schieben Sie den Schieberegler 20 Sekunden lang nach links, um den Reiniger auszuschalten. Es darf keine
Kontrollleuchte aufleuchten.

2. Offnen Sie die Filterzugangsklappe, indem Sie den
Riegel anheben.

4. Schrauben Sie den Stromungsleiter von Hand ab. Bei der ersten Demontage kann ein Schraubendreher erforderlich

sein.

> Entfernen . .S'e . d.en 6. Ziehen Sie Handschuhe an und ziehen Sie am Propeller. Halten Sie ihn
Stromungsleiter, indem Sie ihn .
anheben. dabei gut fest.

7. Entfernen Sie alle Verschmutzungen (Laub, Steine, ...), die den Propeller blockieren kdonnten.

8. Laden Sie den Reiniger auf, um ihn aufzuwecken. Siehe "2.1. Reiniger aufladen"




A

4.6. Ersetzen der Biirste

Filter wieder einsetzen.

Ziehen Sie sich nach der Reinigung Handschuhe an, lassen Sie den Propeller wieder fest einrasten
und setzen Sie den Stromungsleiter wieder ein, indem Sie ihn von Hand festschrauben. Den

1. Die Birste verfugt Uber VerschleiBmarkierungen.
Der Abstand zwischen den Markierungen und dem
Ende der Biirste weist darauf hin, dass die Blrste in

Ordnung ist.
9
- 1“‘-"?*‘:‘3

2. Wenn die VerschleiBmarkierungen zu sehen sind, ist
die Biirste abgenutzt und muss ersetzt werden.

3. Zum Herausnehmen der abgenutzten Biirste ziehen
Sie die Laschen aus den Lochern, in denen sie
befestigt ist, heraus.

4. Zum Anbringen der neuen Biirste schieben Sie den
Rand ohne Lasche unter die Birstenhalterung.

5. Drehen Sie die Biirste um ihre Halterung, stecken
Sie die Laschen in die Befestigungslocher und
ziehen Sie am Ende jeder Lasche, um die Seiten
zusammenzufiihren.

6. Schneiden Sie die Laschen mit einer Schere ab, damit
sie unterhalb der Lamellen bleiben.

4.7. Auswechseln des Akkus

A

- Der Akkupack des Reinigers darf nur von
Wenden Sie sich an lhren Handler

einem qualifizierten Fachmann ausgetauscht werden:

15
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4.8. Einwinterung

e Lassen Sie den Reiniger vor der Einwinterung NICHT entladen.
e Lassen Sie den Reiniger NICHT im Wasser stehen, wenn er nicht verwendet wird.

e Setzen Sie den Reiniger NICHT Feuer, iibermaBigen Temperaturen, entziindlichen Quellen
A oder Chemikalien fiir Schwimmbecken und Whirlpools aus.

¢ Bei der Lagerung miissen alle Elemente vor Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und Witterung
geschiitzt sein Temperaturbereich fiir die Lagerung der Elemente: 5 - 20 °C

e Den Reiniger auBerhalb der Reichweite von Kindern und Haustieren aufbewahren.

Laden Sie den Reiniger vor der Einwinterung vollstdndig auf, um die Lebensdauer des Akkus zu erhalten: Die
Kontrollleuchte wechselt auf dauerhaft griin, wenn der Reiniger vollstandig aufgeladen ist. Der Reiniger muss vor
seinem ersten Einsatz in der ndchsten Saison aufgeladen werden.

5. Problembehebung

Wenn ein Problem auftritt, die folgenden Tabellen Gberprifn, bevor Sie sich an Ihren Handler wenden.

Wenn das Problem nicht behoben ist, wenden Sie sich an lhren Handler, damit ein qualifizierter Techniker
MaRnahmen ergreift.

5.1. Fehlerbehebung bei der Verwendung des Reinigers

e Wiederholen Sie den Eintauchvorgang (siehe § "2.4. Start eines Reinigungszyklus")
und versuchen Sie dabei, das Geratan eineranderen Stelle des Beckens einzutauchen,
bis Sie die optimale Stelle gefunden haben.

¢ Der Filter ist voll oder verschmutzt: Den Filter reinigen (siehe "4.2. Reinigung des
Filters").

¢ Der Reiniger war beim Start des Zyklus nicht vollstandig geladen, daher wurde der
Zyklus verkiirzt.

Der Reiniger reinigt nicht das
gesamte Schwimmbecken

e Im Gehduse des Gerates ist noch Luft eingeschlossen. Wiederholen Sie den
Eintauchvorgang (siehe § "2.4. Start eines Reinigungszyklus").

e Der Filter ist voll oder verschmutzt: Den Filter reinigen (siehe "4.2. Reinigung des
Filters").

Der Reiniger liegt nicht|® Wenn der Filter trotz dieser Reinigung immer noch verstopft ist: Den Filter

vollstandig am Beckenboden austauschen.
an ¢ Ander AulRenseite des Gerats befinden sich liberall winzige Blasen:

- Und der Wasserstand ist unterhalb der Skimmer: Stellen Sie den Wasserstand ein.

- Und der Wasserstand ist auf Hohe der Skimmer: Die Leitungen sind UbermaRig
sauerstoffhaltig. Wenden Sie sich an lhren Handler a}-

e Der Propeller ist beschadigt. Wenden Sie sich an lhren Handler %"

e In der Reinigungsart Boden / Winde / Wasserlinie steigt der Reiniger nicht
systematisch an den Wanden hoch. Die Haufigkeit variiert wahrend des Zyklus.

e Der Filter ist voll oder verschmutzt: Den Filter mit klarem Wasser reinigen. Im Fall
einer Verstopfung reinigen Sie den Filter mit einer Saurelosung (z. B. Essigessenz).
Ersetzen Sie den Filter bei Bedarf. Bei Doppelfilterung versuchen Sie, nur den Filter
fiir feine Verschmutzungen (schwarz) zu verwenden. Wenn dies dem Gerat beim
Hochsteigen hilft, muss der Filter ausgetauscht werden.

¢ Die Raupenbdnder sind ausgedehnt oder abgenutzt: Wenden Sie sich an lhren
Handler , um sie auszutauschen. g

¢ Reinigen Sie die Klappe, ohne sie auszubauen.

e Obwohl das Wasser klar zu sein scheint, sind mikroskopische, mit bloRem Auge
unsichtbare Algen im Becken vorhanden, die die Wande rutschig machen und das
Gerat am Hochsteigen hindern. Fiihren Sie eine Schockchlorung durch und senken
Sie leicht den pH-Wert. Lassen Sie das Gerat wahrend der Schockchlorung nicht im
Wasser.

Das Gerat steigt nicht oder
nicht mehr die Wand hoch




Das Gerdat sammelt keine
Verschmutzungen ein

Der Filter ist voll oder verschmutzt: Den Filter reinigen (siehe "4.2. Reinigung des
Filters").

Wenn der Filter trotz dieser Reinigung immer noch verstopft ist: Den Filter
austauschen.

Stellen Sie sicher, dass keine Verschmutzungen / Gegensgtdnde den Zugang zur
Filterklappe blockieren: Wenden Sie sich an lhren Handler é‘-

Am Steg (zwischen den beiden Birsten) bleiben Verschmutzungen / Gegenstinde
hdngen und werden nicht eingesammelt: Reinigen Sie die Bilrsten und den Steg.
Reinigen Sie diese regelmaRig.

An der Dichtung der Abdeckung bleiben Verschmutzungen (hauptsachlich Sand)
hangen: Reinigen Sie die Dichtung der Abdeckung. Reinigen Sie sie nach jedem
Zyklus.

Beim Starten fiihrt das Gerat
keine Bewegung aus

Uberpriifen Sie, ob der Reiniger aufgeladen ist (die Akkukontrollleuchte leuchtet
grin).

Priifen Sie, dass ein Reinigungszyklus gestartet wurde und dass die Kontrollleuchten
leuchten.

Die beiden Filter lassen sich
nicht ausbauen

Greifen Sie mit einer Hand die Unterseite des grauen Filters und ziehen Sie mit der
anderen Hand am Griff des schwarzen Filters.

Ein Gegenstand / eine Verschmutzung ist zwischen den beiden Filtern eingeklemmt
und verhindert den Ausbau: Entfernen Sie ihn / sie.

Das Gerat bleibt am Ende
eines Reinigungszyklus
aufrecht stehen

Es befindet sich zu viel Luft im Deckel des Reinigers.
Stellen Sie den Reiniger wieder ab, bevor Sie einen Zyklus starten.

Alle Kontrollleuchten sind
erloschen

Wenn der Reiniger langer als 5 Minuten im Leerlauf ist: den Cursor nach
links oder rechts schieben, um ihn zu aktivieren.

Wenn dies nicht funktioniert, laden Sie den Reiniger wieder auf.

Wenn die Anzeigeleuchten ausgeschaltet bleiben, wahrend der Reiniger an das
Ladegerat angeschlossen ist, entfernen Sie das Ladegerdt und lesen Sie "5.2.
Fehlerbehebung beim Laden des Reinigers"

Tap & Lift: Es gibt eine
Verzégerung zwischen dem
Tippen und der Bewegung
des Reinigers

Der Reiniger wacht einige Sekunden nach dem Tippen auf und steigt an der vor ihm
befindlichen Wand hoch.
Tap & Lift ist nur nach Beendigung des Reinigungszyklus verfiigbar.

Der Reiniger ist eingeschaltet,
reagiert aber nicht wahrend
des Betriebs

Uberpriifen Sie, ob der Reiniger aufgeladen ist (die Akkuanzeige blinkt oder leuchtet
dauerhaft griin).

Uberpriifen Sie, ob der Schieber richtig in die Mittelposition gleitet und dann in die
Ausgangsposition zurlickkehrt.

Der Propeller sollte sich zeitweise einschalten, um Wasser zu erfassen. Wenn nicht,
stellen Sie sicher, dass keine Fremdkérper den Propeller blockieren (siehe "4.5.
Reinigung des Propellers").

Die LED des Reinigers leuchtet BLAU, aber der Propeller dreht sich Giberhaupt nicht:
Wenden Sie sich an lhren Fachhandler %ﬁ.
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e Der Reiniger schaltet sich nach langerer Inaktivitat aus. Stecken Sie das Ladegerat

Der Reiniger schaltet sich wieder ein, um ihn zu aktivieren. Dann ist er fiir einen Zyklus bereit, wenn der Akku
beim Starten des Zyklus nicht aufgeladen ist.
ein e Der Akku ist vollstindig entladen. Schliefen Sie das Ladegerdt an, um einen

vollstandigen Ladezyklus durchzufiihren.

5.2. Fehlerbehebung beim Laden des Reinigers

Das Ladegerat funktioniert ordnungsgemaR, wenn Folgendes zutrifft:

- Die LED am Ladegerat leuchtet griin, wenn es an eine Stromquelle angeschlossen und NICHT mit dem
o Reiniger verbunden ist.

- Die LED am Ladegerét leuchtet rot, wenn es an eine Stromquelle angeschlossen ist und den Reiniger
aufladt. Die LED wird griin, wenn der Reiniger aufgeladen ist.

e Vergewissern Sie sich, dass der Reiniger an das Ladegerat angeschlossen ist,
das Ladegerat an eine Stromquelle angeschlossen ist und ordnungsgemaf
funktioniert (siehe OOben).

e Wenn die LED am Reiniger immer noch nicht aufleuchtet, ist der Akku defekt
und muss ersetzt werden. Es ist wie folgt vorzugehen

Die n Anzeige ist ausgeschaltet - Den Reiniger vom Ladegerat trennen.

- Den Reiniger im Freien, vor direkter Sonneneinstrahlung geschiitzt und in
einem Abstand von mindestens +2 m zu Geb&uden isolieren.

- Wenden Sie sich an lhren Handler, um Informationen zum Transport des
Reinigers an ein Fluidra-Servicecenter zu erhalten.

o Uberpriifen Sie, ob das Ladegerit ordnungsgemaR funktioniert:
e Wenn das Ladegerat nicht ordnungsgemaR funktioniert, Gberpriifen Sie

Folgendes:

- Netzteil (Stecker ziehen/einstecken).

- Zustand des Kabels — wenn es beschadigt ist, ersetzen Sie das Ladegerat.

- Zustand des Ladegerat-Ausgangssteckers — wenn Anzeichen von Korrosion
an den Kontakten vorhanden sind, reinigen Sie diese im ausgesteckten
Zustand oder ersetzen Sie das Ladegerat.

- Zustand der Kontakte des Reinigers — wenn Anzeichen von Korrosion an
den Stiften zu sehen sind, reinigen Sie diese mit einer kleinen Biirste. Wenn
das Problem nach der Reinigung des Ladeanschlusses weiterhin besteht,
wenden Sie sich an Ihren Handler.

¢ Stellen Sie sicher, dass die LED des Reinigers orange oder griin blinkt, wenn
er zum Aufladen an das Ladegerat angeschlossen ist. Wenn nicht, trennen Sie
das Ladegerdt vom Stromnetz und wenden Sie sich an Ihren Handler.

Die D Anzeige leuchtet, blinkt
jedoch nicht

Die D Anzeige blinkt rot ‘h( Siehe "5.3.2. Battery error"

Die D Anzeige blinkt einige
Sekunden oder Minuten lang
orange und wechselt dann direkt zu
einem konstanten Griin - — @

Das Ladegerat vom Reiniger trennen. Wenn die D Anzeige erlischt, anstatt den
Ladezustand des Reinigers anzuzeigen, ist der Akku veraltet und muss ersetzt
werden. Wenden Sie sich an Ihren Handler.

5.3. Storungsanzeigen fiir den Benutzer

Die Kontrollleuchten auf der Riickseite des Reinigers blinken, um den Benutzer auf eine Stérungsanzeige hinzuweisen.
Stellen Sie fest, welche Kontrollleuchte blinkt, und befolgen Sie die unten vorgeschlagenen Losungen zur Fehlerbehebung..

o Benutzerwarnungen sind auch Uber die iAquaLink™-App zuganglich. Um einen Fehlercode aus der App zu
|6schen, auf ,,Fehler 16schen” driicken.




5.3.1. Fehler des Reinigers

Betriebs-
kontroll-
leuchte

Blinkt rot

Beschreibung

Losungen

1s

* 5 %

Sicherheitsabschaltung

Kommunikations-
fehler

Der Reiniger hat sich in den Sicherheitsmodus
versetzt.

Die Reinigerkarte wird mit Strom versorgt,
reagiert aber nicht.

Wenden Sie sich an lhren Handler: &F

e > ek

Antriebsmotor rechts
Antriebsmotor links

Verbrauch des rechten
Antriebsmotors

Verbrauch des linken
Antriebsmotors

Prifen Sie, dass die freie Drehbewegung der
Blrsten oder der Raupenbéander nicht durch
Verschmutzungen behindert wird.

Drehen Sie jedes Rad um eine Vierteldrehung
in dieselbe Richtung, bis sich eine
leichtgangige Drehung einstellt. Drehen Sie
die Rader in die entgegengesetzte Richtung,
bis sich eine leichtgdngige Drehung einstellt.
Wenn das Problem dadurch nicht behoben
wird, wenden Sie sich an den Handler, damit
er eine komplette Diagnose vornimmt.

Reiniger lauft trocken

Den Filter sorgfaltig reinigen.

Tauchen Sie ihn wieder ins Wasser und
schitteln Sie ihn dabei, damit die Luft blasen
entweichen.

Starten Sie den Zyklus erneut.

Wenn das Problem dadurch nicht behoben
wird, wenden Sie sich an den Handler, damit
er eine komplette Diagnose vornimmt.

e e >

Pumpenmotor

Erzwingen Sie das Ausschalten des Gerdts,
bevor Sie den Propeller reinigen: Halten Sie
aullerhalb der Ladestation den Schieberegler
nach links, bis alle Kontrollleuchten erléschen
(ca. 20 Sekunden). Uberpriifen Sie, ob der
Reiniger vollstandig ausgeschaltet ist, indem
Sie den Schieberegler betatigen: Es darf keine
Kontrollleuchte aufleuchten.  Uberpriifen
Sie dann, ob der Propeller nicht durch
Fremdkorper oder Haare blockiert wird.
Die Reinigung muss auRerhalb des Wassers
erfolgen und der Reiniger muss auf eine
trockene Oberflache gestellt werden.

Den Filter sorgfaltig reinigen.

Wenn das Problem dadurch nicht behoben
wird, wenden Sie sich an den Handler, damit
er eine komplette Diagnose vornimmt.

> W

Fehler beim Firmware-
Update

Der Reiniger schaltet sich aus, weil der Akku
zu schwach ist oder die WLAN-Verbindung fur
mehr als 60 Minuten unterbrochen wurde.
Schalten Sie den Reiniger flir mindestens
1 Minute vollstandig aus und starten Sie ihn
dann beim Ladevorgang neu. Lassen Sie den
Reiniger weiter aufladen.

Uberpriifen Sie, ob der Reiniger mit
dem WLAN-Netzwerk verbunden ist (die
Kontrollleuchte leuchtet dauerhaft blau).
Wenn die Kontrollleuchte nicht dauerhaft
leuchtet, 6ffnen Sie die iAqualink™-App,
wahlen Sie den Reiniger aus und klicken Sie
auf ,Aktualisieren”.

Wenn der Reiniger vor dem Ende seines Zyklus stoppt, aber bei der Entnahme aus dem Wasser keine
Kontrollleuchte blinkt, lassen Sie den Reiniger aufladen, damit die Kontrollleuchte zu blinken beginnt.

19



20

5.3.2. Fehler des Akkus

Lésungen

Der Akku ist defekt und muss ausgetauscht
werden.

Trennen Sie das Ladegerat vom Stromnetz.
Isolieren Sie den Reiniger im Freien, geschitzt
vor direkter Sonneneinstrahlung, + 2 m von
einem Gebdaude.

Wenden Sie sich an lhren Héandler, um
Informationen dariber zu erhalten, wie der
Transport des kompletten Reinigers zu einem

Fluidra Service-Center erfolgen soll.

Die am Standort des Ladegerdts ermittelte
Temperatur liegt aulRerhalb des empfohlenen
Temperaturbereichs zum  Aufladen des
Reinigers  (5°-35°C):  Fuhren Sie den
Ladevorgang an einem anderen Ort durch.

Betriebs- Ai?,zﬁ.iggre
Ii::gﬁg- Blinkt rot iAquaLink™-
App
P
i — e Fehler des
Akkus
rot
Fehler beim
D Laden
e (zu warm)
rot Fehler beim
Laden
(zu kalt)
Voo e e 1S e
3808 @8 —) 8- 8: 838 | Fehler beim
Laden
rot

Uberpriifen Sie den Ladeanschluss oder das
Ladegerdt auf Anzeichen von Korrosion,
reinigen Sie diese mit einer kleinen Biirste.

Wenn das Ladegerat immer noch defekt ist,

wenden Sie sich an lhren Handler a"

Wenn der Akku Anzeichen von Beschidigung, Uberhitzung, Auslaufen oder Eindringen von
Wasser aufweist, schlieRBen Sie das Ladegerat nicht an, manipulieren Sie den Akku nicht und

wenden Sie sich an lhren Handler.



5.4. Diagnosehilfe fiir die Verbindung zur iAquaLink™-App

Zustand der Verbindung

-

e Die LED D ist

erloschen.

R~

L

e Die LED D leuchtet
auf, aber es gibt
keine (oder nur einen
unregelmaRige) WLAN-
Verbindung). Auf dem
Display der iAquaLink™-
App erscheint die Meldung
,NVerbindungsfehler”.

¢ |n der Liste ,Meine Gerate
erscheint ein roter Punkt
bei diesem Gerét.

“«

Mogliche Ursachen

e Gerat nicht aufgeladen

e Das Gerédt ist nicht mit

dem privaten WLAN-
Netzwerk verbunden
und/oder Verlust des

Internetanschlusses

e WLAN-Signal schwach*

Lésungen

¢ Prifen Sie den Internetanschluss - das Netz konnte

ausgefallen sein.

Sicherstellen, dass ein ausreichend starkes WLAN-
Signal vorhandenist. Es gibt mehrere Moéglichkeiten,
um die Starke des WLAN-Signals zu prifen:

- Trennen Sie den privaten WLAN-Router vom
Stromnetz und schlieRen Sie ihn wieder an.

- Uberpriifen Sie den Netzwerkstatus Uber die
Systemsteuerung eines Laptops. Prifen Sie die
Starke des Signals des WLAN-Netzwerks am
Laptop.

- Installieren Sie die iAquaLlink™-App auf einem
Smartphone oder Tablet. Priifen Sie die Starke des
Signals des WLAN-Netzwerks. Wenn das WLAN-
Signal schwach ist, muss ein WLAN-Repeater
installiert werden.

- Verwenden Sie eine App fir die Analyse des
WLAN-Netzwerks, von denen es mehrere in iOS
oder Android gibt.

Platzieren Sie bei der ersten Konfiguration den

Reiniger so nahe wie moglich an Ihren WLAN-Router

und wiederholen Sie dann die Konfigurationsschritte

(siehe "3.1. Erstmalige Konfiguration des Reinigers").
~

Wenn die LED D nicht aufhort zu blinken, muss

ein WLAN-Repeater installiert werden.

Wenn der Punkt rot erscheint, obwohl der Reiniger
aufgeladen ist, die Verbindung funktioniert und die
Kontrollleuchte dauerhaft leuchtet, aktualisieren
Sie den Bildschirm (indem Sie mit dem Finger von
oben nach unten streichen). Wenn der Punkt griin
erscheint, ist das Gerat funktionsbereit.

e Die LED @ ist blau

und blinkt schnell. In der
App wird eine Meldung
angezeigt.

e Es lauft eine

Softwareaktualisierung.

¢ Warten Sie das Ende der Aktualisierung ab.

*Ein schwaches WLAN-Signal kann mehrere Griinde haben

- Entfernung zwischen Router und Reiniger,

- Routertyp,

- usw.

- Anzahl Wande und Fremdkdrper zwischen Router und Reiniger,
- Internetanbieter
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Tradotto dal francese

¢ |l presente manuale contiene le istruzioni da seguire per I'installazione, I'uso e la manutenzione.

e Per evitare lesioni gravi o mortali, danni materiali e I'annullamento della garanzia, leggere le
avvertenze di sicurezza e la garanzia prima dell'uso.

e Conservare tutta la documentazione del prodotto per consultazione futura per tutta la durata

A di vita dell’apparecchio.
e La distribuzione o la modifica del presente documento sotto qualsiasi forma é vietata senza
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o Consiglio: per agevolare il contatto con il rivenditore

Annotare i recapiti del rivenditore per ritrovarli pit facilmente.




1. Informazioni prima dell’'uso

1.1. Descrizione

A

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Caricabatteria (per utilizzo all’interno) v
N Gancio
C * E necessaria un’asta per piscina (standard, non fornita) per estrarre il v

robot dall’acqua.

D Filtrazione doppia (150 / 60 p) +
E Filtro singolo (150 W) v
‘/: Fornito

+. Disponibile in opzione

:DDC Blocco di alimentazione amovibile (adattatore esterno)

Utilizzare UNICAMENTE il blocco d’alimentazione fornito con questo apparecchio.



1.2. Caratteristiche tecniche e individuazione

1.2.1. Caratteristiche tecniche

Tensione alimentazione stazione di ricarica

100 - 240 VAC, 50/60Hz, Classe II*

Tensione nominale Robot

25,4VDC

Tensione di carica 29,4 VDC
Potenza massima del caricabatteria 29,4W**
Capacita della batteria 10 Ah / 6.4Ah**
Potenza nominale del robot 130W
Capacita del filtro 3L
Dimensioni del robot (L x P x h) 41 x 42 x 28 cm
Dimensioni imballo (Lx P x h) 56 x 56 x 38 cm
Peso del robot 8,9 kg
Peso imballato 15,5 kg
Larghezza di aspirazione 230 mm
Profondita di funzionamento massima 4m
Indice di protezione Stazione di ricarica IPX5

Robot IPX8
Bande di frequenza 2.402GHz - 2.484GHz
Potenza di emissione di radiofrequenza 20,5 dBm

*Classe II: apparecchio a doppio isolamento o a isolamento rinforzato che non necessita di messa a terra.

** A seconda del modello

1.2.2. Individuazione

A B

A - Accesso al filtro

B - Coperchio
C - Impugnatura

D - Spazzole

E - Indicatore batteria

1.3. Principio di funzionamento

Il robot & indipendente dal sistema di filtrazione e puo, una volta caricato, funzionare in maniera autonoma. Si sposta in
maniera ottimale per pulire le zone della piscina per le quali e stato progettato. | detriti sono aspirati e rimangono nel

filtro del robot.

Il robot pud essere utilizzato:

F - Cursore ON/OFF
G - Cingoli

- Selezionando una modalita di funzionamento e avviando un ciclo dal cursore posteriore del robot,

- O grazie auno smartphone o un tablet compatibili con I'applicazione iAquaLink™ (vedere "3. Utilizzo dall’applicazione

iAquaLink™").




1.4. Preparazione della piscina

e Questo prodotto e progettato per essere utilizzato in piscine fuori terra e piccole piscine
interrate. Non utilizzarlo in piscine facilmente smontabili.

® NON utilizzare una prolunga.

L'apparecchio deve funzionare nell'acqua della piscina che abbia la seguente qualita:

Temperatura dell'acqua Tra 10°C e 35°C
pH Tra6.8e 7.6
Cloro libero < 3 mg/litro

¢ Quando la piscina & particolarmente sporca, soprattutto al momento della messa in servizio, eliminare i detriti molto
grandi con un guadino per ottimizzare le prestazioni dell'apparecchio.
¢ Togliete termometri, giocattoli e altri oggetti che potrebbero danneggiare I'apparecchio.

2. Utilizzo

2.1. Caricare il robot

Utilizzare unicamente il caricabatteria fornito.

Non lasciare il robot completamente scarico.

Caricare completamente il robot prima dello stoccaggio invernale.

Non caricare il robot con temperature inferiori a 5°C e superiori a 35°C.
Evitare di esporre il robot alla luce diretta del sole.

y:\

Per caricare il robot:

1. Inclinare leggermente e inserire per prima cosa la parte inferiore del connettore (A), poi inserire la parte superiore
(B).

2. Collegare il caricabatteria a una presa corrente eterna a almeno di 3,5 m dalla piscina.

3. Verificare che il robot si carichi correttamente: il LED lampeggia, il robot emette un bip e i cingoli ruotano quando il
caricabatterie & collegato. (vedere "2.3. Descrizione delle spie").

4. La carica si arresta automaticamente non appena il pulitore & completamente carico. Dopo aver scollegato il robot
dal caricatore, i LED si spengono entro 5 minuti.

Se lo stato della batteria LED é su off durante la carica, vedere "5.2. Risoluzione dei problemi
quando si carica il robot".



2.2. Descrizione dell'interfaccia

Grazie all'interfaccia situata nella parte posteriore dell'apparecchio, & possibile scegliere la modalita di pulizia e avviare
un ciclo di pulizia e ottenere informazioni relative allo stato del robot, alla batteria o alla connettivita.

Delle funzionalita supplementari sono accessibili dall'app, vedere "3. Utilizzo dall’applicazione iAquaLink™".

Tasti
< > Cursore (avviare un ciclo, vedere "2.4. Iniziare un ciclo di pulizia")
LED
D Stato della batteria
- @ Stato della batteria
o= . -
D Stato della connessione Wi-Fi

per riattivarlo. Se non funziona, riposizionare il robot sulla stazione di ricarica (il robot entra in stand-by

o Quando tutte le spie sono spente, il robot € in stand-by. Spostare il cursore verso sinistra o verso destra
prolungato dopo 8 giorni di inattivita).




2.3. Descrizione delle spie

La spia luminosa situata nella parte posteriore del pulitore fornisce informazioni sul pulitore e lo stato della batteria.

Quando la spia & spenta, il pulitore & in stand-by. Spingere il cursore verso il basso per riattivarlo. Se cid non
produce effetti, ricollegare il pulitore al cavo di carica.

- >Spia lampeggiante @ -> Spia fissa

@ Spia di stato del robot

T Pronto per I'immersione

Ciclo in corso

T‘!E' Errore Robot, vedere "5.3.1. Errore robot"

Descrizione
® Carico: pronto per 'uso, carica completa
Verde
\" - ’J
N In carica (<5h): pronto per effettuare un ciclo completo
Verde
._ Parzialmente carico: puo essere utilizzato (il ciclo sara piu breve)
Arancione
® ¢ Se il robot & collegato al caricabatteria: Carica in corso
AEREERE e Seil robot & scollegato dal caricabatteria: Deve essere ricaricato e non puo essere
usato
L)
‘g: Errore Batteria, vedere "5.3.2. Errore batteria"
Red

=
D Spia di connettivita

Spia Descrizione

Off Non connesso al Wi-Fi
X I 4

s Accoppiamento in corso
Blu

® Connesso al Wi-Fi

Blu




2.4. Iniziare un ciclo di pulizia

Per evitare rischi di danni corporali o materiali, rispettare le seguenti istruzioni:
A e E vietato fare il bagno quando il robot si trova nella piscina.

* Non utilizzare I'apparecchio se si effettua una clorazione d’urto della piscina, attendere che il
tasso di cloro abbia raggiunto il valore consigliato prima di immergere il robot.

Per avviare un ciclo di pulizia: .
1. Attendere che il robot sia carico ( |[| verde fisso o lampeggiante) per avviare un ciclo.
2. Una volta carico, scollegare il caricabatteria e portarlo verso la piscina.

3. Awviare il ciclo, vedere "2.4.1. Avviare un ciclo di pulizia".

4. Immergere il robot, vedere "2.4.2. Immergere il robot".

2.4.1. Awviare un ciclo di pulizia

e Spostare il cursore situato nella parte posteriore dell'apparecchio verso

destra per avviare il ciclo.

¢ Laspia @ lampeggia in attesa della messa in acqua. @
H

Consiglio: Migliorare le prestazioni di pulizia

All'inizio della stagione di balneazione, avviare piu cicli di pulizia (dopo aver eliminato i detriti grandi con

o un guadino). L'uso regolare del robot pulitore (senza superare 3 cicli la settimana) permettera di avere una
piscina sempre pulita e il filtro risultera meno otturato. Si consiglia di effettuare qualche ciclo senza il filtro
detriti molto fini per sgrossare la pulizia, vedere "4.2. Pulizia del filtro" per disassemblare i filtri (A seconda
del modello).

2.4.2. Immergere il robot

Dopo I'avvio di un ciclo (cursore spinto verso destra, LED verde acceso), si hanno a
disposizione 5 minuti per mettereil pulitore in acqua. Altrimenti bisogna ricominciare.

1. Immergere il robot verticalmente nell’acqua e tenerlo muovendolo leggermente
in tutte le direzioni per far fuoriuscire I'aria contenuta all’interno.

2. Lasciare che il robot arrivi fino sul fondo della piscina. Il ciclo iniziera al massimo
40 secondi dopo aver rilevato I'acqua.




2.5. Estrarre il robot dall’acqua

e E possibile togliere il robot durante il ciclo con I’asta, il robot si arrestera automaticamente una volta
fuori dall’acqua.

e Alla fine del ciclo, il robot si arresta sempre ai piedi di una parete.

Esistono 3 modi di estrarre il robot dall’acqua:
e Con il sistema Tap & Lift ™
e Con il gancio

¢ Con l'applicazione iAquaLink

2.5.1. Conil sistema Tap & Lift™

1. Il robot aspetta ai piedi | 2. Fissare il gancio | 3. Picchiettare unavoltail | 4. Usare l'impugnatura
di una parete. (fornito)  all’estremita coperchio del robot per per estrarlo
di un’asta per piscina farlo salire sulla linea completamente
(non fornita). d'acqua. Puo volerci dallacqua. Il robot
del tempo prima che espelle lacqua
il robot si metta in mediante un getto
moto. Se il sistema Tap posteriore per essere
& Lift ™ non funziona, pill leggero.

provare a picchiettare
su un'altra zona del
robot.

Nota: Aseconda della posizione del robot a fine ciclo, & anche possibile attivare il Tap & Lift picchiettando sull'impugnatura.

2.5.2. Coniil gancio

Dopo un periodo di inattivita superiore a 8 giorni, il robot entra in standby profondo. Estrarlo dall'acqua con un gancio,
come spiegato sotto.

1. Il robot aspetta ai piedi | 2. Fissare il gancio | 3. Afferrare per prima | 4. Usare I'impugnatura
di una parete. (fornito) all’estremita cosa l'impugnatura e per estrarlo dall'acqua.
di un’asta per piscina sollevare il robot fino

(non fornita). alla superficie.




2.5.3. Con l'applicazione iAquaLink™

1. Una volta attivate le notifiche Push (impostazioni del | 2. Usare I'impugnatura per estrarlo completamente

telefono dell'applicazione iAqualink™), I'applicazione dall’acqua. Il robot espelle I'acqua mediante un
notifica la fine del ciclo. A partire da questo momento getto posteriore per essere piu leggero.
e per gli ultimi dieci minuti del ciclo, il robot salira
successivamente sulle varie pareti e raggiungera la
linea d'acqua fino a che non verra recuperato usando
I'impugnatura.

2.6. Riporre il robot

ﬁ * Non lasciare il robot scarico: ricaricare sempre il robot dopo l'uso.
e Conservare tutti gli elementi al riparo dal sole, dall'umidita e dalle intemperie.



3. Utilizzo dall’applicazione iAquaLink™

Supporto mobile Rete Wi-Fi
domestica

Robot

(smartphone o tablet)

L'applicazione iAquaLink™ e disponibile per i sistemi iOS e Android.

3.1. Prima configurazione del robot

Prima di iniziare I'installazione dell’applicazione controllare di:

- Caricare preventivamente il robot,
- Utilizzare uno smartphone o un tablet dotati di Wi-Fi,

o - Utilizzare una rete Wi-Fi con un segnale abbastanza potente per la connessione con il robot: deve essere
possibile captare il segnale Wi-Fi nel luogo nel quale viene utilizzato il robot. In caso contrario, utilizzare
una soluzione tecnica che permetta di amplificare il segnale esistente.

- Tenere a portata di mano la password della rete Wi-Fi domestica

Scaricare l'applicazione iAquaLink™ disponibile sull'App Store (i0OS) o su Google Play Store (Android).

1. Accedere o registrarsi_ 2. Premere |'iC0na + per aggiungere un nuovo
apparecchio e seguire le indicazioni dell’applicazione.

{AqualLink




3. Seguire le fasi indicate nell’applicazione. Se necessario, far scorrere il cursore verso destra e tenerlo fermo per 10
= . . .
secondi, fino a che la spia D lampeggia per attivare il Bluetooth™.

o

iy
o= -B= o=
Uo"U—> U
Spento  Lampeggiante Fisso

¢ Un messaggio sullo schermo indica che la connessione Wi-Fi tra il robot e la rete domestica e stata stabilita
correttamente. (*)

e Laspia 'ﬁ nella parte posteriore del robot & accesa.

(*): Se viene visualizzato un messaggio d’errore o la connessione non riesce, fare riferimento alla tabella
"5.4. Aiuto diagnostica per la connessione all’applicazione iAquaLink™".

3.2. Funzioni disponibili nell’applicazione iAqualink™

o Quando il robot & in acqua, le funzioni dell'applicazione iAqualink™ non sono piu disponibili.

Quando il robot e fuori dell'acqua, I'applicazione permette:

¢ Di avviare un ciclo.

e Accedere agli schemi di pulizia disponibili solo nell'applicazione: lo schema Standard segue un percorso casuale e lo
schema a S si muove avanti e indietro con un percorso a S. Questa modalita & consigliata per piscine rettangolari e
quadrate senza piastrelle.

¢ Dijaccedere a funzioni di aiuto diagnostica attraverso la segnalazione degli errori: premere sul simbolo di avvertenza

per visualizzare le soluzioni di risoluzione dei problemi, vedere "5.3. Avvisi utente".

¢ Difacilitare 'uscita dall’acqua: quando le notifiche Push sono state abilitate (impostazioni del telefono dall’applicazione
iAqualink™), I'applicazione avverte quando il robot aspetta di essere recuperato sulla parte superiore di una parete (gli
ultimi minuti del ciclo").

¢ Di essere avvertito del livello di carica del robot.

R
Carico: pronto per 'uso
-
Carica in corso: pronto per I'uso
R
Carica in corso
— -
Parzialmente carico

Premere O dal menu Impostazioni per accedere in qualsiasi momento ad alcune informazioni relative al robot

11
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(numero di serie...).

4. Manutenzione

o Suggerimento: Per garantire la maggiore durata di vita possibile al robot

Effettuare un’ispezione di tutti i componenti la cui manutenzione e specificata in questo capitolo una volta
al mese.

4.1. Pulizia del robot

L'apparecchio deve essere pulito regolarmente con acqua di rete o leggermente saponata. Non utilizzare solventi.
¢ Sciacquare abbondantemente |'apparecchio con acqua di rete.
¢ Non far asciugare I'apparecchio in pieno sole sul bordo della piscina.

4.2. Pulizia del filtro

A ® Le prestazioni del robot possono ridursi se il filtro & pieno o ostruito.
e Pulire il filtro con acqua di rete dopo ogni ciclo di pulizia.

1. Aprire il robot. 2. Togliere il filtro.

3. Separare i filtri ( * ) 4. Sciacquare abbondantemente con acqua di rete.




5. Rimettere i filtri nel robot. 6. Chiudere il coperchio del robot.

* A seconda del modello

Consiglio: In caso di ostruzione del filtro

Pulire il filtro con una soluzione acida (aceto bianco, ad esempio), almeno una volta I'anno. Il filtro si ostruisce
se non viene utilizzato per molti mesi (periodo di stoccaggio invernale).

4.3. Pulizia della spazzola

Le prestazioni dell’apparecchio possono ridursi se la spazzola é troppo intasata o se dei detriti o
degli oggetti sono incastrati all’interno.

1. Pulire la spazzola con acqua di rete subito dopo l'uscita dall’acqua dopo ogni ciclo di pulizia, senza aspettare che i
detriti si secchino.

2. Togliere oggetti o detriti incastrati all’interno.

13
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4.4. Pulizia della guarnizione del coperchio

Le prestazioni dell’apparecchio possono ridursi se dei detriti (sabbia principalmente) sono
incastrati sotto la guarnizione del coperchio, impedendo che venga conservata I'impermeabilita
necessaria.

Pulire la guarnizione del coperchio con acqua di rete subito dopo I'uscita dall’acqua dopo ogni ciclo di pulizia, senza
aspettare che i detriti si secchino.

Consiglio: Per preservare l'integrita dell'apparecchio e garantirne prestazioni ottimali:

o - Si raccomanda di sostituire il filtro e le spazzole ogni 2 anni,

- Si consiglia di tenere conto dell’indicatore di usura sui cingoli e di sostituirli non appena l'indicatore lo
indica.

4.5. Pulizia dell'elica

Per evitare di ferirsi in modo grave: @

Q ¢ Indossare tassativamente dei guanti per la manutenzione dell'elica

¢ Asciugare tassativamente l'apparecchio prima di pulire I'elica e effettuare questa operazione
in un luogo asciutto.

e Accertarsi che il robot sia completamente spento prima di effettuare la manutenzione.

1. Spostare il cursore verso sinistra per 20 secondi per spegnere il robot. Non deve accendersi nessuna spia.

5. Togliere il guidaflusso
sollevandolo.

6. Dotarsidiguanti ed esercitare una trazione sull'elica tenendola saldamente
per estrarla.




7. Togliere i detriti (foglie, ciottoli,...) che potrebbero bloccare I'elica.

8. Mettere in carica il robot per riattivarlo. Vedere "2.1. Caricare il robot"

A

4.6. Sostituzione la spazzola

Dopo aver effettuato la pulizia, dotarsi di guanti, reinserire saldamente I'elica e riposizionare il
guidaflusso avvitandolo manualmente. Riposizionare il filtro.

1. La spazzola & dotata di indicatori di usura, la distanza
tra gli indicatori e I'estremita della spazzola indica che
la spazzola € in buone condizioni.

- e h--__:;‘..—.“—-—‘
: _.__,_-d";' E--j‘ = o

2. Quando compaiono gli indicatori di usura, la spazzola
€ usurata e deve essere sostituita.

3. Per togliere la spazzola usurata, estrarre le linguette
dai fori nei quali sono fissate.

4. Per inserire la nuova spazzola, infilare il bordo senza
linguetta sotto il supporto della spazzola.

5. Far ruotare la spazzola intorno al suo supporto e far
scivolare le linguette nei fori di fissaggio e esercitare
una trazione sull'estremita di ogni linguetta per farla
passare attraverso la fenditura.

6. Tagliare le linguette con un paio di cesoie in modo che
siano al di sotto del livello delle lamelle.

15
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4.7. Sostituzione della batteria

A - La batteria del robot deve essere sostituita solo da un tecnico qualificato: contattate il rivenditore.

4.8. Stoccaggio invernale

* NON lasciare il robot scarico prima dello stoccaggio invernale.
e NON lasciare il robot nell'acqua quando non viene utilizzato.
* NON esporre il robot al fuoco, a temperature eccessive, a fonti che presentano un rischio di
A inflammabilita o a prodotti chimici per piscine e Spa.
e Riporre tutti gli elementi al riparo dal sole, dal’'umidita e dalle intemperie Intervallo di
temperatura di stoccaggio degli elementi: 5 - 20°.C
e Conservare il robot fuori della portata di bambini e animali domestici.

Prima dello stoccaggio invernale, effettuare una carica completa del robot per proteggere la durata della batteria: la spia
D passa su verde fisso quando il robot & completamente carico. Il robot deve essere caricato prima del primo utilizzo
nella stagione seguente.



5. Risoluzione di un problema

In caso di problemi, controllare le tabelle seguenti prima di contattare il rivenditore.

o Se il problema non é risolto, contattare il rivenditore per richiedere l'intervento di un tecnico.

5.1. Risoluzione dei problemi quando si usa il robot

Il robot non pulisce tutta la
piscina

¢ Ripetere le fasi di immersione (vedere § "2.4. Iniziare un ciclo di pulizia"), variando il

punto di immersione nella piscina fino a trovare quello ottimale.
Il filtro e pieno o intasato: pulirlo (vedere "4.2. Pulizia del filtro").

Il robot non era completamente carico al momento dell’avvio del ciclo, il ciclo e stato
quindi abbreviato.

Il robot non si appiattisce
completamente contro il
fondo della piscina

C'e aria nella scocca dell'apparecchio. Ripetere le operazioni di immersione (vedere
§ "2.4. Iniziare un ciclo di pulizia").

Il filtro € pieno o intasato: pulirlo (vedere "4.2. Pulizia del filtro").

Se il filtro continua a essere ostruito malgrado la pulizia: sostituirlo.

Sono presenti delle bollicine ovunque all’esterno dell’'apparecchio:

- E il livello d’acqua é al di sotto degli skimmer: regolare il livello d’acqua.

- E il livello d’acqua e a livello degli skimmer: la tubatura & sovraossigenata.
Contattate il rivenditore al-

L'elica e danneggiata. Contattate il rivenditore a}'

L'apparecchio non risale o
non risale piu sulla parete.

Nella modalita Fondo/ Parete / Linea d’acqua, il robot non risale sistematicamente
le pareti. La frequenza varia durante il ciclo.

Il filtro & pieno o intasato: pulirlo con acqua di rete. In caso di ostruzione, pulirlo con
una soluzione acida (aceto bianco per esempio). Sostituire il filtro se necessario. In
caso di doppia filtrazione, provare a utilizzare solo il filtro detriti fini (nero). Se aiuta
I'apparecchio ad arrampicarsi, il filtro deve essere sostituito.

I cingoli sono distesi: contattare il rivenditore per sostituirli %l:-

Pulire la valvola senza smontarla.

Anche se I'acqua sembra limpida, nella vasca sono presenti alghe microscopiche,
non visibili a occhio nudo, che rendono scivolose le pareti e impediscono al robot di
arrampicarsi. Effettuare una clorazione d'urto e abbassare leggermente il pH. Non
lasciare il robot nell'acqua durante il trattamento d'urto.

L'apparecchio non raccoglie i
detriti

Il filtro € pieno o intasato: pulirlo (vedere "4.2. Pulizia del filtro").

Se il filtro continua a essere ostruito malgrado la pulizia: sostituirlo.

Accertarsi che detriti /_oggetti non blocchino I'accesso alla valvola del filtro:
contattate il rivenditore g%

Dei detriti / oggetti restano incastrati a livello del ponticello (tra le due spazzole) e
non vengono raccolti: pulire le spazzole e il ponticello. Pulirle regolarmente.

Dei detriti (principalmente sabbia) restano incastrati a livello della guarnizione del
coperchio: pulire la guarnizione del coperchio. Pulirla dopo ogni ciclo.

All'awvio, il robot non esegue
alcun movimento

Verificare che il robot sia carico (la spia della batteria e verde).
Controllare che e stato lanciato un ciclo di pulizia e che le spie sono accese.

| due filtri non si smontano.

Afferrare la parte inferiore del filtro grigio con una mano e tirare l'impugnatura del
filtro nero con I'altra.
Un oggetto / detrito € bloccato tra i due filtri e ne impedisce lo smontaggio: toglierlo.

L'apparecchio rimane in
posizione eretta alla fine di
un ciclo di pulizia

C'e troppa aria nel coperchio del robot.
Mettere di piatto il robot prima di avviare un ciclo.

Tutte le spie sono spente

Se il robot rimane inattivo per piu di 5 minuti: spostare il cursore verso sinis-
tra o destra per accenderlo.
Se non funziona, ricaricare il robot.

Se le luci rimangono spente quando il robot & collegato alla stazione di carica,
rimuoverlo e vedere "5.2. Risoluzione dei problemi quando si carica il robot"
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Tap & Lift: trascorre un
intervallo di tempo tra il
tocco e il movimento del
robot

Il robot si riattiva qualche secondo dopo aver picchiettato e sale sulla parete che ha
di fronte.

Tap & Lift e disponibile solo dopo che il ciclo di pulizia & terminato.

I robot €& acceso ma
non reagisce durante il
funzionamento

Controllare che il robot sia carico (l'indicatore della batteria lampeggia o & verde
fisso).

Controllare che il cursore scorra correttamente in posizione mediana e che poi
ritorni alla posizione iniziale.

L'elica deve accendersi a intermittenza per rilevare l'acqua. In caso contrario,
accertarsi che non ci siano detriti che bloccano I'elica (vedere "4.5. Pulizia dell'elica").

Il robot non si accende
quando inizia il ciclo

Il LED del robot diventa BLU ma I'elica non gira: contattare il rivenditore %n.

Il robot si spegne dopo un lungo periodo di inattivita, collegare il caricabatteria per
riattivarlo, poi sara pronto per un ciclo se la batteria é carica.

La batteria € completamente scarica, collegare il caricabatteria per un ciclo di carica
completo.

5.2. Risoluzione dei problemi quando si carica il robot

Il caricabatteria funziona correttamente quando:

o - I LED sul caricabatteria e verde quando ¢ collegato all'alimentazione elettrica e NON collegato al robot.

- Il LED sul caricabatteria e rosso quando e collegato all’alimentazione elettrica e sta caricando il robot. Il
LED diventa verde quando il robot & carico.

L'indicatore D € spento

e Verificare che il robot sia collegato al caricabatteria, il caricabatteria sia
collegato all'alimentazione elettrica e funzioni correttamente (vedere o
sopra).

e Seil LED sul robot continua a non accendersi Il blocco batteria & guasto e deve
essere sostituito. Eseguire le seguenti azioni
- Scollegare il robot dal caricabatteria,

- Isolare il robot all’esterno, al riparo dalla luce diretta del sole, +2m da un
edificio,

- Contattare il rivenditore per informazioni relative al trasporto del robot
completo presso un centro di assistenza Fluidra.

L'indicatore n € acceso ma non

lampeggia

¢ \Verificare il corretto funzionamento del caricabatteria:
¢ Se il caricabatteria non funziona correttamente, controllare:

- l’alimentazione elettrica (scollegare/collegare).

- Le condizioni del filo - se danneggiato, sostituire il caricabatteria.

- Le condizioni della spina d'uscita del caricabatteria - se sono presenti segni
di corrosione sui contatti, pulirli dopo averla scollegata dall'alimentazione
elettrica o sostituire il caricabatteria.

- Le condizioni dei contatti del robot -se sono presenti segni di corrosione
sugli spinotti, pulirli con una spazzolina. Se dopo la pulizia della porta di
carica il problema persiste, contattare il rivenditore.

e Accertarsi che il LED del robot lampeggi arancione o verde quando viene
collegato al caricabatteria per la carica. In caso contrario, scollegare il
caricabatteria e contattare il rivenditore.

T D lampeggia rosso Vedere "5.3.2. Errore batteria"

L'indicatore u lampeggiaarancione

Scollegare il caricabatteria dal robot. Se l'indicatore D si spegne invece di

per alcuni secondi o minuti quindi R

passa direttamente a verde fisso

>0

indicare il livello di carica, la batteria & obsoleta e deve essere sostituita.
Contattare il rivenditore.




5.3. Avvisi utente

Le spie nella parte posteriore del robot lampeggiano per segnalare un avviso per l'utente. Individuare la spia che
lampeggia e seguire le soluzioni per la risoluzione dei problemi qui sotto.

dall'applicazione, premere Rimuovi errore.

Gli allarmi utente sono accessibili anche dall'applicazione iAqualLink™. Per rimuovere un codice d'errore

5.3.1. Errore robot

Descrizione

Arresto di sicurezza

Errore
comunicazione

Soluzioni

¢ |l robot si & messo in sicurezza.

La scheda robot & alimentata ma non

risponde.
Contattare il rivenditore: aﬁ

e e > W

Motore trazione
destro

Motore trazione
sinistro

Consumo motore
trazione destro

Consumo motore
trazione sinistro

¢ Controllare che detriti non impediscano alle

spazzole o ai cingoli di ruotare liberamente.

¢ Ruotare ogni ruota di un quarto di giro nello

stesso senso fino ad ottenere una rotazione
fluida. Ruotare le ruote nel senso opposto
fino ad ottenere una rotazione fluida.

e Se il problema non si risolve, contattare il

rivenditore per una diagnosi completa.

e D

Robot fuori
dell’acqua

e Pulire accuratamente il filtro.
e Rimetterlo in

acqua scuotendolo per

eliminare le bolle d’aria.

e Riavviare il ciclo.
e Se il problema non si risolve, contattare il

rivenditore per una diagnosi completa.

Motore pompa

e Forzare l'arresto dell'apparecchio prima di

pulire I'elica: fuori dalla stazione di ricarica
mantenere il cursore verso sinistra fino
a che tutte le spie non si spengono (circa
20 secondi). Verificare l'arresto completo
del robot azionando il cursore: non deve

accendersi nessuna spia. Poi controllare
che detriti o capelli non blocchino I'elica. La
pulizia deve essere effettuata fuori dall’acqua
e il robot deve essere posizionato su una
superficie asciutta.

e Pulire accuratamente il filtro.
e Se il problema non si risolve, contattare il

rivenditore per una diagnosi completa.

e AR

Errore
aggiornamento
firmware

e \Verificare che il

¢ |l robot si spegne perché la batteria & troppo

bassa o il Wi-Fi & disconnesso da piu di 60
minuti. Spegnere completamente il robot per
almeno 1 minuto e riavviarlo caricandolo.
Tenere in carica il robot.

robot sia connesso
correttamente alla rete Wi-Fi (Il LED blu e
fisso).

e Se la spia non e fissa, aprire l'applicazione

iAqualLink™, selezionare il robot e cliccare su
"Aggiorna".

Se il robot si arresta prima della fine del ciclo ma nessuna spia lampeggia quando viene estratto dall’acqua,
mettere in carica il robot perché la spia si metta a lampeggiare.
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5.3.2. Errore batteria

Lampeggiamento rosso

Visualizzazione
nell’applicazione
iAquaLink™

Errore batteria

Il blocco batteria € difettoso e deve
essere sostituitod.

Scollegare il caricabatteria.

Isolare il robot all'esterno, al riparo
dalla luce diretta del sole, + 2m da un
edificio.

Contattare il rivenditore per maggiori
informazioni su come trasportare
il robot completo a un centro di
assistenza Fluidra.

e e > W ¥

rosso

Errore di carica
(troppo caldo)

Errore di carica
(troppo freddo)

La temperatura rilevata nel punto
della stazione di carica e al di fuori
dell’intervallo di temperatura
consigliato per ricaricare il robot
(5°-35°C): Cambiare il punto di
caricamento.

A K

rosso

Errore di caricar

Verificare la presenza di segni di
corrosione sulla porta di carica o sul
caricabatteria, pulirli con una piccola
spazzola.

Se il caricabatteria continua a essere
difettoso, contattare il rivenditore
a};

Se la batteria presenta dei segni di danni, surriscaldamento, perdite o intrusione d'acqua, non
collegare il caricabatteria, non manipolare la batteria e contattare il rivenditore.



Stato di connettivita

-

e IILED D e

spento.

-
e Il LED D e

acceso ma la
connessione Wi-
Fi non funziona

(o eirregolare).
Sul display
dell'applicazione
iAquaLink™ viene
visualizzato il
messaggio “Errore
di connessione”.

Un punto rosso
viene visualizzato
nell’elenco "I miei
apparecchi"

Possibili cause

Apparecchio non caricato

Apparecchio non
connesso al Wi-Fi
domestico e/o perdita
della connessione
internet

Segnale Wi-Fi debole*

5.4. Aiuto diagnostica per la connessione all’applicazione iAquaLink™

Soluzioni

Controllare la connessione internet - la rete potrebbe non

funzionare

Accertarsi di avere un segnale Wi-Fi abbastanza potente.

Esistono vari modi per verificare la potenza del segnale Wi-

Fi:

- Scollegare il router (box) Wi-Fi domestico e ricollegarlo.

-Con un computer portatile andare nel pannello
configurazione per vedere lo stato delle connessioni di
rete. Controllare la potenza del segnale della rete Wi-Fi
senza fili sul computer portatile

- Con uno smartphone o un tablet, installare I'applicazione
iAqualLink™. Controllare la potenza del segnale della rete
Wi-Fi senza fili. Se la rete Wi-Fi & debole, installare un
ripetitore Wi-Fi.

- Utilizzare un’applicazione dedicata per I'analisi Wi-Fi: ne
esistono varie per iOS o Android.

Al momento della prima configurazione, posizionare il

robot il piu possibile vicino al router (box) Wi-Fi domestico

poi ripetere le fasi di configurazione (vedere "3.1. Prima

configurazione del robot").

-
Se il LED D continua a lampeggiare, installare un

ripetitore Wi-Fi.

Se il punto é rosso quando il robot € carico, la connessione &
funzionale e la spia é fissa, aggiornare lo schermo (facendo
scorrere il dito dall’alto in basso). Quando il punto diventa
verde: 'apparecchio & pronto per l'uso.

Il LED @ e

blu e lampeggia
velocemente.
Viene visualizzata
un’informazione
nell’applicazione.

E in corso un
aggiornamento del
software.

e Attendere la fine dell’aggiornamento.

*Un segnale Wi-Fi debole puo essere dovuto a varie ragioni

- La distanza tra il router (box) e il robot,

- Il tipo di router (box),
- I numero di pareti che separano il router (box) e il robot,

- Il provider internet,

- ecc.
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Vertaald vanuit het Frans

A

INHOUDSOPGAVE

Deze handleiding bevat de instructies die u moet volgen tijdens de installatie, het gebruik en
het onderhoud.

Om ernstig of dodelijk letsel, materiéle schade en opheffing van de garantie te voorkomen,
moet u voor gebruik de veiligheidswaarschuwingen en garantievoorwaarden lezen.

Bewaar alle productdocumenten voor later gebruik, en geef ze indien nodig door, gedurende
de hele levensduur van het apparaat.

Het is verboden om dit document op welke manier ook te verspreiden of te wijzigen zonder
de voorafgaande toestemming van de fabrikant.

De fabrikant probeert zijn producten voortdurend te verbeteren en behoudt zich het recht
voor om de productkenmerken of de inhoud van dit document onaangekondigd geheel of
gedeeltelijk te wijzigen.
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o Tip: om contact met de dealer te vergemakkelijken

Noteer de contactgegevens van de dealer om ze gemakkelijker te vinden.




1. Informatie voor gebruik

1.1. Beschrijving

A

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Oplader (voor gebruik binnen) v
Haak
C Er is een zwembadsteel (standaard, niet-meegeleverd) nodig om de v

robot uit het water te halen.

D Dubbele filtering (150 / 60 p) +
E Enkele filter (150 ) v
v’ Geleverd

+. Apart te bestellen

:DDC Verwijderbare voedingseenheid (externe adapter)
Gebruik ALLEEN het verwijderbare voedingselement dat bij dit apparaat wordt geleverd.



1.2. Technische eigenschappen en plaatsbepaling

1.2.1. Technische kenmerken

Voedingsspanning laadstation 100 - 240 VAC, 50/60 Hz, klasse II*
Nominale spanning Robot 25.4VDC
Laadspanning 29.4 VDC
Max. vermogen van de oplader 29,4 W**
Capaciteit van de accu 10 Ah /6,4 Ah**
Nominaal vermogen van de robot 130W
Filtercapaciteit 3L
Afmetingen robot (I x d x h) 41 x 42 x 28 cm
Afmetingen verpakking (I x d x h) 56 x 56 x 38 cm
Gewicht van de robot 8,9kg
Verpakt gewicht 15,5kg
Zuigbreedte 230 mm
Maximale werkingsdiepte 4m
Beschermingsgraad Laadstation [PXS

Robot IPX8
Frequentiebanden 2.402GHz - 2.484GHz
Zendvermogen radiofrequentie 20,5 dBm

* Klasse Il: apparaat met een dubbele of versterkte isolatie waarvoor geen aarding nodig is.

** Afhankelijk van het model

1.2.2. Plaatsbepaling

A B

A - Toegang tot de filter

B - Deksel
C - Handgreep

D - Borstels

E - Indicator accu

F - Schuifknop ON/OFF

G - Rupsbanden

1.3. Werkingsprincipe
De robot is onafhankelijk van het filtersysteem en kan, eenmaal opgeladen, zelfstandig opereren. Hij verplaatst zich

optimaal om zones waarvoor hij ontworpen is, te reinigen. Het vuil wordt aangezogen en opgeslagen in de filter van de
robot.

De robot kan worden gebruikt:
- Door een werkwijze te selecteren en een cyclus te starten met behulp van de schuifknop aan de achterkant van de

robot,
- Of met een smartphone of een tablet die compatibel is met de app iAqualLink™ (zie "3. Gebruik van de app

iAquaLink™").



1.4. Voorbereiding van het zwembad

e Dit product is bedoeld voor gebruik in bovengrondse zwembaden en kleine ingegraven
zwembaden. Gebruik de robot niet in gemakkelijk demonteerbare zwembaden.

e Gebruik GEEN verlengkabel.

Het apparaat moet worden bediend in zwembadwater met de volgende kwaliteit:

Temperatuur van het water Tussen 10°C en 35°C
pH Tussen 6,8 en 7,6
Vrij chloor <3 mg/L

¢ Wanneer het zwembad bijzonder vuil is, vooral tijdens de inbedrijfstelling, verwijdert u eerst het grofste vuil met een
schepnet, om de prestaties van het apparaat te optimaliseren.
¢ Verwijder thermometers, speelgoed en andere voorwerpen die de robot zou kunnen beschadigen.

2. Gebruik

2.1. De robot opladen

e Gebruik uitsluitend de meegeleverde oplader.

De robot mag niet volledig ontladen.

Laad de robot volledig op voordat u hem winterklaar maakt.

Laad de robot niet op bij temperaturen onder 5 °C en boven 35 °C.
Stel de robot niet bloot aan direct zonlicht.

y:\

Om de robot op te laden:

1. Kantel de stekker lichtjes en sluit eerst het onderste deel ervan (A) aan. Sluit vervolgens het bovenste deel (B) aan.

2. Sluit de oplader aan op het stroomnet buiten, op een afstand van minstens 3,5 m van het zwembad.

3. Controleer of de reiniger correct oplaadt: de led knippert, de reiniger laat een pieptoon horen en de rupsbanden
draaien wanneer de oplader is aangesloten. (zie "2.3. Beschrijving van de controlelampjes").

4. Het opladen stopt automatisch zodra de reiniger volledig is opgeladen. Zodra de robot van de oplader is losgekoppeld,
gaan de leds na 5 minuten uit.

Als de statusled van de batterij tijdens het opladen uit is, raadpleeg dan "5.2. Probleemoplossing
bij het opladen van de reiniger".



2.2. Beschrijving van de interface

Via de interface aan de achterkant van het apparaat kunt u de reinigingsmodus kiezen en een reinigingscyclus starten en
eveneens informatie krijgen over de toestand van de robot, over de accu en over de connectiviteit.

Extra functies zijn toegankelijk via de app; zie "3. Gebruik van de app iAquaLink™".

Toetsen
Schuifknop (een cyclus starten; zie "2.4. Een reinigingscyclus
< > starten")
Controlelampjes
D Toestand van de accu
- @ Toestand van de accu
(o X
D Toestand van de wifi verbinding

om hem uit de stand-by stand te halen. Als dat niet werkt, plaats de robot dan opnieuw op het laadstation

o Wanneer alle controlelampjes uit zijn, staat de robot in stand-by. Schuif de cursor naar links of naar rechts
(na 8 dagen inactiviteit gaat de robot over op een langdurige stand-by).




2.3. Beschrijving van de controlelampjes
Het controlelampje op de achterkant van de reiniger geeft u informatie over de reiniger en de toestand van de accu.

Wanneer het controlelampje uit is, staat de reiniger in stand-by. Duw de schuifknop omlaag om de reiniger
weer in te schakelen. Als dit geen effect heeft, sluit u de reiniger opnieuw aan op de oplaadkabel.

@ - Controlelampje brandt continu

@: >Controlelampje knippert
@ Controlelampje toestand van de robot
Klaar om ondergedompeld te worden

\" - ’J
-
Blauw
® Cyclus bezig
Blauw
L)
T‘!E' Fout met robot; zie "Fout robot"
Red
D Controlelampje opladen
Beschrijving
G:en Opgeladen: klaar voor gebruik, volledig opgeladen
\" - ’J
N Wordt opgeladen (< 5 u): gereed voor een complete cyclus
Groen
Ora.nje Gedeeltelijk opgeladen: kan gebruikt worden (de cyclus zal korter zijn)
® ¢ Als de robot is aangesloten op de oplader: Bezig met opladen
Oranje ¢ Als de robot is losgekoppeld van de oplader: Moet opgeladen worden en kan niet
gebruikt worden
L)
:g':" Fout met accu; zie "5.3.1. Fout accu"
Red
N
D Controlelampje connectiviteit
Controlelampje Beschrijving
Off Niet aangesloten op de wifi
\" - ’J
s Bezig met pairen
Blauw
® Aangesloten op de wifi
Blauw




2.4. Een reinigingscyclus starten

Om ieder risico van letsel of materiéle schade te vermijden, moet u de volgende instructies
respecteren:

e Zwemmen is niet toegestaan wanneer het apparaat in het zwembad aanwezig is.

e Gebruik het apparaat niet tijdens een chloorschokbehandeling in het zwembad, wacht tot het
chloorgehalte de aanbevolen waarde bereikt heeft, voordat u de robot onderdompelt.

Voor het starten van een reinigingscv~'us:

1. Wacht tot de robot is opgeladen (| brandt continu of knippert groen) om een cyclus te starten.
2. Koppel na het opladen de oplader los en breng hem naar het zwembad.

3. Start de cyclus; zie "2.4.1. De reinigingscyclus starten".

4. Dompel de robot onder, zie "2.4.2. De robot onderdompelen".

2.4.1. De reinigingscyclus starten

e Schuif de cursor aan de achterkant van het apparaat naar rechts om de

cyclus te starten.

¢ Het controlelampje @ knippert in afwachting van het te water laten.

Advies: De prestaties van de reiniging verbeteren

schepnet hebt verwijderd). Door regelmatig gebruik van de schoonmaakrobot (zonder de 3 cycli per week
te overschrijden) kunt u genieten van een zwembad dat altijd schoon is, en de filter zal minder vaak verstopt
zijn. Het is aan te raden om enkele cycli te starten zonder de filter voor zeer fijn vuil om een grove reiniging
uit te voeren; zie "4.2. Reiniging van de filter" om de filters te demonteren (Afhankelijk van het model).

o Start meerdere reinigingscycli aan het begin van het zwemseizoen (nadat u eerst het grootste vuil met een

2.4.2. De robot onderdompelen

Zodra een cyclus is gestart (schuifknop naar rechts, groene led aan), hebt u 5 minuten
om de reiniger in het water te zetten. Anders moet u opnieuw beginnen.

1. Laat de robot verticaal in het water zakken en beweeg hem, terwijl u hem
vasthoudt, lichtjes in alle richtingen, zodat de lucht die zich hier nog in aanwezig
is, kan ontsnappen.

2. Laat de robot tot op de bodem van het zwembad zinken. De cyclus zal uiterlijk 40
seconden na het water gedetecteerd te hebben van start gaan.




2.5. De robot uit het water halen

e Tijdens de cyclus kan de robot verwijderd worden met de zwembadsteel, hij zal automatisch
uitschakelen zodra hij uit het water is.

e Aan het einde van de cyclus stopt de robot altijd onderaan een wand.

De robot kan op 3 manieren uit het water gehaald worden:

¢ Met het Tap & Lift ™-systeem

¢ Met de haak
e Met de app iAqualink

2.5.1. Met het Tap & Lift™-systeem

1. De robot wacht aan de
voet van een wand.

2. Bevestig de  haak
(meegeleverd) aan
het uiteinde van een
zwembadsteel (niet

meegeleverd).

3. Een keer op de kap
van de robot kloppen,
zodat de robot naar de
waterlijn klimt. Het kan
even duren voordat

de robot in beweging
komt. Als het Tap & Lift
™._systeem niet werkt,
kunt u proberen om op
een ander gedeelte van
de robot te tikken.

4. Gebruik de handgreep
om de robot volledig
uit het water te halen.
De robot verwijdert
het water door middel
van een straal aan de
achterkant, waardoor
de robot lichter wordt.

Opmerking: afhankelijk van de positie van de robot aan het einde van de cyclus kunt u ook het Tap & Lift-systeem
activeren door op de handgreep te tikken.

2.5.2. Met de haak

Na een periode van inactiviteit van meer dan 8 dagen valt de robot in een diepe slaap. Haal de robot uit het water met
behulp van de haak, volgens de onderstaande uitleg.

1. De robot wacht aan de
voet van een muur.

2. Bevestig de  haak
(meegeleverd) aan
het uiteinde van een
zwembadsteel (niet

meegeleverd).

3. Grijp de handgreep
aan de voorkant en
hijs de robot naar het
wateroppervlak.

4. Gebruik de handgreep
om de robot uit het
water te halen.




2.5.3. Met de app iAquaLink™

1. Wanneer pushmeldingen zijn ingeschakeld | 2. Gebruik de handgreep om de robot volledig uit
(telefooninstellingen van de app iAqualink™), het water te halen. De robot verwijdert het water
waarschuwt de app voor het einde van de cyclus.. Vanaf door middel van een straal aan de achterkant,
dit moment en tijdens de laatste tien minuten van de waardoor de robot lichter wordt.

cyclus zal de robot achtereenvolgens de verschillende
wanden beklimmen en op de waterlijn wachten tot hij
met de handgreep wordt opgehaald.

2.6. Opbergen van de robot

e Sla alle onderdelen op in een schaduwrijke, droge plaats die is beschermd tegen

E e De robot mag niet ontladen zijn: laad hem na ieder gebruik op.
weersinvioeden.



3. Gebruik van de app iAquaLink™

Mobiel apparaat Wifi-
thuisnetwerk

Robot

(smartphone of tablet)

De app iAquaLink™ is te vinden op de systemen iOS en Android.

3.1. Eerste configuratie van de robot

Alvorens de app te installeren:
- Laad eerst de robot op,
o - Gebruik een smartphone of tablet met Wi-Fi,

- Gebruik een wifi-netwerk waarvan het signaal sterk genoeg is om een verbinding tot stand te brengen
met de robot: het wifi-signaal moet worden ontvangen op de plaats waar de robot wordt gebruikt.
Gebruik anders een technische oplossing waarmee het bestaande signaal kan worden versterkt.

- Zorg dat u het wachtwoord van het wifi-thuisnetwerk binnen handbereik hebt.

Download de app iAquaLink™ in de App Store (i0S) of de Google Play Store (Android).

1. Log in of registreer u. 2. Druk op het pictogram F om een nieuw apparaat toe
te voegen, en volg de aanwijzingen van de app.

{AgqualLink




3. Volg de in de applicatie weergegeven stappen. Schuif, indien nodig, de schuifknop naar rechts en houd hem daar
-
10 seconden, tot het controlelampje D knippert om de Bluetooth™ te activeren.

wly
o= B= o=
Do>"0—o [
Uit Knipperend Continu

e Een bericht op het scherm geeft aan dat de wifi-verbinding met succes tot stand is gebracht tussen de robot en
het thuisnetwerk. (*)

o~

¢ Het controlelampje ’ﬁ aan de achterkant van de robot brandt.

o (*): raadpleeg, als er een foutmelding verschijnt of het inloggen niet lukt, de tabel "5.4. Diagnosehulp voor
het inloggen op de app iAquaLink™".

3.2. Beschikbare functies in de app iAqualink™

o Als de reiniger in het water ligt, zijn de functies van de app iAqualink™ niet langer beschikbaar.

Wanneer de robot zich buiten het water bevindt, stelt de app u in staat:

¢ Een cyclus te starten.

e U kunt reinigingspatronen alleen in de app selecteren: het standaardpatroon volgt een willekeurige baan en het
S-patroon beweegt heen en weer in een S-vormige baan. Deze modus wordt aanbevolen voor rechthoekige en
vierkante zwembaden zonder tegels.

¢ Naar functies te gaan voordiagnosehulp via de feedback van de fouten: druk op het waarschuwingssymbool A
om de oplossingen voor het verhelpen van een storing weer te geven; zie "5.3. Waarschuwingen voor de gebruiker".

¢ De robot gemakkelijker uit het water te halen: wanneer pushmeldingen zijn ingeschakeld (telefooninstellingen van
de app iAqualink™), meldt de app wanneer de robot wacht om boven aan de wand opgehaald te worden (de laatste
minuten van de cyclus).

¢ Op de hoogte gesteld te worden van het laadniveau van de robot.

B Opgeladen: klaar voor gebruik

l4] Bezig met opladen: klaar voor gebruik
ral Bezig met opladen

™ Gedeeltelijk opgeladen

Druk op O via het menu Instellingen om op elk moment toegang te krijgen tot bepaalde informatie over de robot

11
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(serienummer enz.).

4. Onderhoud

o Tip: om ervoor te zorgen dat de robot zo lang mogelijk meegaat
Inspecteer alle in dit hoofdstuk beschreven onderdelen één keer per maand.

4.1. Reiniging van de robot

Het apparaat moet regelmatig worden gereinigd met schoon water of een licht zeepsop. Gebruik geen oplosmiddelen.
¢ Spoel het apparaat af met veel schoon water.
¢ Laat het apparaat niet in de volle zon drogen aan de rand van het zwembad.

4.2. Reiniging van de filter

A e De prestaties van het apparaat kunnen minder goed zijn als de filter vol of verstopt is.
* Reinig de filter na elke reinigingscyclus met schoon water.

1. Open de robot. 2. Verwijder de filter.




5. Plaats de filters terug in de robot. 6. Sluit de deksel van de robot.

* Afhankelijk van het model

Tip: Bij verstopping van de filter

o Reinig de filter minstens eenmaal per jaar met een zure oplossing (bijvoorbeeld witte azijn). De filter raakt
verstopt als deze niet wordt gebruikt gedurende meerdere maanden (winterperiode).

4.3. Reiniging van de borstel

De prestaties van het apparaat kunnen minder worden als de borstel te vuil is, of als er aan de
binnenkant vuil of voorwerpen vast komen te zitten.

1. Reinig de borstel na elke reinigingscyclus met schoon water zodra de robot uit het water is gehaald, en wacht niet
tot het vuil is opgedroogd.

2. Verwijder alle voorwerpen die en al het vuil dat aan de binnenkant vastzit.

4.4. Reiniging van de dichting van de deksel

De prestaties van het apparaat kunnen minder worden als het vuil (voornamelijk zand) vastzit
A onder de dichting van de deksel, waardoor de benodigde afdichting niet gehandhaafd kan
worden.

Reinig de dichting van de deksel na elke reinigingscyclus met schoon water zodra de robot uit het water is gehaald, en
wacht niet tot het vuil is opgedroogd.

Tip: om het apparaat ongeschonden te houden en het optimale prestatieniveau ervan te garanderen:

o - Wordt het aanbevolen om de filter en de borstels om de 2 jaar te vervangen,

- Wordt het aanbevolen om rekening te houden met de slijtage-indicator op de rupsbanden, en die laatste
te vervangen zodra de indicator is bereikt.

13
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4.5. Reiniging van de schroef

Voorkom ernstige verwondingen:

Q ¢ Draag altijd handschoenen tijdens het onderhoud van de schroef

¢ Droog altijd het apparaat af alvorens de schroef te reinigen, en voer deze handeling uit in
een droge ruimte.

e Controleer of de robot volledig is uitgeschakeld, alvorens onderhoud te plegen.

1. Schuif de schuifknop gedurende 20 seconden naar links om de robot uit te schakelen. Er mogen geen
controlelampjes beginnen te branden.

2. Open het toegangsluik naar de filter door de grendel op
te tillen.

5. Verwijder de stroomgeleider | 6. Draag handschoenen en trek aan de schroef terwijl u deze stevig vasthoudt
door deze op te tillen. om hem te verwijderen.

7. Verwijder het vuil (bladeren, steentjes enz.) dat de schroef zou kunnen blokkeren.

8. Laad de robot op om hem uit de stand-bystand te halen. Zie "2.1. De robot opladen”

stroomgeleider terug op zijn plaats en draai hem vast met de hand. Zet de filter terug op zijn

H Doe na het reinigen handschoenen aan, breng de schroef weer goed op gang, zet de
plaats.



4.6. De borstel vervangen

1. De borstel is uitgerust met slijtage-indicatoren; de
afstand tussen de indicatoren en het uiteinde van
de borstel geeft aan dat de borstel in goede staat

verkeert.
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borstel versleten en moet deze worden vervangen.
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3. Om de versleten borstel te verwijderen, haalt u de
lipjes uit de gaten waarin deze vastzitten.

4. Om de nieuwe borstel te installeren, steekt u eerst de
rand zonder lipjes op onder de borstelhouder.

5. Rol de borstel om de houder, plaats de lipjes in de
bevestigingsgaten en trek aan het uiteinde van elk

lipje om de rand over de gleuf te halen.

6. Knip de lipjes af met een schaar, zodat zij onder het
lamellenniveau liggen.

4.7. De accu vervangen

A

op met de dealer.

Het accublok van de robot mag uitsluitend door een vakman vervangen worden: neem contact
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4.8. Overwintering

e De robot mag NIET ontladen zijn voor de overwintering.
e Laat de robot NIET in het water wanneer hij niet gebruikt wordt.

of chemische middelen voor zwembaden en spa’s.

g e Stel de robot NIET bloot aan open vuur, extreme temperaturen, bronnen met ontstekingsrisico

e Bewaar alle onderdelen op een plek uit de buurt van zonlicht, vocht en slecht weer.
Temperatuurbereik voor het bewaren van onderdelen: 5 - 20 °C

e Berg de robot op buiten het bereik van kinderen en huisdieren.

Laad vAor de overwintering de robot volledig op voor een langere levensduur van de accu: het controlelampje D

gaat

continu groen branden wanneer de robot volledig is opgeladen. De robot moet worden opgeladen voordat hij volgend
seizoen voor het eerst wordt gebruikt.

5. Probleemoplossing

Als er een probleem optreedt, kunt u de volgende tabellen raadplegen voordat u contact opneemt met uw dealer.

te schakelen.

Als het probleem niet opgelost raakt, neem dan contact op met uw dealer om een bevoegde technicus in

5.1. Probleemoplossing bij gebruik van de reiniger

De robot reinigt niet het hele
zwembad

Herhaal de stappen voor onderdompeling (zie § "2.4. Een reinigingscyclus starten"),
door de plaats van de onderdompeling in het zwembad af te wisselen tot u de
optimale plek vindt.

De filter is vol of verstopt: reinig deze (zie "4.2. Reiniging van de filter").

De robot was niet volledig opgeladen tijdens het starten van de cyclus; de cyclus
werd daarom ingekort.

De robot blijft niet volledig op
de bodem van het zwembad

Er zit nog lucht in de kap van het apparaat. Herhaal de stappen voor onderdompeling

(zie § "2.4. Een reinigingscyclus starten").

De filter is vol of verstopt: reinig deze (zie "4.2. Reiniging van de filter").

Als de filter ondanks deze reiniging nog altijd verstopt is: de filter vervangen.

Er bevinden zich overal aan de buitenkant van het apparaat zeer kleine luchtbelletjes:

- En het waterniveau bevindt zich onder de skimmers: pas het waterniveau aan.

- En het waterniveau bevindt zich op het niveau van de skimmers: er zit te veel
zuurstof in de waterleidingen. Neem contact op met uw ds;ler ar-

De schroef is beschadigd. Neem contact op met uw dealer o

Het apparaat klimt niet
(meer) omhoog langs de
wand

In de modus Bodem / Wanden / Waterlijn klimt de robot niet systematisch langs de

wand omhoog. De frequentie varieert tijdens de cyclus.

De filter is vol of vervuild: de filter reinigen. Reinig DEZE in geval van verstopping met

een zure oplossing (bijvoorbeeld witte azijn). Vervang de filter, indien nodig. Probeer

in geval van een dubbele filtering alleen de filter voor fijn vuil (zwart) te gebruiken.

Als deze het apparaat helpt te klimmen, moet de filter vervangen worden.

De rupsbanden zitten los: neem contact op met de dealer om deze te vervangen
&

Reinig de klep zonder deze te demonteren.

Hoewel het water helder lijkt, kunnen er microscopische algen aanwezig zijn in het

zwembad die niet zichtbaar zijn voor het blote oog, maar die de wanden glad maken

en het apparaat zo verhinderen te klimmen. Voer een chloorschokbehandeling

uit en verlaag de pH enigszins. Laat het apparaat niet in het water tijdens de

chloorschokbehandeling




Het apparaat vergaart geen
vuil

De filter is vol of verstopt: reinig deze (zie "4.2. Reiniging van de filter").

Als de filter ondanks deze reiniging nog altijd verstopt is: de filter vervangen.
Controleer of er geen vuil / voorwerp is dat de toegang tot de filterklep blokkeert:
neem contact op met uw dealer é"

Vuil/voorwerpen blijven vastzitten ter hoogte van de beugel (tussen de twee
borstels) en dit/deze wordt/worden niet opgevangen: reinig de borstels en de
beugel. Reinig ze regelmatig.

Er blijft vuil (voornamelijk zand) vastzitten ter hoogte van de dichting van de deksel:
reinig de dichting van de deksel. Reinig deze na iedere cyclus.

Bij het starten maakt het
apparaat geen enkele
beweging

Controleer of de robot is opgeladen (het controlelampje van de accu is groen).
Controleer of er een reinigingscyclus is gestart en of alle lampjes branden.

De twee filters kunnen niet
uit elkaar gehaald worden

Pak met één hand de onderkant van de grijze filter vast en trek met de andere hand
aan de handgreep van de zwarte filter.
Er zit een voorwerp/vuil klem tussen de twee filters waardoor ze niet uit elkaar
gehaald kunnen worden: verwijder dit.

Het apparaat blijft rechtop
staan aan het einde van een
reinigingscyclus.

Er zit te veel lucht in de deksel van de reiniger.
Zet de robot neer voordat u een cyclus start.

Alle controlelampjes zijn uit

Als de reiniger langer dan 5 minuten inactief is: schuif de schuifknop naar links of
rechts om hem te activeren.

Als dit niet werkt, laad de reiniger dan opnieuw op.

Als de lampjes uit blijven wanneer de reiniger op de oplader aangesloten is,
verwijder dan de oplader en raadpleeg "5.2. Probleemoplossing bij het opladen van
de reiniger"

Tap & Lift: er is een wachttijd
tussen de tik en de beweging
van de robot

De robot wordt een paar seconden na de tik opnieuw ingeschakeld en klimt op de
tegenoverliggende muur.

‘Tap & Lift’ is alleen beschikbaar nadat de reinigingscyclus beéindigd is.

De reiniger staat AAN, maar
reageert niet tijdens de
werking

Controleer of de reiniger is opgeladen (de accu-indicator knippert of brandt continu
groen).

Controleer of de schuifknop goed naar de middelste stand schuift, en vervolgens
teruggaat naar de beginstand.

De schroef moet met tussenpozen AAN gaan om water te detecteren. Als dit niet
het geval is, controleert u of er geen vuil de schroef blokkeert (zie "4.5. Reiniging
van de schroef").

De led van de reiniger wordt BLAUW, maar de schroef draait helemaal niet: neem
contact op met uw dealer %r-.

De reiniger gaat niet AAN bij
het opstarten van de cyclus

De reiniger gaat na een lange periode van inactiviteit UIT. Sluit de oplader weer aan
om hem opnieuw in te schakelen. Vervolgens is de reiniger klaar voor een cyclus als
de accu is opgeladen.

De accu is volledig ontladen. Sluit de accu aan op de oplader voor een volledige
oplaadcyclus.
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5.2. Probleemoplossing bij het opladen van de reiniger

De oplader werkt correct wanneer:
- De led op de oplader groen is wanneer deze aangesloten is op een stroomvoorziening, en NIET
aangesloten is op de reiniger.

- De led op de oplader rood is wanneer deze aangesloten is op een stroomvoorziening, en de reiniger aan
het opladen is. De led groen wordt wanneer de reiniger opgeladen is.

Het controlelampje D brandt niet

e Controleer of de reiniger aangesloten is op de oplader, of de oplader
aangesloten is op een stroomvoorziening en correct werkt (zie o hierboven).

e Als de led op de reiniger nog steeds niet brandt, is het batterijblok defect en
moet u het vervangen. Ga als volgt te werk

- Koppel de reiniger los van de oplader,

- Breng de reiniger naar buiten, uit de buurt van direct zonlicht, op een
afstand van meer dan 2 m van een gebouw,

- Neem contact op met uw dealer voor informatie over het vervoer van de
complete reiniger naar een Fluidra-servicecentrum.

Het controlelampje D brandt,
maar knippert niet

e Controleer of de oplader correct werkt:
e Controleer het volgende indien de oplader niet correct werkt:

- De stroomvoorziening (loskoppelen/aansluiten).

- De staat van het snoer - als het beschadigd is, vervang dan de oplader.

- De staat van de uitgangsstekker van de oplader - als de contacten tekenen van
corrosie vertonen, reinig deze dan wanneer de stekker uit het stopcontact
gehaald is, of vervang de oplader.

- De staat van de contacten van de reiniger - als de pennen tekenen van
corrosie vertonen, reinig deze dan met een borsteltje. Als het probleem na
het reinigen van de oplaadpoort aanhoudt, neem dan contact op met uw
dealer.

¢ Controleer of de led op de reiniger oranje of groen knippert, wanneer deze op
de oplader aangesloten is om op te laden. Als dit niet het geval is, koppel dan
de oplader los en neem contact op met uw dealer.

Het controlelampje D knippert

rood 3@:

Zie "5.3.1. Fout accu"

Het controlelampje n knippert
enkele seconden of minuten oranje
en gaat vervolgens meteen continu

groen branden % — @

Koppel de oplader los van de reiniger. Als het controlelampje D uitgaat en het
laadniveau van de reiniger niet aangeeft, is de batterij verouderd en moet u ze
vervangen. Neem contact op met uw dealer.




5.3. Waarschuwingen voor de gebruiker

De controlelampjes aan de achterkant van de robot knipperen om de gebruiker op een waarschuwing te wijzen. Kijk na
welk controlelampje knippert en volg de oplossingen voor het verhelpen van een storing die hierna voorgesteld worden.

wissen, drukt u op Fout wissen.

U kunt de gebruikers waarschuwingen ook raadplegen in de iAquaLink™-app. Om een foutcode in de app te

Fout robot

Controle- Knippert rood

lampje

Beschrijving

Veiligheidsstop

Communicatiefout

Oplossingen

e Derobotisovergegaanop de veiligheidsstand.
¢ De robotkaart wordt gevoed maar antwoordt
niet.

Neem contact op met de dealer: a‘-

e e = e e

Aandrijfmotor Rechts
Aandrijfmotor Links

Verbruik
aandrijfmotor Rechts

Verbruik
aandrijfmotor Links

o Verifieer of het vrij draaien van de borstels of
de rupsbanden niet verhinderd wordt door
vuil.

e Draai ieder wiel een kwartslag in dezelfde
richting totdat de rotatie vloeiend is. Draai de
wielen in de tegengestelde richting totdat de
rotatie vloeiend is.

e Als het probleem hierdoor niet wordt
opgelost, neem dan contact op met de dealer
voor een complete diagnose.

T T T T

Robot uit het water

¢ Reinig de filter zorgvuldig.

e Zet hem terugin het water en schudt hem om
de luchtbelletjes te bevrijden.

e Herstart de cyclus.

e Als het probleem hierdoor niet wordt
opgelost, neem dan contact op met de dealer
voor een complete diagnose.

Motor pomp

e Forceer het uitschakelen van het apparaat
alvorens de schroef te reinigen: houd
buiten het laadstation de cursor naar links
totdat alle controlelampjes uit zijn (ca. 20
seconden). Controleer of de robot volledig
is uitgeschakeld door de cursor te bewegen:
er mag geen enkel controlelampje aangaan.
Verifieer vervolgens of de schroef niet
geblokkeerd wordt door vuil of haren. Het
reinigen moet plaatsvinden uit het water
en de robot moet op een droge ondergrond
geplaatst zijn.

¢ Reinig de filter zorgvuldig.

e Als het probleem hierdoor niet wordt
opgelost, neem dan contact op met de dealer
voor een complete diagnose.

D

Fout firmware-
update

¢ De robot wordt uitgeschakeld omdat de accu
bijna leeg is, of omdat de wifi-verbinding
langer dan 60 minuten is verbroken. Schakel
de robot minstens 1 minuut volledig uit en
start hem opnieuw op terwijl u hem oplaadt.
Laat de robot opladen.

e Controleer of de robot goed is aangesloten
op het wifi netwerk (de led brandt continu
blauw).

e Als het controlelampje niet continu knippert,
open dan de applicatie iAquaLink™, selecteer
de robot en klik op “Updaten”.
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o Als de robot stopt voor het einde van zijn cyclus maar er geen enkel controlelampje knippert bij het uit het
water halen, laadt u de robot op zodat het controlelampje gaat knipperen.

5.3.1. Fout accu

Oplossingen

Het accublok is defect en moet
worden vervangen.

Koppel de oplader los.

Zet de reiniger buiten apart, uit de
buurt van direct zonlicht en op meer
dan 2 m van een gebouw.

Neem contact op met uw dealer
voor meer informatie over hoe
u de complete robot naar een
servicecentrum van Fluidra kunt

vervoeren.

De op de plaats van de oplader
gedetecteerde temperatuur
bevindt zich buiten het aanbevolen
temperatuurbereik voor het opladen
van de robot (5-35 °C): verander van
oplaadplaats.

_ Weergave
Clor:rt‘rqle Knippert rood in de app
ampje iAquaLink™
L, 1s .,
:i: - :i: Fout Accu
rood
D Oplaadfout
o 1s (te warm)
rood Oplaadfout
(te koud)
o e e 1S
iiiiﬂ#### Laadfout
rood

Controleer of de oplaadpoort
of oplader tekenen van corrosie
vertoont, en verwijder de corrosie
met een borsteltje.

Neem contact op met uw dealer als

de oplader nog steeds defect is. a}'

mag u de oplader niet aansluiten en de accu niet aanraken, en moet u contact opnemen met

g Als de accu tekenen van schade, oververhitting, lekkage of binnendringend water vertoont,

uw dealer.




5.4. Diagnosehulp voor het inloggen op de app iAquaLink™

Toestand van de
connectiviteit

-

e Deled D is uit.

Mogelijke oorzaken Oplossingen

¢ Verifieer de internetverbinding - er zou een storing in het
netwerk kunnen zijn.

e Controleer of het wifi signaal sterk genoeg is. Er zijn
verschillende manieren om de kracht van het wifi-signaal te
verifiéren:

- Koppel de router (box) van het wifi-thuisnetwerk los en
daarna weer vast.
- Ga via een laptop naar het configuratiepaneel om de

e Apparaat niet opgeladen

e Apparaat niet toestand van de netwerkverbindingen te bekijken.
aangesloten op het Verifieer de kracht van het signaal van het draadloze wifi-
- wifi-thuisnetwerk  en/ netwerk op de laptop
e De led D of internetverbinding - Installeer met behulp van een smartphone of een tablet de

verloren app iAqualink™. Verifieer de kracht van het signaal van het

brandt, maar
er is geen wifi
verbinding (of deze

draadloze wifi-netwerk. Als het wifi-netwerk zwak is, moet
u een wifi repeater installeren.
- Gebruik een speciale app voor het analyseren van de wifi:

is onregelmatig). er zijn diverse te vinden voor iOS en Android.

. e * ¢ Plaats op het moment van de eerste configuratie de robot zo
RZ:T(ZE:QS * Zwak wifi signaal dicht mogelijk bij de router (box) van het wifi-thuisnetwerk
o en herhaal de configuratiestappen (zie "3.1. Eerste
Aansluiting" wordt configuratie van de robot").
weergegeven op o~
het scherm van de e Alsdeled D blijft knipperen, moet er een wifi repeater

app iAqualink™. geinstalleerd worden.

e Als de punt rood is, terwijl de robot is opgeladen, de
verbinding werkt en het controlelampje continu brandt,
moet het scherm ververst worden (door uw vinger van
boven naar beneden te laten glijden). Wanneer het punt
groen wordt: het apparaat is klaar voor gebruik.

e Erverschijnt een
rode punt in de lijst
“Mijn apparaten”

e Deled @ is

blauw en knippert
snel. Er verschijnt
informatie in de

app.

e Er is een update van de

software bezig. e Wacht tot het einde van de update.

*Een zwak wifi signaal kan meerdere oorzaken hebben

- De afstand tussen de router (box) en de robot,

- Het type router (box),

- Het aantal muren tussen de router (box) en de robot,
- De internetprovider,

- enz.
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Traduzidas do francés

e Este manual contém asinstrugdes a serem seguidas durante ainstalagao, o uso e amanutencgao.

e Para evitar ferimentos graves ou fatais, danos materiais e cancelamento da garantia, ler as
adverténcias de seguranga e garantia antes do uso.

e Conservar e transmitir toda a documentag¢ao do produto para consulta posterior ao longo da

A vida util do aparelho.
¢ Adivulgacdo ou modificagdo deste documento em qualquer maneira que seja é proibida, sem
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o Conselho: para facilitar o contacto com o seu revendedor

Anotar as coordenadas do seu revendedor para as encontrar mais facilmente..




1. Informagoes antes da utilizagao

1.1. Descrigao

A

§
=

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Carregador (para utilizagdo no interior) v
Gancho
C Uma vara para piscina (padrdo, nGo-fornecida) é necessdria para retirar v

o robot da dgua.

D Filtragdo dupla (150 / 60p) +
E Filtro simples (150p) v
v’ Fornecido

+. Disponivel como opg¢do

:DDC Bloco de alimentagdo removivel (adaptador externo)

Utilizar UNICAMENTE o bloco de alimentagdo removivel fornecido com este aparelho.



1.2. Caracteristicas técnicas e identificacao

1.2.1. Caracteristicas técnicas

Tensdo de alimentacdo da estagdo de carga 100 - 240 VAC, 50/60Hz, Classe II*
Tensdo nominal do robot 25.4VDC
Tensdo de carga 29.4VDC
Poténcia maxima do carregador 29,4W**
Capacidade da bateria 10 Ah / 6.4Ah**
Poténcia nominal do robot 130W
Capacidade do filtro 3L
Dimensdes do robot (C x P x A) 41 x42x28 cm
Dimensdes embalagem (Cx P x A) 56 x 56 x 38 cm
Peso do robot 8,9kg
Peso com a embalagem 15,5kg
Largura de aspiracdo 230mm
Profundidade de funcionamento maxima 4m
Lo Estacdo de carga IPX5
Indice de protecao

Robot IPX8
Faixas de frequéncias 2.402GHz - 2.484GHz
Poténcia de emissdo de radiofrequéncia 20,5 dBm

* Classe Il: aparelho que possui uma isolagdo dupla ou refor¢ada que néo necessita uma ligagdo a terra.

** Conforme o modelo

1.2.2. Identificagdo

A B

A - Acesso ao filtro

B - Tampa
C- Pega

D - Escovas

E - Indicador bateria

1.3. Principio de funcionamento

F - Cursor ON/OFF

G - Lagartas

O robot é independente do sistema de filtragao e pode, uma vez carregado, funcionar de maneira autonoma. Ele se move
de maneira ideal para limpar as zonas da piscina para as quais foi concebido. Os detritos sdo aspirados e armazenados
no filtro do robot.

O robot pode ser utilizado:

- Selecionando um modo de funcionamento e langando um ciclo gracas ao cursor na parte traseira do robot,

- Ou gragas a um smartphone ou tablet compativel com a aplicagdo iAqualLink™ (ver “3. Utilizacdo da aplicacdo
iAquaLink™").



1.4. Preparagao da piscina

e Este produto destina-se a uma utilizagdo em piscinas acima do solo e pequenas piscinas
enterradas. Nao deve ser utilizado em piscinas facilmente desmontaveis.

e NAO utilizar cabos de extens3o.

O aparelho deve funcionar numa 4gua de piscina cuja qualidade seja a seguinte:

Temperatura da agua Entre 10°C e 35°C
pH Entre 6.8 e 7.6
Cloro livre <3 mg/l

¢ Quando a piscina estd particularmente suja, nomeadamente aquando da colocagdo em servico, retirar os detritos
muito grandes utilizando uma rede para otimizar as performances do aparelho.

¢ Retirar termémetros, brinquedos e outros objetos que poderiam danificar o aparelho.

2. Utilizagao

2.1. Carregar o robot

Utilizar unicamente o carregador fornecido.

N3o deixar o robot completamente descarregado.

Carregar o robot completamente antes de coloci-lo em invernagem.
N3o carregar o robot a temperaturas abaixo de 5°C e acima de 35°C.
Evitar expor o robot a luz direta do sol.

y:\

Para carregar o robot:

1. Inclinar ligeiramente e inserir primeiro a parte inferior do conector (A), e depois inserir a parte superior (B).

2. Ligar o carregador a rede elétrica no exterior, a pelo menos 3,5 m da piscina.

3. Verificar se o robot limpador esta a carregar corretamente: o LED fica intermitente, o robot limpador emite um bip e
as lagartas rodam quando o carregador esta ligado. (ver “2.3. Descrigdo dos indicadores luminosos").

4. A carga para automaticamente assim que o robot estiver inteiramente carregado. Uma vez desligado o robot do
carregador, os LED apagam-se apds 5 minutos.

Se o LED de estado da bateria estiver apagado durante o carregamento, consultar “5.2. Resolugao
de problemas durante o carregamento do robot de limpeza".



2.2. Descrigao da interface

Gragas a interface situada na parte traseira do aparelho, é possivel escolher o modo de limpeza e langar um ciclo de
limpeza, assim como obter informacGes relativas ao estado do robot, a bateria ou a conectividade.

Funcionalidades suplementares sdo acessiveis a partir da aplicagdo, ver “3. Utilizagdo da aplicagdo iAquaLink™".

Teclas
< > Cursor (langar um ciclo, ver “2.4. Iniciar um ciclo de limpeza")
Indicadores luminosos
D Estado da bateria
- @ Estado da bateria
-
o D Estado da ligagdo Wi-Fi

Quando todos os indicadores luminosos estdo apagados, o robot estd em stand-by. Fazer deslizar o cursor
o para a esquerda ou para a direita para desperta-lo. Se isto ndo funcionar, recolocar o robot na estagao de
carga (o robot entra em stand-by prolongado apds 8 dias de inatividade).




2.3. Descrigao dos indicadores luminosos

O indicador luminoso situado na parte traseira do robot limpador da-lhe informag&es sobre o robot limpador e o estado

da bateria.

Quando o indicador luminoso esta apagado, o robot esta em stand-by. Empurrar o cursor para baixo para o
despertar. Se isto ndo tiver nenhum efeito, ligar novamente o robot limpador ao cabo de carga.

@- >Indicador intermitente @ - Indicador fixo

@ Indicador luminoso de estado do robot

Indicador luminoso Descrigao

|
\" ’J

N Pronto para ser imerso
Azul

® Ciclo em curso
Azul

WK

T‘!E' Erro Robot, ver “5.3.1. Erro do Robot"

Vermelho

D Indicador luminoso de carga

Indicador luminoso Descricao
V.d Carregado: pronto para ser utilizado, carga completa
erde
\" - ’J
N Em carga (<5h): pronto para efetuar um ciclo completo
Verde
. .. Parcialmente carregado: pode ser utilizado (o ciclo serd mais curto)
aranja
® ¢ Se o robot estiver ligado ao carregador: Em curso de carga
Laranja e Se o robot estiver desligado do carregador: Deve ser recarregado e ndo pode ser
utilizado
L)
:g':" Erro Bateria, ver “5.3.2. Erro da Bateria"
Vermelho

>
D Indicador luminoso de conectividade

Indicador luminoso Descricao

Off N3o conectado ao Wi-Fi
\"I’J
e Em curso de emparelhamento
Azul
® Conectado ao Wi-Fi
Azul




2.4. Iniciar um ciclo de limpeza

Para evitar qualquer risco de ferimento ou dano material, respeitar as seguintes instrugées:
A e Banhos sao proibidos quando o robot estiver dentro da piscina.

e Nao utilizar o aparelho se efetuar uma cloragao choque na piscina, aguardar que o teor de
cloro tenha atingido o valor recomendado antes de imergir o robot.

Para iniciar um ciclo de limpeza: -
1. Aguardar até que o robot esteja carregado ( | verde fixo ou intermitente) para langar um ciclo.
2. Uma vez carregado, desligar do carregador e leva-lo para a piscina.

3. Langar o ciclo, ver “2.4.1. Langar o ciclo de limpeza".

4. Imergir o robot, ver “2.4.2. Imergir o robot".

2.4.1. Langar o ciclo de limpeza

e Fazer deslizar o cursor situado na parte traseira do aparelho para a

direita para langar o ciclo.

¢ O indicador luminoso @ pisca enquanto aguarda a colocagdo na agua.

Conselho: Melhorar a performance da limpeza

No inicio da temporada dos banhos, iniciar vérios ciclos de limpeza (apds ter retirado os detritos grandes

o com uma rede). Uma utilizag¢do regular do robot limpador (sem exceder 3 ciclos por semana) permitir-lhe-a
usufruir de uma piscina sempre limpa e o filtro serd menos entupido. E aconselhado lancar alguns ciclos
sem o filtro de detritos muito finos para desbastar a limpeza, ver “4.2. Limpeza do filtro" para desmontar os
filtros (conforme o modelo).

2.4.2. Imergir o robot

Ap0ds o arranque de um ciclo (cursor empurrado para a direita, LED verde acesso),
dispoe de 5 minutos para colocar o robot limpador na dgua. Caso contrario sera
preciso recomegar.

1. Mergulhar o robot na dgua verticalmente e manté-lo movendo-o ligeiramente
em todas as diregdes para que o ar contido no seu interior escape.

2. Deixar o robot descer até ao fundo da piscina. O ciclo comecara o mais tardar 40
segundos depois de ter detetado a 4dgua.




2.5. Retirar o robot da agua

e E possivel retirar o robot em curso de ciclo com a vara, o robot parara automaticamente uma vez fora

da agua.

* No fim de um ciclo, o robot para sempre ao pé de uma parede.

Existem 3 maneiras de retirar o robot da agua:

e Com o sistema Tap & Lift ™
e Com o gancho

e Com a aplicagdo iAqualink

2.5.1. Com o sistema Tap &

1. O robot aguarda ao pé
de uma parede.

Lift™
2. Fixar o gancho
(fornecido) na

extremidade de uma
vara para piscina (ndo
fornecida).

3. Bater

uma vez
ligeiramente na tampa
do robot para que o
robot suba até a linha
de dgua. Pode haver um
tempo de espera antes
da movimentagdo do
robot. Se o sistema Tap
& Lift ™ ndo funcionar,
tentar tocar noutra

zona do robot.

4. Utilizar a pega
para remové-lo
completamente da

agua. O robot expulsa
a dagua por um jato
traseiro para tornar-se
mais leve.

Observacdo: Conforme a posi¢cdo do robot no fim do ciclo, pode também ativar o Tap & Lift tocando na pega.

2.5.2. Com o gancho

Apds um periodo de inatividade de mais de 8 dias, o robot entra em sono profundo. Retire-o da 4gua utilizando o

gancho, como explicado abaixo.

1. O robot aguarda ao pé
de uma parede.

2. Fixar o gancho
(fornecido) na
extremidade de uma
vara para piscina (ndo
fornecida).

3. Agarrar a pega dianteira
e levantar o robot até a
superficie.

4. Utilizar a pega para
remové-lo da agua.

N
]




2.5.3. Com a aplicagdo iAquaLink™

1. Quando as notificagbes Push forem autorizadas | 2. Utilizar a pega para remové-lo completamente da
(pardmetros do telefone da aplicacdo iAqualink™), a agua. O robot expulsa a dgua por um jato traseiro
aplicagdo avisa quando o ciclo estd completo. A partir para tornar-se mais leve.
deste momento e durante os dez ultimos minutos do
ciclo, o robot vai sucessivamente subir nas diferentes
paredes e aguardar na linha de 34gua até que seja
recuperado utilizando a pega.

2.6. Guardar o robot

ﬁ e Nao deixar o robot descarregado: recarregar o robot apds cada utilizagdo.
e Armazenar todos os elementos ao abrigo do sol, da humidade e do mau tempo.
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3. Utilizagao da aplicagao iAqualLink™

Suporte mével Rede Wi-Fi
doméstica

Robot

(smartphone ou tablet)

A aplicagdo iAqualLink™ esta disponivel nos sistemas iOS e Android.

3.1. Primeira configuragao do robot

Antes de comecgar a instalagdo da aplicacdo, ter o cuidado de:

- Carregar previamente o robot,
- Utilizar um smartphone ou tablet equipado com Wi-Fi,

o - Utilizar uma rede Wi-Fi com um sinal suficientemente potente para a conexdo com o robot: o sinal Wi-Fi
deve poder ser recebido no lugar onde o robot é utilizado. Se ndo for o caso, utilizar uma solugdo técnica
que permita ampliar o sinal existente.

- Ter ao alcance a senha da rede Wi-Fi doméstica

Carregar a aplicagdo iAquaLink™ disponivel no App Store (i0OS) ou no Google Play Store (Android).

1. Conectar-se ou inscrever-se. 2. Premir o icone ¥ para adicionar um novo aparelho e
seguir as indicagbes da aplicagao.

{AqualLink




3. Seguir as etapas visualizadas na aplicacdo. Se necessario, fazer deslizar o cursor para a direita e manté-lo durante
- . .
10 segundos, até que o indicador luminoso D pisque para ativar o Bluetooth™.

.

iy
o= -B= o=
Uo"U—> U
Apagado Intermitente Fixo

¢ Uma mensagem no ecra indica que a conexao Wi-Fi foi corretamente estabelecida entre o robot e a rede doméstica.
*
¢ O indicador luminoso [ na parte traseira do robot estd aceso.

(*): Se uma mensagem de erro aparecer ou se a ligagdo ndo se fizer, referir-se ao quadro “5.4. Ajuda ao
diagndstico para a conexdo a aplicagdo iAquaLink™".

3.2. Funcionalidades disponiveis na aplicagao iAquaLink™

o Quando o limpador esta na dgua, as fungdes da aplicagdo iAqualink™ app deixam de estar disponiveis.

Quando o robot esta fora da agua, a aplicagdo permite:

e Lancgar um ciclo.

e Aceder aos padrdes de limpeza disponiveis apenas na aplicagdo: o padrdo Standard segue um percurso aleatério e
0 padrdo S move-se para a frente e para tras num percurso em forma de S. Este modo é recomendado para piscinas
retangulares e quadradas sem azulejos.

e Aceder a fungdes de ajuda ao diagndstico através de transmissées de erro : premir o simbolo de adverténcia A
para visualizar as solu¢des de reparagao, ver “5.3. Alertas aos utilizadores".

e Facilitar a saida da agua: quando as notificagbes Push foram autorizadas (parametros do telefone da aplicagdo
iAqualink™), a aplicacdo avisa quando o robot aguarda para ser recuperado no topo de uma parede (nos ultimos
minutos do ciclo.

¢ Ser avisado do nivel de carga do robot.

R
Carregado: pronto para ser utilizado
-
Em curso de carga: pronto para ser utilizado
LT
Em curso de carga
R
Parcialmente carregado

Premir O através do menu Parametros para aceder a qualquer momento a certas informacses relativas ao robot
(numero de série...).

11
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4. Conservacao

o Dica: Para garantir ao robot a duracao de vida mais longa possivel
Efetuar uma inspegdo de todas as pegas cuja manutengdo esta detalhada neste capitulo uma vez por més.

4.1. Limpeza do robot

O aparelho deve ser limpo regularmente com agua limpa ou ligeiramente adicionada de sab3o. Nao utilizar solvente.
e Enxaguar abundantemente o aparelho com agua limpa.
¢ N3do deixar o seu aparelho secar em pleno sol a beira da piscina.

4.2. Limpeza do filtro

A ¢ A performance do aparelho pode diminuir se o filtro estiver cheio ou sujo.
e Limpar o filtro com agua limpa apds cada ciclo de limpeza.

1. Abrir o robot. 2. Retirar o filtro.

—> Filtro detritos

t finos

—> Filtro detritos
muito finos




5. Reinstalar os filtros no robot. 6. Fechar a tampa do robot.

* Conforme o modelo

Conselho: Em caso de colmatagem do filtro

Limpar o filtro com uma solugdo acida (vinagre branco por exemplo), pelo menos uma vez por ano. O filtro
colmata-se se ndo for utilizado durante varios meses (periodo de invernagem).

4.3. Limpeza da escova
O desempenho do aparelho pode diminuir se a escova estiver demasiado suja ou se detritos ou
objetos ficarem presos no interior.

1. Limpar a escova com agua limpa desde a saida da dgua apds cada ciclo de limpeza, sem esperar que os detritos
sequem.

2. Retirar todo objeto ou detrito preso no interior.

4.4. Limpeza da junta da tampa

O desempenho do aparelho pode diminuir se detritos (areia principalmente) ficarem presos sob
a junta da tampa, impedindo de manter a estanqueidade necessaria.

Limpar a junta da tampa com 4gua limpa desde a saida da agua apds cada ciclo de limpeza, sem esperar que os detritos
sequem.

Conselho: Para preservar a integridade do aparelho e garantir-lhe um nivel de desempenho 6timo:

o - E recomendado substituir o filtro e as escovas a cada 2 anos,

- E recomendado ter em conta o indicador de desgaste das lagartas e substitui-las uma vez atingido o
indicador.

13
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4.5. Limpeza da hélice

Para evitar lesGes graves:

Q e Usar obrigatoriamente luvas para a conservagao da hélice

. ISecar obrigatoriamente o aparelho antes de limpar a hélice e praticar esta operagdo num
ugar seco.

® Assegurar-se de que o robot esteja completamente desligado antes de efetuar a conservagao.

1. Fazer deslizar o cursor para a esquerda durante 20 segundos para desligar o robot. Nenhum indicador luminoso
deve acender-se.

2. Abrir a portinhola de acesso ao filtro levantando o
fecho.

5. Retirar a guia de fluxo
levantando-a.

7. Retirar os detritos (folhas, seixos,...) que poderiam bloquear a hélice.

8. Colocar o robot em carga para ativa-lo. Ver “2.1. Carregar o robot"

A Uma vez efetuada a limpeza, por luvas, reencaixar bem firmemente a hélice, e reinstalar a guia
de fluxo aparafusando-a com a mao. Reinstalar o filtro.



4.6. Substituiciao da escova

1. A escova esta equipada com indicadores de desgaste,
o afastamento entre os indicadores e a extremidade
da escova indica que a escova estd em bom estado.

2. Quando os indicadores de desgaste aparecem, a

escova estd gasta e deve ser substituida.

=5 = =] A ——
l‘_‘—‘ l"---/—'-;_:ﬁ—-‘ B . A
O D —— T/ O
N e, —— i U N e
e el ma T Q _.L e = S ]

3. Para retirar a escova usada, retire as linguetas dos
furos nos quais estdo fixadas.

4. Para posicionar a nova escova, introduzir o bordo sem
lingueta sob o suporte de escova.

5. Enrolar a escova em torno do seu suporte e inserir
as linguetas nos orificios de fixagdo e puxar a
extremidade de cada lingueta para fazer passar o seu
rebordo através do orificio.

6. Cortar as linguetas com uma tesoura para que fiquem
abaixo do nivel das laminas.

4.7. Substituicdo da bateria

A

contactar o revendedor.

O bloco da bateria do robot deve ser substi

tuido unicamente por um profissional qualificado:

15
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4.8. Invernagem

e NAO deixar o robot descarregado antes da invernagem.
e NAO deixar o robot na dgua quando n3o for utilizado.

produtos quimicos para piscinas e spas.

g e NAO expor o robot ao fogo, a temperaturas excessivas, a fontes com risco de inflamag3o ou a

e Armazenar todos os elementos ao abrigo do sol, da humidade, de intempéries Faixa de
temperatura de armazenamento dos elementos: 5 - 20°C.

e Guardar o robot fora de alcance das criangas e dos animais domésticos.

Antes da invernagem, efetuar uma carga completa do robot para preservar a duragdo de vida da bateria: o indicador
luminoso | ] passa a verde fixo quando o robot estd inteiramente carregado. O robot tem de ser recarregado antes de
ser utilizado pela primeira vez na préxima temporada.

5. Resolugao de problemas

Se um problema ocorrer, verifique as tabelas seguintes antes de contactar o seu revendedor.

qualificado.

o Se o problema nao for resolvido, contacte o seu revendedor para agGes a serem realizadas por um técnico

5.1. Resolucao de problemas aquando do uso do robot de limpeza

O robot ndo limpa toda a
piscina

® Repetir as etapas de imersdo (ver “2.4. Iniciar um ciclo de limpeza") variando o lugar

da imersdo na piscina até encontrar o lugar perfeito.
O filtro esta cheio ou sujo: limpa-lo (ver “4.2. Limpeza do filtro").

O robot ndo estava completamente carregado aquando do arranque do ciclo, o ciclo
foi portanto reduzido.

O robot ndo adere bem ao
fundo da piscina.

Resta ar na caixa do aparelho. Repetir as etapas de imersdo (ver “2.4. Iniciar um ciclo

de limpeza").

O filtro estd cheio ou sujo: limpa-lo (ver “4.2. Limpeza do filtro").

Se o filtro permanece entupido apesar da limpeza: substitui-lo.

Existem minusculas bolhas em toda a parte no exterior do aparelho:

- E o nivel de dgua esta abaixo dos skimmers: ajustar o nivel de agua.

- E o nivel de agua estd ao nivel dos skimmers: as canalizagcGes estdo sobre-
oxigenadas. Contactar o seu revendedor a}-

A hélice esta deteriorada: Contactar o seu revendedor a"

O aparelho n3ao sobe ou
deixou de subir na parede

Em modo Fundo/ Paredes / Linha de dgua, o robot ndo sobe sistematicamente nas
paredes. A frequéncia varia durante o ciclo.

O filtro esta cheio ou sujo: limpa-lo com agua limpa. Em caso de entupimento do
filtro, limpa-lo com uma solugdo 4cida (vinagre branco por exemplo). Substituir o
filtro se necessario. Em caso de filtragdo dupla, tentar utilizar unicamente o filtro de
detritos finos (preto). Se ele ajudar o aparelho a subir, o filtro deve ser substituido.
As lagartas estdo distendidas: contactar o revendedor para substitui-las. al:-
Limpar a valvula sem a desmontar.

Embora a agua parecga limpida, algas microscdpicas, invisiveis a olho nu, estdo
presentes na sua piscina e tornam as paredes escorregadias, o que impede o robot
de subir. Efetuar uma cloragao choque e diminuir ligeiramente o pH. N3o deixar o
aparelho na dgua durante o tratamento de choque.

O aparelho ndo recolhe os
detritos.

O filtro esta cheio ou sujo: limpa-lo (ver “4.2. Limpeza do filtro").

Se o filtro permanece entupido apesar da limpeza: substitui-lo.

Assegurar-se de que detritos/ objetos ndo bloqueiam o acesso a valvula do filtro:
contactar o seu revendedor é‘-

Detritos / objetos ficam presos ao nivel do guarda-mato (entre as duas escovas) e
nao sdo recolhidos: limpar as escovas e o guarda-mato. Limpa-los regularmente.
Detritos (areia principalmente) ficam presos ao nivel da junta da tampa: limpar a
junta da tampa. Limpa-la apés cada ciclo.




Ao arranque, o aparelho ndo
executa nenhum movimento

Verificar que o robot estd carregado (o indicador luminoso da bateria esta verde).

Verificar que um ciclo de limpeza foi langcado e os indicadores luminosos estdo
acesos.

Os dois filtros ndo se separam

Agarrar a parte inferior do filtro cinzento com uma mao e puxar a pega do filtro
preto com a outra.

Umobjeto/ detrito estda bloqueado entre os dois filtros eimpede a sua desmontagem:
retird-lo.

O aparelho fica na vertical no
fim de um ciclo de limpeza

Ha demasiado ar na tampa do limpador.
Pousar o robot antes de iniciar um ciclo.

Todos 0s indicadores
luminosos estdo apagados

Se o robot de limpeza ficar inativo por mais de 5 minutos, deslize o cursor
para a esquerda ou para a direita para desperta-lo

Se isso nao funcionar, recarregar o robot de limpeza.

Se as luzes permanecerem apagadas quando o robot de limpeza estd ligado ao
carregador, remover o carregador e consultar “5.2. Resolugdo de problemas durante
o carregamento do robot de limpeza".

Tap & Lift: ha um prazo entre
o toque e o movimento do
robot

O robot acorda alguns segundos depois de ter sido tocado e sobe na parede a sua
frente.

A fungdo Tap & Lift s6 estd disponivel apds o término do ciclo de limpeza.

O limpador estd ligado
mas ndo reage durante o
funcionamento

Verificar se o limpador estd carregado (o indicador da bateria esta a piscar ou a

verde fixo).

Verificar se a corredica desliza corretamente para a posi¢ao intermédia e depois

regressa a posicao inicial.

O propulsor deve ligar-se intermitentemente para detetar a dgua. Caso contrario,

certificar-se de que ndo ha detritos a bloquear o propulsor (ver “4.5. Limpeza da

hélice").

%ED do limpador fica AZUL, mas o propulsor ndo roda: contactar o seu revendedor
€.

Fi

O limpador ndo se liga ao
iniciar o ciclo

O limpador desliga-se apds um longo periodo de inatividade, ligd-lo novamente ao
carregador para o acordar e, em seguida, estara pronto para um ciclo se a bateria
estiver carregada.

A bateria esta totalmente descarregada, ligar o carregador para um ciclo de carga
completo.

17
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5.2. Resolucao de problemas durante o carregamento do robot de limpeza

robot de limpeza.

O carregador estd a funcionar corretamente quando:

- O LED no carregador fica verde quando ligado a uma fonte de alimentagdo elétrica e NAO conectado ao

- O LED no carregador fica vermelho quando ligado a uma fonte de alimentagdo elétrica e a carregar o
robot de limpeza. O LED fica verde quando o robot de limpeza esta carregado.

O indicador n esta apagado.

¢ Verificar que o robot de limpeza esta ligado ao carregador, que o carregador
esta ligado a uma fonte de alimentagdo e que esta a funcionar corretamente
(ver Oacima).
e Se o LED no robot de limpeza continuar sem acender, o bloco da bateria esta
com defeito e deve ser substituido. Fazer o seguinte
- Desligar o robot de limpeza do carregador,
- Isolar o robot de limpeza no exterior, longe da luz solar direta, a mais de 2
metros de um edificio.
- Entrar em contacto com o seu revendedor para obter informagdes
sobre como transportar o robot de limpeza completo para um Centro de
Assisténcia Fluidra.

O indicador D estd aceso, mas ndo
pisca.

¢ Verificar que o carregador estd a funcionar corretamente:
¢ Se o carregador ndo estiver a funcionar corretamente, verificar:
- A alimentacdo elétrica (desligar/ligar).
- O estado do cabo: se estiver danificado, substituir o carregador.
- O estado da ficha de saida do carregador: se existirem sinais de corrosdao nos
contactos, limpa-los quando o carregador estiver desligado ou substitui-lo.
- O estado dos contactos do robot de limpeza: se existirem sinais de corrosado
nos pinos, limpa-los com uma escova pequena. Se o problema persistir apos
a limpeza da porta de carregamento, contactar o seu revendedor.

e Certificar-se de que o LED do robot de limpeza pisca a laranja ou verde
qguando estd ligado ao carregador para carregamento. Caso contrario, desligar
o carregador e contactar o seu revendedor.

O indicador U esta a piscar a
vermelho 3.

Ver “5.3.2. Erro da Bateria".

O indicador U estd a piscar a
laranja durante alguns segundos ou
minutos e depois muda diretamente
para verde fixo ‘@ — @.

Desligar o carregador do robot de limpeza. Se o indicador U se apagar em vez
de mostrar o nivel de carga do robot de limpeza, a bateria esta obsoleta e tem
de ser substituida. Contactar o su revendedor.




5.3. Alertas aos utilizadores

Os indicadores luminosos na parte traseira do robot piscam para sinalizar um alerta ao utilizador. Identificar o indicador
luminoso que pisca e seguir as solucdes de reparagdo sugeridas a seguir.

o Os alertas ao utilizador também estdo acessiveis a partir da aplicagdo iAquaLink™. Para eliminar um cédigo
de erro a partir da aplicagdo, premir Clear Error.

5.3.1. Erro do Robot

Indicador

- Intermiténcia a vermelh Descri¢ao Solugdes
luminoso te tencia a vermelho (o ¢
Paragem de e O robot colocou-se em condi¢ées de
seguranca seguranca.
¥ EP‘!( e A placa do robot estd alimentada mas ndo
i i responde.
Erro de

Comunicacio Contactar o revendedor: a‘—

Motor tracao
direito e Verificar que detritos ndo impedem que as
" escovas ou as lagartas rodem livremente.
Motor tragao
d e Rodar cada roda de um quarto de volta no
W is’ e W esquerdo mesmo sentido até obter uma rotacdo fluida.
e e Consumo do motor Rodar as r~odas'no sentido oposto até obter
x4 uma rotacdo fluida.
tragao direito . z
e Se isto ndo resolver o problema, contactar o
Consumo do motor revendedor para um diagndstico completo.
tracao esquerdo
e Limpar minuciosamente o filtro.
* Recolocad-lo na agua, agitando-o para liberar
. as bolhas de ar.
Robot fora da agua S .
e Reiniciar o ciclo.
e Se isto ndo resolver o problema, contactar o
@ revendedor para um diagndstico completo.

e Forcar a paragem do aparelho antes de limpar
a hélice: fora da estacdo de carga, manter
o 1s 0 cursor para a esquerda até que todos os
X R E o indicadores luminosos apaguem-se (cerca de
20 segundos). Verificar a paragem completa do
robot acionando o cursor: nenhum indicador
luminoso deve acender-se. E depois, verificar
se detritos ou cabelos ndo bloqueiam a hélice.

A limpeza deve ser efetuada fora da 4dgua e o
robot deve ser colocado numa superficie seca.

e Limpar minuciosamente o filtro.

e Se isto ndo resolver o problema, contactar o
revendedor para um diagndstico completo.

Motor da bomba

e O robot desliga-se porque a bateria esta
demasiado fraca ou porque o Wi-Fi estd
desligado durante mais de 60 minutos. Desligar
completamente o robot durante pelo menos 1
minuto e voltar a ligad-lo carregando-o. Manter
o robot em carga.

e Verificar que o robot estd corretamente
conectado a rede Wi-Fi (O LED esta azul e fixo).

e Se oindicador luminoso nao estiver fixo, abrir
a aplicagdo iAqualLink™, selecionar o robot e
clicar em "Atualizar".

Erro de Atualizagao

o Se o robot parar antes do fim do seu ciclo mas nenhum indicador luminoso piscar ao retira-lo da agua,
colocar o robot em carga para que o indicador luminoso comece a piscar.
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5.3.2. Erro da Bateria

Indi r een .
dicado Intermiténcia a vermelho

luminoso

Visualizagao
na aplicagao

# O ¥

vermelho

iAquaLink™

Erro da Bateria

O bloco da bateria estd defeituoso e
deve ser substituido.

Desligar o carregador.

Isolar o limpador no exterior, ao
abrigo da luz direta do sol, + 2m de
um edificio.

Contactar o seu revendedor para

mais informagdes sobre o modo de
transportar o robot completo para

um centro de servico da Fluidra.

e e > e

vermelho

Erro de carga
(demasiado
quente)

Erro de carga
(demasiado
frio)

Atemperaturadetetadanalocalizagao
do carregador estd fora da faixa de
temperatura recomendada para
carregar o robot (5°-35°C): Alterar a
localizagdo de carregamento.

D K

vermelho

Erro de carga

Verificar se ha sinais de corrosdo na
porta de carga ou no carregador, e
limpar com uma pequena escova.

Se o carregador permanecer
defeituoso, contactar o) seu

revendedor. af'

Se a bateria apresentar sinais de danos, sobreaquecimento, fugas ou entrada de agua, nao ligar
o carregador nem manusear a bateria e contactar o seu revendedor.



5.4. Ajuda ao diagnostico para a conexao a aplicagao iAquaLink™

Estado da
conectividade

-

Causas possiveis Solugdes

e OLED D esta

apagado. ¢ Verificar a ligagdo a internet - a rede pode estar em pane.

e Certificar-se de ter um sinal Wi-Fi suficientemente forte.
Existem varios modos de verificar a for¢a do sinal Wi-Fi:

- Desligar o router (caixa) Wi-Fi doméstico e liga-lo
novamente.
- Utilizando um computador portatil, ir ao painel de

configuracdo para ver o estado das conexdes as redes.

B Verificar a for¢a do sinal da rede Wi-Fi sem fio no
¢ Aparelho ndo conectado computador portatil.

ao Wi-Fi doméstico e/
ou perda da ligagdo a

¢ Aparelho ndo carregado

P - Utilizando um smartphone ou tablet, instalar a aplicagao
. iAqualLink™. Verificar a forga do sinal da rede Wi-Fi sem
e OLED D internet fio. Se a rede Wi-Fi for fraca, prever a instalagdo de um
repetidor Wi-Fi.
- Utilizar uma aplicagdo especifica a analise Wi-Fi: existem
diversas em iOS ou Android.
* No momento da primeira configuragdo, colocar o robot o

estd aceso, mas
a conexao Wi-
Fi é inexistente

(ouirregular). A ¢ Sinal Wi-Fi fraco* mais perto possivel do router (box) Wi-Fi doméstico e refazer
mensagem "Erro as etapas de configuragdo (ver “3.1. Primeira configuragdo
de Conexdo" do robot").
aparece no ecra = . . =
L e Se o LED ndo parar de piscar, prever a instalagdo de
da aplicacao D
iAquaLink™. um repetidor Wi-Fi.
¢ Se o ponto estiver vermelho quando o robot estd carregado,
a ligacdo é funcional e o indicador luminoso esta fixo,
atualizar o ecra (passando o dedo de cima para baixo).
e Um ponto Quando o ponto passar a verde: o aparelho esta pronto para

ser utilizado.
vermelho aparece

na lista "Os meus
aparelhos"

L OLED®

fica azul e pisca
rapidamente.
Uma informagao
é visualizada na
aplicagao.

e Uma atualizagio do

software esta em curso. | e Aguardar o fim da atualizac3o.

*Um sinal Wi-Fi fraco pode estar ligado a diversos motivos

- A distancia entre o router (box) e o robot,
o - O tipo de router (box),
- O numero de paredes entre o router (box) e o robot,
- O fornecedor de acesso a internet,
- etc...
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Pfelozeno z francouzstiny

¢ Tato prirucka obsahuje pokyny, které je treba dodrzovat pfi instalaci, pouzivani a udrzbé.

e Abyste predesli vaznym nebo smrtelnym zranénim, poskozeni materialu a pozbyti zaruky,
prectéte si pred pouZitim bezpecnostni upozornéni a zarucni podminky.

vevs

¢ Veskerou dokumentaci si uschovejte pro pozdé;jsi konzultaci po celou dobu Zivotnosti zafizeni.

A e Siteni nebo jakékoliv Gpravy tohoto dokumentu jsou bez predchoziho povoleni vyrobce
zakazany.

* \/yrobce neustale vyviji své vyrobky s cilem zlepsit jejich kvalitu a vyhrazuje si pravo zcela nebo

castecné zménit vlastnosti tohoto vyrobku nebo obsah tohoto dokumentu bez predchoziho

upozornéni.

1. Informace pred pouZitim 2
1.1. Popis 2
1.2. Technickeé specifikace a oznaceni 3
1.3. Princip fungovani 3
1.4. Priprava bazénu

2. Pouziti 4
2.1. Nabijeni robotu 4
2.2. Popis rozhrani 5
2.3. Popis kontrolek 6
2.4. Spusténi Cisticiho cyklu 7
2.5. VytaZenirobotu z vody 8
2.6. UloZeni robotu 9

3. Pouiiti aplikace iAquaLink™ 10
3.1. Prvni konfigurace robotu 10
3.2. Funkce dostupné v aplikaci iAqualink™ 11

4. Udrzba 12
4.1. Cisténirobotu 12
4.2. Cisténi filtru 12
4.3. Cisténi kartace 13
4.4, Cisténitésnéni krytu 13
4.5. Cisténi turbinky 14
4.6. Vyména kartace 15
4.7. Vyména akumulatoru 15
4.8. Zazimovani 16

5. Reseni problém 16
5.1. Redeni problém( pii pouzivani &istice 16
5.2. Redeni probléma pti nabijeni Eistice 18
5.3. Upozornéni pro uZivatele 19
5.4. Diagnosticka podpora pro pripojeni k aplikaci iAquaLink™ 21

o Rada pro snazsi kontakt s prodejcem:

Poznamenejte si kontaktni Udaje prodejce, abyste je snadno nalezli.




1. Informace pred pouzitim

1.1. Popis

A

9§
=

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Nabijecka (pro pouZziti v interiéru) v
Hak
C Pro vytaZeni robota z vody je tfeba pouZit bazénovou ty¢ (standardni, v

neni soucasti baleni).

D Dvojita filtrace (150 / 60 L) +

E Jednoduchd filtrace (150 p) v

v’ Soutasti dodavky

+. Dostupné jako prislusenstvi

:DDC Odnimatelny napajeci zdroj (externi adaptér)

Pouzivejte POUZE odnimatelny napajeci zdroj dodavany spolu se zafizenim.



1.2. Technické specifikace a oznaceni

1.2.1. Technické specifikace

Napajeci napéti nabijeci stanice

100 - 240 V AC, 50/60 Hz, Trida II*

Jmenovité napéti robotu 25,4V DC
Nabijeci napéti 29,4V DC
Maximalni pfikon nabijecky 29,4 W**
Kapacita akumulatoru 10 Ah /6,4 Ah**
Jmenovity prikon robotu 130 W
Kapacita filtru 31
Rozméry robotu (D x H x V) 41 x 42 x 28 cm
Rozméry baleni (D x H x V) 56 x 56 x 38 cm
Hmotnost robotu 8,9 kg
Hmotnost baleni 15,5 kg
Si¥e sani 230 mm
Maximalni provozni hloubka 4m

Nabijeci stanice IPX5
Stupen kryti

Robot IPX8
Frekvencni pasma 2 402GHz — 2 484GHz
Radiofrekvencni vysilaci vykon 20,5 dBm

* Trida Il: zarizeni mad dvojitou nebo zesilenou izolaci, kterd nevyZaduje uzemnéni.

** V zavislosti na modelu

1.2.2. Oznaceni

A B

1.3. Princip fungovani

Robot je nezavisly na filtracnim systému a po nabiti mzZe fungovat autonomné. Robot se pohybuje optimainim zplsobem
tak, aby vycistil oblasti bazénu, pro které je urcen (v zavislosti na modelu: pouze dno, nebo dno a stény). Necistoty jsou

nasavany a zachycovany do filtru robotu.

Robot miize byt pouZivan:

A — Pristup k filtru

B — Kryt
C - Rukojet

D — Kartace

G — Pasy

- Vybérem provozniho rezimu a spusténim cyklu pomoci jezdce na zadni strané robotu;

- Pomoci chytrého telefonu nebo tabletu kompatibilniho s aplikaci iAquaLink™ (viz ,,3. PouZiti aplikace iAquaLink™*).

E - Indikator stavu akumulatoru

F —Jezdec ON/OFF (ZAP/VYP)



1.4. Priprava bazénu

e Toto zafizeni je uréeno k pouziti v nadzemnich a malych zapusténych bazénech. NepouzZivejte
jej v bazénech, které Ize snadno demontovat.

e NEPOUZIVEITE prodluiovaci kabel.

Zafizeni Ize provozovat v bazénové vodé nasledujici kvality:

Teplota vody 10az35°C
pH mezi 6,8a 7,6
Volny chlor <3 mg/l

e Za ucelem optimalizace vykonnosti zafizeni v pripadé znecisténého bazénu, a to zejména na zacatku koupaci sezény,
odstrarite hrubé necistoty pomoci hladinové sitky.
e Z bazénu odstrante teploméry, hracky a jiné predméty, které by mohly robot poskodit.

2. Pouziti

2.1. Nabijeni robotu

e Pouzivejte pouze dodanou nabijecku.
¢ Nenechavejte akumulator zcela vybit.
A ¢ Pred uloZzenim na zimu akumulator plné nabijte.
¢ Nenabijejte robot pfi teplotach pod 5 °C a nad 35 °C.
¢ Nevystavujte robot pfimému slune¢nimu svétlu.

Nabijeni robotu:

1. Mirné naklonte a zasunte nejprve spodni ¢ast konektoru (A) a nasledné horni ¢ast (B).

2. Zapojte nabijecku do venkovni elektrické sité ve vzdalenosti alespon 3,5 m od bazénu.

3. Zkontrolujte, zda se robot spravné nabiji: po pripojeni nabijecky by méla kontrolka blikat, robot by mél pipnout a pasy
by se mély otacet. (viz ,,2.3. Popis kontrolek”).

4. Nabijeni se automaticky zastavi, jakmile je robot pIné nabity. Po odpojeni robotu od nabijecky kontrolky po 5 minutach
zhasnou.

Pokud bé&hem nabijeni LED kontrolka stavu baterie nesviti, postupujte podle pokynii uvedenych
v oddile ,,5.2. Reseni problému pfi nabijeni Cistice”.




2.2. Popis rozhrani

Prostfednictvim rozhrani na zadni strané zafizeni je mozné zvolit rezim Cisténi, spustit cyklus Cisténi a také ziskat informace
o stavu robotu, akumulatoru nebo pfipojeni.

Dalsi funkce jsou dostupné z aplikace, viz ,,3. Pouziti aplikace iAquaLink™*.

Klavesy
< > Jezdec (pro spusténi cyklu viz ,,2.4. Spusténi Cisticiho cyklu”)
Kontrolky
D Stav akumulatoru
- @ Stav akumulatoru
e~
o D Stav pfipojeni Wi-Fi

doleva nebo doprava. Pokud to nepomuZe, znovu umistéte robot na nabijeci stanici (robot po 8 dnech

o Kdyz jsou vSechny kontrolky zhasnuté, robot je v pohotovostnim reZzimu. Pro jeho probuzeni posurite jezdec
necinnosti prejde do klidového stavu).




2.3. Popis kontrolek

Svételna kontrolka na zadni strané robotu poskytuje informace o robotu a stavu akumulatoru.

o Kdy?Z je kontrolka zhasnuta, robot je v pohotovostnim rezimu. Zatlacenim jezdce dol( jej probudite. Pokud se
nic nestane, pripojte robot znovu k nabijecimu kabelu.

- >Blikajici kontrolka @ - Stala kontrolka

@ Indikator stavu robotu

Kontrolka Popis

|
@
=@

i)

Modra

Pfipraven k ponoreni

Modra

Probihajici cyklus

L)
¥

Cervena

Chyba robotu, viz ,,5.3.1. Chyba robota”

D Indikator nabiti

Kontrolka

Zelena

Nabity: pfipraven k pouziti, pIné nabity

Zelena

Nabijeni (< 5 h): pfipraven provést cely cyklus

Oranzova

Castedné nabity: Ize pouzit (cyklus bude kratsi)

Oranzova

e Pokud je robot pfipojen k nabijecce: Probiha nabijeni

¢ Pokud je robot odpojen od nabijecky: Pfed pouzitim je nutné ho dobit.

Al
]

Cervena

Chyba akumulatoru, viz ,,5.3.2. Chyba akumulatoru”

-
D Indikator pfipojeni

Kontrolka Popis

Nesviti Nepfipojen k Wi-Fi
VLA
:!: Probiha sparovani
Modra
[ - .
Pfipojen k Wi-Fi
Modra pol
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2.4. Spusténi Cisticiho cyklu

Abyste predesli riziku Grazu nebo poskozeni zafizeni, dodrzujte nasledujici pokyny:
A * Koupani je zakazano, pokud je zafizeni v bazénu.
e Pristroj nepouzivejte, pokud v bazénu probiha Sokové chlorovani, a pfed ponofenim robotu
vyckejte, nez koncentrace chloru dosahne doporucené hodnoty.

Spusténi ¢isticiho cyklu: .

1. Pred spusténim cyklu vyckejte, dokud se robot plné nenabije (|| indikator nabijeni sviti zelené nebo blika).
2. Po nabiti odpojte robot od nabijecky a doneste ho k bazénu.

3. Spustte cyklus, viz ,,2.4.1. Spusténi Cisticiho cyklu“.

4. Ponofrte robot, viz ,2.4.2. Ponoreni robotu®”.

2.4.1. Spusteéni Cisticiho cyklu

¢ Pro spusténi cyklu posunte jezdec na zadni strané zafizeni doprava.

¢ Kontrolka @ blika pfi ¢ekani na ponoreni do vody.

Doporuceni: Zlepseni vykonnosti ¢isténi

Na za¢atku koupaci sezony spustte nékolik Cisticich cykld (poté, co odstranite vétsi necistoty pomoci

o hladinové sitky). Pravidelnym pouzivanim Cisticiho robotu (maximalné 3 cykly tydné) bude vas bazén vidy
Cisty a filtr se bude méné ucpavat. Doporucujeme provést nékolik cykll bez filtru na velmi jemné nedistoty,
aby se provedlo hrubé pred¢isténi, viz ,4.2. Cisténi filtru” pro demonta? filtr(l (V zavislosti na modelu).

2.4.2. Ponofeni robotu

Po spusténi cyklu (jezdec posunuty doprava, LED kontrolka sviti zelené) mate 5 minut
na ponofeni robotu do vody. Pokud to nestihnete, postup opakujte.

1. Robot ponotte svisle do vody a lehce s nim pohybujte viemi sméry tak, aby se
z robotu vytlacil vzduch.

2. Nechte robot klesnout az na dno bazénu. Cyklus se spusti nejpozdéji do 40 sekund
po detekovani vody.




2.5. Vytazeni robotu z vody

A e Robot je moZné béhem cyklu vyjmout pomoci tyce, po vytaZeni z vody se robot automaticky zastavi.
® Na konci cyklu se robot zastavi u stény.

Existuji tfi zplsoby, jak robot vytahnout z vody:
e Pomoci systému Tap & Lift™
¢ Pomoci haku

e Pomoci aplikace iAqualink™

2.5.1. Pomoci systému Tap & Lift™

1. Robot cekd u stény. 2. Pripevnéte hak (je | 3. Klepnéte na kryt | 4. Uchopte rukojet
soucasti  baleni) na robota, aby se zdvihl na a vytdhnéte robot
konec bazénové tyce hladinu vody. Robot se z vody. Robot vystfikuje
(neni soucasti baleni). muze zalit pohybovat vodu silnym proudem

se zpozdénim. Pokud smérem dozadu, aby
systém Tap & Lift ™ pusobil lehdi.
nefunguje, zkuste

klepnout na jinou ¢ast

robotu.

Poznamka: V zavislosti na poloze robota na konci cyklu mizete funkci Tap & Lift aktivovat také klepnutim na rukojet.

2.5.2. Pomoci haku

Po dobé necinnosti delsi nez 8 dni prejde robot do hlubokého spanku. Vyjméte jej z vody pomoci haku, jak je zndzornéno
nize.

1. Robot ceka u stény. 2. Pfipevnéte hak (je | 3. Uchopte pfednirukojet | 4. Uchopte rukojet
soucdsti  baleni) na a zvednéte robot na a vytahnéte robot
konec bazénové tyce hladinu. z vody.

(neni soucasti baleni).




2.5.3. Pomoci aplikace iAquaLink™

1. Pokud jste povolili push notifikace (v nastaveni telefonu
pro aplikaci iAqualink™), aplikace vas upozorni na
ukonceni cyklu. Od tohoto okamziku a béhem poslednich
deseti minut cyklu bude robot postupné Splhat po
rGznych sténach a ¢ekat tésné pod hladinou vody, dokud
nebude pomoci rukojeti vytazen.

2. Robot vytahnéte za rukojet Uplné z vody. Robot
vystfikuje vodu silnym proudem smérem dozadu,
aby pusobil lehdi.

2.6. Ulozeni robotu

ﬁ * Neponechavejte robot vybity: po kazdém pouziti robot dobijte.
¢ UloZte vSechny soucasti tak, aby nebyly vystaveny slune¢nimu zareni, vihkosti a vlivim pocasi.




3. Pouiiti aplikace iAquaLink™

Mobilni nosi¢ Domdci sit

(smartphone nebo tablet) Wi-Fi

T T
N ‘ |)))
\-vﬂ“‘"'

Aplikace iAquaLink™ je k dispozici pro systémy iOS a Android.

3.1. Prvni konfigurace robotu

NeZ zapocnete s instalaci aplikace, nezapomerite:
- Pfedem robot nabit,
- Pouzit chytry telefon nebo tablet s Wi-Fi,

o - Poutzit sit Wi-Fi s dostate¢né silnym signalem pro spojeni s robotem: signal Wi-Fi by mél byt dostupny na
misté, kde je robot pouzivan. V opacném pfipadé pouzit technické reseni, které umozni zesilit existujici
signal.

- Mit po ruce heslo k domdci siti Wi-Fi.

Stahnéte si aplikaci iAquaLink™, kterou najdete v obchodé App Store (iOS) nebo Google Play (Android).

1. Pihlaste se nebo se zaregistrujte. 2. stisknéte ikonu * pro pridani nového zafizeni
a postupujte dle pokyn( aplikace..

{AgqualLink
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3. Postupujte dle krokl zobrazenych v aplikaci. V pfipadé potifeby posurite jezdec doprava a podrzte jej 10 sekund,
-
dokud nezacne blikat kontrolka D , CimZ se aktivuje Bluetooth™.

iy

o= WB= 0=
Do 0— [
Vypnuto Blikajici Svitici

¢ Na displeji se zobrazi zprava, Ze ptipojeni robotu k domadci siti Wi-Fi probéhlo uspésné. (*)
= , Y Yo
¢ Kontrolka D na zadni strané robotu nepretrzité sviti.

o (*): Pokud se objevi hlaseni zavady nebo se pripojovani nedati, nahlédnéte do tabulky ,5.4. Diagnosticka
podpora pro pripojeni k aplikaci iAquaLink™*,

3.2. Funkce dostupné v aplikaci iAqualink™

o Kdyz je robot ve vodé, funkce aplikace iAqualink™ jiz nejsou k dispozici.

Pokud neni robot ve vodé, aplikace umozZnuje:

e Spusténi cyklu.

e Pristup k Cisticim draham dostupnym pouze v aplikaci: Cisti¢ se standardni drahou pohybuje po nahodné trase, zatimco
Cisti¢ s drahou S se pohybuje tam a zpét po drdze ve tvaru pismene S. Tato draha se doporucuje pro obdélnikové
a Ctvercové bazény bez dlazdic.

e PFistup k funkcim diagnostické podpory prostfednictvim chybovych hlaseni: pro zobrazeni feSeni zavad A stisknéte
vystrazny symbol, viz ,,5.3. Upozornéni pro uzivatele®.

¢ Usnadnéni vytaZeni z vody: Pokud jste povolili push notifikace (v nastaveni telefonu pro aplikaci iAqualink™), aplikace
vas upozorni, jakmile robot zacne ¢ekat na vytazeni v horni ¢asti bazénu (posledni minuty cyklu).

e Dostavat upozornéni na stav nabiti robotu.

B Nabity: pfipraven k pouZiti

l4] Probiha nabijeni: pfipraven k pouziti
ral Probiha nabijeni

™ Césteéné nabity

Stisknutim O v nabidce Nastaveni mlzete kdykoli ziskat pristup k urcitym informacim o robotu (sériové Cislo atd.).




4. Udrzba

o Tip: Pro zajisténi co nejdelsi ivotnosti robotu
Jednou mésicné zkontrolujte vSechny dily podrobné popsané v této kapitole.

4.1. Cisténi robotu

Robot musi byt pravidelné ¢iStén Cistou nebo jemné mydlovou vodou. NepouZivejte rozpoustédla.
¢ Robot dobre oplachnéte vétsim mnozstvim Cisté vody.
* Nenechavejte ho susit na slunci na okraji bazénu.

4.2. Cisténi filtru

A e Pokud je filtr pIny nebo znecistény, miZe dojit ke snizeni vykonnosti robotu.
e Po kazdém cisticim cyklu vycistéte filtr pomoci Cisté vody.

1. Otevrete robot. 2. Vyjméte filtr.

—> Filtr na jemné

t nedistoty

——> Filtr na velmi
jemné necistoty

12
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5. Vlozte filtry zpét do robotu. 6. Zavrete viko robotu.

*\/ zavislosti na modelu

Doporuceni: v pripadé ucpaného filtru:

o Minimalné jednou rocné vycistéte filtr kyselym roztokem (napriklad bilym octem). Pokud robot nékolik
mésicl nepouzivate (napriklad z divodu zazimovani), mizZe dojit k ucpani filtru.

4.3. Cisténi kartace
Pokud je kartac prilis znecistény nebo pokud se v ném zachyti necistoty Ci cizi predméty, mlze
dojit ke snizeni vykonnosti robotu.

1. Ihned po vyjmuti z vody kartac po kazdém cyklu ocistéte Cistou vodou, abyste predesli zaschnuti necistot.
2. Odstrante veskeré cizi predméty nebo necistoty, které se v kartaci zachytily.

4.4. Cisténi tésnéni krytu

Pokud se pod tésnéni krytu dostanou jakékoli necistoty (zejména pisek), mize dojit ke snizeni
vykonnosti robotu z dlivodu nedostacujiciho tésnéni.

Ihned po vyjmuti z vody tésnéni po kazdém cyklu ocistéte Cistou vodou, abyste predesli zaschnuti necistot.

Doporuceni: Pro zachovani neporusenosti robotu a zaruceni optimalni Grovné vykonnosti:
o - Doporucujeme ménit filtr a kartace kazdé 2 roky,
- Doporucujeme sledovat ukazatel opotrebeni pasli a v pfipadé potreby pasy vyménit.




4.5. Cisténi turbinky

Abyste predesli viZnému poranéni:
A e P¥iudrzbé turbinky vidy noste ochranné rukavice @
e Pred ciSténim turbinky robot vidy vysuste a celou operaci provadéjte na suchém misté.
e Pred udrzbou se ujistéte, Ze je robot zcela vypnuty.

1. Posunutim jezdce doleva na 20 sekund robot vypnete. VSechny kontrolky by mély byt zhasnuté.

2. Nadzvednutim zamku oteviete dvitka pro pfistup
k filtru.

5. Nadzvednéte a vyjméte vedeni
pratoku.

7. Odstrarite veskeré necistoty (listy, kaminky atd.), které by mohly turbinku zablokovat.

8. Dejte robot nabijet, aby se probudil. Viz ,,2.1. Nabijeni robotu”

A Po vycisténi si nasadte rukavice a turbinku znovu pevné nasadte a rucné nasroubujte vedeni
prutoku zpét na misto. Vratte zpét filtr.

14



4.6. Vyména kartace

1. Karté¢ je vybaven ukazateli opotiebeni. Mezera | 2- Pokud ukazatele opotfebenivypadaji jako na obrazku,
mezi ukazateli a okrajem kartace znadi, Ze je kartac¢ je tfeba opotebeny kartac vymenit.

v dobrém stavu. @

— _ ————— 1 t— ~
S - ot . £

4. Pro vloZeni novych kartaca nejprve zasunte okraj bez
jazyckd pod drzak kartace.

3. Pro vytaZeni opotfebovaného kartace vyjméte jazycky
z otvord(, ve kterych jsou zasunuté.

5. Obtoc¢te karta¢ okolo drzdku, zasurite jazycky do | 6. NOzkami odstfihnéte vycnivajici jazycky tak, aby byly
pfislusnych otvord a zatdhnéte za konec kazdého tésné pod urovni listy.
jazyCku. Tim zajistite, Ze jazycky budou v otvorech
zcela zasunuty.

4.7. Vyména akumulatoru

A Vyménu akumulatorového bloku robotu smi provadét pouze kvalifikovany odbornik, kontaktujte
prodejce.

15



4.8. Zazimovani

¢ Pied zazimovanim NENECHAVEJTE robot vybity.
¢ Pokud robot nepouzivate, NENECHAVEITE jej ve vodé.

o NEVYSTAVUJTE robot ohni, nadmérnym teplotam, zdrojlim vzniceni ani chemickym pfipravkim
A pro bazény a vifivky.

e VSechny soucasti skladujte mimo dosah slunecniho zafeni, vlhkosti a vlivli pocasi Rozsah
skladovacich teplot pro soucasti: 5—20 °C

e Ukladejte robot mimo dosah déti a domacich zvirat.

Pfed zazimovanim robot plné nabijte, abyste zachovali Zivotnost akumulatoru. Kdyz je robot pIné nabity, kontrolka U
zaCne svitit zelené. Pfed prvnim pouzitim robotu v nové sezéné je tfeba robot znovu nabit.

5. Re3eni problém

Pokud se vyskytne problém, zkontrolujte pred kontaktovanim prodejce nasledujici tabulky.

o Pokud se problém nepodafi vyfesit, obratte se na prodejce a pozadejte ho o zasah kvalifikovaného technika.

5.1. Reseni problém{ pfi pouzivani istice

e Zopakujte pracovni postup ponoru (viz odst. ,2.4. Spusténi Cisticiho cyklu).
Vyzkousejte rlizna mista ponoru, dokud nenajdete optimalni misto.

e Filtr je plny nebo zaneseny: vycistéte jej (viz ,4.2. Cisténi filtru®).

¢ Doslo ke zkraceni cyklu, protoZe robot nebyl pfi spusténi cyklu plné nabity.

Robot necisti cely bazén

¢ V téle robota zistal prebytecny vzduch. Zopakujte pracovni postup ponoru (viz odst.
»2.4. Spusténi Cisticiho cyklu®).

e Filtr je plny nebo zaneseny: vy¢istéte jej (viz ,4.2. Cisténi filtru”).

e Pokud je i presto filtr zaneseny: vymérite jej.

Robot spréavné nesedina dné | 4 N3 povrchu zatizeni jsou véiude drobné bublinky:

bazénu - A hladina vody je pod skimmery: upravte hladinu vody.
- A hladina vody je v Urovni skimmer(: instalace je prekysliCend. Obratte se na
prodejce.a}-
¢ Turbinka je poskozena. Obratte se na prodejce. a"
e V rezimu Dno / Sténa / Hladinova linka robot nestoupa systematicky po sténé.
V prabéhu cyklu se méni frekvence.
¢ Filtr je plny nebo zaneseny: vycistéte jej Cistou vodou. V pfipadé ucpani filtru jej
vycistéte kyselym roztokem (napriklad bilym octem). Pokud je to nutné, filtr
vymeénte. V ptipadé dvojité filtrace zkuste pouZit pouze filtr na jemné necistoty
Zatizeni nestoupd nebo (Cerny). Pokud filtr pomaha robotu ve stoupani, je tfeba jej vyménit.
prestalo stoupat po sténé. e Pasy jsou provésené: obratte se na prodejce a nechte pasy vyménit. al:-

o Vycistéte klapku bez demontaze.

¢ | kdyZ se voda zda cira, ve vaSem bazénu se nachazeji mikroskopické rasy, které jsou
pouhym okem neviditelné a které zplsobuji kluzkost stén a brani zafizeni ve Splhani.
Provedte Sokovou chloraci a lehce snizte pH. BEhem Sokové chlorace nenechavejte
robot v bazénu.

e Filtr je plny nebo zaneseny: vy¢istéte jej (viz ,4.2. Cisténi filtru®).

e Pokud je i presto filtr zaneseny: vymérite jej.

* Ujistéte se, zenedistoty / cizi predméty nebrani pfistupu ke klapce filtru: obratte se
na prodejce 2"

¢ Pokud nedistoty/predméty z(stavaji zaklinéné v oblasti krytu femenu (mezi obéma
kartaci) a nejsou sbhirané, tak vycistéte kartace a kryt femenu. Pravidelné je Cistéte.

e Pokud necistoty (zejména pisek) uvazly v oblasti tésnéni krytu, tak tésnéni krytu
vycistéte. Vycistéte ho po kazdém cyklu.

Zaftizeni nesbira necistoty
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Zarizeni se po
nepohybuje

spusténi

Zkontrolujte, zda je robot nabity (kontrolka akumulatoru je zelena).
Zkontrolujte, zda byl spustén Cistici cyklus a zda sviti kontrolky.

Oba filtry nelze demontovat

Jednou rukou uchopte spodni stranu Sedého filtru a druhou rukou zatdhnéte za
rukojet ¢erného filtru.

Mezi filtry uvizl cizi predmét/necistota a brani jejich demontdaZi: odstrante cizi
predmét/necistotu.

Robot zlstavd na konci
Cisticiho cyklu ve svislé poloze

Pod krytem robotu je pfiliS mnoho vzduchu.
Pred spusténim cyklu nechte robot chvili lezet.

Vsechny
zhasnuté

kontrolky  jsou

Pokud je Cisti¢ déle nez 5 minut necinny, mUZete jej probudit posunutim kurzoru
doleva nebo doprava.

Pokud to nefunguje, Cisti¢ znovu nabijte.

Pokud je Cisti¢ pripojen k nabijecce a kontrolky presto nesviti, odpojte nabijecku
a postupujte podle pokyn(i uvedenych v oddile ,5.2. Reeni probléma pfi nabijenf
Cistice”

Tap & Lift: Mezi klepnutim
a zahajenim pohybu robota
je prodleva

Robot se probudi par vtefin po klepnuti a za¢ne Splhat po sténé pred nim.
Funkce ,Tap & Lift“ je k dispozici po skonceni Cisticiho cyklu.

Robot je ON (ZAPNUTY), ale
pfi provozu nereaguje

Zkontrolujte, zda je robot nabity (indikdtor stavu akumuldtoru blikd nebo sviti
zelené).

Zkontrolujte, zda se jezdec spravné posouva do stfedni polohy a poté se vraci do
vychozi polohy.

Turbinka by se méla prerusované zapinat, aby snimgla vodu. Pokud tomu tak neni,
ujistéte se, Ze ji neblokuji Zadné necistoty (viz ,,4.5. Cisténi turbinky®).

LED kontrolka na robotu sviti MODRY, ale turbinka se neotadi: obratte se na prodejce..

Robot se pfi spusténi cyklu
nezapne

Robot se po dlouhé dobé necinnosti OFF (VYPNE). Znovu zapojte nabijecku, abyste
robot probudili. Pokud je akumuladtor dostatecné nabity, robot je pfipraven ke
spusténi cyklu.

Akumulator je zcela vybity, pfipojte nabijecku a akumulator nabijte.




ve

5.2. Reseni problémii pfi nabijeni ¢istice

Nabijecka funguje spravné, pokud:
o - LED kontrolka na nabijedce sviti zelené, kdy? je pfipojena ke zdroji napéjeni a NEN{ pfipojena k &istici.
- LED kontrolka na nabijecce sviti Cervené, kdyz je pripojena ke zdroji napajeni a Cisti¢ se nabiji. LED
kontrolka se rozsviti zelené, jakmile se Cisti¢ pIné nabije.

Kontrolka D nesviti

e Zkontrolujte, zda je Cistic pfipojen k nabijecce, zda je nabijecka pripojena ke
zdroji napajeni a zda spravné funguje (viz owée).
e Pokud se LED kontrolka na CistiCi presto nerozsviti, znamena to, Ze je vadny
blok baterii a je nutné jej vyménit. Postupujte nasledovné
- Odpoijte Cisti¢ od nabijecky.
- Ulozte Cisti¢ venku, mimo pfimé slunecni svétlo, ve vzdalenosti minimalné
2 metry od budovy.
- Obratte se na prodejce, ktery vam sdéli, jak kompletni Cisti¢ dopravit do
servisniho stfediska Fluidra.

Kontrolka D sviti, ale neblika

e Zkontrolujte, zda nabijecka funguje spravné:
¢ Pokud nabijecka nefunguje spravné, zkontrolujte:
- Zdroj napdjeni (odpojte/zapojte).
- Stav kabelu — pokud je poskozeny, nabijecku vymérite.
- Stav vystupni zastrcky nabijecky — pokud kontakty vykazuji znamky koroze,
zastrcku odpojte a kontakty vycistéte, pripadné nabijecku vymérite za novou.
- Stav kontaktl Cistice — pokud koliky vykazuji znamky koroze, vycistéte je
malym kartacem. Pokud problém pretrvava i po vycisténi nabijeciho portu,
obratte se na prodejce.

e Zkontrolujte, Ze LED kontrolka Cistice blika s pfipojenou nabijeckou oranzové
nebo zelené. Pokud ne, nabijecku odpojte a obratte se na prodejce.

Kontrolka n blika cervené :@:

Viz ,,5.3.2. Chyba akumulatoru”

Kontrolka U nékolik sekund nebo
minut blika oranzové a poté zacne
svitit zelené ‘& — @

Odpojte nabijecku od Cistice. Pokud kontrolka u zhasne, misto aby ukazovala
uroveri nabiti Cistice, je baterie opotfebovana a je nutné ji vyménit. Obratte se
na prodejce.
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5.3. Upozornéni pro uZivatele

Kontrolky na zadni strané robotu blikaji, ¢imZ signalizuji rlizna upozornéni. Vyhledejte blikajici kontrolku a postupujte
podle niZe uvedenych feseni zavad.

o Vystrahy jsou vidét také v aplikaci iAqualLink™. Chcete-li vymazat chybovy kéd z aplikace, stisknéte tlacitko
,Clear Error” (,Vymazat chybu“).

5.3.1. Chyba robota

Kontrolka Kontrolka blika cervené
Bezpecnostni
vypnuti * Robot se zastavil.
e E’ e ¢ Karta robotu je napdjena, ale neodpovida.
Chyba Kontaktujte prodejce: %ﬁ
Komunikace
Pravy trakéni motor | * Zkontrolujte, zda necistoty nebrani ve volném
otaceni kartacd nebo pasu.
Levy trakéni motor | ¢ Pootocte kazdym koleckem o ctvrt otacky
1s . } ve stejném sméru, dokud se nezacnou volné
‘!: ‘h( S ‘!:‘h( Spotrvel?a pravy otacet. Otacejte kolecky v opacném sméru,
.o . trakéni motor dokud se neza¢nou volné otacet.
Sootieba levy ¢ Pokud nedojde k feSeni problému,
potreba levy zkontaktujte prodejce, aby proved| uplnou
trakéni motor diagnostiku.
e Peclivé vycistéte filtr.
e Znovu jej ponorte do vody a zatfeste jim, aby
se uvolnily vzduchové bubliny.
Robot mimo vodu | ¢ Opét spustte cyklus.
e Pokud nedojde k feSeni problému,
zkontaktujte prodejce, aby provedl| Uplnou
@ diagnostiku.

e Pfed cisténim turbinky provedte vynucené
zastaveni zafizeni: mimo nabijeci stanici
s podrite jezdec vlevo, dokud v3echny

‘h:‘h:‘h:_' ‘h:‘h:‘h: kontrolky nezhasnou (cca 20 sekund). Po

presunuti jezdce zkontrolujte Uplné vypnuti

robotu: nesmi se rozsvitit Zddna kontrolka.

Motor ¢erpadla Dale zkontrolujte, zda neistoty nebo vlasy
neblokuji turbinku. Cisténi provadéjte mimo
vodu, pficemz robot musi byt umistén na
suchém povrchu.

o Peclivé vycistéte filtr.

e Pokud nedojde k feSeni problému,
zkontaktujte prodejce, aby proved| Uplnou
diagnostiku.

e Robot se vypne, protoze neni dostatecné
nabity nebo protoze je odpojen od Wi-Fi
na vice nez 60 minut. Zcela vypnéte robot
alespori na 1 minutu a znovu jej spustte
o e e IS Chyba aktualizace pripojenim k nabijecce. Nechte robot nabijet.

e o ‘h: — & ‘h: ‘h: E.3 firmwaru e Zkontrolujte, zda je robot pfipojen k Wi-Fi siti
(LED sviti nepferusované modre).

e Pokud kontrolka nesviti neprerusovang,
oteviete aplikaci iAqualink™, vyberte robot
a kliknéte na ,Aktualizovat”.

o Pokud se robot zastavi pred koncem svého cyklu, ale po vytazeni z vody neblika Zadna kontrolka, dejte robota
nabijet a vyckejte, zda zacne kontrolka blikat.




5.3.2. Chyba akumulatoru

Kontrolka

Kontrolka blika cervené

# O ¥

Cervend

Zobrazeni
v aplikaci
iAquaLink™

Chyba
akumulatoru

Akumulator je vadny a je trfeba jej
vymeénit.

Odpojte nabijecku.

Izolujte Ccistic venku, mimo dosah
pfimého slune¢niho svétla, 2 m od
budovy.

Vice informaci o tom, jak dopravit
cely robot do servisniho strfediska

Fluidra, vdm poskytne prodejce.

e e > e

Cervena

Chyba nabijeni
(prilis vysoka
teplota)

Chyba nabijeni
(pFilis nizka
teplota)

Teplota zjisténa v misté nabijeni je
mimo doporuceny teplotni rozsah
pro nabijeni robota (5-35 °C): Zmérite
misto nabijeni.

D R

Cervena

Chyba
nabijecky

Zkontrolujte, zda nabijeci port nebo
nabijecka nevykazuji znamky koroze.
V pfipadé potieby je oCistéte malym
kartackem.

Pokud nabijecka stale nefunguje,

obratte se na prodejce. a}:’

Pokud akumulator vykazuje znamky poskozeni, prehfati, vyteceni nebo vniknuti vody,
nepfipojujte nabijec¢ku, s akumuldtorem nemanipulujte a obratte se na prodejce.
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5.4. Diagnosticka podpora pro pfipojeni k aplikaci iAquaLink™

Stav pfipojeni

—
e LED D je

zhasnuta. )
¢ Zkontrolujte pFipojeni na internet — sit miZe byt v poruse.

e Ovérte, zda je signal Wi-Fi dostatecné silny. Existuje nékolik

21
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L
e LED D sviti, ale

robot neni pfipojen
k Wi-Fi (nebo
pripojeni kolisa).
Na displeji aplikace
iAqualLink™ se
zobrazi hlaseni
,Erreur Connexion”
(Chyba pfipojeni).

V seznamu ,,Moje
zarizeni“ se objevil
cerveny bod

e Zarfizeni neni nabité

Robot neni pfipojen
k doméci siti Wi-Fi a/
nebo doslo ke ztraté
pfipojeni k internetu

Slaby signal Wi-Fi*

zpUsobl, jak ovérit intenzitu signalu Wi-Fi:

- Odpojte router (box) domaci Wi-Fi a opét jej zapojte.

- Pomoci pfenosného pocitace navolte konfiguracni tabulku
a zkontrolujte stav zapojeni siti. Zkontrolujte intenzitu
signalu bezdratové sité Wi-Fi na pfenosném pocitaci.

- Pomoci chytrého telefonu nebo tabletu nainstalujte
aplikaci iAquaLink™. Zkontrolujte intenzitu signdlu
bezdratové sité Wi-Fi. Pokud je sit Wi-Fi slab3, naplanujte
instalaci zesilovace Wi-Fi.

- Pouzijte aplikaci pro analyzu Wi-Fi, v iOS nebo Androidu
jich existuje nékolik.

PFi prvni konfiguraci umistéte robot co nejblize k routeru

(box) domaci Wi-Fi, pak provedte znovu jednotlivé kroky

konfigurace (viz ,,3.1. Prvni konfigurace robotu®).

-
Pokud LED D neprestala blikat, napldnujte instalaci

zesilovace Wi-Fi.

Pokud je bod cerveny a pritom je robot nabity, pfipojeni
je funkéni a kontrolka nepretrzité sviti, provedte obnoveni
displeje (prejetim prstu seshora dol(). Jakmile se bod zbarvi
do zelena, je zatizeni pfipraveno k pouziti.

e LED @ sviti

modre a rychle
blika. V aplikaci
se zobrazi jedna
informace.

Probiha

softwaru.

aktualizace

¢ Vyckejte dokonceni aktualizace.

*Signal Wi-Fi muZe byt slaby z nékolika p¥i€in

- Vzdalenost mezi routerem (boxem) a robotem,

- Typ routeru (boxu),
- Pocet stén mezi routerem (boxem) a robotem,

- Poskytovatel pfistupu k internetu,

- atd.




Oversattning fran franska
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1. Information fore anvandning

1.1. Beskrivning

A B

RF 42XX/OF 42XX
A Poolrobot v
B Laddare (for anvandning inomhus) v
Krok
C En poolstdng (standard, medféljer inte) krdvs fér att ta upp poolroboten v
ur vattnet.
D Dubbel filtrering (150/60 p) +
E Enkel filtrering (150 ) v
v Medféljer

- Finns som tillval

:DDC Separat nitaggregat (extern adapter)

Anvand ENDAST det separata nataggregat som medfoljer denna enhet.



1.2. Tekniska specifikationer och identifiering

1.2.1. Tekniska specifikationer

Laddningsstationens matningsspanning 100-240 VAC, 50/60 Hz, Klass Il *
Poolrobotens markspanning 25,4 VDC
Laddningsspanning 29,4 VDC
Laddarens maxeffekt 29,4 W **
Batteriets kapacitet 10 Ah/6,4 Ah **
Poolrobotens markeffekt 130 W
Filtrets rymd 3 liter
Poolrobotens matt (L x B x H) 41 x 42 x 28 cm
Forpackningens matt (L x D x H) 56 x 56 x 38 cm
Poolrobotens vikt 8,9 kg
Vikt med férpackning 15,5 kg
Sugbredd 230 mm
Maximalt driftdjup 4m

Laddningsstation IPX5
Skyddsklass

Poolrobot IPX8
Frekvensband 2402 GHz - 2 484 GHz
Radiosandarens effekt 20,5 dBm

* Klass Il: enhet med dubbel isolering eller forstdrkt isolering som inte krdver jordning.

** Beroende pd modell

1.2.2. Identifiering

A B

A — Atkomst av filtret

B — Lock
C - Handtag

D — Borstar

E — Batteriindikator

F — Markor ON/OFF

G — Larvfotter

1.3. Funktionsprincip

Poolroboten fungerar oberoende av filtreringssystemet och nar den ar laddad kan anvandas helt fristaende. Den forflyttar
sig optimalt for att rengéra de omraden av poolen den konstruerats for. Smutsen sugs upp och sparas i poolrobotens
filter.

Poolroboten kan anvandas
- genom att vélja ett driftlage och starta en cykel med hjalp av skjutreglaget baktill pa poolroboten, eller
- med hjélp av en smartphone eller pekdator som ar kompatibel med iAquaLink™-appen (se "3. Anvanda iAquaLink™-
appen").



1.4. Forbereda poolen

¢ Denna produkt dr avsedd att anvandas i pooler ovan mark och sma nedgravda pooler. Anvand
inte i pooler som ar latta att demontera.

e Anvand INTE nagon forlangningssladd.

For att poolroboten ska fungera kravs féljande poolvattenkvalitet:

Vattentemperatur Mellan 10°C och 35°C
pH 6,8-7,6
Fritt klor <3 mg/|

¢ Ta bort det storsta skrapet med en hav for att optimera poolrobotens resultat om poolen &r valdigt smutsig, sarskilt
fore forsta anvandningen.

¢ Ta bort termometrar, leksaker och andra foremal som kan skada poolroboten.

2. Anvandning

2.1. Ladda poolroboten

¢ Anvind endast den medfdljande laddaren.

Lat inte poolroboten laddas ur helt.

Ladda poolroboten helt innan den stills i vinterforvaring.

Ladda inte poolroboten vid temperatur under 5 °C eller 6ver 35 °C.
Undvik att utsatta poolroboten for direkt solljus.

y:\

GOr sa har for att ladda poolroboten:

1. Luta nagot och satt forst i kontaktens undre del (A). Satt darefter i den 6vre delen (B).

2. Anslut laddaren till elndtet utomhus, minst 3,5 m fran poolen.

3. Verifiera att poolroboten laddas ordentligt: LED blinkar, poolroboten avger en ljudsignal och larvfotterna gar runt
medan laddaren ar ansluten (se "2.3. Beskrivning av kontrollampor").

4. Laddningen avbryts automatiskt nar poolroboten ar helt laddad. Nar poolroboten kopplas bort fran laddaren slacks
LED efter fem minuter.

Se "5.2. Felsokning vid laddning av poolroboten"”, om LED for batteristatus inte lyser under
laddning.



2.2. Beskrivning av granssnittet

Med hjélp av granssnittet baktill pa enheten kan man vélja rengéringslage, starta en rengéringscykel samt fa information
om poolrobotens status, batteristatus och anslutningar.

Extrafunktioner ar tillgangliga via appen (se "3. Anvanda iAquaLink™-appen").

Knappar

< > Markor (starta en cykel; se "2.4. Startar en rengéringscykel")

Kontrollampor

D Batteristatus
- @ Batteristatus

D Status for WiFi-anslutningen

att vacka den. Stéll tillbaka poolroboten pa laddningsstationen om detta inte fungerar (roboten 6vergar till

o Nar alla kontrollampor &r slackta star poolroboten i vanteldge. For skjutreglaget at vanster eller hoger for
forlangt vanteldge om den inte har anvants pa atta dagar).




2.3. Beskrivning av kontrollampor

Kontrollampan som sitter baktill pa poolroboten ger information om denna och om batteriets status.

o Nar kontrollampan &r slackt star poolroboten i vintelage. For skjutreglaget nedat for att vacka den. Anslut
ater poolroboten till laddningskabeln om det inte far nagon effekt.

- >Kontrollampa som blinkar @ = Kontrollampa med fast sken

@ Kontrollampa poolrobotens status

Kontrollampa Beskrivning

VLA
B Klar att sénkas ned
Bla
.u Cykel pagdr
Bla
L)
T‘!E' Fel poolrobot; se "5.3.1. Fel pa poolrobot"
Rod

Beskrivning

, Laddad: klar att anvdndas, laddning klar

Gron

\‘I’J

o Laddning pagar (<5 tim): klar att kéra en hel cykel

Gron

® Delvis laddad: kan anvandas (cykeln blir kortare)
Orange

® e Om poolroboten ar ansluten till laddaren: Haller pa att laddas
Orange e Om poolroboten inte dr ansluten till laddaren: Behéver laddas och kan inte an-

vandas

L)

:g':" Batterifel; se "5.3.2. Batterifel"

Rod

=
D Kontrollampa for anslutningar

Kontrollampa Beskrivning

Av Inte ansluten till WiFi
\\lf

i Haller pa att parkoppla
Bla

; Ansluten till WiFi




2.4. Startar en rengoringscykel

Respektera nedanstaende anvisningar for att undvika risk for skada pa personer eller egendom:
A e Det ar forbjudet att bada nar poolroboten finns i poolen.

e Anvand inte poolroboten under chockklorering av poolen. Vanta tills klorhalten sjunkit till
rekommenderad niva innan du sianker ned poolroboten.

GOr sa har for att starta en rengoringscyke!:

1. Vanta tills poolroboten ar helt laddad ( || fast eller blinkande gront sken) innan du startar en cykel.
2. Nér poolroboten har laddats kopplar du ifran laddaren och tar poolroboten till poolen.

3. Starta cykeln, se "2.4.1. Starta en rengoringscykel".

4. Sanka ned poolroboten; se "2.4.2. Sdnka ned poolroboten".

2.4.1. Starta en rengoringscykel

e For skjutreglaget som sitter baktill pa enheten at hoger for att starta

cykeln.

¢ Kontrollampan @ blinkar i vantan pa att den ska sdnkas ned i vattnet. Gjﬂ)
u

Tips: Forbattra rengoéringsprestanda

Kor i borjan av badsasongen flera rengéringscykler (efter att ha avldgsnat stérre skrap med en hav). Genom
o att regelbundet anvanda poolroboten (utan att 6verskrida tre cykler per vecka) halls din pool alltid ren och
filtret blir mindre igensatt. For att luckra upp smutsen rekommenderar vi att man kor nagra rengoringscykler
utan filtret for mycket fin smuts. Se "4.2. Rengoéra filtret" om hur filtren demonteras (beroende pa modell).

2.4.2. Sanka ned poolroboten

Efter att ha startat en cykel (skjutreglaget fort at hoger, gron LED lyser), har man fem
minuter pa sig for att sdnka ned poolroboten i vattnet. Annars maste man borja om.

1. Sank poolroboten rakt ned i vattnet och rér den latt 4t alla hall sa att eventuell
kvarvarande luft sipprar ut.

2. Lat poolroboten sjunka ned till poolens botten. Cykeln startar hogst 40 sekunder
efter att vatten kants av.




2.5. Ta upp poolroboten ur vattnet

e Med hjilp av stangen kan man ta upp poolroboten under pagaende cykel. Den stannar automatiskt nar
den inte langre ar i vattnet.

e Efter avslutad cykel stannar poolroboten alltid vid foten av en vagg.

Det finns tre satt att ta upp poolroboten ur vattnet:
¢ Med Tap & Lift"-systemet
¢ med kroken

¢ Med iAqualink™-appen

2.5.1. Med Tap & Lift™-systemet

1. Poolroboten vantar | 2. Fast kroken (medfdljer) | 3. Tryck en gang pa | 4. Anvdnd handtaget
nedanfor en vagg. langst ut pa en poolrobotens kapa for féor att ta upp den
poolstang  (medfdljer att den ska stiga upp till helt ur vattnet. Fér
inte). vattenlinjen. Det kan att bli lattare sprutar
dréja en stund innan poolroboten ut en

poolroboten satter sig vattenstrale baktill.

i rorelse. Forsok att
knacka pa ett annat
stille pa poolroboten
om Tap & Lift"-systemet
inte fungerar.

Anmaérkning: Beroende pa poolrobotens lage efter cykeln, kan man &ven aktivera Tap & Lift genom att knacka pa
handtaget.

2.5.2. med kroken

Har poolroboten inte anvants pa atta dagar férsatter den sig i djup vila. Ta upp den ur vattnet med hjalp av kroken enligt
beskrivning ovan.

1. Poolroboten vantar | 2. Fast kroken (medféljer) | 3. Haka fast i det framre | 4. Anvand handtaget
nedanfor en vagg. langst ut pa en handtaget och lyft upp for att ta upp den ur
poolstang  (medfoljer poolroboten till ytan. vattnet.
inte).

N
iy




2.5.3. Med iAqualink™-appen

1. Har man tllatit push-meddelanden (telefonens | 2. Anviand handtaget for att ta upp den helt ur
installningar foér iAqualink™-appen) varnar appen vid vattnet. For att bli lattare sprutar poolroboten ut
cykelslut. Fran detta 6gonblick och under de sista tio en vattenstrale baktill.
minuterna av cykeln kommer poolroboten att ga uppfor
den enavaggen efter den andra och vanta vid vattenlinjen
tills den plockas upp med hjalp av handtaget.

2.6. Forvara poolroboten

ﬁ o L3t inte poolroboten bli urladdad. Ladda den efter varje anvindning.
e Forvara alla delar skyddade fran solljus, fukt och viadrets makter.



3. Anvinda iAqualink™-appen

Barbar enhet Hemnatverk

(smartphone eller pekdator)

—

iAqualLink™-appen finns for iOS och Android operativsystem.

3.1. Konfigurera poolroboten férsta gangen

"‘m\ Internet T

Poolrobot

Kontrollera féljande innan du borjar installera appen:
- borja med att ladda poolroboten,
o - anvand en smartphone eller pekdator med WiFi,

att forstarka den befintliga signalen.
- Ha l6senordet till ditt hemnatverk latt tillgangligt

- Anvand ett WiFi-natverk med tillrdckligt stark signal for att kunna ansluta till poolroboten. WiFi-signalen
maste kunna tas emot pa den plats dar poolroboten anvands. Anvand i annat fall en teknisk 16sning for

Ladda ned iAquaLink™-appen fran App Store (iOS) eller Google Play Store (Android).

1. Logga in eller registrera dig. 2.

{AgqualLink

Tryck pa symbolen + for att lagga till en ny enhet och
folj anvisningarna i appen.

10
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3. Ga igenom de steg som visas i appen. For vid behov skjutreglaget at hoger och hall det dar i tio sekunder tills
-
kontrollampan D blinkar for att sla pa Bluetooth™.

o

LT
o= = o=
Do>"0— [
Slackt Blinkande Fast

¢ Ett meddelande pa skdrmen anger att WiFi-anslutning har uppréttats ordentligt mellan poolrobot och hemnétverk.
(*).
¢ Kontrollampan ’T:l baktill pa poolroboten lyser med fast sken.

o (*): Se tabell "5.4. Felsokningshjalp for att ansluta till iAquaLink™-appen" om ett felmeddelande visas eller
anslutningen misslyckas.

3.2. Funktioner som finns i iAquaLink™-appen

o Né&r poolroboten &r i vattnet ar iAqualink™-appens funktioner inte langre tillgangliga.

Om poolroboten inte befinner sig

i vattnet kan man med appen:

e Starta en cykel.

¢ Fa tillgdng till rengdringsmonster som bara finns i appen: Standardmonstret féljer en slumpvis bana och S-monstret
gar fram och tillbaka langs en S-formad bana. Detta lage rekommenderas for rektangulara och fyrkantiga pooler utan
kakel.

¢ Fatillgang till funktioner for felsokningshjalp via felmeddelanden. Tryck pa varningssymbolen Afbr att visa l6sningar
pa problem; se "5.3. Anvandarvarningar".

e Lattare ta upp ur vattnet: har man tillatit push-meddelanden (telefonens installningar for iAqualink™-appen) varnar
appen ndr poolroboten vantar pa att plockas upp upptill pa en vagg (de sista tio minuterna av cykeln).

e Varnas for poolrobotens batteristatus.

B Laddad: klar att anvdndas

l4] Haller pa att laddas: klar att anvanda
ra] Haller pa att laddas

™ Delvis laddad

Tryck pa O via menyn Instadllningar for att ndr som helst fa atkomst av viss information om poolroboten (serienummer
m.m.).




4. Underhall

o Tips: Gor s3 hir fér att sikerstilla att poolroboten héller s3 linge som méjligt
Besiktiga en gang i manaden alla delar vars service finns narmare beskriven i detta kapitel.

4.1. Rengora poolroboten

Enheten ska regelbundet reng6ras med rent vatten eller utspadd tvallosning. Anvand inga losningsmedel.
e Skolj enheten i rikligt med rent vatten.
e Lat inte enheten torka i solen vid poolkanten.

4.2. Rengora filtret

A e Enhetens prestanda kan bli samre om filtret ar fullt eller igensatt.
e Rengor filtret i rent vatten efter varje rengoringscykel.

1. Oppna poolroboten. 2. Ta ut filtret.

—> Filter for

t finkornig smuts

——> Filter for mycket
finkornig smuts

12
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5. Satt tillbaka filtren i poolroboten. 6. Stang poolrobotens lock.

* Beroende pa modell

Tips: Igensattning av filtret

o Gor rent filtret med en sur l6sning (t.ex. adttika) minst en gang om aret. Filtret blir igensatt om det inte
anvands pa flera manader (vinterperioden).

4.3. Rengora borsten
A Enhetens prestanda kan forsimras om borsten ar alltfor igensatt eller som smuts eller foremal
fastnar inuti.

1. Rengor borsten med rent vatten efter varje rengoringscykel sa snart den har tagits upp ur vattnet, och vénta inte tills
smutsen torkat.

2. Ta bort all smuts och alla féoremal som fastnat inuti.

4.4. Rengora lockpackningen

Enhetens prestanda kan férsimras om smuts (framst sand) fastnar under lockpackningen och
hindrar locket fran att halla tillrackligt tatt.

Rengor lockpackningen med rent vatten efter varje rengdringscykel sa snart den har tagits upp ur vattnet, och vénta inte
tills smutsen torkat.

Tips: For att apparaten ska fungera vil, halla linge och garantera optimal prestanda:
o - Vi rekommenderar att filter och borstar byts vartannat ar.

- Vi rekommenderar att man kontrollerar larvfotternas slitageindikatorer och byter dessa sa snart
indikeringen syns.




4.5. Rengora vinghjulet

Gor sa hor for att undvika allvarlig personskada: @

g o Skyddshandskar maste baras vid service av vinghjulet

. EPheten maste torkas av innan vinghjulet gors rent och detta arbete ska utforas pa en torr
plats.

e Sdkerstall att poolroboten ar helt avstangd innan du utfér service.

1. For skjutreglaget at vanster i 20 sekunder for att stdnga av poolroboten. Ingen kontrollampa ska téndas.

2. Oppna luckan for att komma &t filtret genom att lyfta
upp sparren.

5. Ta ut flodesgajden genom att
lyfta upp den.

7. Avlagsna smuts (l6v, smasten, osv.) som kan blockera vinghjulet.

8. Séatt poolroboten pa laddning for att vacka den. Se "2.1. Ladda poolroboten"

A Satt tillbaka vinghjulet stadigt efter avslutad rengoring och satt tillbaka flodesgajden genom att
skruva i den fér hand. Satt tillbaka filtret.

14



4.6. Byta borste

2. Nar slitageindikatorerna syns &r borsten sliten och

1. Borsten har slitageindikatorer; mellanrummet mellan B
behover bytas.

slitageindikatorerna och borstens dnde visar att

borsten ar i gott skick. @

— —J = | P
| oL St T
e~/ \_er— S
N s ——=— S\ N — i
MMH_FM 9] ith, e o ——

4. Bérja med att fora in sidan utan flikar under

3. Ta bort den slitna borsten genom att ta ut flikarna ur
borsthallaren nar du ska satta i en ny borste.

de hal de ar fasta i.

6. Klipp av flikarna med en sax sa att de ar kortare an

5. Rulla borsten runt dess hallare och for in flikarna
lamellerna.

i fasthalen. Dra i dnden av varje flik tills dess kant
passerar genom skaran.

4.7. Byta batteri

A Poolrobotens batteripaket far endast bytas av behorig fackman: kontakta aterforsaljaren.

15



4.8. Vinterforvaring

o LAT INTE poolroboten ladda ur fére vinterférvaring.
e LAMNA INTE kvar poolroboten i vattnet nir den inte anvinds.

antandas eller for pool- eller spa-kemikalier.

g e Exponera INTE poolroboten fér 6ppen laga, alltfor hoga temperaturer, kéllor som riskerar att

e Forvara alla delar skyddade fran solljus, fukt och viadrets makter Temperaturintervall for
forvaring av komponenterna: 5-20 °C.

e Forvara poolroboten oatkomlig for barn och husdjur.

Ladda poolroboten helt fore vinterforvaring, for att batteriet ska halla langre. Kontrollampan D

sken nar poolroboten &r helt laddad. Poolroboten maste laddas igen innan den anvands forsta gangen nasta sasong.

5. Felsokning

Kontrollera tabellerna nedan innan du kontaktar din aterforsaljare om ett problem uppstar.

overgar till fast gront

atgardas.

Kontakta din aterforsaljare for atgarder som ska utféras av en behorig tekniker om problemet inte kan

5.1. Felsékning vid anvdandning av poolroboten

Poolroboten rengor inte hela
poolen

Upprepa stegen for att sanka ned poolroboten (se § "2.4. Startar en rengéringscykel")
och byt plats for nedsankningen tills du hittar det optimala stallet.

Filtret ar fullt eller igensatt: rengor det (se "4.2. Rengora filtret").
Poolroboten varinte helt laddad nar cykeln startades och cykeln har darfér forkortats.

Poolroboten ligger inte an
ordentligt mot  poolens
botten.

Det finns luft kvar under enhetens kapa. Upprepa stegen for att sdnka ned i vattnet
(se § "2.4. Startar en rengoringscykel").

Filtret ar fullt eller igensatt: rengor det (se "4.2. Rengora filtret").

Om filtret fortfarande ar igensatt efter rengéring: byt det.

Det finns mycket sma luftbubblor dverallt pa enhetens utsida:

- och vattennivan ar under skimmerna: justera vattennivan, eller

- vattennivan ar i héjd med skimmerna: rorverket innehaller fér mycket syrgas.
Kontakta din aterforsaljare a}-

Vinghjulet ar skadat. Kontakta din aterforsaljare a"

Enheten stiger inte upp eller
klattrar inte uppfor vaggar

| laget Botten, vaggar, vattenlinje kldttrar poolroboten inte alltid uppfor vaggarna.
Hur ofta den gor det beror pa cykeln.

Filtret ar fullt eller igensatt: rengor det med rent vatten. Rengor filtret med en sur
I6sning (t.ex. vanlig vindger) om det ar igensatt. Byt vid behov filter. Forsok att bara
anvanda filtret for finkornig smuts (svart) om du har dubbel filtrering. Om detta
hjalper den att klattra maste filtret bytas.

Larvfotterna ar uttéjda: kontakta aterforsaljaren for att byta dem al:-

Rengor ventilen utan att demontera den.

Trots att vattnet verkar vara rent finns det mikroskopiska alger i poolen som inte kan
ses med blotta 6gat. De g6r vaggarna hala och hindrar enheten fran att klattra upp.
Gor en chockklorering och sank pH-vardet nagot. Lamna inte kvar enheten i vattnet
under chockkloreringen.

Enheten samlar inte upp
smuts

Filtret ar fullt eller igensatt: rengor det (se "4.2. Rengora filtret").

Om filtret fortfarande ar igensatt efter rengéring: byt det.

Sakerstall att smutgeller foremal inte hindrar inloppet till filtrets backventil. Kontakta
din aterforsaljare 5‘-

Smuts eller féremal har fastnat vid bygeln (mellan de tva borstarna) och samlas inte
upp: rengor borstar och bygel. Rengér dem regelbundet.

Smuts (framst sand) fastnar vid lockpackningen: rengor lockpackningen. Rengor den
efter varje cykel.
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Enheten ror sig inte vid start

Verifiera att poolroboten &r laddad (kontrollampa for batteri lyser gront).
Kontrollera att en rengéringscykel har startats och att kontrollamporna lyser.

De tva filtren gar inte att ta
isar

Fatta det gra filtret undertill med ena handen och dra i det svarta filtrets handtag
med den andra.
Ett foremal eller smuts sitter fast mellan de tva filtren och hindrar dem fran att tas
isar: ta bort det.

Enheten star kvar uppratt
efter en rengoringscykel.

Det finns for mycket luft i poolrobotens lock.
Stall poolroboten ratt innan du startar en cykel.

Alla kontrollampor ar slackta

For skjutreglaget at vanster eller hoger for att vacka poolroboten om den inte varit
aktiv i mer an fem minuter.

Ladda om poolroboten om detta inte fungerar.

Ta bort laddaren och se "5.2. Felsékning vid laddning av poolroboten", om lamporna
fortfarande ar slackta nar poolroboten ar ansluten till laddningsstationen.

Tap &Lift:detarenférdréjning
mellan knackningen och att
poolroboten ror sig

Poolroboten vaknar nagra sekunder efter knackningen och klattrar uppfor vaggen
framfor den.

Tap & Lift ar bara tillgangligt nar rengoringscykeln ar klar.

Poolroboten &r PA men
reagerar inte under drift

Kontrollera att poolroboten ar laddad (batteriindikatorn blinkar eller lyser med fast
gront sken).

Kontrollera att skjutreglaget glider ordentligt till mittldget och sedan ftillbaka till
ursprungslaget.

Vinghjulet ska slas PA med jamna mellanrum for att kdnna av vatten. Sikerstall i
annat fall att ingen smuts blockerar vinghjulet (se "4.5. Rengéra vinghjulet").
Poolrobotens LED 6vergar till BLA, men vinghjulet roterar inte alls: kontakta din
aterforsaljare.

Poolroboten slas inte PA nar
cykeln startas

Poolroboten sténgs AV efter 1ang tid utan att anvandas. Koppla in laddaren igen for
att viacka den, sa ar den klar for en cykel nar batteriet &r laddat.

Batteriet ar helt urladdat. Koppla in laddaren for en hel laddningscykel.




5.2. Felsékning vid laddning av poolroboten

Laddaren fungerar som den ska nér

o - LED pa laddaren lyser gront nar den ar ansluten till elndtet och INTE &r ansluten till poolroboten.

- LED pa laddaren lyser rott nar den ar ansluten till elndtet och laddar poolroboten. LED slar 6ver till gront
nar poolroboten ar laddad.

e \Verifiera att poolroboten ar ansluten till laddaren och att laddaren ar ansluten
till elmatning och fungerar som den ska (se @€} ovan).

e Tands LED pa poolroboten fortfarande inte ar batteriblocket defekt och maste
bytas. GOr sa har:

- Koppla loss poolroboten fran laddaren.

- Forvara poolroboten avskilt utomhus, skyddad fran direkt solljus och mer an
2 meter fran byggnader.

- Kontakta din aterforsaljare for information om hur man transporterar den
kompletta poolroboten till ett Fluidra Service Center.

Kontrollampan U lyser inte

e Verifiera att laddaren fungerar som den ska:
e Kontrollera foljande om laddaren inte fungerar som den ska:

- Stromférsorjningen (dra ur/satt i).

- Sladdens skick — byt laddare om denna ar skadad.

- Laddarens utgaende kontakts skick — rengor kontakterna med kontakten
Kontrollampan D lyser, men urdragen om de bar tecken pa korrosion eller byt laddare.
blinkar inte - Poolrobotens kontakters skick — rengor stiften med en liten borste om de
béar tecken pa korrosion. Kontakta din aterférsiljare om problemet kvarstar
efter att ha rengjort laddningsporten.

o Sakerstall att poolrobotens LED blinkar orange eller gront nar den &r ansluten
till laddaren for att laddas. Koppla i annat fall fran laddaren och kontakta din
aterforsaljare.

Kontrollampan D blinkar rott :#: | Se "5.3.2. Batterifel"

Kontrollampan n blinkar orange i
nagra sekunder eller minuter och
gar sedan direkt over till fast gront
sken & — @

Koppla loss poolroboten fran laddaren. Slocknar kontrollampan D i stallet for
att ange poolrobotens laddningsniva, ar batteriet uttjdnt och behover bytas.
Kontakta din aterforsaljare.
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5.3. Anvandarvarningar

Kontrollamporna baktill pa poolroboten blinkar for att varna anvdandaren. Observera vilken kontrollampa som blinkar
och félj de I6sningar efter felsokning som foreslas nedan.

Bekréfta fel.

Anvandarvarningar finns dven i iAqualink™-appen. Bekrafta en felkod fran appen genom att trycka pa

5.3.1. Fel pa poolrobot

Kontrol Blinkar rott

lampa

# 5 ¥

Beskrivning

Nodstopp

Kommunikationsfel

Losning

e Poolroboten har stillt sig i sdkert lage.
e Poolrobotens kort har matning men svarar
inte.

Kontakta dterforsiljaren: %p

1s

Drivmotor hoger
Drivmotor vanster

Forbrukning hoger
drivmotor

F6érbrukning vanster
drivmotor

e \Verifiera att smuts inte hindrar borstar eller
larvfotter fran att rotera fritt.

¢ Vrid alla hjul ett kvarts varv &t samma hall tills
du uppnar en jamn rotation. Vrid hjulen at
motsatt hall tills du uppnar en jamn rotation.

e Kontakta aterforsdljaren fér en fullstandig
felsékning om detta inte I6ser problemet.

e

Poolroboten inte i
vattnet

* Rengor filtret noga.

e Sank ned den i vattnet igen och skaka pa den
for att slappa ut luftbubblorna.

e Starta om cykeln.
o Kontakta aterforsdljaren fér en fullstandig
felsékning om detta inte I6ser problemet.

Pumpmotor

e Tvangsstoppa enheten innan du
rengor vinghjulet: ta av enheten fran
laddningsstationen och hall skjutreglaget
at vanster ftills alla kontrollampor slocknar
(omkring 20 sekunder). Verifiera att
poolroboten stannat helt genom att réra pa

skjutreglaget: ingen kontrollampa ska tédndas.
Verifiera sedan att ingen smuts eller har
blockerar vinghjulet. Rengoring ska utforas
med poolroboten uppe ur vattnet och stalld
pa en torr yta.

* Rengor filtret noga.

e Kontakta aterforsaljaren for en fullstandig
felsokning om detta inte I6ser problemet.

e e >

Fel vid uppdatering av
fast programvara

e Poolroboten stiangs av for att batteriet har for
dalig laddning eller for att WiFi ar frankopplat
i mer an 60 minuter. Stdng av poolroboten
helt, vanta en minut och starta om den genom
att ladda den. Fortsatt att ladda poolroboten.

e Verifiera att poolroboten verkligen ar
ansluten till WiFi-natverket (bld LED lyser
med fast sken).

e Om kontrollampan inte lyser med fast sken
o6ppnar du iAqualink™-appen, markerar
poolroboten och klickar pa Uppdatera.

Stannar poolroboten innan cykeln ar klar, utan att nagon kontrollampa blinkar nar den lyfts upp ur vattnet,
satter du den pa laddning for att kontrollampan ska boérja blinka.




5.3.2. Batterifel

Visning i
Blinkar rott iAquaLink™-
appen

Kontrol

lampa

Batterifel

Batteripaketet ar defekt och maste
bytas.

Koppla fran laddaren.

Isolera poolroboten utomhus,
skyddad fran direkt solstralning, mer
an 2 meter fran en byggnad.
Kontakta din aterférséljare  for

narmare information om hur hela
poolroboten transporteras ftill ett

Fluidra servicecenter.

D Laddningsfel
W 1s e e (for varmt)

réd Laddningsfel

(for kallt)

Den temperatur som kints av
dar laddaren star faller utanfor
det temperaturintervall som
rekommenderas for laddning av
poolroboten (5-35 °C): byt plats for
laddningen.

e >

rod

Laddningsfel

Verifiera om det finns tecken pa
korrosion pa laddarens laddningsport
och rengor med en liten borste.

Kontakta din aterforsaljare om det

fortfarande ar fel pa laddaren af'

Anslut inte laddaren, handskas inte med batteriet och kontakta din aterférséiljare om batteriet
visar tecken pa skada, 6verhettning, lackage eller intrangande vatten.
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Anslutningsstatus

-

e LED D lyser

inte.

-
LED D lyser,

men det finns
ingen (eller ojamn)
WiFi-anslutning.
Meddelandet
Anslutningsfel
visas pa skarmen i
iAqualLink™-appen.

En réd punkt visas i
listan Mina enheter

Mojlig orsak

Enheten ar inte laddad

Enheten &r inte ansluten
till hemnatverket
och/eller har ingen
internetanslutning

Svag WiFi-signal *

5.4. Felsokningshjilp for att ansluta till iAquaLink™-appen

Losning

Kontrollera internetanslutningen — det kan vara ett
natverksfel.
Kontrollera att WiFi-signalen ar tillrackligt stark. Det finns

flera satt att kontrollera hur stark WiFi-signalen ar:

- Koppla fran hemnatverkets router (box) och anslut den
igen.

- Anvind en barbar dator och ga till instéllningspanelen
for att se status for natverksanslutningarna. Verifiera
signalstyrkan for det tradlésa WiFi-ndtverket med en
barbar dator

- Installera iAquaLink™-appen med hjdlp av en smartphone
eller pekdator. Verifiera signalstyrkan for det tradlésa WiFi-
natverket. Overvag att installera en WiFi-forstarkare om
natverkssignalen ar for svag.

- Anvand en sarskild app for att analysera WiFi-natverket —
det finns manga for iOS och Android.

Placera poolroboten sa nara hemnatverkets router (box)

som mojligt vid den forsta konfigureringen och ga sedan

ater igenom stegen for att konfigurera (se "3.1. Konfigurera
poolroboten forsta gangen").
-

Overvég att installera en WiFi-férstarkare om LED D

fortsatter att blinka.

Uppdatera skdarmbilden (genom att dra fingret uppifran
och nedat) om punkten ar réd nar poolroboten ar laddad,
anslutningen fungerar och kontrollampan lyser med fast
sken. Nar punkten blir gron: enheten ar redo att anvandas.

LED @ ar bla

och blinkar snabbt.
Ett meddelande
visas i appen.

En uppdatering  av

programvaran pagar.

¢ Vanta tills uppdateringen ar klar.

* Det kan finnas manga orsaker till att WiFi-signalen &r svag
- —avstandet mellan router (box) och poolrobot,

- —typ av router (box),
- —antalet vaggar som skiljer router (box) fran poolroboten,

- —internetleverantoren,

- OSv.




Oversat fra fransk

¢ Denne vejledning indeholder de instruktioner, der skal fglges under installation, brug og
vedligeholdelse.

¢ For at undga alvorlig eller dgdelig personskade, materielle skader og bortfald af garantien skal
du lese sikkerhedsadvarslerne og garantien fgr brug.

¢ Al dokumentation om produktet skal opbevares og videregives, sa de er til radighed senere
A gennem hele apparatets levetid.

e Det er forbudt at distribuere eller s&endre dette dokument pa nogen made uden forudgaende
tilladelse fra producenten.

¢ Producenten udvikler konstant sine produkter for at forbedre deres kvalitet og forbeholder
sig ret til helt eller delvist at 2ndre produktegenskaber eller indholdet af dette dokument
uden forudgaende varsel.
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1. Oplysninger f@r brug

1.1. Beskrivelse

A

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Oplader (til indendgrs brug) v
Krog
C En poolstang (standard, medfalger ikke) er ngdvendig for at tage v
robotten op fra vandet.
D Dobbelt filtrering (150/60 1) +
E Enkelt filter (150u) v
v Medfglger

-+ Fas som ekstraudstyr

:DDC Aftagelig stromforsyning (ekstern adapter)

Brug KUN den aftagelige strégmforsyningsenhed, der fglger med dette apparat.



1.2. Tekniske specifikationer og placering

1.2.1. Tekniske specifikationer

Spaendingsforsyning til opladerstation

100 - 240 VAC, 50/60 Hz, klasse II*

Robots nominelle spaending 25,4 VDC
Belastningsspaending 29,4 VDC
Opladers maksimale effekt 29,AW**
Batterikapacitet 10 Ah/6,4 Ah**
Robottens nominelle effekt 130 W
Filterkapacitet 3L
Robottens mal (B x D x H) 41 x42x28 cm
Emballagens mal (B x D x H) 56 x 56 x 38 cm
Robottens vaegt 8,9 kg
Pakket vaegt 15,5 kg
Sugebredde 230 mm
Maksimal driftsdybde 4m

Opladerstation IPX5
Beskyttelsesklasse

Robot IPX8
Frekvensband 2.402 GHz - 2.484 GHz
Radiofrekvens transmissionseffekt 20,5 dBm

*Klasse II: En anordning med dobbelt eller forsteaerket isolering, som ikke kraever jording.

** Afhaengigt af modellen

1.2.2. Placering

A B

1.3. Funktionsprincip

Robotten er uafhaengig af filtreringssystemet og kan, nar den er opladet, fungere autonomt. Den bevaeger sig optimalt
for at renggre de omrader af syupmmebassinet, som den er designet til. Affaldet suges op og lagres i robottens filter.

Robotten kan bruges:

A - Filteradgang

B - Daxksel
C- Handtag
D - Borster

E - Batteriindikator

F - Teend/sluk-skydeknap

G - Larvefgdder

- Ved at vaelge en driftsform og starte en cyklus ved hjalp af skyderen pa bagsiden af robotten,

- Eller via en smartphone eller tablet, der er kompatibel med iAquaLink™-appen (se "3. Brug af appen iAquaLink™.").



1.4. Klarggring af sugmmebassinet

e Dette produkt er beregnet til brug i svgmmebassiner oven pa jorden og mindre nedgravede
svemmebassiner. Ma ikke anvendes i let-nedtagelige svgmmebassiner.

* Brug IKKE et forlaengerkabel.

Apparatet skal fungere i svgmmebassinvand af fglgende kvalitet:

Vandets temperatur Mellem 10 °C og 35 °C
pH Mellem 6,8 og 7,6
Frit klor <3 mg/l

¢ Nar svgmmebassinet er saerlig snavset, iseer under opstart, skal du fierne meget stort affald med et net for at optimere
apparatets ydeevne.
¢ Fjern termometre, leget@j og andre genstande, der kan beskadige apparatet.

2. Anvendelse

2.1. Oplad robotten

Brug kun den medfglgende oplader.

Lad ikke robotten blive helt afladet.

Oplad robotten helt inden vinteropbevaring.

Oplad ikke robotten ved temperaturer under 5 °C og over 35 °C.
Undga at udszette robotten for direkte sollys.

y:\

Sadan oplades robotten:

1. Vip stikket lidt, og szt f@grst den nederste del af stikket (A) i, og saet derefter den gverste del (B) i.

2. Tilslut opladeren til et udendgrs stik til lysnettet mindst 3,5 m fra poolen.

3. Kontrollér, at robotten oplades korrekt: LED'en blinker, robotten bipper, og larvefgdderne drejer, nar opladeren er
tilsluttet. (se "2.3. Beskrivelse af kontrollamperne").

4. Opladningen stopper automatisk, sa snart renggringsrobotten er fuldt opladet. Nar robotten er koblet fra opladeren,
slukkes lysdioderne efter 5 minutter.

Hvis LED for batteristatus er slukket under opladning, se "5.2. Fejlfinding ved opladning af
robotten".



2.2. Beskrivelse af graensefladen

Via graensefladen pa bagsiden af apparatet er det muligt at veelge renggringstilstand og starte en renggringscyklus samt
at fa oplysninger om robottens status, batteriet eller tilslutningsmuligheder.

Yderligere funktioner kan tilgas fra appen, se "3. Brug af appen iAquaLink™.".

< > Skyder (starte en cyklus, se "2.4. Start af en renggringscyklus")

Kontrollamper

D Batteriets tilstand
- @ Batteriets tilstand
(o X
D Status for Wi-Fi-forbindelse

vaekke den. Hvis det ikke virker, skal du szette robotten tilbage pa opladerstationen (robotten gar i dyb dvale

o Nar alle kontrollamperne er slukkede, er robotten i standby. Skub skyderen til venstre eller til hgjre for at
efter 8 dage uden aktivitet).




2.3. Beskrivelse af kontrollamperne

Kontrollampen pa bagsiden af renggringsrobotten giver dig information om renggringsrobotten og batteriets tilstand.

o Nar alle kontrollamperne er slukkede, er renggringsrobotten i standby. Skub skyderen nedad for at vaekke
den. Hvis det ikke har nogen effekt, skal du tilslutte renggringsrobotten til ladekablet igen.

@ >Kontrollampe blinker

@ - Kontrollampe lyser konstant

@ Kontrollampe for robottens status

Kontrollampe Beskrivelse

Klar til at blive nedsaenket

Cyklus i gang

Red

Robotfejl, se "5.3.1. Robotfejl"

D Kontrollampe for opladning

Kontrollampe

Opladet: Klar til brug, fuldt opladet

Beskrivelse

Under opladning(< 5h): Klar til at udfgre en fuld cyklus.

Delvist opladet: Kan bruges (cyklus vil vaere kortere)

Orange

¢ Huvis robotten er sluttet til opladeren: Under opladning

¢ Huvis robotten er koblet opladeren: Skal oplades og kan ikke bruges

Al

Batterifejl, se "5.3.2. Batterifejl"

-
D Kontrollampe for tilslutningsmuligheder

Kontrollampe Beskrivelse

Fra Ikke tilsluttet Wifi
\" - ’J
.- Pairring i gang
Bla
.u Tilsluttet Wi-Fi
Bla



2.4. Start af en renggringscyklus

For at undga enhver risiko for personskade eller materielskade skal du overholde fglgende

anvisninger:
A e Det er ikke tilladt at bade, nar apparatet er i sytgmmebassinet.

o Brug ikke apparatet under chokklorering i sugmmebassinet, vent til klorniveauet har naet den
anbefalede vaerdi, fgr du seenker robotten ned i bassinet.

Sadan starter du en renggringscyklu<:

1. Vent, indtil robotten er opladet ( || grgn lyser konstant eller blinker), fgr du starter en cyklus.
2. Nar den er opladet, skal du tage den ud af oplader og tage den med til sstgmmepoolen.

3. Start cyklussen, se "2.4.1. Start renggringscyklussen".

4. Seenk robotten ned, se "2.4.2. Nedsaenkning af robotten".

2.4.1. Start renggringscyklussen

¢ Skub skyderen pa bagsiden af apparatet til hgjre for at starte cyklussen.

* Kontrollampen @ blinker, mens den venter pa at blive sat i vandet.

Tips: Forbedring af renggringsydelsen

et net). Regelmaessig brug af robotten (uden at overskride 3 cyklusser om ugen) giver dig mulighed for at
nyde godt af et supmmebassin, der altid er rent, og filteret bliver mindre tilstoppet. Det er tilradeligt at kgre
et par cyklusser uden det meget fine filter for at ggre renggringen mere grov, se "4.2. Renggring af filter" for
at afmontere filtrene (Afhaengigt af modellen.

o | begyndelsen af badesaesonen skal du kgre flere renggringscyklusser (efter at du har fjernet stort snavs med

2.4.2. Nedszenkning af robotten

Nar du har startet en cyklus (skyderen er skubbet mod hgjre, grgn LED teendt), har
du 5 minutter at saette robotten i vandet. Ellers skal du starte forfra.

1. Seenk robotten lodret ned i vandet, og hold den fast, mens du bevaeger den lidt i
alle retninger, sa luften indeni slipper ud.

2. Lad robotten synke ned pa bunden af bassinet. Cyklussen starter senest 40
sekunder efter, at vandet er registreret.




2.5. Tagrobotten op af vandet

e Det er muligt at tage robotten op af vandet under en cyklus med stangen, robotten stopper automatisk,
nar den er ude af vandet.

e Ved afslutningen af en cyklus stopper robotten altid i bunden inde ved en vaeg.

Der er 3 mader at tage robotten op af vandet pa:
¢ Med systemet Tap & Lift ™

e Med krogen

¢ Med applikationen iAqualink

2.5.1. Med systemet Tap & Lift™

1. Robotten venter neden | 2. Fastggr krogen | 3.SIa let én gang pa | 4. Brug handtaget il
for en vaeg. (medfglger) til enden robotdaekslet for at at Igfte den helt op
af en poolstang haeve robotten op ftil af vandet. Robotten
(medfglger ikke). vandlinjen. Der kan udstgder vand med en
vaere en forsinkelse, bagudrettet strale for

for robotten seetter at ggre den lettere.

sig i bevaegelse. Hvis
systemet Tap & Lift
™ jkke virker, sa prgv
at sla let pa et andet
omrade af robotten.

Bemeerk: Afhaengigt af robottens position i slutningen af cyklussen kan du ogsa aktivere Tap & Lift ved at sla let pa
handtaget.

2.5.2. Med krogen

Efter en periode med inaktivitet pa mere end 8 dage gar robotten i dyb sgvn. Tag den op af vandet ved hj=lp af krogen,
som forklaret nedenfor.

1. Robotten venter neden | 2. Fastggr krogen | 3. Tag fat i det forreste | 4. Brug handtaget til at
for en vaeg. (medfglger) til enden handtag, og Igft Igfte den helt op af
af en poolstang robotten op til vandet.
(medfglger ikke). overfladen.

L
1




2.5.3. Med applikationen iAquaLink™

1. Nar Tryk-meddelelser er blevet tilladt (iAqualink™- | 2. Brug handtaget til at Igfte den helt op af vandet.
appens telefonindstillinger), advarer appen om, at Robotten udstgder vand med en bagudrettet
cyklussen er slut.. Herefter vil robotten i Igbet af de strale for at ggre den lettere.
sidste ti minutter af cyklussen successivt klatre op ad
de forskellige veegge og vente ved vandlinjen, indtil den
bliver taget op ved hjalp af handtaget.

2.6. Opbevaring af robotten

ﬁ e Efterlad ikke robotten uopladet: Genoplad robotten efter hver brug.
e Opbevar alle komponenter beskyttet mod sollys, fugt og vejrlig.



3. Brug af appen iAquaLink™.

Mobilt udstyr Hjemmeinternet

(smartphone eller tablet)

T T
SR )

Robot

Appen iAqualLink™ er tilgaengelig pa iOS- og Android-systemer.

3.1. Fgrste konfiguration af robotten

Inden du starter installationen af appen, skal du sgrge for at:
- oplade robotten i forvejen,
o - bruge en smartphone eller tablet med Wi-Fi,

forstaerker det eksisterende signal.
- Du skal have adgangskoden til hjemmets Wi-Fi-netvaerk ved handen

- bruge et Wi-Fi-netvaerk med et tilstraekkeligt steerkt signal til at oprette forbindelse til robotten: Wi-Fi-
signalet skal kunne opfanges der, hvor robotten bruges. Hvis ikke, skal du bruge en teknisk Igsning, der

Download appen iAquaLink™, der er tilgeengelig i App Store (iOS) eller Google Play Store (Android).

anvisningerne i appen.

{AgqualLink

1. Log pa eller tilmeld dig. 2. Tryk p& F-ikonet for at tilfgje en ny enhed, og falg

10
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3. Folg de trin, der vises i appen. Skub om ngdvendigt skyderen til hgjre, og hold den dér i 10 sekunder, indtil
-
kontrollampen, D blinker for at aktivere Bluetooth™.

iy

o= WB= 0=
N N N
Slukket Blinker Permanent

¢ En meddelelse pa skaermen viser, at Wi-Fi-forbindelsen er blevet etableret mellem robotten og hjemmenetvaerket.
(*) R~
¢ Kontrollampen “rl pa bagsiden af robotten er teendt.

o (*): Hvis der vises en fejlmeddelelse, eller hvis forbindelsen stadig ikke lykkes, skal du se tabellen "5.4.
Fejlfinding angdende tilslutning til applikationen iAquaLink™".

3.2. Funktioner, der er tilgeengelige i appen iAqualink™

o Nar robotten er i vandet, er iAqualink™-appens funktioner ikke laengere tilgaengelige.

Nar robotten er ude af vandet, giver appen mulighed for fglgende:

e At starte en cyklus.

e Adgang til renggringsmgnstre, der kun er tilgeengelige i appen: Standardmegnstret fglger en ftilfeeldig bane, og
S-mgnstret bevaeger sig frem og tilbage i en S-formet bane. Denne tilstand anbefales til rektangulaere og kvadratiske
pools uden fliser.

¢ Adgang til funktioner for hjeelp fejlfinding via fejlrapport: Tryk pa advarselssymbolet A for at fa vist afhjaelpning af
fejl, se "5.3. Advarsler til brugerene".

¢ At ggre vandudledningen lettere: Nar Tryk-meddelelserne er tilladt (telefonindstillinger for appen iAqualink™),
advarer appen, nar robotten venter pa at blive taget op gverst pa en vaeg (de sidste minutter af cyklussen).

¢ At fa besked om robottens opladningsniveau.

B Opladet: Klar til brug

l4] Under opladning: Klar til brug
ral Under opladning

™ Delvis opladet

Tryk pa O via menuen Indstillinger for til enhver tid at fa adgang til visse oplysninger om robotten (serienummer osv.).



4. Vedligeholdelse

o Tips: For at sikre, at din robot holder s3 leenge som muligt
Efterse alle de dele, der er beskrevet i dette kapitel, en gang om maneden.

4.1. Renggring af robotten

Apparatet skal renggres regelmaessigt med rent vand eller en mild saeebeoplgsning. Der ma ikke anvendes oplgsningsmidler.

o Skyl apparatet grundigt med rent vand.

¢ Lad ikke apparatet tgrre i direkte sollys pa kanten af svgmmebassinet.

4.2. Renggring af filter

A e Apparatets ydeevne kan blive nedsat, hvis filteret er fyldt eller snavset.
e Renggr filteret med rent vand efter hver renggringscyklus.

1. Abn robotten.

2. Fjern filteret.

—> Filter til fint

t snavs

——> Filter til meget
fint snavs

12
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5. Seet filtrene tilbage i robotten. 6. Luk daekslet pa robotten.

* Afhaengigt af modellen

Tips: Hvis filteret er tilstoppet

o Renggr filteret med en syreoplgsning (f.eks. hvid eddike) mindst en gang om aret. Filteret tilstoppes, hvis det
ikke bruges i flere maneder (vinterperiode).

4.3. Renggring af bgrsten

Robottens ydeevne kan blive nedsat, hvis bgrsterne er for snavsede, eller hvis der saetter sig
snavs eller genstande fast indvendigt i bunden af bgrsten.

1. Renggr bgrsten med rent vand umiddelbart efter hver renggringscyklus, inden snavset tgrrer ind.
2. Fjern eventuelle genstande eller snavs, der sidder fast inde i bgrsten.

4.4. Renggring af daekslets forsegling

Apparatets ydeevne kan blive forringet, hvis der sidder snavs (iseer sand) fast under dzekslets
pakning, hvilket vil forhindre den ngdvendige taethed.

Renggr daekslets pakning med rent vand umiddelbart efter hver renggringscyklus, inden snavset tgrrer ind.

Tips: For at bevare apparatets integritet og sikre dets optimale ydeevne:
o - Det anbefales, at filter og bgrster skiftes ud hvert andet ar,

- Det anbefales at tage hgjde for slidindikatoren pa larvefgdderne og at udskifte dem, sa snart indikatoren
angiver det.




4.5. Renggring af propellen

For at undga alvorlig personskade:
A ¢ Brug altid handsker, nar du foretager service pa propellen @
o Tor altid apparatet, fgr du renggr propellen, og udfgr denne operation pa et tgrt sted.
o Sgrg for, at robotten er helt slukket, for du udfgrer vedligeholdelsen.

1. Skubskyderen til venstre i 20 sekunder for at slukke for robotten. Ingen kontrollamper ma lyse.

2. Abn filterldgen ved at Igfte lasen.

7. Fjern alt affald (blade, smasten osv.), der kan blokere propellen.

8. Saet robotten til opladning for at vaekke den. (Se "2.1. Oplad robotten").

A Nar renggringen er faerdig, skal du tage handsker p3, seette propellen fast pa plads igen og szette
flowguiden pa plads igen ved at skrue den pa i handen. Szt filteret pa plads igen.

14
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4.6. Udskiftning af bgrste

1. Bgrsten er udstyret med slidindikatorer. Afstanden
mellem indikatorerne og enden af bgrsten indikerer,
at bgrsten er i god stand.

l_: -l;.".".*___/_,_;—:-ﬁ__,

2. Nar slidindikatorerne kommer til syne, er bgrsten
slidt og skal udskiftes.

: . — o
[ =~

3. For at fjerne den gamle bgrste skal du treekke
tapperne ud af hullerne, hvor de er fastgjort.

4. Den nye bgrste placeres ved at skubbe kanten uden
tappen ind under bgrsteholderen.

5. Rul bgrsten rundt om bgrsteholderen, og skub
tapperne ind i monteringshullerne, og traek i enden
af hver tap, sa dens forhgjning kommer pa den anden
side af slidsen.

6. Klip tapperne af med en saks, sa de flugter med de
andre lameller.

4.7. Udskiftning af batteriet

A Robotbatteripakken ma kun udskiftes af en kvalificeret fagmand: Kontakt forhandleren.




4.8. Vinteropbevaring

o Efterlad IKKE robotten uopladet, fgr overvintringen..
e Lad IKKE robotten ligge i vand, nar den ikke er i brug.

e Udszet IKKE robotten for ild, hgje temperaturer, antendelseskilder eller kemikalier til
A svgmmebassiner og spa’er.

e Opbevar alle komponenter vaek fra direkte sollys, fugt, darligt vejr Temperaturomrade for
opbevaring af elementerne: 5 - 20 °C

* Robotten skal opbevares uden for bgrns og kaeledyrs raekkevidde.

Fgr overvintringen, skal du oplade robotten fuldt ud for at bevare batteriets levetid: Kontrollampen D skifter til konstant
grent lys, nar robotten er fuldt opladet. Robotten skal lades op, fgr den bruges fgrste gang i naeste sason.

5. Afhjzelpning af problemer

Hvis der opstar et problem, skal du kontrollere fglgende tabeller, fgr du kontakter forhandleren.

o Hvis problemet ikke Igses, skal du kontakte forhandleren for at fa en kvalificeret tekniker til at udfgre arbejdet.

5.1. Fejlfinding ved brug af robotten

¢ Gentag nedsankningstrinene (se afsnit "2.4. Start af en renggringscyklus"), idet du
varierer nedsankningsstedet i poolen, indtil du finder det optimale sted.

¢ Filteret er fyldt eller tilstoppet: Rens det (se "4.2. Renggring af filter").

¢ Robotten var ikke fuldt opladet, da cyklussen blev startet, sa cyklussen er blevet
afkortet.

Robotten renser ikke hele
poolen

e Der er stadig luft i apparatet. Gentag nedsaenkningstrinene (se afsnit "2.4. Start af
en renggringscyklus").

¢ Filteret er fyldt eller tilstoppet: Rens det (se "4.2. Renggring af filter").

¢ Huis filteret stadig er tilstoppet pa trods af denne renggring: Udskift det.

Robotteﬂn ligger ikke helt|, perersma bobler overalt uden pa apparatet:

nede pa bunden af poolen - Og vandstanden er under skimmerne: Juster vandstanden.

- Og vandstanden er pa niveau med skimmerne: rgrsystemet er overiltet. Kontakt
din forhandler a}-

e Propellen er beskadiget. Kontakt din forhandler %"

e | en tilstand med Bund/Vaeg/Vandlinje kravler robotten ikke systematisk op ad
vaeggene. Frekvensen varierer i Igbet af cyklussen.

o Filteret er fyldt eller tilstoppet: rens det med rent vand. Hvis det er tilstoppet,
skal det renggres med en syreoplgsning (f.eks. husholdningseddike). Udskift om
ngdvendigt filteret. | tilfeelde af dobbelt filtrering kan du forsgge kun at bruge det

Enheden gér ikke op eller gar fine filter (sort). Hvis det hjeelper enheden til at kravle opad, skal filteret udskiftes.

ikke lzengere op ad vaeggene | ¢ Larvefgdderne er Igse: Kontakt forhandleren for at udskifte dem %l:-

¢ Renggr klappen uden at afmontere den.

e Selv om vandet ser klart ud, er der mikroskopiske alger i dit svgmmebassin, som
ikke er synlige for det blotte gje, og som gor veeggene glatte og forhindrer enheden
i at klatre op. Foretag en chokklorering, og saenk pH-veaerdien en smule. Lad ikke
apparatet ligge i vandet under chokbehandlingen.

¢ Filteret er fyldt eller tilstoppet: Rens det (se "4.2. Renggring af filter").

¢ Huvis filteret stadig er tilstoppet pa trods af denne renggring: Udskift det.

e Kontroller, at gnavs/genstande ikke blokerer adgangen til filterklappen: Kontakt

Apparatet opsamler ikke forhandleren 2‘-

snavs o Affald/genstande saetter sig fast i bgrstebunden (mellem de to bgrster) og opsamles
ikke: Renggr bgrsterne og bgrstebunden. Renggr dem regelmaessigt.

¢ Snavs (isaer sand) saetter sig fast ved daekslets forsegling: Renggr dzekslets forsegling.
Renggr den efter hver cyklus.
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Nar  apparatet
bevaeger det sig ikke

startes,

Kontroller, at robotten er opladet (batterikontrollampen er grgn).
Kontroller, at der er startet en renggringscyklus, og at kontrollamperne er taendt.

De to filtre kan ikke skilles ad

Tag fat pa undersiden af det gra filter med den ene hand, og traek i handtaget pa det
sorte filter med den anden.

En genstand/snavs er blokeret mellem de to filtre og forhindrer dem i at blive skilt
ad: Fjern det.

Apparatet forbliver oprejst
ved afslutningen af en
renggringscyklus

Der er for meget luft i robottens deeksel.
St robotten ned igen, f@r du starter en cyklus.

Alle kontrollamper er slukket

Hvis robotten har vaeret inaktivt i mere end 5 minutter: Skub markgren til venstre
eller hgjre for at vaekke den.

Hvis det ikke fungerer, genoplad robotten.

Hvis lyset forbliver slukket, nar robotten er forbundet med opladeren, fjern
opladeren og se "5.2. Fejlfinding ved opladning af robotten"

Tap & Lift Der er en
forsinkelse mellem trykket og
robottens bevaegelse

Robotten vagner et par sekunder efter, at der er blevet sldet let pa det, og klatrer op
ad vaeggen foran den.

Tap & Lift er kun tilgeengelig efter afslutning af renggringscyklussen.

Robotten er teendt, men
reagerer pa betjening

Kontrollér, at robotten er opladet (batteriindikatoren blinker eller er konstant grgn).
Kontrollér, at skyderen glider korrekt til midterpositionen og derefter tilbage ftil
udgangspositionen.

Propellen skal ga i gang med mellemrum for at registrere vand. Hvis ikke, sa sgrg for,
at der ikke er noget snavs, der blokerer propellen (se "4.5. Renggring af propellen").
Robottens LED lyser GR@ONT, men propellen drejer slet ikke: Kontakt din forhandler..

Robotten teender ikke ved
opstart af cyklus

Robotten slukkes efter lang tids inaktivitet, st opladeren iigen for at veekke den, sa
er den klar til en cyklus, hvis batteriet er opladet.

Batteriet er helt afladet, tilslut opladeren for en komplet opladningscyklus.




5.2. Fejlfinding ved opladning af robotten

Opladeren fungerer korrekt nar:

o - LED’en pa opladeren lyser grgnt, nar den er tilsluttet ved en strgmforsyning og IKKE forbundet med
robotten.

- LED’en pa opladeren lyser rgdt, nar den er tilsluttet ved en stremforsyning og i gang med at oplade
robotten. LED’en skifter til grgn, nar robotten er opladet.

e Kontrollér, at robotten er forbundet med opladeren, at opladerens stik er sat
i en stikkontakt og at den fungerer korrekt (se 00venfor).

e Hvis LED'en pa robotten stadig ikke taender, er batteriblokken defekt og skal
udskiftes. Ggr fglgende

Indikatoren D er slukket - Afbryd robotten fra opladeren,
- Isolér robotten udenddrs, vk fra direkte sollys, +2 m fra en bygning.

- Kontakt forhandleren for at fa oplysninger om transport af den komplette
robot til et Fluidra-servicecenter.

¢ Kontrollér, at opladeren fungerer korrekt:
¢ Huvis opladeren ikke fungerer korrekt, tjek:

- Strgmforsyningen (tag stikket ud/saet det i igen).

- Ledningens tilstand - hvis beskadiget, udskift opladeren.

- Tilstanden af opladerens output-stik - hvis der findes tegn pa korrosion pa
Indikatoren U er teendt, men den kontakterne, renggr dem, nar stikket er taget ud, eller udskift opladeren.
blinker ikke - Tilstanden af robottens kontakter - hvis der findes tegn pa korrosion pa
kontaktstifterne, renggr dem med en lille bgrste. Hvis problemet vedvarer
efter renggring af opladningsporten, kontakt din forhandler.

e Kontrollér, at robottens LED blinker orange eller grgnt, nar den er forbundet
med opladeren for opladning. Hvis det ikke er tilfeeldet, afbryd opladeren og
kontakt din forhandler.

Indikatoren D blinker rgdt @ Se "5.3.2. Batterifejl"

Indikatoren D blinker orange i
et par sekunder eller minutter og
skifter derefter direkte til konstant
gron & 5 @

Afbryd opladeren fra robotten. Hvis indikatoren U slukker i stedet for at vise
robottens opladningsniveau, er batteriet foraeldet og skal udskiftes. Kontakt
forhandleren.
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5.3. Advarsler til brugerene

Kontrollamperne pa bagsiden af robotten blinker for at angive en advarsel til brugeren. Find den kontrollampe, der
blinker, og fglg de foresldede Igsninger til fejlfinding nedenfor.

o Brugeradvarsler er ogsa tilgeengelige fra iAquaLink™-appen. Tryk pa Clear Error for at slette en fejlkode fra
appen.

5.3.1. Robotfejl

Kontrol-
lampe

Blinker rgdt Beskrivelse Afhjzelpning

Sikkerhedsstop  Robotten er gaet i sikkerhedstilstand.

L 1s o, o L .
‘h: 3 ‘h: ¢ Robotkortet far tilfgrt strégm, men svarer ikke.

Kommunikationsfejl Kontakt forhandleren: ai

Motortrzek til hgjre | « Kontroller, at der ikke er snavs, der forhindrer
bgrsterne eller larvefgdderne i at dreje frit.

Motortreek til venstre | | Drej hvert hjul en kvart omgang i samme

Voo 1S L Forbrug for retning, indtil de drejer jeevnt. Drej hjulene i
‘h: ‘h: - ‘h: ‘h: motortraekgtil hgjre dep modsattg retning, indtil de drejer jeevnt.
e Hvis dette ikke Igser problemet, skal du
Forbrug for kontakte forhandleren for at fd en komplet

motortreek til venstre |  diagnose.

¢ Renggr filteret grundigt.

e Szt den tilbage i vandet, og ryst den for at
fierne luftboblerne.

Robot uden for vand | ¢ Genstart cyklussen.

e Hvis dette ikke Igser problemet, skal du
kontakte forhandleren for at fa en komplet

diagnose.
@ e Tving apparatet til at stoppe, fgr du renggr
propellen: Hold skyderen til venstre, nar
apparatet er veek fra opladerstationen,
‘h:‘h:‘h:g ‘h:‘h:‘h: indtil alle kontrollamperne slukker (ca.
o o 20 sekunder). Kontroller, at robotten er
standset helt ved at flytte skyderen: Ingen
kontrollampe ma taende. Kontroller derefter,
at der ikke er snavs eller har, der blokerer
propellen. Renggringen skal forega uden for
vandet, og robotten skal placeres pa en tgr
overflade.
e Renggr filteret grundigt.
e Hvis dette ikke l|gser problemet, skal du
kontakte forhandleren for at fa en komplet
diagnose.

Pumpemotor

e Robotten slukker, fordi batteriopladningen
er for lav, eller fordi Wi-Fi er afbrudt i mere
end 60 minutter. Sluk robotten helt i mindst
1 minut, og genstart den ved at oplade den.

T R Fejl ved Hold robotten underopladning.

‘h:‘h: ‘h: ‘h: L ‘h: ‘h: ‘h:‘h: firmwareopdatering | ® Kontroller, at robotten er forbundet til Wi-Fi-
netvaerket (LED'en er bla og konstant).

¢ Huvis kontrollampen ikke lyser konstant, skal
du abne applikationen iAqualink™, veelge
robotten og klikke pa "Opdatér".

o Hvis robotten stopper fgr afslutningen af sin cyklus, men der ikke er nogen kontrollampe, der blinker, nar du
tager den op af vandet, skal du saette robotten til opladning, for at kontrollampen begynder at blinke.




5.3.2. Batterifejl

Afhjlpning

Batteripakken er defekt og skal
udskiftes.

Tag opladeren ud af stikkontakten.
Isolér robotten udenfor, veek fra direkte
sollys, + 2 m fra en bygning.

Kontakt din forhandler for at fa
flere oplysninger om, hvordan du
transporterer den komplette robot til
et Fluidra-servicecenter.

Den registrerede temperatur, hvor
opladeren er opbevaret, er uden for
det anbefalede temperaturomrade for
opladning af robotten (5°-35°C): Skift
plads for opladningen.

) Visning i
Klorr:rol Blinker rgdt applikationen
ampe iAquaLink™

, 1s
5 —> Batterifejl
red
Opladningsfejl
D BT (for varm)
red Opladningsfejl
(for kold)
o e e As
Iﬁi:ﬁiiﬁi?ﬁi—i ii:ﬁ:i Fejl i oplader
red

Tjek for tegn pa korrosion pa robottens
opladningsport eller pa opladeren,
renggr dem med en lille bgrste.

Hvis opladeren stadig er defekt, skal du

kontakte forhandleren a"

Hvis batteriet viser tegn pa beskadigelse, overophedning, lekage eller vandindtrangning, ma
du ikke tilslutte opladeren, ikke handtere batteriet og du skal kontakte forhandleren.
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5.4. Fejlfinding angaende tilslutning til applikationen iAquaLink™

Tilslutningens tilstand Mulige arsager

-
e LED’en D er

slukket. .

e Apparatet er ikke opladet

e Apparatet er ikke
forbundet til hjemmets
Py wifi-netvaerk og/eller tab
"D af internetforbindelsen
e LED’en er

teendt, men Wi-
Fi-forbindelsen
findes ikke (eller .
er uregelmaessig). e Svagt internetsignal*
Meddelelsen

"Forbindelsesfejl"
vises pd skeermen .
for applikationen
iAquaLink™.

e Der vises en rgd
prik pa listen "Mine
apparater".

Afhjaelpning

Kontroller internetforbindelsen - netvaerket kan veere nede.

Se¢rg for, at du har et tilstraekkeligt steerkt internetsignal. Der

er flere mader at kontrollere styrken af internetsignalet pa:

- Tag stikket ud af hjemmets router (boks) til internettet, og
seet det i igen.

-Ved brug af en beaerbar computer, skal du ga ind
i konfigurationspanelet for at se tilstanden af
internetforbindelser. Kontroller styrken af det tradlgse
internetsignal pa den baerbare pc.

- Installer applikationen iAqualLink™ ved brug af en
mobiltelefon eller tablet. Kontroller styrken af det tradlgse
internetsignal. Hvis internetforbindelsen er svag, kan du
overveje at installere en internet forstaerker.

- Brug en applikation der er beregnet til analyse af tradlgst
internet: Der findes flere programmer til iOS eller Android.

Under den fgrste konfiguration skal du placere robotten

sa teet som muligt pa hjemmets internet router (boks) og

derefter gentage konfigurationstrinene (se "3.1. Fgrste
konfiguration af robotten").

-
Hvis LED'en D ikke holder op med at blinke, skal du

overveje at installere en internet forstaerker.

Hvis punktet er rgdt, nar robotten er opladet, og forbindelsen
er funktionel, og kontrollampen lyser konstant, skal du
opdatere skaermen (ved at feje med fingeren oppe fra og
ned). Nar prikken bliver grgn: Apparatet er klar til brug.

e LED'en @ erbla

og blinker hurtigt.
En oplysning vises i
applikationen.

e En softwareopdatering

erigang. .

Vent, indtil opdateringen er feerdig.

*Et svagt internetsignal kan have flere arsager

- Afstanden mellem routeren (boksen) og robotten,

o - Typen af router (boks),
- Antallet af mure, der adskiller routeren (boksen) og robotten,
- Internetudbyderen,
- OSV.




Oversatt fra fransk

e Denne handboken inneholder instruksjoner som ma fglges under installasjon, bruk og
vedlikehold.

* For a unnga alvorlige eller dgdelige skader, materielle skader og bortfall av garantien, ma du
lese sikkerhetsadvarslene og garantien fgr bruk.

¢ All produktdokumentasjon ma oppbevares og gis videre for senere referanse i hele utstyrets
A levetid.
e Utsending eller endring av dette dokumentet pa noen mate er forbudt uten forhandstillatelse
fra produsenten.

* Produsenten utvikler sine produkter hele tiden for a forbedre kvaliteten, og forbeholder seg
retten til & helt eller delvis endre produktfunksjonene eller innholdet i dette dokumentet
uten forhandsvarsel.
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1. Informasjon for bruk

1.1. Beskrivelse

A

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Lader (til innendgrs bruk) v
Krok
C En bassengstav (standard, medfalger i{(ke) trengs for d ta roboten ut av v
vannet.
D Dobbel filtrering (150/60p) +
E Enkelt filter (150u) v
v Medfglger

-+ Fas som ekstrautstyr

:DDC Avtakbar strgmforsyning (ekstern adapter)

Bruk KUN den avtakbare strgmforsyningen som leveres med dette apparatet.



1.2. Tekniske karakteristikker og beskrivelse av apparatet

1.2.1. Tekniske karakteristikker

Tilfgrselsspenning ladestasjon

100 - 240 VAC, 50/60Hz, klasse II*

Nominell spenning robot 25,4 VDC
Ladespenning 29,4 VDC
Maksimal spenning lader 29,4W**
Batterikapasitet 10 Ah / 6,4Ah**
Nominell effekt robot 130 W
Kapasitet filter 3 liter
Mal robot (I x b x h) 41 x42x28 cm
Mal emballasje (I x b x h) 56 x 56 x 38 cm
Vekt robot 8,9 kg
Vekt med emballasje 15,5 kg
Sugebredde 230 mm
Maksimal bruksdybde 4m
Beskyttelsesindeks Ladestasjon IS
Robot IPX8
Frekvensband 2 402GHz - 2 484GHz
Utgangseffekt radiofrekvens 20,5 dBm

* Klasse Il: apparat med dobbel eller forsterket isolering som ikke krever jording.

** Avhengig av den modell

1.2.2. Beskrivelse av apparatet

A B

1.3. Funksjonsprinsipp

Roboten er uavhengig av filtersystemet og kan, nar den er ladet, kjgre strgmlgst. Den forflytter seg effektivt for a rense

A - Tilgang til filteret

B - Lokk
C - Handtak
D - Bgrster

E - Batteriindikator
F - Skyvebryter ON/OFF

G - Belter

stedene i bassenget som roboten er laget for. Avfallet suges opp og lagres i robotens filter.

Roboten kan brukes:

- Ved a velge en funksjonsmodus og ved a starte en syklus med skyvebryteren pa baksiden av roboten,

- Eller med en smarttelefon eller et nettbrett som er kompatibel med applikasjonen iAqualink™ (se «3. Bruke

applikasjonen iAquaLink™»).



1.4. Forberedelse av svgmmebassenget

e Dette produktet er beregnet pa bruk i frittstdende bassenger og sma nedgravde bassenger.
Det ma ikke brukes i enkelt demonterbare bassenger.

¢ |KKE bruk skjgteledning.

Utstyret ma brukes i bassengvann med fglgende egenskaper:

Vanntemperatur Mellom 10°C og 35°C
pH Mellom 6,8 og 7,6
Fritt klor <3mg/l

¢ Nar bassenget er ekstra skittent, ogsa ved idriftsetting, ma du ta ut sveert stort avfall med haven for at utstyret skal
fungere mest mulig effektivt.

¢ Ta ut termometre, leker og andre gjenstander som kan skade utstyret.

2. Bruk m

2.1. Lade roboten

Bruk kun medfglgende lader.

Ikke la roboten utlades helt.

Lade roboten fullstendig for den settes bort til overvintring.
Ikke lad roboten ved temperaturer under 5°C og over 35°C.
Unnga a eksponere roboten for direkte sollys.

y:\

Slik lader du roboten:

1. Trykk litt ned og stikk fgrst inn den nedre delen av kontakten (A), og deretter den gvre delen (B).

2. Koble laderen til nettspenning utendgrs minst 3,5 m fra bassenget.

3. Sjekk at roboten lades riktig: LED-lampen blinker, roboten piper en gang og beltene gar rundt nar laderen er koblet
til. (se «2.2. Beskrivelse av lampene».)

4. Laderen stopper automatisk nar roboten er fulladet. Nar roboten er koblet fra laderen, slukkes LED-lampene etter 5
minutter.




Beskrivelse av grensesnittet

Pa grensesnittet pa baksiden av apparatet kan du velge rengjgringsmodus og starte en rengjgringssyklus, samt fa
informasjon om tilstanden til roboten, batteriet og nettverksstatus.

Andre funksjoner er tilgjengelige fra appen, se «3. Bruke applikasjonen iAquaLink™».

Nogkler

Skyvebryter (starte en syklus, se «2.3. Starte en
< > rengjgringssyklus»)

Indikatorlys

Batteristatus

Batteristatus

o

Status for kobling til tradlgst nettverk

)

Nar alle lampene er slukket, er roboten i hvilemodus. Skyv bryteren til venstre eller hgyre for & aktivere den.
o Hvis det ikke fungerer, sett roboten tilbake pa ladestasjonen (roboten gar over til dvalemodus etter 8 dagers
stillstand).




2.2. Beskrivelse av lampene

Lampen pa baksiden av roboten gir informasjon om roboten og batteristatus.

o Nar lampen er slukket, er roboten i hvilemodus. Skyv bryteren nedover for 3 aktivere den. Hvis det ikke fun-
gerer, koble roboten til ladestasjonen igjen.

- >Llampen blinker @ = Lampen lyser fast

@ Statusindikator for roboten

Lampe Beskrivelse

|
\" ’J

“Fi Klar til & settes i vannet
Bla

® Syklus pagar m

Bla

T‘!E' Feil pa robot, se «5.3.1. Feil med roboten»

Beskrivelse
® Ladet: klar til bruk, fullt ladet
Grgnn
\" - ’J
- Lader (<5timer): klar til & utfgre en full syklus
Grgnn
.. Delvis ladet: kan brukes (syklusen vil veere kortere)
Oransje
[ e Hvis roboten er koblet til laderen: Lading pagar
Oransje e Hvis roboten er koblet fra laderen: Ma lades opp og kan ikke brukes
Al
T‘!‘? Feil pa batteri, se «5.3.2. Batterifeil»
Red

L
D Nettverkslampe

Lampe Beskrivelse

Off Ikke tilkoblet tradlgst nettverk
\" I ’J

- Paring pagar

Bla

; Koblet til tradlgst nettverk




2.3. Starte en rengjoringssyklus

For a unnga enhver risiko for personskade eller materiell skade ma fglgende instruksjoner fglges:
A e Bading er forbudt nar utstyret er i bassenget.

o Utstyret ma ikke brukes hvis du behandler vannet med sjokklor. Vent til klorinnholdet i vannet
har gatt tilbake til anbefalt verdi fgr roboten legges ned i vannet.

Starte en rengjgringssyklus: _

1. Vent til roboten er ladet ( || fast eller blinkende grgnn lampe) for & starte en syklus.
2. Nar roboten er ladet, frakoble laderen og ta den med til bassenget.

3. Start syklusen, se «2.3.1. Starte rengjgringssyklusen».

4. Legg roboten i vannet, se «2.3.2. Legge roboten i vannet».

2.3.1. Starte rengjgringssyklusen

¢ Skyv bryteren pa baksiden av apparatet til hgyre for a starte en syklus.

e Lampen @ blinker inntil roboten legges i vannet.

Rad: Forbedre rengjgringen

med en hav). Regelmessig bruk av bassengroboten (maks 3 sykluser per uke) gjgr at bassengvannet alltid er
rent og filteret mindre tett. Det anbefales a starte flere sykluser uten filteret for sveert fint avfall for a rense
bort det stgrste avfallet, se «4.2. Rengj@ring av filtret» for 8 demontere filtrene (Avhengig av den modell).

o | begynnelsen av badesesongen ma du starte flere rengjgringssykluser (etter a ha fjernet det stgrste avfallet

2.3.2. Legge roboten i vannet

Etter at syklusen har startet (skyvebryteren til hgyre, den grgnne LED-lampen er
tent), har du 5 minutter pa deg til 4 legge roboten i vannet. Ellers ma du starte pa
nytt igjen.

1. Legg roboten i vannet loddrett og hold den ned mens du beveger den litt i alle
retninger for 3 slippe ut luften.

2. La roboten synke ned til bunnen av bassenget. Syklusen starter senest 40
sekunder etter at roboten har registrert at den er i vannet.




2.4. Taroboten ut av vannet

e Roboten kan tas ut i Igpet av en syklus med staken. Roboten stopper automatisk sa snart den tas ut av

vannet.

e Ved slutten av syklusen stopper roboten alltid ved foten av en vegg.

Roboten kan tas ut av vannet pa 3 mater:

¢ Med systemet Tap & Lift ™

e Med kroken

¢ Med applikasjonen iAqualink

2.4.1. Med systemet Tap & Lift™

1. Roboten venter
foten av en vegg.

ved

2. Fest kroken
(medfglger) til enden
pa en bassengstake

(medfglger ikke).

3. Klapp forsiktig en gang
pa dekselet til roboten
slik at den stiger opp
til vannlinjen. Det kan
ta litt tid fgr roboten
setter seg i bevegelse.
Hvis systemet Tap & Lift
™ ikke fungerer, prov a
klappe lett pa et annet
omrade pa roboten.

4. Bruk handtaket for
a lpfte den helt ut
av vannet. Roboten
slipper ut vannet bakfra
slik at den blir lettere.

Merknad: Avhengig av posisjonen til roboten i slutten av syklusen, kan du ogsa aktivere Tap & Lift ved a klappe pa

handtaket.

2.4.2. Med kroken

Etter over 8 dagers stillstand, gar roboten over til dvalemodus. Ta den ut av vannet med kroken som forklart ovenfor.

1. Roboten venter
foten av en vegg.

ved

2. Fest kroken
(medfglger) til enden
av en bassengstake

(medfglger ikke).

3. Grip tak i handtaket
foran og Igft roboten
opp til vannoverflaten.

4. Bruk handtaket for a
Ipfte den ut av vannet.




2.4.3. Med applikasjonen iAquaLink™

1. Nar push-varsler er tillatt (parametere pa telefonen
med applikasjonen iAqualink™), varsler appen om at
syklusen er avsluttet. Fra dette tidspunktet og i de ti siste
minuttene av syklusen, vil roboten flere ganger ga opp
alle veggene og vente ved vannlinjen inntil den Igftes
opp av vannet ved hjelp av handtaket.

2. Bruk handtaket for a Igfte den helt ut av vannet.
Roboten slipper ut vannet bakfra slik at den blir
lettere.

2.5. Rydde bort roboten

ﬁ e lkke la roboten veere utladet: lad den opp igjen etter hver bruk.
e Oppbevar alle elementene beskyttet mot sollys, fuktighet og darlig veer.




3. Bruke applikasjonen iAquaLink™

Mobil enhet Lokalt tradlgst
nettverk

Robot

(smarttelefon eller nettbrett)

Applikasjonen iAqualLink™ finnes pa operativsystemene iOS og Android.

3.1. Fgrste konfigurasjon av roboten

For du begynner & installere applikasjonen, ma du gjgre dette:
- Lade roboten pa forhand.
o - Bruk en smarttelefon eller et nettbrett med tradlgs forbindelse.

- Bruk et tradlgst nettverk med et tilstrekkelig sterkt signal for a koble til roboten: det tradlgse signalet
ma kunne fanges opp pa stedet der roboten blir brukt. Hvis det ikke er tilfellet, ma du bruke en teknisk
Igsning for 3 forsterke signalet.

- Ha passordet for det lokale tradlgse nettverket for handen

Last ned iAquaLink™ fra App Store (iOS) eller Google Play Store (Android).

2. Trykk pa ikonet + for a legge til et nytt apparat og fglg
instruksjonene i applikasjonen.

{AgqualLink

1. Logg pa eller registrer deg.

10
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3. Folg trinnene som vises i applikasjonen. Skyv om ngdvendig bryteren til hgyre og hold den i 10 sekunder inntil
-
lampen D blinker for & aktivere Bluetooth™.

o= B= o=
o0 U
Av Blinker Lyser fast

¢ En melding pa skjermen viser at forbindelsen til det tradlgse nettet har blitt opprettet mellom roboten og det
lokale nettverket. (*)

e Lampen ’T:l pa baksiden av roboten lyser.

o (*): Hvis det kommer en feilmelding eller forbindelsen fortsatt ikke fungerer, se tabellen «5.4. Hjelp for &
koble til applikasjonen iAquaLink™».

3.2. Funksjoner i applikasjonen iAqualink™

o Nar roboten er i vannet, er app-funksjonene til iAqualink™ ikke lenger tilgjengelige.

Nar roboten er ute av vannet, kan applikasjonen brukes til fglgende funksjoner :

e Starte en syklus.

¢ Tilgang til rengjgringsmgnstre er kun tilgjengelig i appen: standardmegnsteret fglger en vilkarlig rute og S-mgnsteret
flytter seg frem og tilbake i en S-formet rute. Denne modusen anbefales for rektangulzere og firkantede bassenger
uten fliser.

e F3 ftilgang til funksjonene for hjelp til feilspking via feilmeldinger: trykk pa varselsymbolet A for a vise
problemlgsningene, se «5.3. Advarsler til brukeren».

e Gjgre det enklere a ta roboten ut av vannet: nar push-varsler er tillatt (parametere i telefonen med applikasjonen
iAqualink™), varsler appen nar roboten venter pa a Igftes ut av vannet gverst pa en vegg (de siste minuttene av syklusen).

e F3 et varsel om robotens ladestatus.

B Ladet: klar til bruk

l4] Lading pagar: klar til bruk
ral Lading pagar

™ Delvis ladet

Trykk pa O via innstillingsmenyen for 3 fa tilgang til enkelte opplysninger om roboten (serienummer ...).




4. Vedlikehold

o Tips: Slik forlenges robotens levetid
Foreta en inspeksjon en gang i maneden av alle delene som beskrives i kapittelet om vedlikehold.

4.1. Rengjgring av roboten

Apparatet ma rengjgres regelmessig med rent vann med eller uten litt sdpe. Ikke bruk Igsemidler.
o Skyll apparatet med rikelig rent vann.
¢ |kke la apparatet tgrke i solen ved siden av bassenget.

4.2. Rengjgring av filtret

A e Resultatene kan bli darligere hvis filteret er fullt eller skittent.
* Rengjgr filteret med rent vann etter hver rengjgringssyklus.

1. Apne roboten. 2. Ta ut filteret.

—> Filter for fint

t avfall

—> Filter for sveert
fint avfall
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5. Sett filtrene tilbake i roboten. 6. Lukk lokket pa roboten.

* Avhengig av modell

Rad: Huvis filteret er tett

o Rengjgr filteret med en syrelgsning (f.eks. hvit eddik) minst én gang i aret. Filteret blir tett hvis den ikke
brukes i flere maneder (overvintring).

4.3. Rengj@ring av bgrsten
Apparatet fungerer ikke like godt hvis bgrsten er for skitten eller hvis avfall eller gjenstander
sitter fast i den.

1. Rengj@r bgrsten med rent vann sa snart roboten tas ut av vannet etter hver rengjgringssyklus. lkke vent til smusset
har tgrket.

2. Fjern alle gjenstander eller avfall som sitter fast i den.

4.4. Rengjgring av pakningen pa lokket

Apparatet fungerer ikke like godt hvis smuss (hovedsakelig sand) sitter fast under lokket og gjar
det mindre tett.

Rengj@r pakningen til lokket med rent vann sa snart roboten tas ut av vannet etter hver rengjgringssyklus. Ikke vent til
smusset har tgrket.

Rad: Slik ivaretar du apparatet og sikrer best mulig funksjon:

- Det anbefales 3 skifte filteret og bgrstene hvert 2. ar.
- Det anbefales a sjekke slitasjeindikatoren pa beltene og skifte dem ut sa snart merket viser at de er slitt.




4.5. Rengjgring av propellen

Slik unngar du alvorlige personskader:

A e Du ma alltid bruke hansker nar propellen vedlikeholdes
e Apparatet ma alltid tgrkes f@r propellen rengjgres. Dette ma gjgres pa et tgrt sted.
e Sgrg for at roboten er helt avslatt for du vedlikeholder den.

1. Skyv bryteren til venstre i 20 sekunder for a sla av roboten. Ingen lampe skal lyse.

2. Apne luken til filteret ved & Igfte Iasen.

4. Skru Igs vannflytfgringen for hand. Den fgrste gangen den demonteres, kan det vaere ngdvendig @ bruke en
skrutrekker.

6. Bruk hansker, ta godt tak i propellen for a dra den ut.

7. Ta ut alt avfall (blader, steiner ...) som kan blokkere propellen.

8. Lad roboten for a aktivere den. Se «2.1. Lade roboten»

A Nar den er rengjort, ta pa hansker og sett propellen godt pa plass igjen fgr du setter tilbake
vannflytfgringen ved a skru den for hand. Sett filteret tilbake pa plass.
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4.6. Bytte bgrste

1. Bgrsten er utstyrt med slitasjeindikatorer. En avstand
mellom indikatoren og kanten av bgrsten viser at

bgrsten er i god stand.
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2. Nar slitasjeindikatorene vises, er bgrsten slitt og ma
byttes ut.

3. For & ta ut den slitte b@grsten ma du trekke klaffene ut
av hullene de er festet til.

4. For 3 sette pd plass den nye bgrsten ma du stikke
kanten uten klaffen under bgrsteholderen.

5. Rull bgrsten rundt holderen og skyv klaffene inn i
festehullene og trekk enden pa hver klaff gjennom

sprekken.

6. Klipp av klaffene med en saks slik at de ligger under
bladene.

4.7. Bytting av batteriet

A Batteriblokken til roboten ma kun byttes av en kvalifisert fagperson: ta kontakt med forhandleren.




4.8. Overvintring

o |KKE la roboten veere utladet fgr overvintring.
¢ |KKE la roboten veere i vannet nar den ikke brukes.

A e |IKKE utsett roboten for ild, uforholdsmessig hgye temperaturer, brannrisikokilder eller
kjemiske midler for svgmmebassenger eller spa.

o Sett alle delene pa avstand fra sollys, fuktighet og uvaer Lagringstemperatur: 5 - 20°C.
e Roboten oppbevares utilgjengelig for barn og kjzaeledyr.

Fgr overvintring ma du lade roboten fullstendig for & ivareta batteriets levetid: lampen U

roboten er fullt ladet. Roboten skal lades opp igjen fgr den brukes for fgrste gang neste sesong.

5. Problemlgsing

Hvis det oppstar et problem, sjekk fglgende tabeller fgr du kontakter forhandleren din.

gar over til 3 lyse fast grgnt nar

o Hvis problemet ikke er Igst, kontakt forhandleren din for a vite hva en kvalifisert tekniker kan gjgre.

5.1. Problemlgsing ved bruk av roboten

Roboten rengjor ikke hele
bassenget

Gjenta trinnene for hvordan roboten senkes ned i vannet (se «2.3. Starte en
rengjgringssyklus») og prgv deg frem for a finne det beste stedet a senke den ned i
vannet pa.

Filteret er fullt eller skittent: rengjgr det (se «4.2. Rengjgring av filtret»).
Roboten var ikke fulladet da syklusen ble startet, syklusen ble derfor kortere.

Roboten gar ikke helt inntil
bunnen av bassenget.

Det er luft igjen i roboten. Gjenta trinnene for hvordan roboten senkes ned i vannet
(se «2.3. Starte en rengjgringssyklus»).

Filteret er fullt eller skittent: rengjgr det (se «4.2. Rengjgring av filtret»).

Hvis filteret fortsatt er tett til tross for denne rengjgringen: bytt den ut.

Det er bittesma bobler overalt pa utsiden av apparatet:

- Og vannivaet er under skimmerne: etterfyll vannivaet.

- Og vannivaet er pa samme niva som skimmerne: rgrene har for mye oksygen.
Kontakt din forhandler a}-

Propellen er skadet. Kontakt din forhandler a"

Apparatet gar ikke opp eller
gar ikke lenger opp veggen

I modusen bunn/vegger/vannlinje, klatrer roboten ikke alltid opp veggene. Dette
varierer i Igpet av syklusen.

Filteret er fullt eller skittent: rengjgr det med rent vann. Hvis det er tett, ma
det rengjgres med en syrelgsning (hvit eddik for eksempel). Skift ut filteret om
ngdvendig. Ved dobbel filtrering, praév a bruke kun filteret for fint avfall (svart). Hvis
den hjelper apparatet med 3 klatre, ma filteret byttes ut.

Beltene er slakke: kontakt forhandleren for a bytte dem ut al:-

Rengjgr ventilen uten a demontere den.

Selv om vannet ser rent ut, finnes det mikroskopiske alger i bassenget som du ikke
kan se med det blotte gye. De gjgr veggene glatte og hindrer roboten i a klatre.
Behandle vannet med sjokklor og senk pH-verdien litt. Ikke la roboten vare i vannet
under behandlingen med sjokklor.

Apparatet samler ikke opp
avfallet

Filteret er fullt eller skittent: rengjgr det (se «4.2. Rengjgring av filtret»).

Hvis filteret fortsatt er tett til tross for denne rengjgringen: bytt den ut.

S¢rg for at avfallet/gjenstandene ikke blokkerer tilgangen til filtrets ventil: kontakt
din forhandler é‘-.

Avfall/gjenstander sitter fast pa broen (mellom de to bgrstene) og samles ikke opp:
rengjar bgrstene og broen. Rengjgr dem regelmessig.

Avfall (hovedsakelig sand) sitter fast ved pakningen til lokket: rengjgr pakningen til
lokket. Rengjgr den etter hver syklus.
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| starten beveger roboten seg
ikke.

Sjekk at roboten er ladet (batterilampen er grgnn).
Sjekk at rengj@ringssyklusen faktisk er startet og at lampene lyser.

De to filtrene kan ikke tas fra
hverandre.

Grip tak under det gra filteret med én hand og dra i handtaket pa det svarte filteret
med den andre handen.

En gjenstand/avfall sitter fast mellom de to filtrene og hindrer dem i & bli tatt fra
hverandre: ta det/den ut.

Apparatet er oppreist
ved slutten av en
rengjgringssyklus

Det er for mye luft i lokket til roboten.
Sett tilbake roboten fgr du starter en ny syklus.

Alle lampene er slukket

Hvis roboten star stille i over 5 minutter: flytt glidebryteren til hgyre eller
venstre for a aktivere den.

Lad roboten pa nytt hvis dette ikke fungerer.

Hvis lysene fortsatt er slukket mens roboten er pa ladestasjonen, ta den av og se
«5.2. Problemlgsing ved lading av roboten»

Tap & Lift: deteren forsinkelse
mellom klappingen og
robotens bevegelse

Roboten aktiveres noen sekunder etter at du har klappet den, og klatrer da langs
veggen overfor roboten.

Tap & Lift er kun tilgjengelig etter at rengjgringssyklusen er avsluttet.

Roboten er slatt PA, men
reagerer ikke mens den er i
drift

Sjekk at roboten er ladet (batteriindikatoren blinker eller lyser fast grgnt).

Sjekk at skyvebryteren kan skyves skikkelig til midtre posisjon og deretter tilbake til
utgangsposisjon.

Propellen skal sla seg AV fra tid til annen for & detektere vannet. Hvis ikke, sgrg for
at det ikke er noe avfall som blokkerer propellen (se «4.5. Rengjgring av propellen»).

Robotens LED-lampe gar over til BLA, men propellen gar ikke rundt i det hele tatt:
kontakt din forhandler.

Roboten slar seg ikke PA nar
en syklus starter.

Roboten slar seg AV etter lang tids stillstand. Sett den pa ladestasjonen igjen for a
aktivere den. Nar batteriet er ladet, er den klar for en syklus.
Batteriet er helt utladet. Sett den pa ladestasjonen for a lade den fullt opp.




5.2. Problemlgsing ved lading av roboten

roboten er ladet.

Laderen fungerer som den skal nar:

o - LED-lyset pa laderen er grgnt nar det er tilkoblet strem og IKKE tilkoblet roboten.
- LED-lyset pa laderen er rgdt nar det er koblet til strém og lader roboten. LED-lyset gar over til grgnt nar

U lyset er avslatt

* Sjekk at roboten er koblet til laderen, at laderen er koblet til strégm og fungerer
korrekt (se 00ver).

e Hvis LED-lyset pa roboten fortsatt ikke lyser, er det et problem med
batterienheten. Den ma da byttes ut. Fglg disse trinnene

- Koble roboten fra laderen.

- Isoler roboten utendgrs, pa avstand fra direkte sollys og over 2m fra en
bygning.

- Kontakt forhandleren for & fa informasjon om hvordan du transporterer
roboten til et Fluidra-servicesenter.

D lyset er pa, men blinker ikke

¢ Sjekk at laderen fungerer korrekt:
¢ Huvis laderen ikke fungerer korrekt, sjekk:
- Strgmforsyningen (koble til/fra).
- Tilstanden til ledningen. Hvis den er skadet, bytt ut laderen.
- Tilstanden ftil laderens utgangsplugg - hvis det er tegn pa korrosjon pa
kontaktene, rens dem mens de ikke er tilkoblet, eller bytt ut laderen.
- Tilstanden til robotens kontakter - hvis det er tegn pa korrosjon pa pinnene,
rens dem med en liten bgrste. Hvis problemet vedvarer etter a ha renset
ladeporten, kontakt forhandleren din.

e Sgrg for at robotens LED-lys blinker oransje eller grgnt nar den er koblet til
laderen for lading. Hvis ikke, frakoble laderen og kontakt forhandleren din.

[ vset blinker radt 38

Se «5.3.2. Batterifeil»

U lyset blinker oransje i et par
sekunder eller minutter fgr det gar
direkte over til fast gront & — @

Koble laderen fra roboten. Hvis D lyset slas av istedenfor a vise ladenivaet pa
roboten, er batteriet er gammelt og ma byttes ut. Kontakt forhandleren din.
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5.3. Advarsler til brukeren

Lampene pa baksiden av roboten blinker for a informere brukeren om en advarsel. Se hvilken lampe som blinker og fglg
Igsningsforslagene nedenfor.

Brukervarsler er ogsa tilgjengelige fra iAqualink™-appen. Trykk pa Clear Error for a slette en feilkode fra

appen.

5.3.1. Feil med roboten

Lampe

Blinker rgdt Beskrivelse

Sikkerhetsstans

4 D

Kommunikasjonsfeil

L@sninger

e Roboten er i sikkerhetsmodus.
¢ Robotkortet er tilkoblet strgm, men reagerer

ikke.
Kontakt din forhandler: ali-

Hgyre drivkraft motor

Venstre drivkraft

motor
" 1y 1s 1 1
e F g ¥ J Forbruk hgyre drivkraft
motor

Forbruk venstre
drivkraft motor

e Sjekk at avfall ikke hindrer bgrstene eller

beltene i a dreie fritt.

e Drei hvert hjul en kvart omgang i samme

retning inntil rotasjonen er jevn. Drei hjulene
i motsatt retning inntil rotasjonen er jevn.

e Hvis det ikke Igser problemet, kontakt

forhandleren for en full kontroll.

Robot ute av vannet

e Rengjgr filteret ngye.
e Sett den tilbake i vannet og rist den for a

slippe ut luftboblene.

e Start opp syklusen igjen.
e Hvis det ikke Igser problemet, kontakt

forhandleren for en full kontroll.

e D

Pumpemotor

e Tving apparatet til & stanse fgr du rengjor

propellen: roboten ma ikke vaere pa
ladestasjonen. Hold skyvebryteren mot
venstre inntil alle lampene slukkes (ca. 20
sekunder). Sjekk at roboten har stoppet
fullstendig ved & aktivere skyvebryteren:

ingen lampe skal lyse. Sjekk deretter at
ingen avfall eller har hindrer propellen.
Rengjgringen ma gjgres utenfor vannet og
roboten ma settes pa en tgrr overflate.

e Rengjgr filteret ngye.
e Hvis det ikke Igser problemet, kontakt

forhandleren for en full kontroll.

Feil med oppdatering

T T 1 1.1 T Rt

¢ Roboten slukkes fordi batteriet er for lavt eller

det tradlgse nettverket har veert frakoblet i
over 60 minutter. Sla roboten helt aviminst 1
minutt og start den opp igjen ved 3 lade den.
La roboten fortsette a lade.

o Sjekk at roboten er riktig tilkoblet det tradlgse

nettverket (LED-lampen lyser fast blatt).

e Hvis lampen ikke lyser fast, apne

applikasjonen iAqualLink™, velg roboten og
klikk pa "Oppdater".

Hvis roboten stopper fgr slutten pa syklusen, men ingen lampe lyser nar den tas ut av vannet, sett roboten

pa lading slik at lampen begynner a blinke.




5.3.2. Batterifeil

A

Blinker rgdt

Melding i

applikasjonen
iAquaLink™

Lgsninger

Batteripakken er mangelfull og ma
byttes ut.
Frakoble laderen.

o e o Isoler roboten utendgrs pa avstand
Batterifeil fra direkte sollys, + 2 meter fra en
rgd bygning.
Kontakt din forhandler for & fa mer
informasjon om hvordan hele roboten
skal fraktes til et Fluidra verksted.
Ladefeil . .
. (for varm) Temperaturen som registreres pa
:ﬁ: ;ﬁ: _s> :ﬁ: :ﬁ: ladestedet, er utenfor anbefalt
v .o temperaturomrade for a lade roboten
rod . (5°-35°C): Sett ladestasjonen pa et
Ladefeil annet sted.
(for kald)
Sjekk om det et tegn pa korrosjon pa
e e e 1S ladeporten eller pa laderen, rengjgr
e Ladefeil dem med en liten bgrste.
rod Hvis laderen fortsatt ikke fungerer,

kontakt din forhandler

Hvis batteriet viser tegn pa skade, overoppheting, lekkasje eller vanninntrengning, ma laderen
ikke tilkobles, batteriet ma ikke handteres, kontakt din forhandler.
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5.4. Hjelp for a koble til applikasjonen iAquaLink™

Nettverksstatus Mulige arsaker Lgsninger

-
e LED-lampen D

er slukket.
e Sjekk nettforbindelsen - nettverket kan vaere nede.

¢ Sjekk at det tradlgse signalet er sterkt nok. Det finnes flere
mater a styrke det tradlgse signalet pa:
- Frakoble ruteren (tradlgs enhet) i boligen og koble den til
igjen.
- Bruk en baerbar datamaskin, ga til Kontrollpanel for a

. . se status for Nettverk og Internett. Sjekk styrken pa det
* Apparateterikketilkoblet tradigse signalet pa den baerbare datamaskinen.
Py tradlgst ntifttv'f)fk(;)gl/eller - Bruk en smarttelefon eller et nettbrett til 3 installere
= tap av nettforbindelse applikasjonen iAquaLink™. Sjekk styrken pa det tradlgse
e LED-lampen D signalet. Hvis signalet for det tradlgse nettverket er svakt,
ma du installere en tradlgs forsterker.
- Bruk en egen applikasjon for 3 analysere det tradlgse

e Apparatet er ikke ladet

er tent, men det

eringen (eller nettverket: det finnes flere av disse for iOS eller Android.
uregelmessig) o Svakt tradlgst signal* ¢ Nar du kobler deg til for fgrste gang, sett roboten s& naer
tradlgs forbindelse. den tradlgse ruteren som mulig og gjenta konfigurasjonen
Meldingen (se «3.1. Fgrste konfigurasjon av roboten»).
"Tilkoblingsfeil" = . -

.I © omg.s ©l ¢ Hvis LED-lampen D ikke slutter a blinke, ma du installere
vises pa skjermen
til applikasjonen en tradlgs forsterker.
iAquaLink™. ¢ Huvis punkteterrgdtselvomroboten erladet, og forbindelsen

fungerer og lampen lyser fast, ma du oppfriske skjermen
(ved & skyve fingeren ovenfra og ned). Hvis punktet blir
gront: apparatet er klart til bruk.

e Etrgdt punkt vises
i listen "Mine
apparater"

o I@ampen
lyser blatt
og blinker raskt.

Informasjon vises i
applikasjonen.

e Oppdatering av

programmet pagar. ¢ Vent til slutten av oppdateringen.

*Et tradlgst signal kan vaere svakt av flere grunner

- Avstand mellom ruteren (modem) og roboten.

o - Type ruter (modem).
- Antall vegger mellom ruteren (modem) og roboten.
- Internettleverandgren.
- OSV.




Kaannetty ranskan kielesta

e Tama kayttoopas sisdltda ohjeita, joita on noudatettava asennuksen, kdayton ja huollon aikana.

e Lue turvallisuusvaroitukset ja takuu ennen kdytt6a vakavien tai kuoleman tuottavien
vammojen, laitevahinkojen ja takuun mitdtéinnin ehkaisemiseksi.

e Sailytd kaikki tuoteasiakirjat ja anna ne omistajan vaihtuessa myohempaa tarvetta varten
koko laitteen kdytt6ian ajaksi.

e Taman asiakirjan jakelu tai muokkaaminen milla tavalla tahansa on kiellettya ilman valmistajan
etukdteen antamaa lupaa.

e Valmistaja kehittda jatkuvasti tuotteitaan parantaakseen niiden laatua ja pidattdaa oikeuden
muokata kokonaan tai osin tuotteen ominaisuuksia tai taman asiakirjan sisdltéa ilman
ennakkoilmoitusta.
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o Vinkki: yhteydenoton helpottaminen jalleenmyyjin kanssa

Kirjoita jalleenmyyjan yhteystiedot muistiin 16ytadksesi ne helpommin.




1. Tiedot ennen kayttoa

1.1. Kuvaus

A

RF 42XX/OF 42XX
A Puhdistin v
B Laturi (sisatiloissa kaytettavaksi) v
Koukku
C Uima-altaan tanko (vakio, myydddn erikseen) tarvitaan puhdistimen v

nostamiseen altaasta.

D Kaksinkertainen suodatus (150 / 60 p) +

E Yksinkertainen suodatin (150 W)

‘/: Toimitetaan mukana

+: Saatavana lisdvarusteena

:DDC Irrotettava virtaldhde (ulkoinen sovitin)

Kayta AINOASTAAN taman laitteen mukana toimitettavaa irrotettavaa virtalahdetta.



1.2. Tekniset tiedot ja osaluettelo

1.2.1. Tekniset tiedot

Latausaseman syottdjannite

100-240 VAC, 50/60Hz, luokka II*

Puhdistimen nimellisjannite 25,4 VDC
Latausjannite 29,4 VDC
Laturin enimmaisteho 29,4 W**
Akun kapasiteetti 10 Ah / 6.4 Ah**
Puhdistimen nimellisteho 130 W
Suodattimen tilavuus 31
Puhdistimen mitat (P x S x K) 41 x42x28 cm
Pakkauksen mitat (P x S x K) 56 x 56 x 38 cm
Puhdistimen paino 8,9 kg
Paino pakattuna 15,5 kg
Imuleveys 230 mm
Suurin kayttosyvyys 4m
Suojaluokitus Latau-sa.sema IPX5
Puhdistin IPX8
Taajuusalueet 2 402 GHz - 2 484 GHz
Radiotaajuuden ldhetysteho 20,5 dBm

* Luokka II: laite, jossa on kaksinkertainen eristys tai vahvistettu eristys, ja joka ei edellytd maadoitusta.

** Mallikohtainen

1.2.2. Osaluettelo

A B

1.3. Toimintaperiaate

Puhdistin ei kuulu suodatusjarjestelmaan ja voi toimia itsendisesti, kun se on ladattu. Se liikkuu optimaalisesti ja puhdistaa

B - Kansi
C-Kahva
D - Harjat

G - Telaketjut

ne uima-altaan alueet, joita varten se on suunniteltu. Puhdistimen suodatin imee ja varastoi roskat.

Puhdistinta kdytetaan:

- Valitsemalla toimintatila ja kdynnistdmalla jakso puhdistimen takana olevalla kursorilla,

- Tai alypuhelimella tai tabletilla, joka on yhteensopiva iAqualink™-sovelluksen kanssa (katso "3. iAqualink™-

sovelluksen kaytto").

A - Pdasy suodattimeen

E - Akun merkkivalo

F - ON/OFF-kursori



1.4. Uima-altaan valmistelu

e Tama tuote on tarkoitettu kaytettdvaksi maan paalle asennetuissa ja pienissa maahan
upotetuissa uima-altaissa. Al kdyta tuotetta helposti purettavissa uima-altaissa.

e ALA kayta jatkojohtoa.

Laitetta on kaytettdva uima-allasvedessa, joka on laadultaan seuraavanlainen:

Veden lampdotila 10-35°C
pH 6,8-7,6
Vapaa kloori <3mg/l

e Kun uima-allas on erityisen likainen, etenkin kdytt6onoton aikana, poista kaikki suuret roskat haavilla laitteen
suorituskyvyn optimoimiseksi.
¢ Poista lampomittarit, lelut ja muut esineet, jotka voivat vahingoittaa laitetta.

2. Kaytto

2.1. Puhdistimen lataaminen

e Kayta vain mukana toimitettavaa laturia.
¢ Al3 anna puhdistimen akun tyhjenty3 kokonaan.

A e Lataa puhdistin tayteen ennen varastointia talven ajaksi.
e Al3 lataa puhdistinta alle 5 °C:n ja yli 35 °C limpétiloissa.
e Vilta puhdistimen altistamista suoralle auringonvalolle.

Puhdistimen lataaminen:

1. Kallista hieman ja aseta ensin liittimen alaosa (A) ja sitten yldosa (B).

2. Kytke laturi virtaldhteeseen ulkona vahintdan 3,5 metrin etaisyydelld uima-altaasta.

3. Tarkista, ettd puhdistin latautuu oikein: LED-valo vilkkuu, puhdistimesta kuuluu danimerkki ja telaketjut pyorivat, kun
laturi on kytkettyna. (katso "2.3. Merkkivalojen kuvaus").

4. Lataus sammuu automaattisesti heti, kun puhdistin on ladattu kokonaan tayteen. Kun puhdistin kytketdaan irti
laturista, LED-valot sammuvat 5 minuutin kuluttua.

A Jos akun tilan LED-merkkivalo on sammunut latauksen aikana, katso kohta "5.2. Vianmaaritys
puhdistinta ladattaessa".



2.2. Kayttoliittyman kuvaus

Laitteen takana olevan kayttoliittyman avulla voit valita puhdistustilan ja kdynnistad puhdistusjakson sekd saada
puhdistimen tilaan, akkuun tai yhteyteen liittyvia tietoja.

Sovelluksesta l6ytyy lisatoimintoja, katso "3. iAqualLink™-sovelluksen kayttd".

Nappaimet
Kursori (jakson kaynnistys, katso "2.4. Puhdistusjakson
< > kdynnistdminen")
Merkkivalot

D Akun tila
- @ Akun tila

e~
o D Wi-Fi-yhteyden tila

siirtadksesi puhdistimen pois valmiustilasta. Jos tdma ei toimi, aseta puhdistin takaisin latausasemaan

o Kun kaikki merkkivalot ovat sammuneet, puhdistin on valmiustilassa. Liu’uta kursoria vasemmalle tai oikealle
(puhdistin siirtyy pidempaan valmiustilaan, jos sita ei kdyteta 8 pdivaan).




2.3. Merkkivalojen kuvaus

Puhdistimen takaosassa oleva merkkivalo antaa tietoja puhdistimesta ja akun tilasta.

o Kun merkkivalo on sammunut, puhdistin on valmiustilassa. Tyénna kursoria alaspain herattadksesi puhdisti-
men. Jos puhdistin ei reagoi, kytke se takaisin latausjohtoon.

@:- > Vilkkuva merkkivalo

@ - Kiinted merkkivalo

@ Puhdistimen tilan merkkivalo

Merkkivalo Kuvaus

\" - ’J

- Valmis upotettavaksi
Sininen

. Jakso kaynnissa
Sininen

X I §

T‘!E' Puhdistinvirhe, katso "5.3.1. Puhdistinvirhe"

Punainen

D Latauksen merkkivalo

Merkkivalo Kuvaus
_. B Ladattu: kayttdvalmis, ladattu tdyteen
Vihrea
\" - ’J
ae Lataus kdynnissa (< 5h): valmis suorittamaan kokonaisen jakson
Vihrea
Or:m Osittain ladattu: voidaan kayttaa (lyhyempi kayttojakso)
® ¢ Jos puhdistin on kytketty laturiin: Lataus kdynnissa
Oranssi ¢ Jos puhdistin on kytketty irti laturista: Se on ladattava ja sita ei voi kdyttaa
Al
T‘!‘? Akkuvirhe, katso "5.3.2. Akkuvirhe"
Punainen

-
D Liitannan merkkivalo

Merkkivalo Kuvaus

Pois paalta Ei Wi-Fi-yhteytta
\" - ’J
i Parinmuodostus kaynnissa
Sininen
. Wi-Fi-yhteys muodostettu
Sininen



2.4. Puhdistusjakson kdynnistaminen

Noudata seuraavia ohjeita henkilovammojen tai materiaalivahinkojen valttamiseksi:
A e Uiminen on kiellettya laitteen ollessa uima-altaassa.

e Al kiyti laitetta shokkikloorauksen aikana. Odota, ettid altaan klooritaso on suositellulla
tasolla ennen puhdistimen upottamista uima-altaan veteen.

Puhdistusjakson kdynnistiminen: ~ _

1. Odota, ettd puhdistin on ladattu ( || vihrea kiintea tai vilkkuva merkkivalo) kdynnistaaksesi jakson.
2. Kun puhdistin on ladattu, kytke se irti laturista ja vie se uima-altaaseen.

3. Kaynnista jakso, katso "2.4.1. Puhdistusjakson kdynnistdminen".

4. Upota puhdistin altaaseen, katso "2.4.2. Puhdistimen upottaminen veteen".

2.4.1. Puhdistusjakson kdynnistaminen

e Liu’uta laitteen takana olevaa kursoria oikealle jakson kdynnistamiseksi.

* Merkkivalo @ vilkkuu ennen kuin puhdistin upotetaan veteen.

Vinkki: Puhdistustehon parantaminen

Automaattisen puhdistimen saannéllinen kaytto (ylittdmatta 3 jaksoa viikossa) auttaa sinua pitamaan altaan
aina puhtaana ja suodattimen vdhemman tukkeutuneena. On suositeltavaa kdynnistdd muutama jakso
ilman erittdin hienon roskan suodatinta suurempien roskien puhdistamiseksi, katso "4.2. Suodattimen
puhdistaminen" suodattimien purkamiseksi (Mallikohtainen).

o Uintikauden alussa kaynnistd useampi puhdistusjakso (kun olet ensin poistanut suuret roskat haavilla).

2.4.2. Puhdistimen upottaminen veteen

Puhdistusjakson kdynnistamisen jadlkeen (kursori oikealle, vihred LED-merkkivalo
palaa) sinulla on 5 minuuttia aikaa laittaa puhdistin veteen. Muuten joudut
aloittamaan jakson uudelleen.

1. Upota puhdistin veteen pystysuunnassa ja pida siita kiinni liikuttamalla sitd
kevyesti kaikkiin suuntiin, jotta laitteen sisalla oleva ilma poistuu.

2. Anna puhdistimen vajota uima-altaan pohjalle. Jakso kdynnistyy korkeintaan 40
sekuntia sen jalkeen, kun laite on tunnistanut veden.




2.5. Puhdistimen poistaminen vedesta

e Puhdistin voidaan poistaa vedestd puhdistusjakson aikana tangon avulla. Puhdistin sammuu
automaattisesti, kun se ei ole enda vedessa.

e Jakson lopussa puhdistin pysahtyy aina altaan reunaan.

Puhdistimen voi poistaa vedesta kolmella tavalla:

¢ Tap & Lift ™--jarjestelman avulla
¢ Koukun avulla

¢ jAqualink-sovelluksen avulla

2.5.1. Tap & Lift™-jarjestelmdn avulla

1. Puhdistin odottaa | 2. Kiinnita (mukana | 3. Napauta kerran | 4. Nosta laite kokonaan
pohjalla seindman toimitettu) koukku puhdistimen  kantta, vedestd kahvan avulla.
vierella. uima-altaalle jotta se nousee Puhdistin poistaa sen

tarkoitetun tangon vesirajaan.Puhdistimen sisdlla olevan veden
(myydaan erikseen) liikkumista voi edeltda takasuuttimen kautta
padhan. pieni viive. Jos Tap & painon keventdmiseksi.

Lift ™-jarjestelma ei
toimi, yritd napauttaa
puhdistimen toista
kohtaa.

Huomio: Riippuen puhdistimen asennosta jakson lopussa, voit myos aktivoida Tap & Lift-jarjestelman napauttamalla
kahvaa.

2.5.2. Koukun avulla

Kun puhdistinta ei ole kaytetty yli 8 pdivaan, se menee syvdan valmiustilaan. Nosta se vedesta koukun avulla ylla kuvatulla
tavalla.

1. Puhdistin odottaa | 2. Kiinnita (mukana | 3. Ota kiinni etukahvasta | 4. Nosta laite vedesta
pohjalla seinaman toimitettu) koukku ja nosta puhdistin kahvan avulla.
vierella. uima-altaalle pinnalle.
tarkoitetun tangon
(myydaan erikseen)
paahan.




2.5.3. iAqualLink™-sovelluksen avulla

1. Kun  Push-ilmoitukset on sallittu  (iAqualink™- | 2. Nosta laite kokonaan vedestd kahvan avulla.
sovelluksen puhelinasetukset), sovellus varoittaa jakson Puhdistin poistaa sen sisdlla olevan veden
pasttymisestd. Tastd hetkestd alkaen ja jakson 10 takasuuttimen kautta painon keventamiseksi.
viimeisen minuutin ajan puhdistin nousee vuorotellen
eri seindmia ylos vesirajaan asti, kunnes se nostetaan
pois kahvan avulla.

2.6. Puhdistimen varastointi

ﬁ ¢ Al3 anna puhdistimen akun tyhjentyi: lataa puhdistin aina kiyton jilkeen.
e Varastoi kaikki osat pois auringosta, kosteudelta ja sadolosuhteilta.



3. iAqualink™-sovelluksen kiytté

Mobiililaite Kodin Wi-Fi-
verkko

Puhdistin

(alypuhelin tai tabletti)

T T
SR )

iAqualLink™-sovellus on saatavilla iOS- ja Android-jarjestelmissa.

3.1. Puhdistimen ensimmainen konfigurointi

Ennen kuin asennat sovelluksen:

- Lataa puhdistin etukateen,
o - Kayta Wi-Fi-yhteydella varustettua alypuhelinta tai tablettia,

- Kayta puhdistimen yhteyden muodostamiseen Wi-Fi-verkkoa, jolla on tarpeeksi voimakas signaali: Wi-
Fi-signaali on kyettdva tunnistamaan puhdistimen kayttopaikassa. Muussa tapauksessa kayta teknista
ratkaisua, joka vahvistaa olemassa olevaa signaalia.

- Pida kodin Wi-Fi-verkon salasana kaden ulottuvilla

Lataa iAqualLink™-sovellus App Storesta (iOS) tai Google Play Storesta (Android).

1. Rekisterdidy tai kirjaudu sisaan. 2. Lisaa uusi laite painamalla kuvaketta F ja noudata
sovelluksen antamia ohjeita.

{AgqualLink
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3. Seuraa sovelluksessa naytettyja vaiheita. Tarvittaessa liu’uta kursori oikealle 10 sekunnin ajan, kunnes merkkivalo
-
D vilkkuu ja Bluetooth™ aktivoituu.

.

LT
o= = o=
Do U 0
Sammutettu Vilkkuva Kiintea

o Naytolla nakyy viesti ilmaisten, ettd Wi-Fi-yhteys on muodostettu puhdistimen ja kodin verkon vilille. (*)

o~

¢ Puhdistimen takana oleva merkkivalo E palaa.

o (*): Jos ndyttoon ilmestyy virheviesti tai yhteyden muodostaminen ei onnistu, katso lisdtietoja taulukosta
"5.4. iAqualink™-sovelluksen yhteyden vianmaaritys".

3.2. iAqualink™-sovelluksessa saatavilla olevat toiminnot

o Kun puhdistin on vedessa, iAqualink™-sovelluksen toiminnot eivit ole enaa kaytettavissa.

Kun puhdistin ei ole vedessa, voit tehda sovelluksella seuraavaa:

e Kaynnistaa jakson.

¢ Sovelluksessa saatavilla olevien puhdistusmallien kaytt6: Standardi malli noudattaa satunnaista reittia ja S-malli liikkuu
edestakaisin S-muotoista reittid pitkin. Tata tilaa suositellaan suorakulmaisille ja nelikulmaisille altaille ilman laattoja.

e Kdytd vianmadritystoimintoja virheilmoituksilla : paina varoitussymbolia A nahdaksesi vianmaaritysratkaisut,
katso "5.3. Kayttdjan halytykset".

¢ Helpottaa puhdistimen nostoa vedesta: Kun Push-ilmoitukset on sallittu (iAqualink™-sovelluksen puhelinasetukset),
sovellus halyttaa, kun puhdistin odottaa nostoa altaan reunalla (jakson viimeiset minuutit).

¢ Saa ilmoitus puhdistimen latauksen tilasta.

B Ladattu: kayttdvalmis

l4] Lataus kdynnissa: kayttévalmis
ra] Lataus kdynnissa

™ Osittain ladattu

Paina O Asetukset-valikossa ndhdaksesi milloin tahansa puhdistinta koskevia tietoja (sarjanumero...).




4. Huolto

o Vinkki: Varmista puhdistimen mahdollisimman pitka kiyttoika seuraavasti:
Tarkasta kerran kuussa kaikki ne osat, joiden huolto on selitetty tassa kappaleessa.

4.1. Puhdistimen puhdistaminen

Laite on puhdistettava sddnnéllisesti puhtaalla tai hieman saippuoidulla vedell3. Al3 kiyta liuotinaineita.
¢ Huuhtele laite runsaalla puhtaalla vedella.
¢ Al3 anna laitteen kuivua auringonvalossa uima-altaan reunalla.

4.2. Suodattimen puhdistaminen

A e Laitteen suorituskyky voi heikentyd, jos suodatin on tdynna tai likainen.
e Puhdista suodatin puhtaalla vedella jokaisen puhdistusjakson jalkeen.

1. Avaa puhdistin. 2. Poista suodatin.

—> Hienojen
roskien
suodatin

—— Erittdin hienojen
roskien suodatin

12
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5. Laita suodattimet takaisin puhdistimeen. 6. Sulje puhdistimen kansi.

* Mallikohtainen

Vinkki: Jos suodatin tukkeutuu

Puhdista suodatin happamalla liuoksella (esimerkiksi valkoviinietikalla) vahintaan kerran vuodessa. Suodatin
tukkeutuu, jos sita ei kdytetda useampaan kuukauteen (talvehtimisaika).

4.3. Harjan puhdistaminen
A Laitteen suorituskyky voi heiketd, jos harja on liian likainen tai jos sisdlle jaa jumiin roskia tai
esineita.

1. Puhdista harja puhtaalla vedella heti, kun laite on nostettu pois vedesta kunkin puhdistusjakson jalkeen, dldka odota,
ettad roskat kuivuvat.

2. Poista kaikki sisalle juuttuneet esineet tai roskat.

4.4. Kannen tiivisteen puhdistaminen

A Laitteen suorituskyky voi heiketd, jos roskat (padasiassa hiekka) juuttuvat kannen tiivisteen
alle, heikentden tarvittavaa tiivistysta.

Puhdista kannen tiiviste puhtaalla vedelld heti, kun laite on nostettu pois vedesta kunkin puhdistusjakson jalkeen, alaka
odota, etta roskat kuivuvat.

Vinkki: Laitteen eheyden sdilyttamiseksi ja optimaalisen suorituskyvyn takaamiseksi:

- On suositeltavaa vaihtaa suodatin ja harjat 2 vuoden valein,
- On suositeltavaa huomioida telaketjujen kulumisilmaisin ja vaihtaa ne heti, kun ilmaisin on kulunut.




4.5. Siipipyoran puhdistaminen

Valta vakavia loukkaantumisia seuraavasti:

A e Siipipyoran puhdistuksen aikana on kaytettdva kasineita
e Laite on kuivattava ennen siipipyoran puhdistamista. Puhdista se kuivassa paikassa.
e Varmista, etta puhdistin on kunnolla sammutettu ennen huollon suorittamista.

1. Liu’uta kursoria vasemmalle 20 sekunnin ajan puhdistimen sammuttamiseksi. Yksikdan merkkivalo ei saa palaa.

y:\

POIS PAALTA

5. Poista virtausohjain nostamalla | 6. Laita kdsineet kasiin ja veda siipipyoraa pitamalla siita lujasti kiinni ja nosta
sita. se pois.

7. Poista roskat (lehdet, kivet jne.), jotka voivat tukkia siipipyoran.

8. Laita puhdistin lataukseen herattadksesi sen. Katso "2.1. Puhdistimen lataaminen"

A Kun puhdistus on tehty, laita kdsineet kasiin, kiinnita siipipyora tiukasti paikoilleen ja aseta
virtausohjain takaisin paikoilleen kiertamalla se kiinni kasin. Aseta suodatin takaisin paikoilleen.

14
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4.6. Harjan vaihtaminen

1. Harja on varustettu kulumisilmaisimilla. Ilmaisinten
ja harjan paan valinen etdisyys kertoo, etta harja on
hyvassa kunnossa.

l y -l--.--/-,‘;_:"'—:_" — = =~
{ aTIE— [ AT/ O
M i, S T
Bl E — G _.h _4._-—'-""-'-.-_: L guz == -H-\"""——-—..

2. Kun kulumisilmaisimet ilmestyvét, harja on kulunut ja
se on vaihdettava.

3. Poista kulunut harja nostamalla kielekkeet rei'ista,
joissa ne ovat kiinni.

4. Aseta uusi harja tyontamalla reuna ilman kielekkeita
harjatukeen.

5. Rullaa harja tuen ympdrille ja liu'uta kielekkeet
kiinnitysreikiin ja veda kunkin kielekkeen pdats,
kunnes kielekkeen reuna on vedetty aukon lapi.

6. Leikkaa kielekkeet saksilla, jotta ne ovat liuskoja
alemmalla tasolla.

4.7. Akun vaihtaminen

A Vain patevd ammattilainen saa vaihtaa puhdistimen akkuyksikén: ota yhteys jilleenmyyjaan.



4.8. Talvehtiminen

¢ ALA anna puhdistimen akun tyhjentyi ennen talvehtimista.
e ALA jita puhdistinta veteen, kun siti ei kdyteta.

e ALA altista puhdistinta tulelle, liiallisille limpétiloille, helposti syttyville ldhteille tai uima-
A altaan ja kylpyloiden kemiallisille aineille.

e Varastoi kaikki osat pois auringosta, kosteudesta ja sddolosuhteilta Osien
varastointilampaotilavali: 5-20 °C
e Varastoi puhdistin kauas lasten ja lemmikkieldinten ulottuvilta.

Ennen talvehtimista lataa puhdistin tdyteen akun kdyttdidn sdilyttdmiseksi: merkkivalo D muuttuu vihredksi, kun
puhdistin on ladattu tdyteen. Puhdistin on ladattava ennen ensimmaista kdyttda seuraavan kauden aikana.

5. Vianmaaritys

Jos havaitset ongelman, tarkista seuraavat taulukot ennen kuin otat yhteyden jalleenmyyjaasi.

o Jos ongelmaa ei ole ratkaistu, ota yhteys jalleenmyyjaasi ja pyyda patevaa teknikkoa suorittamaan tarvittavat
toimenpiteet.

5.1. Vianmaaritys puhdistinta kidytettdessa

e Tee laitteen upotusvaiheet uudelleen (katso § "2.4. Puhdistusjakson
kdynnistaminen"), vaihtamalla upotuspaikkaa altaassa, kunnes loydat optimaalisen
paikan.

e Suodatin on tdynnd tai likainen: puhdista se (katso "4.2. Suodattimen
puhdistaminen").

e Puhdistin ei ollut tdayteen ladattu jakson kaynnistysvaiheessa, joten jakso oli
lyhyempi.

Puhdistin ei puhdista koko
allasta

e Llaitteen rungossa on ilmaa. Tee upotusvaiheet uudelleen (katso § "2.4.
Puhdistusjakson kdynnistaminen").

e Suodatin on tdynnad tai likainen: puhdista se (katso "4.2. Suodattimen
puhdistaminen").

Puhdistin ei pysy téysin uima- | * Jos suodatin pysyy tukossa puhdistuksen jalkeen: vaihda suodatin uuteen.
altaan pohjassa ¢ Laitteen ulkopuoli on taynna pikkuruisia kuplia:
- ja vedentaso on allassuodattimien alapuolella: sddda vedentaso.
- ja vedentaso on allassuodattimien tasolla: putkissa on liikaa happea. Ota yhteys
jalleenmyyjaan ar-
¢ Siipipyora on vioittunut. Ota yhteys jalleenmyyjaan a"

e Puhdistin ei systemaattisesti nouse seinda pitkin, kun se toimii Pohja + seinat +
vesiraja -tilassa. Tiheys vaihtelee jakson aikana.

e Suodatin on taynna tai likainen: puhdista se puhtaalla vedelld. Jos suodatin
tukkeutuu, puhdista SE happamalla liuoksella (esimerkiksi valkoviinietikka). Vaihda
suodatin tarvittaessa uuteen. Jos molemmat suodattimet ovat kaytossa, yrita
kayttaa vain hienon roskan suodatinta (musta). Jos se auttaa laitetta nousemaan,

Laite ei nouse (en&d) seinda suodatin on vaihdettava.
pitkin o Telaketjut ovat |0ystyneet: ota yhteys jalleenmyyjdan ja pyyda niiden vaihtamista
L

¢ Puhdista venttiili purkamatta sita.

e Vaikka vesi saattaa nayttda kirkkaalta, altaassa on mikroskooppisia levia, joita ei
nae paljaalla silmalla. Levat tekevat altaan reunoista liukkaita ja estavat puhdistinta
nousemasta. Tee shokkiklooraus ja laske pH-arvoa hieman. Al3 jat3 laitetta veteen
shokkikloorauksen ajaksi.
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Laite ei kerda roskia

Suodatin on taynna tai likainen: "4.2. Suodattimen
puhdistaminen").

Jos suodatin pysyy tukossa puhdistuksen jalkeen: vaihda suodatin uuteen.
Varmista, ettd _roskat/esineet eivat tuki suodattimen ldppda: ota vyhteys
jélleenmyyjééna}-
Roskat/esineet jaavat jumiin keskitukeen (kahden harjan vilissa) eikd laite keraa
niitd: puhdista harjat ja keskituki. Puhdista ne sadanndllisesti.

Roskat (padasiassa hiekka) jaavat jumiin kannen tiivisteeseen: puhdista kannen

tiiviste. Puhdista se jokaisen jakson jalkeen.

puhdista se (katso

Laite ei liikku kaynnistyksen
aikana.

Tarkista, ettd puhdistin on ladattu (akun merkkivalo on vihrea).
Tarkista, ettd puhdistusjakso on kdynnistetty ja merkkivalot palavat.

Suodattimia ei voi purkaa

Ota kiinni harmaan suodattimen alaosasta yhdella kddelld veda mustan suodattimen
kahvaa toisella kdadella.

Esine/roska on juuttunut kahden suodattimen viliin ja estdad niiden purkamisen:
poista esine/roska.

Laite pysyy pystyssa
puhdistusjakson lopussa

Puhdistimen kannessa on liikaa ilmaa.
Aseta puhdistin maahan ennen jakson kaynnistamista.

PJos puhdistinta ei kdyteta yli 5 minuuttiin: liu’uta kursori vasemmalle tai oikealle
puhdistimen herattamiseksi.
Jos tdma ei toimi, lataa puhdistin uudelleen.

Jos valot pysyvdat sammuneina, kun puhdistin on kytketty laturiin, irrota laturi ja
katso kohta "5.2. Vianmdaritys puhdistinta ladattaessa"

Kaikki ~ merkkivalot  ovat
sammuneet
Tap & Lift: puhdistimen

napautuksen ja liikkumisen
valilla on viive

Puhdistin heraa muutaman sekunnin kuluttua sen napauttamisesta ja nousee sita
vasten olevaa seindmaa yl0s.

Napauta ja nosta -toiminto on kaytettavissa vain, kun puhdistusjakso on paattynyt.

Puhdistin on PAALLA, mutta
se ei reagoi kun sitd kdytetaan

Tarkista, ettd puhdistin on ladattu (akun merkkivalo vilkkuu tai palaa vihreana).
Tarkista, ettd liukusaadin liukuu kunnolla keskiasentoon ja palaa sitten alkuperdiseen
asentoonsa.

Siipipydran tulisi PYORIA sykayksittdin veden tunnistamiseksi. Jos néin ei ole, varmista
ettd siipipyoraan ei ole jaanyt kiinni roskia (katso "4.5. Siipipydran puhdistaminen").
Puhdistimen LED-valo muuttuu VIHREAKSI, mutta siipipydra ei pyori ollenkaan: ota
yhteys jalleenmyyjaan.

Puhdistin ei mene PAALLE,
kun jakso kaynnistetdadn

Puhdistin menee POIS PAALTA, jos sit4 ei kdyteta pitkddn aikaan. Kytke laturi takaisin,
jotta puhdistin herad, sen jalkeen se on kadyttdvalmis, jos akku on ladattu tayteen.

Akku on tdysin tyhja. Kytke laturi puhdistimeen ja suorita taysi latausjakso.




5.2. Vianmaaritys puhdistinta ladattaessa

Laturi toimii oikein, kun:

o - Laturin LED-valo on vihred, kun se on kytketty virtaldhteeseen EIKA kytketty puhdistimeen.

- Laturin LED-valo on punainen, kun se on kytketty virtaldhteeseen ja se lataa puhdistinta. LED-valo
muuttuu vihredksi, kun puhdistin on ladattu.

e Tarkista, ettd puhdistin on kytketty laturiin, laturi on kytketty virtaldhteeseen,
ja etta se toimii oikein (katso @ylla).
¢ Jos puhdistimen LED-merkkivalo ei vielakaan pala, akkulohko on viallinen, ja
se taytyy vaihtaa. Tee seuraavaa
- Kytke puhdistin irti laturista,
- Erista puhdistin ulos pois suorasta auringonvalosta, yli 2 metrin etdisyydelle
rakennuksesta,
- Ota yhteys jalleenmyyjaasi ja pyyda lisdtietoja koko puhdistimen
kuljetuksesta Fluidran huoltokeskukseen.

U -merkkivalo ei ole paalla

e Tarkista, ettd laturi toimii oikein:
¢ Jos laturi ei toimi oikein, tarkista:
- Virtaldhde (kytke irti/kytke takaisin).
- Johdon kunto - jos johto on vioittunut, vaihda laturi.
- Laturin ulostuloliittimen kunto - jos kontakteissa on merkkeja ruostumisesta,
D -merkkivalo palaa, mutta se ei puhdista ne kun ne on kytketty irti tai vaihda laturi.
vilku - Puhdistimen kontaktien kunto - jos tapeissa on merkkeja ruostumisesta,
puhdista ne pienelld harjalla. Jos ongelma jatkuu laturiportin puhdistamisen
jalkeen, ota yhteys jalleenmyyjaasi.
e Varmista, ettd puhdistimen LED-valo vilkkuu oranssina tai vihrednd, kun se

kytketdan laturiin latausta varten. Jos ndin ei ole, kytke laturi irti ja ota yhteys
jalleenmyyjaasi.

g -merkkivalo vilkkuu punaisena | katso "5.3.2. Akkuvirhe"

U -merkkivalo vilkkuu oranssina
muutaman sekunnin tai minuutin
ajan, ja lakkaa sitten vilkkumasta ja
palaa vihredna & — @

Kytke laturi irti puhdistimesta. Jos n -merkkivalo sammuu sen sijaan, ettd se
nayttdisi puhdistimen lataustason, akku on vanhentunut, ja se on vaihdettava.
Ota yhteys jalleenmyyjaasi.
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5.3. Kayttdjan halytykset

Puhdistimen takana olevat merkkivalot vilkkuvat ilmaisten kayttajalle halytyksen. Tarkista vilkkuva merkkivalo ja noudata
alla annettuja vianmaaritysratkaisuja.

Tyhjenna virhe.

Kayttdjan halytykset 16ytyvat myos iAqualink™-sovelluksesta. Tyhjenna virhekoodi sovelluksessa painamalla

5.3.1. Puhdistinvirhe

Merkkivalo

Vilkkuva punainen

% O ¥

Kuvaus

Turvapysaytys

Viestintdvirhe

Ratkaisut

e Puhdistin on pysdhtynyt.
e Puhdistinkortti saa virtaa mutta ei vastaa.

Ota yhteys jilleenmyyjaén: ai

5

o

5

Oikea vetomoottori

Vasen vetomoottori

Oikean
vetomoottorin
kulutus

Vasemman
vetomoottorin
kulutus

e Jos

e Tarkista, ettd roskat eivat estd harjoja tai

telaketjuja pyorimasta vapaasti.

e Pyorita jokaista rengasta neljanneskierroksen

verran samaan suuntaan, kunnes ne
pyorivat sujuvasti. Pyorita jokaista rengasta
vastakkaiseen suuntaan, kunnes ne pyorivat
sujuvasti.

tdma ei ratkaise ongelmaa, ota
yhteys jilleenmyyjadn ja pyydad kattavaa
vianmaaritysta.

e >

o

Puhdistin veden
ulkopuolella

e Puhdista suodatin huolellisesti.
e Laita puhdistin takaisin veteen ravistamalla

sitd, jotta ilmakuplat poistuvat laitteesta.

e Kaynnista puhdistusjakso uudelleen.
e Jos

tdma ei ratkaise ongelmaa, ota
yhteys jdlleenmyyjddn ja pyyda kattavaa
vianmaaritysta.

Pumpun moottori

e Sammuta

laite kunnolla ennen
siipipyoran puhdistamista: laite ei saa olla
latausasemassa, pida kursoria vasemmalla,
kunnes kaikki merkkivalot sammuvat (noin 20
sekuntia). Tarkista, etta puhdistin on kunnolla
sammunut kaantamalld kursoria: yksikdan

merkkivalo ei saa syttya. Tarkista sitten,
ettd roskat tai karvat eivat tuki siipipyoraa.
Puhdistus on suoritettava veden ulkopuolella,
ja puhdistin on asetettava kuivalle pinnalle.

¢ Puhdista suodatin huolellisesti.
e Jos

tdma ei ratkaise ongelmaa, ota
yhteys jdlleenmyyjaan ja pyyda kattavaa
vianmaaritysta.

e >

Laiteohjelmiston
paivitysvirhe

e Puhdistin sammuu, silla akku on liian heikko

tai Wi-Fi on kytketty irti yli 60 minuutiksi.
Sammuta puhdistin kokonaan vahintdaan 1
minuutin ajaksi ja kdynnistd se uudelleen
lataamalla se. Pida puhdistin latauksessa.

e Tarkista, ettd puhdistin on liitetty Wi-Fi-

verkkoon (LED-valo on sininen ja palaa).

e Jos merkkivalo vilkkuu, avaa iAqualink™-

sovellus, valitse puhdistin ja

"Paivita".

napsauta

Jos puhdistin pysahtyy ennen jakson loppua mutta yksikdan merkkivalo ei vilku, kun puhdistin nostetaan pois
vedestd, lataa puhdistinta, jotta merkkivalo alkaa vilkkua.




5.3.2. Akkuvirhe

Merkkivalo Vilkkuva punainen

# %

punainen

Naytto
iAquaLink™-
sovelluksessa

Akkuvirhe

Akkulohko on viallinen ja se on
vaihdettava.

Kytke laturi irti.

Eristd puhdistin ulos, pois suorasta

auringonvalosta, yli 2 metrin pdahan
rakennuksesta.

Ota yhteys jalleenmyyjdan ja
pyyda lisatietoja koko puhdistimen
kuljettamisesta Fluidra-

huoltokeskukseen.

e e > e

punainen

Latausvirhe
(lilan kuuma)

Latausvirhe
(lilan kylma)

Laturin sijainnin tunnistettu lampétila
on puhdistimen lataamiseen
suositellun lampotilavalin
ulkopuolella (5-35 °C): Vaihda
lataussijaintia.

A

punainen

Latausvirhe

Tarkista, onko puhdistimen
latausportissa tai laturissa merkkeja
ruostumisesta. Puhdista ne pienella
harjalla.

Jos laturi on edelleen viallinen, ota

yhteys jalleenmyyjaan

Jos akussa ndkyy vaurioitumisen, ylikuumenemisen, vuodon tai veden tunkeutumisen merkkeja,
ala kytke laturia aldka kasittele akkua vaan yhteys jalleenmyyjaan.
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Liitettavyystila

-

e LED-valo D ei

pala.

-

e LED-valo D

palaa, mutta
Wi-Fi-yhteys ei
toimi (tai toimii
epasaannollisesti).
"Yhteysvirhe"-viesti
nakyy iAquaLink™-
sovelluksen
ndytossa.

Punainen piste
ilmestyy "Omat
laitteet” -listaan

Mahdolliset syyt

Laitetta ei ole ladattu

Laitetta ei ole yhdistetty
kodin Wi-Fi-verkkoon ja/

tai Internet-yhteys
katkennut

Heikko Wi-Fi-signaali*

on

5.4. iAqualink™-sovelluksen yhteyden vianmaaritys

Ratkaisut

¢ Tarkista Internet-yhteys - verkossa voi olla toimintahairioita.
e Tarkista, ettda Wi-Fi-signaali on tarpeeksi voimakas. Wi-Fi-

signaalin voimakkuuden voi tarkistaa usealla tavalla:

- Kytke kodin Wi-Fi-reititin (boksi) irti ja kytke se takaisin
paalle.

- Mene kannettavalla tietokoneella ohjauspaneeliin ja
tarkista verkkoyhteydet. Tarkista langattoman Wi-Fi-verkon
signaalin voimakkuus kannettavalla tietokoneella

- Asenna alypuhelimessa tai tabletissa iAqualLink™-sovellus.
Tarkista langattoman Wi-Fi-verkon signaalin voimakkuus.
Jos Wi-Fi-verkko on heikko, voit asentaa Wi-Fi-toistimen.

- Kdyta Wi-Fin analysointiin tarkoitettua sovellusta: 16ydat
useita iOS:lle tai Androidille.

Aseta puhdistin ensimmaisen konfiguraation aikana ldhelle

kodin Wi-Fi-reititinta (boksi) ja tee sitten konfigurointivaiheet

uudelleen (katso "3.1. Puhdistimen ensimmainen
konfigurointi").

-
Jos LED-valo D vilkkuu edelleen, voit asentaa Wi-Fi-

toistimen.

e Jos piste on punainen, kun puhdistin on ladattu, yhteys

toimii ja merkkivalo palaa vilkkumattomana, péivita naytto
(liv'uttamalla sormea ylhaaltd alas). Kun piste muuttuu
vihredksi: laite on kayttovalmis.

LED-valo @

on sininen ja
vilkkuu nopeasti.
Sovellukseen
ilmestyy viesti.

kaynnissa.

e Ohjelmiston paivitys on

¢ Odota paivityksen paattymista.

*Heikkoon Wi-Fi-signaaliin voi olla useita syita

- Reitittimen (boksi) ja puhdistimen vélinen etdisyys,

- Reititintyyppi (boksi),
- Reitittimen (boksi) ja puhdistimen erottavien seinien maara,

- Internetpalveluntarjoaja,

- jne.




Ttumaczenie z jezyka francuskiego

¢ Niniejsza instrukcja zawiera wskazéwki, ktérych nalezy przestrzega¢ podczas instalacji,
uzytkowania i konserwacji.

e Aby unikngé powainych lub Smiertelnych obrazen, szkéd materialnych i uniewaznienia
gwarancji, przed uzyciem przeczytaj ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa i gwarancje.

e Zachowaj cata dokumentacje produktu do wgladu przez caty okres eksploatacji urzadzenia

A i przekaz ja kolejnym uzytkownikom.

® Rozpowszechnianie lub modyfikowanie tego dokumentu w jakikolwiek sposdb jest zabronione
bez uprzedniej zgody producenta.

¢ Producent stale rozwija swoje produkty w celu poprawy ich jakosci i zastrzega sobie prawo do
catkowitej lub czesciowej zmiany cech produktu lub tresci tego dokumentu bez wczesniejszego
powiadomienia.
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1. Informacje przed uzyciem

1.1. Opis

A

9§
=

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B tadowarka (do uzytku w pomieszczeniach) v
Hak
C Kij basenowy (standardowy, brak w zestawie) jest niezbedny do v

wyciggniecia robota z wody.

D Filtrowanie podwdjne (150/60 ) +

E Pojedynczy filtr (150 ) v

‘/: Dostarczane w zestawie

+. Dostepne jako wyposazenie opcjonalne

:D_D_C Wymienny zasilacz (adapter zewnetrzny)

Uzywac¢ WYLACZNIE wymiennego zasilacza dostarczonego z urzadzeniem.



1.2. Dane techniczne i oznakowanie

1.2.1. Charakterystyka techniczna

Napiecie zasilania stacji tadujgce;j

100-240 V AC, 50/60 Hz, Klasa II*

Napiecie znamionowe robota 25,4V DC
Napiecie fadowania 29,4V DC
Maksymalna moc tadowarki 29,4 W**
Pojemnos$¢ akumulatora 10 Ah / 6,4 Ah**
Moc znamionowa robota 130 W
Pojemnosd¢ filtra 31

Wymiary robota (dt. x gt. x wys.):

41 x42 x28 cm

Wymiary opakowania (df. x gt. x wys.):

56 x 56 x 38 cm

Ciezar robota 8,9 kg
Ciezar w opakowaniu 15,5 kg
Szerokos$¢ zasysania 230 mm
Maksymalna gtebokos¢ robocza 4m

) Stacja tadujaca IPX5
Wskaznik ochrony

Robot IPX8

Pasma czestotliwosci 2402-2484 GHz
Moc emisji fal radiowych 20,5 dBm

*Klasa Il: urzgdzenie z podwdjng izolacjg lub wzmocniongq izolacjq, ktdre nie wymaga uziemienia.

** W zaleznosci od modelu

1.2.2. Oznakowanie

A B

1.3. Zasada dziatania

Robot jest niezalezny od systemu filtrowania i moze dziata¢ samodzielnie po natadowaniu. Robot porusza sie w optymalny
sposob, aby wyczysci¢ wszystkie strefy basenu, dla ktérego zostat zaprojektowany. Zanieczyszczenia sg zasysane

i zatrzymywane w filtrze robota.

Robot moze by¢ sterowany:

A — Dostep do filtra

B — Pokrywa
C - Uchwyt
D — Szczotki

E — Wskaznik akumulatora

F — Suwak ON/OFF

G — Gasienice

- poprzez wybranie trybu pracy i uruchomienie cyklu suwakiem z tytu robota;

- poprzez smartfona lub tablet kompatybilny z aplikacjg iAquaLink™ (patrz "3. Uzywanie aplikacji iAquaLink™").

1.4. Przygotowanie basenu



® Produkt jest przeznaczony do uzytku w basenach naziemnych i w matych basenach wkopanych
w ziemie. Nie wolno uzywac go w basenach tatwo demontowanych.

e NIE uzywac przedtuzacza.

Urzadzenie musi by¢ uzywane w wodzie basenowej, ktérej jakosc jest nastepujaca:

Temperatura wody 0d 10°C do 35°C
pH 0d 6,8do 7,6
Wolny chlor <3 mg/I

e Aby zapewni¢ optymalne dziatanie urzadzenia, kiedy basen jest bardzo brudny, szczegdlnie po pierwszej instalacji,
nalezy usung¢ najwieksze zanieczyszczenia recznie za pomocg siatki.
¢ Usunac¢ termometry, zabawki i inne przedmioty, ktére mogg uszkodzi¢ urzgdzenie.

2. Uzycie

2.1. tadowanie robota

e Uzywac wyfacznie dotaczonej fadowarki.

¢ Nie pozostawiac catkowicie roztadowanego robota.
A e Natadowac w petni robota przed zimowaniem.
Nie tadowac robota w temperaturach ponizej 5°C i powyzej 35°C.
Nie narazac robota na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

tadowanie robota:
1. Pochyli¢ lekko i najpierw wsung¢ dolng czes¢ ztgcza (A), a nastepnie wsungc gorng czesc (B).
2. Podtaczy¢ tadowarke do zewnetrznego gniazda pragdowego w odlegtosci co najmniej 3,5 m od basenu.
3. Sprawdazié, czy robot czyszczacy prawidtowo sie taduje: dioda miga, odkurzacz wydaje dzwiek i obracajg sie gasienice,
gdy tadowarka jest podtgczona (patrz "2.3. Opis lampek").
4. tadowanie konczy sie automatycznie po catkowitym natadowaniu robota czyszczacego. Po odtgczeniu robota od
tadowarki diody LED gasng po 5 minutach.

A Jesli dioda LED stanu baterii nie swieci sie podczas fadowania, patrz "5.2. Rozwigzywanie
problemdéw podczas tadowania robota czyszczacego".



2.2. Opis interfejsu

Dzieki interfejsowi znajdujacemu sie z tytu urzadzenia mozna wybrac tryb czyszczenia i uruchomié cykl czyszczenia,
a takze uzyskac informacje na temat stanu robota, akumulatora czy tgcznosci.

W aplikacji dostepne sg dodatkowe funkcje, patrz "3. Uzywanie aplikacji iAquaLink™".

Przyciski

Kursor (uruchomienie cyklu, patrz "2.4. Rozpoczecie cyklu
< > czyszczenia")

Lampki kontrolne

D Stan akumulatora
- @ Stan akumulatora
~
o D Stan potgczenia Wi-Fi

w prawo, aby go uruchomic. Jezeli to nie zadziata, umiesci¢ robot z powrotem na stacji tadujacej (robot

o Gdy wszystkie lampki sg wytgczone, robot znajduje sie w trybie czuwania. Przeciggna¢ suwak w lewo lub
przechodzi w stan hibernacji po 8 dniach nieuzywania).




2.3. Opis lampek

Lampka z tytu odkurzacza informuje o stanie odkurzacza i akumulatora.

o Gdy lampka jest wytgczona, robot znajduje sie w trybie czuwania. Przesun suwak w dét, aby go wiaczy¢. Jesli
to nie przyniesie efektu, ponownie podtacz odkurzacz do kabla tadowania.

- >Lampka kontrolna miga

@ - Lampka kontrolna $wieci sie na state

@ Lampka kontrolna stanu robota

Lampka kontrolna Opis

|
@
=@

i)

Niebieski

Gotowy do zanurzenia

Niebieski

Cykl w toku

L)
¥

Czerwony

Btad robota, patrz "5.3.1. Btad robota"

D Lampka kontrolna tadowania

Lampka kontrolna

,. Natadowany: gotowy do uzycia, fadowanie zakonczone
Zielony
\" - ’J
T‘!‘T W trakcie tadowania (<5 h): gotowy do wykonania petnego cyklu
Zielony
., Czesciowo natadowany: moze by¢ uzyty (cykl bedzie krétszy)
Pomaranczowy
® o Jezeli robot jest podtaczony do tadowarki: w trakcie tadowania
Pomarariczowy e Jezeli robot jest odtaczony od tadowarki: nalezy go roztadowac i przestac uzywacé
LK)
T‘!‘? Btad akumulatora, patrz "5.3.2. Btad akumulatora"
Czerwony

-
D Lampka kontrolna tgcznosci

Lampka kontrolna Opis
Off Brak potaczenia z Wi-Fi
VLA
:!: W trakcie parowania
Niebieski
[ ) -
Pot Wi-F
Niebieski ofqczony z Wi-H




2.4. Rozpoczecie cyklu czyszczenia

Aby uniknac ryzyka obrazen lub uszkodzenia mienia, nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi

instrukcjami:
A e Kapiel jest zabroniona, gdy urzadzenie znajduje sie w basenie.
e Nie uzywa¢ urzadzenia, kiedy w basenie wykonywane jest chlorowanie szokowe — nalezy
poczekaé, az poziom chloru osiggnie zalecang wartos¢ przed ponownym zanurzeniem robota.

Uruchamianie cyklu czyszczenia: .

1. Poczeka¢, az robot zostanie w petni natadowany (|| lampka zielona na state lub migajaca) przed uruchomieniem
cyklu.

2. Po natadowaniu odtgczy¢ go od tadowarki i zanies¢ do basenu.

3. Uruchomié cykl, patrz "2.4.1. Uruchomienie cyklu czyszczenia".

4. Zanurzyc¢ robota, patrz "2.4.2. Zanurzanie robota".

2.4.1. Uruchomienie cyklu czyszczenia

® Przesung¢ suwak z tytu urzgdzenia w prawo, aby rozpoczac cykl.

e Lampka @ miga w oczekiwaniu na umieszczenie robota w wodzie.

Porada: Popraw efektywnos¢ czyszczenia

Na poczatku sezonu kapielowego uruchomié kilka cykli czyszczenia (po usunieciu duzych zanieczyszczen

o za pomocy siatki zanurzeniowej). Regularne stosowanie robota czyszczacego (bez przekraczania 3 cykli
tygodniowo) pozwoli cieszy¢ sie czystoscig basenu, a filtr bedzie zatkany w mniejszym stopniu. Zalecamy
wykonanie kilku cykli bez filtra bardzo drobnych zanieczyszczen, aby wykonac¢ jedynie czyszczenie bardziej
ogblne — patrz "4.2. Czyszczenie filtra", aby wymontowac filtry (W zaleznosci od modelu).

2.4.2. Zanurzanie robota

Po rozpoczeciu cyklu (suwak przesuniety w prawo, zapalona zielona dioda) pozostaje
5 minut na zanurzenie robota czyszczacego w wodzie. W przeciwnym razie trzeba
zacza¢ od nowa.

1. Zanurza¢ urzadzenie w wodzie pionowo, przytrzymujac je i poruszajac nim lekko
we wszystkich kierunkach, aby usung¢ znajdujgce sie w nim powietrze.

2. Zaczekaé, az robot opadnie na dno basenu. Cykl rozpocznie sie najpdziniej
40 sekund po wykryciu wody.




2.5. Wyciagniecie robota z wody

e Mozna wyciggnac¢ urzadzenie z wody w trakcie cyklu, uzywajac kija basenowego; robot zatrzyma sie
automatycznie po wyjeciu z wody.

e Po zakonczeniu cyklu robot zawsze zatrzymuje sie u dotu Sciany.

3 sposoby wyjmowania robota z wody:
e Za pomoca systemu Tap & Lift™
e Za pomocg haka

e Za pomocg aplikacji iAqualink

2.5.1. Za pomoca systemu Tap & Lift™

1. Robot czeka u dotu | 2. Zamocowa¢d hak | 3. Uderzy¢ raz w pokrywe | 4. Uzy¢ uchwytu, aby
sciany. (w zestawie) do korca robota, aby robot wyciggnaé go z wody.
kija basenowego (brak podniodst sie do linii Robot wyrzuca
w zestawie). wodnej. Moze wystgpic wode strumieniem
pewne opdinienie, skierowanym do tytu,
zanim robot zacznie sie aby zmniejszy¢ swdj
poruszac. Jezeli system ciezar.
Tap & Lift™ nie dziata,
nalezy sprébowat
stukng¢ w inng czesé
robota.

Uwaga: w zaleznosci od potozenia robota na koncu cyklu mozna rowniez aktywowac Tap & Lift poprzez stukniecie
w uchwyt.

2.5.2. Za pomoca haka

Po okresie bezczynnosci trwajgcym ponad 8 dni robot przechodzi w gteboki sen. Nalezy wyjgé go z wody za pomoca haka,
jak opisano ponizej.

1. Robot czeka u doftu | 2. Zamocowad hak | 3. Chwyci¢przedniuchwyt | 4. Uzy¢ uchwytu, aby
Sciany. (w zestawie) na konca i wyciggnac robota na wyciggnac go z wody.
kija basenowego (brak powierzchnie.
w zestawie).

N
iy




2.5.3. Za pomoca aplikacji iAquaLink™

1. Jezeli powiadomienia push zostaty wigczone (ustawienia
aplikacji iAqualink™ w telefonie), aplikacja informuje
o zakonczeniu cyklu. Od tego momentu i przez ostatnie
10 minut cyklu robot kolejno bedzie wchodzit na rézne
Sciany i czekat przy linii wody, az zostanie wyjety za
pomocy uchwytu.

2. Uzy¢ uchwytu, aby wyciggnaé¢ go z wody. Robot
wyrzuca wode strumieniem skierowanym do tytu,
aby zmniejszy¢ swdj ciezar.

2.6. Chowanie robota

E * Nie zostawia¢ roztadowanego robota — tadowa¢ urzadzenie po kazdym uzyciu.

e Wszystkie elementy powinny byc przechowywane w miejscu chronionym przed bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych, wilgoci i czynnikow atmosferycznych.




3. Uzywanie aplikacji iAquaLink™

Urzadzenie mobilne Domowa sie¢
Wi-Fi

Robot

(smartfon lub tablet)

Aplikacja iAquaLink™ jest dostepna na systemy operacyjne iOS i Android.

3.1. Pierwsza konfiguracja robota

Przed rozpoczeciem instalowania aplikacji nalezy:
- natadowac urzadzenie;
- uzy¢ smartfona lub tabletu z funkcjg Wi-Fi;
o - korzystac z sieci Wi-Fi z sygnatem wystarczajgco silnym, aby potgczy¢ sie z robotem: sygnat Wi-Fi musi
by¢ mozliwy do odebrania w miejscu, w ktdrym urzadzenie jest uzywane. W przeciwnym razie nalezy
zastosowac rozwigzanie techniczne wzmacniajace istniejgcy sygnat;

- przygotowac hasto do domowej sieci Wi-Fi.

Pobra¢ aplikacje iAquaLink™, dostepng w App Store (iOS) lub Google Play Store (Android).

1. Zalogowaé sie lub zarejestrowac. 2. Nacisna¢ ikone *, aby doda¢ nowe urzadzenie
i postepowac zgodnie z instrukcjami aplikacji.

{AgqualLink
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3. Postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji. W razie potrzeby przesungé suwak w prawo
-
i przytrzymac go przez 10 sekund, az lampka kontrolna D zacznie migaé, potwierdzajgc wtgczenie funkcji

Bluetooth™.
q I ’
\

LT

o= O= o=
Do"U—> 0
Wytaczona Miganie Stafa

e Komunikat na ekranie informuje, ze potaczenie Wi-Fi zostato prawidlowo nawigzane miedzy robotem a siecig
stacjonarna. (*)
= .
e Lampka kontrolna 2 tytu robota jest zapalona.

o

o (*): Jesli pojawi sie komunikat o btedzie lub nawigzanie potgczenia nie powiedzie sie, nalezy zapoznac sie
z tabelg "5.4. Pomoc diagnostyczna dotyczgca potgczenia z aplikacjg iAquaLink™".

3.2. Funkcje dostepne w aplikacji iAqualink™

o Kiedy robot czyszczacy jest w wodzie, funkcje aplikacji iAqualink™ nie s3 juz dostepne.

Gdy robot znajduje sie poza wodg, aplikacja umozliwia:

e rozpoczecie cyklu;

¢ Dostep do wzorcéw czyszczenia dostepnych tylko w aplikacji: wzorzec standardowy porusza sie po losowej $ciezce,
a wzorzec S porusza sie tam i z powrotem po Sciezce w ksztafcie litery S. Ten tryb jest zalecany dla basendéw
prostokatnych i kwadratowych bez ptytek.

e dostep do funkcji pomocy diagnostycznej za posrednictwem komunikatow o btedach: nacisng¢ symbol ostrzezenia,

aby wyswietli¢ rozwigzania problemoéw — patrz "5.3. Ostrzezenia dla uzytkownikéw";

e utatwienie wyjecia z wody: po wtaczeniu powiadomien push (ustawienia aplikacji iAqualink™ w telefonie) aplikacja
ostrzega, gdy robot oczekuje na zabranie ze szczytu sciany (ostatnie minuty cyklu);

e otrzymywanie powiadomien o poziomie natadowania robota.

B Natadowany: gotowy do uzycia

l4] W trakcie fadowania: gotowy do uzycia
ral W trakcie tadowania

™ Czesciowo natadowany

Wocisng¢ w Omenu Ustawienia, aby przejs¢ w dowolnym momencie do niektdrych informacji dotyczacych robota
(numer seryjny itd.).



4. Konserwacja

o Wskazdéwki: jak zapewnié jak najdtuzsze uzytkowanie robota

Raz w miesigcu wykonac kontrole wszystkich czesci, ktdrych konserwacja zostata szczegétowo opisana
w tym rozdziale.

4.1. Czyszczenie robota

Urzadzenie powinno by¢ regularnie czyszczone czysta wodg lub wodga z niewielka iloscig mydtfa. Nie nalezy uzywad
rozpuszczalnikdw.

¢ Obficie sptukac urzadzenie czystg woda.

¢ Nie pozostawia¢ urzadzenia do wyschniecia na storicu na brzegu basenu.

4.2. Czyszczenie filtra

A e Wydajnosc¢ urzgdzenia moze sie zmniejszyc, jesli filtr jest petny lub zabrudzony.
e Czyscic filtr czystg wod3a po kazdym cyklu czyszczenia.

1. Otworzy¢ robota. 2. Wyjac filtr.

—> Filtr drobnych

t zanieczyszczen

———> Filtr bardzo
drobnych
zanieczyszczen

12
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5. Umiescié filtry z powrotem w robocie. 6. Zamknga¢ pokrywe robota.

* W zaleznosci od modelu

Porada: w przypadku zatkania filtra

o Co najmniej raz w roku wyczyscié filtr kwasnym roztworem (na przyktad biatym octem). Filtr zatyka sie, gdy
nie jest uzywany przez kilka miesiecy (okres zimowy).

4.3. Czyszczenie szczotki
Wydajnosc¢urzadzeniamoze sie zmniejszy¢, jesliszczotkajest zbyt brudnalubjeslizanieczyszczenia
lub przedmioty utkng w srodku.

1. Wyczysci¢ szczotke czystg wodg natychmiast po wyjeciu urzadzenia po kazdym cyklu czyszczenia, nie czekajgc na

wyschniecie zanieczyszczen.
2. Usung¢ wszelkie przedmioty lub zanieczyszczenia, ktére utknety w sSrodku.

4.4. Czyszczenie uszczelki pokrywy

Wydajnos¢ urzadzenia moze sie zmniejszyc, jezeli zanieczyszczenia (gtownie piasek) przedostang
sie pod uszczelke pokrywy, uniemozliwiajac zachowanie wymaganej szczelnosci.

Wyczyscic uszczelke pokrywy czystg wodg zaraz po wyciggnieciu robota z wody po kazdym cyklu czyszczenia, nie czekajac,
az zanieczyszczenia wyschna.

Porada: jak zachowa¢ integralno$¢ urzadzenia i zagwarantowac optymalny poziom jego wydajnosci:

o - Zaleca sie wymiane filtr i szczotek co 2 lata,
- Nalezy sprawdza¢ wskaznik zuzycia na gasienicach i przeprowadzac ich wymiane, gdy tylko pozycja
wskaznika zostanie osiggnieta.




4.5. Czyszczenie $migla

Aby unikna¢ ryzyka powaznych obrazen:
Q e podczas konserwacji Smigta nalezy koniecznie nosic rekawice @,

* przed przystapieniem do czyszczenia $migta koniecznie wysuszy¢ urzadzenie w suchym
miejscu;

e przed rozpoczeciem konserwacji upewnic sie, ze robot jest catkowicie wytgczony.

1. Przesungé suwak w lewo przez 20 sekund, aby wytaczy¢ robota. Zadna lampka kontrolna nie powinna sie zapalié.

5. Wyja¢ prowadnice przeptywu,
podnoszac j3.

7. Usuna¢ wszystkie zanieczyszczenia (liscie, kamyki itd.), ktére mogtyby zablokowa¢ smigto.

8. Podtaczy¢ robota do tadowania, aby go obudzié. Patrz "2.1. tadowanie robota"

A Po zakornczonym czyszczeniu zatozy¢ rekawice, zatozy¢ Smigto i umiesci¢ prowadnice przeptywu
z powrotem na miejscu, dokrecajac ja recznie. Wtozyc filtr na swoje miejsce.

14
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4.6. Wymiana szczotki

1. Szczotka jest wyposazona we wskazniki zuzycia,
odsuniecie wskaznikéw od konca szczotki oznacza, ze
szczotka jest w dobrym stanie.

—_———— -;.";“____J;;—r'--—a—-n
: _.__,_-d";' E_-j‘ === o

2. Kiedy pojawiajg sie wskazniki zuzycia, szczotka jest
zuzyta i nalezy jg wymienid.

3. Aby usung zuzytg szczotke, wyjaé wypustki z
otwordw, w ktérych sg przymocowane.

4. Aby zatozy¢ nowg szczotke, wsungé krawedZ bez
wypustki pod uchwyt szczotki.

5. Obrdci¢ szczotke wokodt jej uchwytu, wsunac zaczepy
w otwory montazowe i pociggna¢ koniec kazdego
zaczepu, aby przetozy¢ jego krawedz przez szczeline.

6. Odcig¢ wypustki nozyczkami tak, aby znajdowaty na
ponizej poziomu listewek.

4.7. Wymiana akumulatora

A

skontaktowac sie z odsprzedawcy.

Akumulator robota moze by¢ wymieniany wytacznie przez wykwalifikowanego specjaliste:




4.8. Zimowanie

e NIE pozostawia¢ roztadowanego robota przez catg zime.
¢ NIE pozostawiac robota w wodzie, gdy nie jest uzywany.

e NIE wystawiaé robota na dziatanie ognia, nadmiernych temperatur, zrédet zaptonu, chemii
A basenowej i produktow spa.

® Przechowywac wszystkie elementy w miejscu chronionym przed bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych, wilgoci, czynnikbw atmosferycznych. Zakres temperatury
przechowywania: 5-20°C.

* Przechowywac urzadzenie w miejscu niedostepnym dla dzieci i zwierzat domowych.

Przed zimowaniem w petni natadowad robota, aby utrzymaé zywotnos¢ akumulatora: lampka D Swieci na zielono, gdy

robot jest w petni natadowany. Robot musi zosta¢ natadowany przed pierwszym uzyciem w przysztym sezonie.

5. Rozwigzywanie problemow

Jesli wystgpi problem, sprawdz ponizsze tabele, zanim skontaktujesz sie ze sprzedawca.

o Jesli problem nie zostanie rozwigzany, skontaktuj sie ze sprzedawca w sprawie czynnosci, ktére powinien
wykona¢ wykwalifikowany technik.

5.1. Rozwigzywanie problemdéw w trakcie pracy robota czyszczacego

Robot nie czysci catego
basenu

* Przeprowadzi¢ ponownie poszczegdlne etapy zanurzenia (patrz punkt "2.4.

Rozpoczecie cyklu czyszczenia"), zmieniajgc miejsce zanurzenia w basenie, aby
znalez¢ optymalng lokalizacje.

Filtr jest petny lub brudny: wyczysci¢ go (patrz "4.2. Czyszczenie filtra").

Robot nie byt w petni natadowany w momencie uruchomienia cyklu, wiec cykl zostat
skrécony.

Robot nie przylega catkowicie
do dna basenu

W kadtubie urzadzenia nadal znajduje sie powietrze. Przeprowadzi¢ ponownie

poszczegodlne etapy zanurzenia (patrz punkt "2.4. Rozpoczecie cyklu czyszczenia").

Filtr jest petny lub brudny: wyczysci¢ go (patrz "4.2. Czyszczenie filtra").

Jesli mimo czyszczenia filtr pozostaje zatkany: wymienié go.

Na zewnetrznej stronie urzgdzenia wida¢ mate pecherzyki:

- Poziom wody znajduje sie ponizej skimmerdw: dostosowac¢ poziom wody.

- Poziom wody jest rowny z poziomem skimmeréw: zbyt duzo powietrza w uktadzie
hydraulicznym. Skontaktowac sie ze sprzedawca ar-

Smigto jest uszkodzone. Skontaktowa¢ sie ze sprzedawca a"

Urzadzenie nie wspina sie lub
nie wspina sie na $ciane

W trybach Dno/Sciany/Linia wodna robot nie zawsze wspina sie po $cianach.
Czestotliwos¢ zmienia sie w trakcie wykonywania cyklu.

Filtr jest petny lub brudny: wyczysci¢ go czystg wodg. W przypadku zatkania filtra
wyczysci¢ go kwasnym roztworem (na przyktad biatym octem). W razie potrzeby
wymieni¢ filtr. W przypadku podwdjnego filtrowania uzyé tylko filtra drobnych
zanieczyszczen (czarnego). Jesli utatwi to wspinanie sie urzadzenia, nalezy wymienié
filtr.

Gasienice sg poluzowane: skontaktowac sie ze sprzedawcg, aby przeprowadzi¢ ich
wymiane g=&

Wyczysci¢ klape, nie demontujac jej.

Chociaz woda wydaje sie czysta, mikroskopijne glony niewidoczne gotym okiem
sg obecne w basenie, co powoduje, ze Sciany s3 Sliskie i uniemozliwiajg wspinanie
sie urzadzenia. Wykona¢ chlorowanie szkodowe i nieznacznie obnizy¢ pH. Nie
pozostawia¢ urzgdzenia w wodzie podczas chlorowania szokowego.
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Urzadzenie nie zbiera

zanieczyszczen

Filtr jest przepetniony lub brudny: wyczysci¢ go (patrz "4.2. Czyszczenie filtra").

Jesli mimo czyszczenia filtr pozostaje zatkany: wymienié go.

Upewnic¢ sie, ze zanieczyszczenia/przedmioty nie blokujg dostepu do klapy filtra:
skontaktowac sie ze sprzedawcy g‘-

Zanieczyszczenia/przedmioty utknety w zacisku (miedzy dwiema szczotkami) i nie sg
zbierane: wyczysci¢ szczotki i zacisk. Czyscic je regularnie.

Zanieczyszczenia (gtdownie piasek) utknety w uszczelce pokrywy: wyczyscic uszczelke
pokrywy. Czysci¢ jg po kazdym cyklu.

Po uruchomieniu urzadzenie
nie wykonuje zadnego ruchu

Sprawdzi¢, czy robot jest natadowany (lampka akumulatora swieci na zielono).
Sprawdzi¢, czy cykl czyszczenia zostat rozpoczety i czy lampki Swieca sie.

Nie mozna wyciggnaé¢ obu
filtrow.

Chwyci¢ dolng czes¢ szarego filtra jedna reka i pociggnac za uchwyt czarnego filtra
druga reka.

Przedmiot/zanieczyszczenia utknety miedzy dwoma filtrami i uniemozliwiajg ich
demontaz: usungcd je.

Urzadzenie pozostaje
W pozycji pionowej po
zakonczeniu cyklu czyszczenia

Jest za duzo powietrza w pokrywie robota czyszczacego.
Umiescic¢ robota w pozycji spoczynkowe] przed rozpoczeciem cyklu.

Wszystkie lampki sg zgaszone.

Jesli robot czyszczacy pozostaje bezczynny przez ponad 5 minut: przesun
kursor w lewo lub w prawo, aby go wybudzic.

Jesli to nie zadziata, nataduj robota czyszczacego.

Jesli pozostajg wytgczone po podtgczeniu robota czyszczgcego do tadowarki, odtgcz
tadowarke i patrz "5.2. Rozwigzywanie probleméw podczas tadowania robota
czyszczacego".

Tap & Lift: istnieje opdznienie
miedzy dotknieciem
a ruchem robota

Robot budzi sie kilka sekund po dotknieciu i wspina sie na Sciane przed soba.
Funkcja ,Tap & Lift” jest dostepna dopiero po zakoriczeniu cyklu czyszczenia.

Robot czyszczacy jest
WLACZONY, ale nie reaguje
przy prébie sterowania

Sprawdzi¢, czy robot czyszczacy jest natadowany (wskaznik baterii miga lub Swieci
na state na zielono).

Sprawdzi¢, czy suwak poprawnie przesuwa sie do srodkowej pozycji, a nastepnie
wraca do swojej poczatkowej pozycji.

Smigto powinno wigczaé sie okresowo, aby wykrywaé wode. Jezeli nie, upewnic¢ sie,
ze zadne zanieczyszczenia nie blokujg Smigta (patrz "4.5. Czyszczenie $migta").
Dioda LED robota czyszczgcego zmienia kolor na NIEBIESKI, ale smigto w ogdle sie
nie kreci: skontaktowac sie ze sprzedawca.

Robot czyszczacy nie wtgcza
sie po rozpoczeciu cyklu

Robot czyszczacy wytgcza sie po dtugim okresie bezczynnosci: podtgczy¢ ponownie
fadowarke, aby go obudzi¢, a nastepnie jest gotowy do cyklu, jesli akumulator jest
natadowany.

Akumulator jest catkowicie roztadowany: podtgczy¢ tadowarke i wykonaé petny cykl
fadowania.




5.2. Rozwigzywanie problemow podczas tadowania robota czyszczacego

tadowarka dziata prawidtowo, gdy:

podtaczona do robota czyszczgcego.

- Dioda LED na tadowarce $wieci na czerwono, gdy tadowarka jest podtgczona do zasilania i faduje robota
czyszczacego. Dioda LED zmienia kolor na zielony, gdy robot czyszczacy jest natadowany.

o - Dioda LED na tadowarce swieci na zielono, gdy tadowarka jest podtgczona do zasilania, ale NIE jest

e Sprawdzi¢, czy robot czyszczacy jest podtgczony do tadowarki, czy tadowarka
jest podtgczona do zasilania oraz czy dziata prawidtowo (patrz Opowyiej).
e Jesli dioda LED na robocie czyszczagcym nadal sie nie witacza, bateria jest
uszkodzona i trzeba jg wymienié. Wykonaj nastepujgce czynnosci:
- Odtacz robota czyszczacego od stacji.
- Umies¢ robota czyszczacego na zewnatrz, z dala od bezposredniego swiatta
stonecznego, w odlegtosci ponad 2 m od budynku.
- Aby uzyska¢ informacje dotyczace transportu kompletnego robota
czyszczacego do serwisu naprawczego firmy Fluidra, skontaktuj sie ze
sprzedawca.

Wskaznik D jest wytaczony

e Sprawdz, czy fadowarka dziata prawidtowo:
e Jesli tadowarka nie dziata prawidtowo, sprawdz:

- zasilanie (odtacz/podtacz);

- stan przewodu — jesli jest uszkodzony, wymien tadowarke;

- stan wtyczki wyjsciowej tadowarki — jesli na stykach widoczne sg $lady
Wskaznik D éwieci sie, ale nie miga korozji, wYczyéé je po odtaczeniu zasilar'1ia' !ub wymien fadc?warke; ,

- stan stykow robota czyszczacego — jesli na stykach widoczne sg $lady
korozji, wyczysc¢ je matg szczoteczky; jesli po wyczyszczeniu portu fadowania
problem nie ustgpi, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

e Upewnij sie, ze dioda LED robota czyszczagcego miga na pomaranczowo
lub zielono, gdy jest on podtgczony do tadowarki w celu natadowania.
W przeciwnym razie odtgcz tadowarke i skontaktuj sie ze sprzedawca.

Wskaznik n m|ga na czerwono -:ﬂ:- Patrz "5.3.2. Bfad akumulatora"

Wskaznik D miga napomaranczowo
przez kilka sekund lub minut, | Odtgcz tadowarke od robota czyszczacego. Jesli wskaznik D wylacza sie, zamiast
a nastepnie bezposrednio przetgcza | wskazywac poziom natadowania robota czyszczacego, bateria jest zuzyta i trzeba
sie na state zielone S$wiatto | jg wymienic. Skontaktuj sie ze sprzedawca.

* 0
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5.3. Ostrzezenia dla uzytkownikéw

Lampki kontrolne z tytu robota migaja, aby zasygnalizowa¢ alert uzytkownikowi. Sprawdzi¢, za co odpowiada migajaca
lampka i postepowac zgodnie z przedstawionymi ponizej rozwigzaniami problemaéw.

Powiadomienia o btedach sg réwniez dostepne w aplikacji iAquaLink™. Aby usungc¢ kod btedu z aplikacji,
nacisnij ,,Clear Error” (, Wyczys¢ btad”).

5.3.1. Btad robota

Lampka

Miganie na czerwon
kontrolna ganie na czerwono

Zatrzymanie
awaryjne

Btad komunikacji

Rozwigzania

¢ Robot przeszedt w tryb bezpieczenstwa
e Karta robota jest zasilana, ale nie odpowiada.

Skontaktowac sie ze sprzedawca: a‘-

e e 3 e e

Silnik trakcyjny
prawy

Silnik trakcyjny
lewy

Zuzycie silnika
trakcyjnego
prawego

Zuzycie silnika
trakcyjnego lewego

Sprawdzic, czy zanieczyszczenia nie
uniemozliwiajg swobodnego obracania sie
szczotek lub gasienic.

Obréci¢ kazde koto o ¢wier¢ obrotu w tym
samym kierunku, az do uzyskania ptynnych
obrotéw. Obrdci¢ kota w przeciwnym kierunku,
az do uzyskania ptynnych obrotéw.

Jesli to nie rozwigze problemu, skontaktowacd
sie ze sprzedawcg w celu przeprowadzenia
petnej diagnostyki.

e

Robot poza woda

Doktadnie wyczyscic filtr.

Wtozy¢ go ponownie do wody, potrzasajac, aby
uwolni¢ pecherzyki powietrza.

Ponownie uruchomi¢ cykl.

Jesli to nie rozwigze problemu, skontaktowad
sie ze sprzedawcg w celu przeprowadzenia
petnej diagnostyki.

Silnik pompy

Wymusi¢  zatrzymanie urzadzenia przed
czyszczeniem $migta — poza stacjg tadujaca
przesungé¢ suwak w lewo i przytrzyma¢, az
zgasng wszystkie lampki (okoto 20 sekund).
Przesuwajgc suwak, sprawdzi¢, czy robot
jest catkowicie zatrzymany — zadna lampka
nie powinna sie zaswieci¢. Sprawdzi¢, czy
zanieczyszczenia lub wtosy nie blokujg $migta.
Czyszczenie nalezy wykona¢ poza woda,
umieszczajgc urzadzenie na suchej powierzchni.
Doktadnie wyczyscié filtr.

Jesli to nie rozwigze problemu, skontaktowac
sie ze sprzedawcg w celu przeprowadzenia
petnej diagnostyki.

e E R L

Btad aktualizacji
oprogramowania

Robot wytacza sie, gdy poziom natadowania
akumulatora jest zbyt niski lub gdy nie ma
potaczenia Wi-Fi przez ponad 60 minut.
Catkowicie wytgczy¢é robota na co najmniej
1 minute, a nastepnie ponownie go uruchomié
podczas tadowania. Pozostawi¢ robota, aby sie
natadowat.

Sprawdzi¢, czy robot jest potgczony z siecig Wi-
Fi (dioda LED $wieci na niebiesko).

Jezeli lampka nie $wieci statym swiattem,
otworzy¢ aplikacje iAquaLink™, wybraé robot
i klikng¢ ,,Aktualizuj”.

Jezeli robot zatrzyma sie przed koncem swojego cyklu, ale zadna lampka nie miga podczas wyciggania go
z wody, podtgczy¢ robota do fadowania, aby lampka zaczeta migad.




5.3.2. Btad akumulatora

Wyswietlanie

Lampka Miganie na czerwono w aplikacji Rozwigzania

kontrolna iAquaLink™

¢ Blok akumulatora jest uszkodzony
i musi zosta¢ wymieniony.

e Odtgczyc¢ tadowarke.

e Umiesci¢ robota czyszczacego na

L 1s zewnatrz, z dala od bezposredniego
o —> Btad dziatania  promieni  stonecznych,

akumulatora w odlegtosci co najmniej 2 m od
czerwony budynku.

o Skontaktowac sie ze sprzedawcy, aby
uzyska¢ wiecej informacji na temat
sposobu przewiezienia catego robota

do centrum serwisowego Fluidra.

tadowania
D (zbyt wysoka
s temperatura) | e Temperatura w otoczeniu fadowarki
#i—bii wykracza poza zalecany zakres
temperatury tadowania robota (5-
czerwony Btad 35°C): zmienié¢ miejsce tadowania.
tadowania
(zbyt niska
temperatura)
e Sprawdzi¢, czy nie ma $ladéw korozji
1s na gniezdzie tadowania robota lub
;i;;i; ;i( ;‘( 5 ;i( ;ﬁ( ;ﬁ( ;‘( Biad tadowarce i wyczysci¢ matg szczotka.
tadowania e Jezeli fadowarka w dalszym ciggu
czerwony nie pracuje, skontaktowal sie ze

sprzedawca a}'

zalania, nie podtaczaé tadowarki, nie manipulowaé¢ akumulatorem i skontaktowaé sie ze

g Jezeli akumulator wykazuje oznaki uszkodzenia, przegrzewa sie, wycieka lub posiada sSlady
sprzedawca.
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5.4. Pomoc diagnostyczna dotyczaca potaczenia z aplikacjg iAquaLink™

Stan tacznosci

-

e Dioda LED D
nie Swieci sie.

-
e Dioda LED D

Swieci sig, ale nie
ma pofaczenia
Wi-Fi (lub jest
nieregularne).
Komunikat ,,Btad
potaczenia” jest
wyswietlany na
ekranie aplikacji
iAquaLink™.

e Czerwona kropka
pojawia sie na liscie
,Moje urzadzenia”

Mozliwe przyczyny

e Urzadzenie nie jest
natadowane
e Urzadzenie nie jest

podtgczone do domowe;j
sieci Wi-Fi i/lub utracito
potaczenie internetowe

¢ Staby sygnat Wi-Fi*

Rozwigzania

Sprawdzi¢ potgczenie internetowe — mogta wystgpi¢ awaria

sieci.

Upewnic¢ sie, ze ma sie silny sygnat Wi-Fi. Istnieje kilka

sposobow sprawdzenia sity sygnatu Wi-Fi:

- Odtaczy¢ domowy router Wi-Fi i podtgczy¢ go ponownie.

- Na laptopie przejs¢ do panelu konfiguracji, aby sprawdzic¢
stan potgczen sieciowych. Sprawdzi¢ site sygnatu
bezprzewodowej sieci Wi-Fi w laptopie

- Zainstalowa¢ aplikacje iAqualink™ na smartfonie lub
tablecie. Sprawdzi¢ site sygnatu bezprzewodowej sieci
Wi-Fi. Jesli sygnat Wi-Fi jest staby, zaplanowac instalacje
wzmacniacza Wi-Fi.

- Skorzystac ze specjalnej aplikacji do analizy sygnatu Wi-Fi:
dla systeméw operacyjnych iOS lub Android dostepnych
jest wiele takich aplikacji.

Przy pierwszej konfiguracji umiesci¢ robota jak najblizej

domowego routera Wi-Fi, a nastepnie powtdrzyc

poszczegdlne etapy konfiguracji (patrz "3.1. Pierwsza

konfiguracja robota").
~

-
Jesli dioda LED D nadal miga, zamontowa¢ wzmacniacz

Wi-Fi.
Jesli kropka jest czerwona, gdy robot jest natadowany,
potaczenie jest nawigzane, a lampka jest zapalona na state,
odswiezy¢ ekran (przesuwajgc palec z géry na dét). Jesli
kropka zmieni kolor na zielony: urzadzenie jest gotowe do
uzycia.

¢ Dioda LED @

ma kolor niebieski
i miga szybko.
Informacja jest
wyswietlana w
aplikacji.

e Trwa aktualizacja

oprogramowania.

Poczekad na zakonczenie aktualizacji.

* Sygnat Wi-Fi moze byc¢ staby z kilku powodéw

- itd.

- duza odlegtos¢ miedzy routerem a robotem;
- rodzaj routera;
- zbyt wiele $cian miedzy routerem a robotem;

- problem dotyczgcy dostawcy ustug internetowych;




Francia nyelvrdl forditva

e Ezakézikényv a telepités, hasznalat és karbantartas soran kévetendd utasitasokat tartalmazza.
e A sulyos vagy halalos sériilések, anyagi karok és a garancia érvénytelenitésének elkerilése
érdekében hasznalat el6tt olvassa el a biztonsagi figyelmeztetéseket és a garanciat.

o Orizze meg és adja tovabb az 6sszes termékdokumentaciot, hogy a késziilék teljes élettartama
A soran késébb is megtekinthetSk legyenek.
¢ Ajelen dokumentum barmilyen modon t6rténd terjesztése vagy modositasa a gyarto el6zetes
engedélye nélkiil tilos.
® A gyarté folyamatosan fejleszti termékeit azok minéségének javitasa érdekében, és fenntartja

a jogot, hogy a termék jellemzGit vagy a jelen dokumentum tartalmat el6zetes értesités nélkiil
részben vagy egészben megvaltoztassa.
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1. Informacidk hasznalat elott

1.1. Leiras

A

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Tolt6 (beltéri hasznélatra) v
C Medencerud (standard, nem ktig;)t?oezlglgé ﬁét;kséges a robot vizbél térténd v
D Kettds sz(irés (150/60 p) +
E Szimpla sz(ir6 (150p) v
v’ Mellékelve

+. Opcionalisan rendelkezésre all

:DDC Levehet6 tapegység (kiilsé adapter)

KIZAROLAG a késziilékhez mellékelt levehetd tapegységet hasznalja.



1.2. Miiszaki jellemzék és beazonositas

1.2.1. Miiszaki jellemz6k

Tolt6allomas tapfesziltsége

100-240 VAC, 50/60 Hz, II. osztaly*

A robot névleges fesziiltsége 25,4 VDC
Tolt6fesziiltség 29,4 VDC
A t6lt6 maximalis teljesitménye 29,4W**
Az akkumulator kapacitdsa 10 Ah / 6,4Ah**
A robot névleges teljesitménye 130 W
Sz(ir6kapacitas 3L
Robot mérete (Sz x Mé x Ma) 41 x 42 x 28 cm
Csomag mérete (Sz x Mé x Ma) 56 x 56 x 38 cm
Robot sulya 8,9 kg
Csomagolt suly 15,5 kg
Szivocss szélessége 230 mm
Maximalis miikodési mélység 4m
Védettségi fokozat Tolt6allomas IPX5
Robot IPX8
Frekvenciasavok 2 402 GHz - 2 484 GHz
Radiodfrekvencias atviteli teljesitmény 20,5 dBm

*11. osztaly: kettds vagy megerdsitett szigetelésli eszkdz, amely nem igényel féldelést.

**Modelltél fiiggéen

1.2.2. Jeldlés

A B

A - Hozzaférés a szlir6hoz

B - Fedél
C - Fogantyu
D - Kefék

E - Akkumulator visszajelz6

F - ON/OFF tolokapcsold

1.3. Miikodési elv

G - Hernyétalpak

A robot flggetlen a szlr6rendszertél, és a feltoltés utan 6nallé mdédon képes m(ikddni. Optimalis médon mozog,
hogy megtisztitsa a medence azon zdnait, amelyre tervezték. A robot beszivja a szennyez6déseket és azok a szlirG6ben

tarolédnak el.

A robot a kovetkez6 mddon hasznalhato:

- Az izemmod kivalasztasaval és a ciklus elinditasaval a robot hatso részén talalhaté toldkapcsold segitségével,
- Az iAqualink™ alkalmazassal kompatibilis okostelefon vagy tablagép segitségével (Iasd ,,3. Az iAquaLink™ alkalmazas

hasznalata”).



1.4. A medence elGkészitése

e Ez a termék felszini medencékben és kis méretii talajszint alatti medencékben torténd
hasznalatra késziilt. Ne hasznalja konnyen szétszedhet6é medencékben.

e NE hasznaljon hosszabbité kabelt.

A késziilék olyan medencevizben mikoédhet, melynek min&sége a kovetkezs:

A viz h6mérséklete 10°C és 35°C kozott
pH 6,8 és 7,6 kozott
Szabad klér <3 mg/l

¢ Ha a medence nagyon koszos, kiléndsen az elsé hasznalat esetén, egy halé segitségével tavolitsa el a nagyobb
szennyezGdéseket, ezzel optimalizalva a késziilék teljesitményét.
¢ Vegye ki a vizb6l a h6mérGket, a jatékokat és minden egyéb olyan targyat, ami kdrt tehet a késziilékben.

2. Hasznalat

2.1. Toltse fel a robotot

Csak a mellékelt tolt6t hasznalja.

Ne hagyja a robotot teljesen lemeriilni.

Téli tarolas el6tt toltse fel teljesen a robotot.

Ne toltse a robotot 5°C alatti és 35°C feletti hGmérsékleten.
Keriilje, hogy a robot kézvetlen napfénynek legyen kitéve.

y:\

A robot feltoltése:

1. Dontse meg kissé, és illessze be el6szor a csatlakozo alsé részét (A), majd a fels6 részét (B).

2. Csatlakoztassa a tolt6t az elektromos halézatra a medencétdl legaldbb 3,5 m tavolsagra.

3. Ellenérizze, hogy a tisztitoberendezés megfelelen toltédik-e: a LED villog, a tisztitbberendezés hangjelzést ad, és
a hernyétalpak elfordulnak, ha a tolt6 csatlakoztatva van. (lasd ,,2.3. A visszajelz6k leirdasa”).

4. Atoltés automatikusan ledll, amint a tisztitoberendezés teljesen feltdlt6dott. Miutan a robotot le lett kotve a toltérél,
a LED-ek 5 perc mulva kialszanak.

Ha a toltés soran az akkumulator allapotjelz6 LED nem vilagit, lasd ,,5.2. Hibaelharitas a tisztito
toltésekor”



2.2. Azinterfész leirasa

A késziilék hatsd részén taldlhatd interfésznek koszonhetGen lehetGség nyilik a tisztitdsi mdd kivalasztasara és
a tisztitasi ciklus elinditasara, valamint a robot allapotara, az akkumulatorra vagy a csatlakozasra vonatkozé informacidk
megszerzésére.

Az alkalmazasbdl tovabbi funkcidk is elérhetdk, lasd ,,3. Az iAquaLink™ alkalmazas hasznalata”.

Gombok

< > Toldkapcsold (ciklus inditasa, lasd ,,2.4. Tisztitasi ciklus inditasa”)

Visszajelz6k

U Az akkumulator allapota
- @ Az akkumulator allapota
(o X
D A Wi-Fi csatlakozas allapota

Ha az 6sszes visszajelz6 ki van kapcsolva, a robot készenléti dllapotban van. Huzza el a toldkapcsolét balra
o vagy jobbra a felébresztéséhez. Ha ez nem miikddik, helyezze vissza a robotot a toltéallomasra (a robot
8 nap inaktivitds utan hibernalt allapotba kerdil).




2.3. Avisszajelz6k leirasa

A tisztitoberendezés hatsé részén elhelyezkedd visszajelz6 tajékoztatast ad a tisztitoberendezésrél és az akkumulator
allapotardl.

o Ha az visszajelz6 nem vilagit, a tisztitoberendezés készenléti dllapotban van. Nyomja lefelé a tolékapcsolot
a felébresztéséhez. Ha ez nem jar eredménnyel, csatlakoztassa Ujra a tisztitbberendezést a télt6kabelhez.

- S Villogé visszajelz6 @ > Folyamatosan vilagitd visszajelzé
@ Robot allapotjelz6 lampaja

Visszajelz6 Leiras
g Készen all a bemeritésre

., Folyamatban Iévé ciklus

Kék

o I §
- Robot hibaja, lasd ,,5.3.1. Robot hiba”
Red

Z,Id Feltoltve: hasznalatra kész, teljesen feltéltve
(o]

\"I’J

e Toltés alatt (<5h): készen all egy teljes ciklus elvégzésére

Zold

® ) Részlegesen feltoltve: hasznélhato (rovidebb lesz a ciklus)
Narancssarga

* Ha a robot csatlakoztatva van a t6lt6h6z: Toltés folyamatban

® H bot csatlakoztat tolt6hoz: Toltés fol tb
Narancssarga e Ha a robot le van kotve a tolt6rdl: Fel kell tolteni és nem hasznalhato

Al

"!: Akkumulatorhiba, lasd ,,5.3.2. Akkumulatorhiba”

Red

L
D Csatlakoztatas visszajelzGje

Visszajelz6 Leiras

Kikapcsolva Nem csatlakozik a Wifi-hez
L)
b Parositas folyamatban
Kék
., Wi-Fi-hez csatlakoztatva
Kék




2.4. Tisztitasi ciklus inditasa

A sériilés vagy anyagi karok kockazatanak elkeriilése érdekében ligyeljen arra, hogy betartsa a
kovetkezdket:

o Tilos fliirodni, amikor a késziilék a medencében van.

e Ne hasznalja a késziiléket a medence sokk-klorozasa esetén, varjon, amig a klérszint eléri az
ajanlott értéket, miel6tt bemeriti a robotot.
Tisztitasi ciklus inditasa:

1. A ciklus elinditasahoz varja meg, amig a robot feltoltédik (| z6ld folyamatosan vilagit vagy villog).
2. Feltoltés utan kosse le a toltérol, és vigye a medencébe.

3. Inditsa el a ciklust, lasd ,,2.4.1. A tisztitasi ciklus inditasa”.

4. Meritse be a robotot, 1asd ,2.4.2. Meritse be a robotot”.

2.4.1. A tisztitasi ciklus inditasa

e CsUsztassa jobbra a készllék hatsé részén talalhatd toldkapcsoldt

a ciklus inditasahoz.

e Avisszajelz6 @ villog a vizbe helyezésre varva.

Tanacs: A tisztitasi teljesitmény javitasa

Aflirdési szezon kezdetén inditson tobb tisztitasi ciklust (miutdn eltdvolitotta a nagy méret(i szennyez6déseket

o egy halo segitségével). A tisztitdrobot rendszeres hasznalata (anélkiil, hogy tullépné a heti 3 ciklust) lehetévé
teszi, hogy mindig tiszta medencében legyen része, és a sz(ir§ kevésbé duguljon el. Célszer( lefuttatni néhany
ciklust a nagyon finom szennyezGdés sz(ir6 nélkil a tisztitds nagyoldsa érdekében, lasd ,,4.2. A szlir6kosar
tisztitasa” a szlirGk szétszerelésével kapcsolatban (Modelltél fliggéen).

2.4.2. Meritse be a robotot

A ciklus elinditasa utan (a toldkapcsolo jobbra tolva, a zold LED vilagit), 5 perc all
rendelkezésére, hogy a tisztitoberendezést a vizbe helyezze. Ellenkez6 esetben
elolrdl kell kezdeni a miveletet.

1. A robotot flugg6legesen meritse a vizbe, és tartsa meg enyhén megmozgatva
minden iranyban, hogy a belsejében lév6 leveg6 eltavozzon.

2. Hagyja, hogy a robot lesillyedjen a medence aljara. A ciklus legkésGbb
40 masodperccel a viz észlelése utan elindul.




2.5. Emelje ki a robotot a vizbdl

y:\

A robot kiemelése a vizbdl 3 féleképpen végezhet6 el:

e ATap & Lift™ rendszerrel

e Akampoval

e AziAqualink alkalmazéssal

2.5.1. ATap & Lift™ rendszerrel

e Egy ciklus végén a robot mindig megall a fal Iabanal.

e Lehet6ség van a robot kihtizasara a ciklus soran a riddal, a robot automatikusan leall, ha kikertiil a vizbdl.

1. Arobot egy fal tovében
varakozik.

2. Rogzitse a

kampét

(mellékelve) egy
medencében
hasznalhatd rud végére
(nem tartozék).

. Erintse meg egyszer

a robot fedelét, hogy
a robot a vizszintig
emelkedjen.
A robot mozgasanak
megkezdése elGtt késés
fordulhat el6. Ha a Tap
& Lift™ rendszer nem
makaodik, prébalja

meg a robot egy masik
terliletét megérinteni.

4. A vizbdl valé
kiemeléshez hasznadlja
a fogantydt. A robot
egy erds hatsé

sugarban kiloki a vizet,
hogy kdnnyebb legyen.

Megjegyzés: A robot ciklus végén felvett helyzetétdl fliiggben, a fogantyld megérintésével is aktivalhatja a Tap & Lift

funkciot.

2.5.2. A kampoval

A8 napnadl hosszabb inaktivid6szak utan a robot mély alvasba keriil. Vegye ki a vizb6l a kampd segitségével, az alabbiakban

leirtak szerint.

1. Arobot egy fal tovében
varakozik.

2. Rogzitse a

kampot

(mellékelve) egy
medencében
hasznalhatd rud végére
(nem tartozék).

3. Fogja meg az elilsé

fogantyut, és emelje fel
a robotot a felszinig.

4. A vizbdl vald
kiemeléshez hasznadlja
a fogantyut.

M\
]

{

P
[




2.5.3. AziAqualLink™ alkalmazassal

1. Ha a Push értesitések engedélyezve vannak (iAqualink™
alkalmazas telefon beallitasai), az alkalmazas értesités
kiild, ha a ciklus befejez6dott. Ett6l kezdve a ciklus
utolsé tiz percében a robot egymas utan felemelkedik
a kulonboz6 falakon, és a vizfelszinen varakozik, amig
a fogantyu segitségével ki nem lesz emelve.

2. A vizbdl valé kiemeléshez hasznalja a fogantyut.
A robot egy erls hatsd sugdrban kiloki a vizet,
hogy kénnyebb legyen.

2.6. Arobot tarolasa

e Az Osszes elemet a napsugarzastol, a nedvességtol és az idGjarasi hatasoktol védett helyen

E ¢ Ne hagyja lemeriilt dllapotban a robotot: minden hasznalat utan toltse fel a robotot.

tarolja.




3. AziAqualink™ alkalmazas hasznalata

Mobil eszkoz Otthoni Wi-Fi
halézat

Robot

(okostelefon vagy tablagép)

Az iAqualLink™ alkalmazas rendelkezésre all az iOS és Android rendszereken.

3.1. Arobot elsé konfiguralasa

Az alkalmazas telepitésének megkezdése el6tt Ugyeljen a kdvetkezbkre:
- el6zetesen toltse fel a robotot,
o - hasznaljon wifivel rendelkez6 okostelefont vagy tablagépet.

- Haszndljon olyan wifihaldzatot, amelynek a jele elég erds ahhoz, hogy csatlakozzon a robothoz: a wifi-
jelnek érzékelhetének kell lennie azon a helyen, ahol a robotot hasznaljak. Ha nem igy van, hasznadljon
olyan technikai megoldast, amelynek segitségével a meglévé jel felerdsithetd.

- Készitse el6 az otthoni wifihaldzat jelszavat

Toltse le az iAquaLink™ alkalmazast az App Store-bdl (i0S) vagy a Google Play Store-bdl (Android).

1. Jelentkezzen be vagy regisztréljon. 2. Uj eszkdz hozzaadasihoz nyomja meg a F ikont, és
kovesse az alkalmazas utasitasait.

{AgqualLink
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3. Kovesse az alkalmazasban megjelenitett Iépéseket. Ha sziikséges, hiizza jobbra a toldkapcsoldt, és tartsa lenyomva
- P PS
10 masodpercig, amig a visszajelzé D villogni nem kezd, a Bluetooth™ aktivalasahoz.

.

Nem vilagit Villogo Fix

o Aképernydn lzenet jelenik meg, amely jelzi, hogy a wifi kapcsolat sikeresen |étrejott a robot és az otthoni haldzat
kozott. (*)
E~J
¢ A robot hatuljan lévé visszajelz6 “rl kigyullad.

o (*): Ha hibalizenet jelenik meg, vagy a kapcsolat tovabbra sem jon létre, lasd a tablazatot ,,5.4. Diagnosztikai
segitség az iAquaLink™ alkalmazashoz torténd csatlakozashoz”.

3.2. AziAqualink™ alkalmazasban elérhet6 funkcidk

o Amikor a tisztitéberendezés a vizben van, az iAqualink™ alkalmazas funkciéi mar nem allnak rendelkezésre.

Amikor a robot kint van a vizbdl, az alkalmazas lehetévé teszi:

e Egy ciklus elinditasa.

o Hozzaférés kizardlag az alkalmazasban elérhet6 tisztitasi mintakhoz: a Standard minta véletlenszer( palyat kovet, az
S-mintazat pedig egy S alaku palyan halad elGre-hatra. Ezt az Gizemmaddot csempék nélkili téglalap alaku és négyzet
alaku medencékhez ajanljuk.

e A diagnosztikat segit6 funkcidk elérése a hibavisszajelzésen keresztil: nyomja meg a figyelmeztets szimbdélumot A
a hibaelharitasi megolddsok megjelenitéséhez, lasd: ,,5.3. Felhasznaldi figyelmeztetések”.

e A vizbdl torténé kiemelés megkonnyitése: amikor a Push értesitések engedélyezve vannak (az iAqualink™
alkalmazas telefonos paraméterei), az alkalmazas figyelmeztet, ha a robot a fal tetején varja, hogy kivegyék (a ciklus
utolso perceiben).

« Ertesités a robot toltottségi szintjérél.

R
Feltoltve: hasznalatra kész
Toltés alatt: haszndlatra kész

-
Toltés folyamatban

R
Részben feltdltve

Nyomja meg a gombot a Paraméterek meniin keresztiil, hogy barmikor hozzaférjen a robotra vonatkozé bizonyos

informacidkhoz (sorozatszam stb.).




4. Karbantartas

o Tipp: A robot lehet6 leghosszabb élettartamdnak biztositdsa érdekében
Havonta egyszer ellendrizze az ebben a fejezetben részletezett 6sszes alkatrészt.

4.1. Arobot tisztitasa

A készlléket rendszeresen meg kell tisztitani tiszta vagy enyhén szappanos vizzel. Ne hasznaljon olddszert.
o Oblitse at a késziiléket béséges tiszta vizzel.

* Ne hagyja a késziiléket kozvetlenil a napsitésben, a medence szélén megszaradni.

77 17

4.2. A sziir6kosar tisztitasa

A * A késziilék teljesitménye csokkenhet, ha a sziir6 tele van vagy eldugult.
e Minden tisztitasi ciklus utan tisztitsa meg a sz(ir6t tiszta vizzel.

1. Nyissa ki a robotot. 2. Tavolitsa el a sz(rét.

—> Finom

szennyez&dés
sz(rd

—> Nagyon finom
szennyezGdés
sz(ird

12
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5. Helyezze vissza a szlir6ket a robotba. 6. Zarja be a robot fedelét.

*Modelltél fuggben

Tanacs: A sziird eltomd&dése esetén

Tisztitsa meg a sz(r6t savas oldattal (példaul ecettel), legalabb évente egyszer. A sz(ir§ eltémédik ha tobb
hénapon keresztil nincs hasznalatban (téli idGszak).

4.3. A kefe tisztitasa
A késziilék teljesitménye csokkenhet, ha a kefe tuil szennyezett, vagy ha térmelék vagy targyak
akadnak be a belsé részbe.

1. Minden tisztitasi ciklus utan a vizbél kiemelést kovet6en tisztitsa meg a kefét tiszta vizzel, ne varja meg, mig
a szennyezG6dések beleszaradnak.

2. Tavolitson el minden targyat vagy tormeléket, amely a berendezés belsejében ragadt.

4.4. A fedél tomitésének tisztitasa

A késziilék teljesitménye cs6kkenhet, ha tormelék (f6leg homok) szorul be a fedéltomités ala,
ami megakadalyozza a sziikséges tomitettség megtartasat.

Minden tisztitasi ciklus utan a vizbdl kiemelést kdvetGen tisztitsa meg a fedéltomitést tiszta vizzel, ne varja meg, mig
a szennyezG6dések beleszaradnak.

Tanacs: A késziilék épségének és optimalis teljesitményszintjének biztositasa érdekében:

- Ajanlott 2 évente kicserélni a szlirGt és a keféket,
- Javasoljuk, hogy figyeljen a talpak kopasjelzGjére, és azonnal cserélje ki azokat a kopasjelzd elérésekor.




4.5. A lapatkerék tisztitasa

A stlyos sérﬁlés@kerﬁlése érdekében:

® A lapatkerék karbantartdsa soran koételezé kesztyit viselni.
¢ A lapatkerék tisztitasa el6tt feltétleniil szaritsa meg a késziiléket, és ezt a miiveletet széraz
helyen végezze el.

0 2

e Gy626djon meg arrdl, hogy a robot teljesen ki van kapcsolva, miel6tt karbantartast végez.

1. Arobot kikapcsolasahoz csusztassa a tolékapcsoldt 20 masodpercig balra. Egyetlen visszajelz6 sem vilagithat.

A

Kikapcsolva

5. Felemelve vegye ki | 6. Vegyen fel kesztylit, és hlzza meg a lapatkereket, szildrdan megtartva
a terel6elemet. a kivételéhez.

7. Tavolitsa el a szennyezGdéseket (levelek, kavicsok stb.), amelyek blokkolhatjak a lapatkereket.

8. Tegye fel a robotot t6ltére, hogy felébressze. Lasd ,,2.1. Toltse fel a robotot”

A A tisztitas befejezése utan vegyen fel kesztylit, szorosan kapcsolja vissza a lapatkereket, és
kézzel csavarva tegye vissza a terel6elemet a helyére. Helyezze vissza a sz(ir6t.

14
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4.6. A kefe cseréje

1. A kefe elhasznalédasi visszajelz6kkel van felszerelve,
a visszajelz8k és a kefe vége kozotti eltérés azt jelzi,
hogy a kefe j6 allapotban van.
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2. Amikor az elhasznaldodasi visszajelz6k lathatova
valnak, a kefe elhasznalodott és ki kell azt cserélni.

3. Az elkopott kefe cseréjéhez tavolitsa el a fiileket
azokbdl a furatokbdl, amelyekhez régzitve vannak.

4. Az Uj kefe elhelyezéséhez flizze a ful nélkili szélet
a kefetarto ala.

5. Forgassa el a kefét a tartdja koriil, csusztassa
a nyelveket a rogzitSlyukakba és hizza meg az egyes
nyelvek végét, hogy atvezesse a szélét a bevagdson.

6. Egy oll6 segitségével vagja le a fiileket, hogy a lamellak
szintje ala essenek.

4.7. Az akkumulator cseréje

A

a viszonteladodval.

A robot akkumulator egységét csak képzett szakember cserélheti ki: Iépjen kapcsolatba




4.8. Téliesités

¢ NE hagyja lemeriilt allapotban a robotot a téli tarolas el6tt.
¢ NE hagyja a vizben a robotot, ha nem hasznalja.

e NE tegye ki a robotot tliznek, tul magas hémérsékletnek, gyujtéforrasok veszélyének vagy
a medencékben és gyogyfiird6kben hasznalt vegyszereknek.

¢ A berendezés minden alkatrészét tarolja kozvetlen napfénytdl, nedvességtdl, rossz idGjarastol
védett helyen Az alkatrészek tarolasi h6mérséklettartomanya: 5 - 20°C

¢ A robotot gyermekekt6l és haziallatoktdl elzarva tarolja.

A téli tarolas el6tt toltse fel teljesen a robotot, hogy megdrizze az akkumulator élettartamat: a D
z6ld szinre valt, ha a robot teljesen felt6lt6dott. A robotot fel kell tolteni, miel6tt a kdvetkezd szezonban el8szor hasznalja.

5. Hibaelharitas

Ha probléma meriil fel, ellendrizze a kdvetkez6 tablazatokat, miel6tt felvenné a kapcsolatot a forgalmazdjaval.

visszajelzd folyamatos

o Ha a probléma nem oldédik meg, vegye fel a kapcsolatot a forgalmazdjaval, hogy a sziikséges m(iveleteket
szakképzett technikus végezhesse el.

5.1. Hibaelharitas a tisztito hasznalata soran

A robot nem tisztitja meg az
egész medencét

Ismételje meg a bemerités lépéseit (lasd ,2.4. Tisztitasi ciklus inditdsa” szakasz)
addig valtoztatva a medencébe torténd lemerités helyét, amig megtalalja az
optimalis helyet.

A sz(ir6 tele van vagy eldugult: tisztitsa meg (Iasd ,,4.2. A szlir6kosar tisztitasa”).

A robot a ciklus inditasakor nem volt teljesen feltoltve, ezért a ciklus le lett roviditve.

A robot nem marad teljesen
a medence aljan

Leveg6 maradt a késziilék hazaban. Ismételje meg a bemerités lépéseit (lasd ,,2.4.
Tisztitasi ciklus inditasa” szakasz).

A szUr6 tele van vagy eldugult: tisztitsa meg (lasd ,,4.2. A sz(ir6kosar tisztitasa”).

Ha a sz(ird a tisztitas ellenére is el van tomd&dve: cserélje ki.

A készlilék kiilsején mindenhol apré buborékok taldlhatdk:

- Es a vizszint a szkimmerek alatt van: allitsa be a vizszintet.

- Es a vizszint a szkimmerek szintjén van: a csGvezeték tul sok oxigént tartalmaz.
Lépjen kapcsolatba a viszonteladoval a}-

Megsériilt a lapatkerék. Lépjen kapcsolatba a viszonteladdval a"

A készilék nem vagy mar
nem megy fel az oldalfalon

Fenék + Oldalfal + Vizfelszin Gzemmoddban a robot nem maszik szisztematikusan
falakra. A frekvencia valtozik a ciklus alatt.

A sz(ir6 tele van vagy eldugult: tisztitsa meg tiszta vizzel. EltomGdés esetén tisztitsa
meg azt savas oldattal (példdul ecet). Szikség esetén cserélje ki a sz(irét. Kettds
szlirés esetén probalja csak a finom tormelék sz(irGt (fekete) hasznalni. Ha ez segit
a készulék feljutdsaban, a sz(irét ki kell cserélni.

A hernydtalpak meglazultak: Iépjen kapcsolatba a viszonteladdval, hogy lecserélje
Sket £

Tisztitsa meg a szelepet a szétszerelése nélkil.

Bar a viz tisztanak tlinhet, a medencében jelen vannak az emberi szemnek
lathatatlan mikroszkopikus algak, melyek a medence oldalat csuszdssa teszik és
megakadalyozzak, hogy a késziilék feljusson. Végezzen sokk-klérozast és csokkentse
kissé a pH-értéket. A sokk-kezelés kézben ne hagyja a késziiléket a vizben.
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A készllék nem gyljti Ossze
a tormeléket

A sz(irG tele van vagy eldugult: tisztitsa meg (lasd ,,4.2. A sz(irGkosar tisztitasa”).

Ha a sz(r§ a tisztitas ellenére is el van tomdGdve: cserélje ki.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy nem akadalyozzak-g tormelék/targyak a hozzaférést
a sz(ird szelepéhez: forduljon a viszonteladéhoz é‘-

Tormelék / targyak vannak megakadva az 6sszekotGelemen (a két kefe kozott), és
nincsenek 6sszegyUjtve: tisztitsa meg a keféket és az 6sszekdtSelemet. Rendszeresen
tisztitsa meg ezeket.

A fedél tomitésében megakadt tormelék (f6leg homok): tisztitsa meg a fedél
tomitését. Minden ciklus utan tisztitsa meg.

Inditaskor a készulék
semmilyen mozgdast nem hajt
végre

Ellendrizze, hogy a robot fel van-e toltve (az akkumulator visszajelz6je zold).
EllenéGrizze, hogy egy tisztitasi ciklus el lett-e inditva és hogy a visszajelz6k
kigyulladtak-e.

A két sz(ir6 nem szerelhetd
szét

Fogja meg az egyik kezével a sziirke sz(ir6 alsé részét, a masikkal pedig hizza meg
a fekete sz(ir6 fogantyujat.

Egy targy/tormelék beszorult a két sz(ir6 kozé, és megakadalyozza szétszerelésiiket:
tavolitsa el.

A készilék a tisztitasi ciklus
végén fliggbleges helyzetben
marad

Tul sok leveg6 van a tisztitoberendezés fedelében.
A ciklus elinditasa el6tt helyezze le a robotot.

Minden visszajelz6 ki van
kapcsolva

A robot készenléti allapotban van: huzza el a tolékapcsolét balra vagy jobbra
a felébresztéséhez.

Ha ez nem m{kaodik, toltse fel a tisztitot.

Ha a tisztitd t6lt6hoz torténd csatlakoztatdsa utan a lampak tovabbra sem vilagitanak,
vegye le a tolt6t, és olvassa el a,,5.2. Hibaelharitas a tisztito toltésekor”

Tap & Lift: az érintés és
a robot mozgdsa kozott
késleltetés van.

A robot néhany masodperccel az érintés utdn felébred, és felemelkedik az el6tte
|évé falra.
A ,Tap & Lift” funkcid csak a tisztitasi ciklus befejezése utan érhet6 el.

A ftisztitoberendezés be
van kapcsolva, de m{kodés
kdzben nem reagal

EllenGrizze, hogy a tisztitoberendezés fel van-e toltve (az akkumulator visszajelzdje
villogd vagy folyamatos zold).

Ellendrizze, hogy a csuszka megfelelen elcsuszik-e kozépsd helyzetbe, majd vissza
a kiindulasi helyzetbe.

A lapatkeréknek szakaszosan be kell kapcsolnia, hogy érzékelje a vizet. Ha nem,
gy6z6djon meg réla, hogy a lapatkereket nem blokkoljak-e térmelékek (lasd ,4.5.
A lapatkerék tisztitasa”).

A tisztitéberendezés LED-je KEKRE szin(ire valt, de a lapatkerék egyaltalan nem
forog: forduljon a viszonteladéhoz.

A tisztitdberendezés nem
kapcsol be a ciklus inditasakor

A tisztitoberendezés hosszu ideig tartd inaktivitas utan kikapcsol, csatlakoztassa
vissza a tolt6t a felébresztéséhez, ezutan az készen all a ciklusra, ha az akkumulator
feltoltédott.

Az akkumulator teljesen lemeriilt, csatlakoztassa a tolt6re egy teljes toltési ciklus
elvégzése érdekében.




5.2. Hibaelharitas a tisztito toltésekor

A t61t6 megfelel6en m(ikodik, ha:
- A t6lt6 LED-je zolden vilagit, ha a t6lt6 csatlakoztatva van az aramellatashoz, de NEM csatlakozik a
tisztitéhoz.
- A t6lt6 LED-je pirosan vilagit, amikor a t6lt6 csatlakozik az aramelldtdshoz és tolti a tisztitot. A LED zoldre
valt, amikor a tisztito feltolt6dott.

e Ellendrizze, hogy a tisztitd csatlakozik-e a t6lt6hoz, a tolt6 csatlakozik-e az
aramellatashoz és megfelel6en miikodik-e (Iasd a fenti o részt).
e Haatisztitd késziiléken lévé LED tovabbra sem kapcsol be, az akkumulatorblokk
hibas, és ki kell cserélni. Tegye a kovetkez6ket
- Vélassza le a tisztitot a toltérdl,
- Helyezze a tisztitot a szabadban mindentél tavol; védve a kozvetlen
napfénytdl és legalabb +2 m-re az épllettél.
- A tisztitd egészének Fluidra szervizkdzpontba szallitdsdval kapcsolatos
informaciokrél tdjékozddjon a forgalmazdnal.

A(z) D jelz6fény nem vilagit

e Ellendrizze, hogy a t6lt6 megfelel6en mikodik-e:
¢ Ha a t6lt6 nem mikodik megfelelGen, ellenérizze a kbvetkezéket:

- Az dramellatas (kihtzas/bedugas).

- A kdbel dllapota — ha sériilt, cserélje ki a tolt6t.

- A t6lt6 kimeneti csatlakozojanak allapota — ha korrdzié jeleit észleli az
érintkez6kon, tisztitsa meg 6ket, amikor kihlzza a csatlakozot, vagy cserélje
ki a toltét.

- A tisztito érintkezGinek allapota — ha a csapokon korrézié nyomai lathatdk,
tisztitsa meg Oket egy kis kefével. Ha a probléma a tolt6csatlakozd
megtisztitasa utan is fennall, forduljon a markakeresked6hoz.

e Gy6z8djon meg arrdl, hogy a tisztitd LED-je narancssargan vagy zélden villog,
amikor a t6ltéhoz csatlakoztatja toltés céljdbdl. Ha nem, vélassza le a toltét,
és forduljon a markakeresked6hoz.

A(z) D jelz6fény vilagit, de nem
villog

A n Je'z()’fény pirosan V|||og -:h:'- Lasd ,,532 Akkumulatorhiba”

A(z) n jelz6fény néhany
masodpercig vagy percig
narancssargan villog, majd azonnal
folyamatos zoldre valt ‘& — @

Valassza le a tolt6t a tisztitordl. Ha a D kijelz6 kikapcsol ahelyett, hogy a tisztito
toltottségi szintjét jelezné, az akkumulator elavult és cserére szorul. Forduljon
a kereskedGjéhez.
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5.3. Felhasznaldi figyelmeztetések

A robot hatuljan Iévé visszajelz6k villognak, riasztast jelezve a felhasznaldnak. Keresse meg a villogd visszajelz6t, és
kovesse az alabbiakban javasolt hibaelharitasi megoldasokat.

A felhasznaldi figyelmeztetések az iAqualink™ alkalmazasbdl is elérhet6k. Az alkalmazas hibalizenetének

torléséhez nyomja meg a Clear Error (,,Hiba torlése”) gombot.

5.3.1. Robot hiba

Visszajelz6 Pirosan villog

Leiras

Biztonsagi ledllitas

Megoldasok

e Arobot biztonsagi izemmadba lépett.

o E’ e e Arobot kartyaja taplalast kap, de nem reagil.
Kommt.'mikéci()s Lépjen kapcsolatba a viszonteladéval: %F
hiba
Jobb oldali
hajtémotor e Ellendrizze, hogy nem akadalyozza-e térmelék
Bal oldali a kefék vagy a hernydtalpak szabad forgasat.
haitémotor e Forgassa el az oOsszes kereket negyed
) fordulattal ugyanabba az iranyba, amig
Lo 1S L A iobb oldali egyenletesen nem forog. Forgassa el
‘h:‘h:—"h:‘h: h:\jtémotor a kerekeket az ellentétes iranyba, amig
fogyasztésa egyenletesen nem forognak.
e Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye
A bal oldali fel a kapcsolatot a forgalmazdval a teljes
hajtémotor diagnosztika elvégzése érdekében.
fogyasztasa

e

A robot nincs
a vizben

o Tisztitsa meg gondosan a sz(ir6t.
e Helyezze vissza a vizbe mikdzben megrazza,

hogy felszabaditsa a légbuborékokat.

¢ Inditsa uUjra a ciklust.
e Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye

fel a kapcsolatot a forgalmazéval a teljes
diagnosztika elvégzése érdekében.

Szivattyamotor

e A lapatkerék tisztitdsa

el6tt  végezze
el a késziulék kényszeritett ledllitasat:
a toltéallomason kivil tartsa a toldkapcsolot
bal helyzetben, amig az 6sszes jelz6fény ki
nem alszik (kb. 20 masodperc). A tolékapcsold
mukodtetésével ellen6rizze, hogy a robot
teljesen ledllt: nem szabad kigyulladnia egy

jelz6fénynek sem. Ezutdn ellendrizze, hogy
nem blokkolja-e térmelék vagy hajszalak
a lapatkereket. A tisztitast a vizen kivil kell
elvégezni, és a robotot szdraz fellletre kell
helyezni.

e Tisztitsa meg gondosan a szlir6t.
e Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye

fel a kapcsolatot a forgalmazdval a teljes
diagnosztika elvégzése érdekében.

A A

Firmware frissitési
hiba

e A robot kikapcsol, mert az akkumulator

toltottsége tul alacsony, vagy a Wi-Fi tobb
mint 60 percig nincs kapcsolddva. Kapcsolja
ki teljesen a robotot legaldbb 1 percre, és
a toltésével inditsa Ujra. Tartsa a robotot
a toltén.

e Ellendrizze, hogy a robot megfelelen van-e

csatlakoztatva a Wi-Fi haldzathoz (a LED
folyamatos kék szinnel vilagit).

e Ha a visszajelz6 nem vilagit folyamatosan,

nyissa meg az iAqualink™ alkalmazast,
valassza ki a robotot, és kattintson a ,Frissités”
gombra.




a robotot a toltére, hogy a visszajelzd villogni kezdjen.

o Ha a robot a ciklus vége el6tt megdll, de a vizbdl vald kiemelésekor egy visszajelz6 sem villog, helyezze

5.3.2. Akkumulatorhiba

Megoldasok

Az akkumulator egység
meghibasodott, és ki kell cserélni.

Kosse le a toltot.

A tisztitoberendezést a szabadban,
kozvetlen napfénytél tavol, + 2 m-re
az éplilettdl elszigetelve helyezze el.
Ateljesrobot Fluidraszervizkdzpontba
torténd  szallitasanak maodjaval
kapcsolatos tovabbi informacidkért
forduljon a viszonteladéhoz.

A toltési helyen észlelt h6mérséklet
kivll esik a robot Ujratoltése esetén
ajanlott hémérsékleti tartomanyon
(5°C-35°C): Modositsa a  toltési
helyet.

Kijelzés az
Visszajelz6 Pirosan villog iAquaLink™
alkalmazasban
L 1s .,
:ﬁ: - :ﬁ: Akkumulatorhiba
piros
n Toltési hiba
s (tal meleg)
piros Toltési hiba
(tal hideg)
Lo e e 1S
W Toltési hiba
piros

EllenGrizze a korrézié  jeleit
atoltéporton vagy a toltén, és tisztitsa
meg azokat egy kis méret( kefével.

Ha a t6lt6 tovabbra is hibas, vegye fel

a kapcsolatot a viszonteladojaval @F

Ha az akkumulatoron sériilés, tulmelegedés, szivargas vagy vizbehatolas jelei mutatkoznak, ne
csatlakoztassa a tolt6t, ne manipuldlja az akkumulatort, és forduljon a viszonteladéhoz.
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Kapcsolddasi allapot

—
e ALED D nem

vilagit.

o
e ALED D

kigyullad, de a
Wi-Fi kapcsolat
nem jon létre (vagy
egyenetlen). A
,,Csatlakozasi hiba”
lizenet megjelenik
az iAquaLink™
alkalmazas
képernygjén.

e A ,Sajat eszkdzok”

listdban egy piros
pont jelenik meg

Lehetséges okok

o A késziilék nincs feltoltve

o Azeszkdz nem csatlakozik
az otthoni wifi-hez és/
vagy megszakadt az
internetkapcsolat

e Gyenge Wi-Fi jel*

5.4. Diagnosztikai segitség az iAquaLink™ alkalmazashoz térténd csatlakozashoz

Megoldasok

EllenGrizze az internetkapcsolatot - el6fordulhat, hogy a

halézat meghibasodott.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy elég erGs Wi-Fi jel all

rendelkezésre. A wifi-jel erGsségének ellendrzésére tobbféle

modszer all rendelkezésre:

- Huzza ki az otthoni Wi-Fi Gtvélasztot (box) és csatlakoztassa
Ujra.

- Hordozhatd szamitdgép segitségével Iépjen a vezérlGpultra,
hogy megnézze a haldzati kapcsolatok allapotat. Ellendrizze
a vezeték nélkiili Wi-Fi haldzat jeler6sségét a hordozhatd
szamitogépen

- Okostelefon vagy tablagép segitségével telepitse az
iAquaLink™ alkalmazast. Ellenérizze a vezeték nélkdili
Wi-Fi haldzat jelerGsségét. Ha a Wi-Fi-haldzat gyenge,
gondoskodjon egy Wi-Fi jelismétl§ telepitésérdl.

- Haszndljon a Wi-Fi elemzésére szolgald alkalmazast:
szamos ilyen létezik iOS-re vagy Android-ra.

Az els6 konfiguracié sordn helyezze a robotot a lehetd

legkozelebb az otthoni Wi-Fi Gtvalasztéhoz (box), majd hajtsa

végre Ujra a konfiguracids Iépéseket (lasd ,,3.1. A robot elsé
konfiguraldsa”).

A
Ha a LED D nem hagyja abba a villogast, gondoskodjon

egy Wi-Fi jelismétld telepitésérdl.

Ha a pont piros, annak ellenére, hogy a robot fel van toltve,
a kapcsolat m(ikod6képes és a visszajelz6 folyamatosan
vilagit, frissitse a képernydt (az ujjat feltilrél lefelé csusztatva).
Ha a pont zoldre valt: a késziilék készen all a haszndlatra.

e ALED @ kék

szin{ és gyorsan
villog. Informacidk
jelennek meg az
alkalmazasban.

e A szoftver frissitése

folyamatban van.

Varja meg a frissités végét.

*A gyenge Wi-Fi jel tobb okkal is 6sszefiligghet

- A tdvolsag az Utvalaszté (box) és a robot kozoétt,

- Az Gtvélaszté (box) tipusa,
- Az atvélasztét (box) és a robotot elvalaszto falak szama,

- Az internetszolgaltato,

- stb..




Metadpaon amd yoAAKd

e AUTO TO EYXELPIOLO MEPLEXEL TIG 0ONYIEG IOV TMPEMEL VAL THPOUVTAL KOTA TNV EYKATAOTAON,
XPARoN KoL cuvtnpnon.

e Mo va anodUyeTe cofapouc ) LOLPAIOUG TPAUUATLEHOUG, BAABN oTa LALKA Kol aKUPWOT) TNG
€yyunong, Stapaote TG mpoeldonotnosls aopaleiog Kat TRV eyyvnon mpLv amno Thv Xpnon.
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o ZupBouln: yia S1EUKOAUVON TNG EMIKOWWVIOC IE TOV UETATIWANTH OOC

INUEWOTE TA OTOLXELQ EMUIKOWVWVIOG TOU METOMWANTH YLa va ta BploKeTe TLo eUKOAA O€ TEPIMTWGN AVAYKNG.




1. NAnpodopicg mpLv tn Xprion

1.1. Nepwypadn

A

9§
=

RF 42XX/OF 42XX
A Poumnot v
B DopTLOTHG (YLa XpriOn O€ ECWTEPLKO XWPO) v
AaBn
C Anauteitot 0TUAOG miLoivag (TUTTLKOG, OEV TOPEYETOL) YLOL VOL APLPETETE v

TO POUTTOT QIO TO VEPO.

D At didtpavon (150 / 60p) +

E ATAS diktpo (150p) v

v Mapéxetal

-+ AatiBetat TIPOALPETIKA

Adarpolpevo tpododoTiko LoXU0G (EEWTEPLKOG LETOCXNHATLOTAG)

:DDC Na xpnotiponoteite MONO to adatpoUpevo TpododoTikd LoXUOG TOU TTAPEXETAL LLE TNV Tapouca
OUOKEUN.



1.2. TeXVIKA XOPAKTNPLOTIKA KOl ovoyvwpLon e§aptnuatwy

1.2.1. TeXVIKA XOPAKTNPLOTLKA

Tdon tpododociog otabuol pdptiong 100 - 240 VAC, 50/60Hz, Katnyopia II*
OVOLOOTLKI TAON POUTIOT 25,4 VDC
Taon ¢poptiong 29,4 VDC
Méylotn LoxUg doptioth 29,4W**
XwpntikotnTa pnatopiog 10 Ah / 6,4Ah**
OVOLOOTIKN LoXUG POUTIOT 130 W
Xwpntwotnta didtpou 3L
Alaotdoelg popundt (M x B x Y) 41 x 42 x 28 cm
Alaotdoelc cuokevaoiag (Mx B xY) 56 x 56 x 38 cm
Bdpog poumnot 8,9 kg
BApoG CUOKEUAONEVO 15,5 kg
MAdtog avappodnong 230 mm
Méyloto Babog Asttoupylag 4m
STaOuog
BaBpOS POooTaciog avedodlaopou IPX5
Poumnoét IPX8
EUpoc cuyvotnTwy 2,402GHz - 2,484GHz
loxV¢ petadoonc padlocuUXVOTHTWY 20,5 dBm

**Katnyopia Il: cuokeun pe SumAn uévwon 1 EVIGYUUEVN LOVWON TTou SV amautel yelwon.

** Avadoya to ovTédo

1.2.2. Avayvwplon e§optnuatwy

A B

A - MpocBaon oto diktpo

B - KdAuppa
r-Aopn
A - BoUptoeg

E - Evéel€n unataplog

Z - Apopgag ON/OFF

H - Eprivotpleg

1.3. Apxn Aettoupyiag

To pounot elvat aveédptnto and 1o cuotnua diAtpavong Kat Unopel, adol GopTLoTEL, va AELTOUPYNOEL PE AUTOVOLO
Tpomo. Metakiveital pe Tov BEATIoTO TPpoOMO wote va kabapilet Tig Stadopec {wveg TnG Se€apevnC yLa TIC OTIOLEG EXEL
oxedlaotel. OL akabapaoieg avappodwvtal kat armobnkevovrat 6to ¢iktpo Tou poumnodt.
Mropeite va AELTOUPYELTE TO POUTIOT:
- EmAéyovtag €vav TpOmo Asltoupyiag Kol EKKIVWVTACG €vav KUKAO XPNOLUOTOLWVTAG TOV KEPOOPA OTO THOW UEPOG
TOU POWTIOT,
-'H péow smartphone 1 tablet cupPato pe tnv epappoyn iAqualink™ (BA. "3. Xprion tng epapuoyng iAquaLink™").



1.4. Mpostolpaoia tng noivag

® AUTO TO TPOIOV EXEL OXESLOOTEL YLOL VAL XPNOLLLOTIOLEITOIL OE UTTEPYELEG TILOLVEG KOLL ILKPEG XTLOTEG
Toiveg. Mnv XpNGOLLLOTIOLEITE TO POUTIOT OE MLGIVEG IOV AMOGUVAPHOAOYOUVTOL EVKOAAL.

e MHN xpnotlponoleite KAAWSLO EMEKTAONG.

H cuokeur] TPETEL va AstToupyel péoa og vepo TiLoivag pe Ta akOAouBa moLOTIKA XOPOKTNPLOTIKA:

Oeppokpacia vepol Ao 10°C éwcg 35°C
pH Ao 6,8°C £éwg 7,6°C
EAc00gpo YAwplo <3mg/l

e Otav n moiva eival blaitepa Bpwuikn, Wilwg kotd t Oon oe Aeltoupyla, AMOUAKPUVETE MPWTA TG UEYAAOU
peyéBouc akabapaieg pe tn PonBela pLag anoxng wote va e¢acdaiioete TG BEATIoTEC EMIEOOELG TNG CUCKEUNC.
¢ AmopakpUVeTe eniong Beppudpetpa, maxvidia kot AANC aVTIKELEVA TTOU pmopel va TTPOKAAEGOUV {N LA 0T CUCKEUN.

2. XpAion

2.1. ®option popnot

® XPNOLUOTIOLEITE HOVO TOV TTAPEXOUEVO POpPTLOTH.

Mnv adnVeTe 10 pountot MANPwWS apopTLoTO.

Mdopticte T0 PpOUNOT MANPWG TPLV TNV TTPOETOLLAGLN YLOL TN XELUEPLVI) TtEPioSO.

Mn doprtilete T0 pOUNOT 0 OEPUOKPACIEG KATW ATTO TOUG 5°C Kot Tvw aro toug 35°C.
Mnv eKOETETE TO POUNOT GE APECO NALAKO PWG.

y:\

Mo vo GOPTIOETE TO POUTIOT:

1. Teipete ehadpwg KOL TOTOOETHOTE MPWTA TO KATW PEPOG Tou BUopATOC (A) KOL, OTN CUVEXELA, TO EMAVW UEPOG (B).

2. Juvbéate tov $opTLoTH 0TO NAEKTPLKO SikTUO 0g e€WTEPLKO XWPO TOUAAXLOTOV 3,5 PETpa amod tny Tiaiva.

3. EAéy&te OTL TO poumoT kabaplopol doptilel cwotd: n Avxvia LED avaBooBrvel, To poundt Kabaplopol eKmEUTEL
NXNTIKO G KoL oL epUCTPLEG TtepLloTpEdOVTAL OTaV 0 GoPTLOTNG ival cuvdedepévod. (BA. "2.3. Meplypadn twv
evbeifewv").

4. H ¢$0pTIoN OTAUOTA QUTOMATA UOALG TO POUTOT KaBaplopol ¢popTiotel MARPWS. MOALG TO poumoT anmocuvSeBel anod
tov dpoptloth, oL Auxvieg LED ofrivouv HeTd amo 5 AemTd.

A EGv n €véelgn LED yia thv Katdotach pnatapiog ivat ofnot katd tn ¢option, BA. "5.2.
AvTipeTwriion tpoBAnpATwY Katd tn dpoption TG Siataéng kabapilopol”.



2.2. Noapouociaon tng Siemadng

Xapn otn Slemadr) mou PBploKeTaL OTO oW HEPOG TNG CUCKEUNG, UMOpEite va emAéEeTe TN Aettoupyia kaBaplopou Katl
va Eekvroste évav KUKMo kaBaplopol kabwc kal vo AdBete mAnpodopieg OXETIKA PE TNV KOTAOTOON TOU POUTOT, TG
unoatapiag r tng cuvdeoIUOTNTAG.

Ztnv epapuoyn eivat Stabéoiueg mpoobeteg Aettoupyieg, BA. "3. Xprion tng edpapuoyng iAquaLink™".

Kouprmia
Képoopag (évapén «kiukhou, PBA. "2.4. ‘Evapén kUkAou
< > kaBaplopov")
Auxvieg évoeleng
U ‘Evbelen unatopiog
- @ ‘Evdelén unatoaplog
(o X
D Kataotaon tng cuvéeong Wi-Fi

aplotepd f defLd ya va to emavadeEpete. Edv autd dev Aettoupyroel, TonoBeTnoTe VA TO POUTOT GTOV

o ‘Otav 0Aeg ot evdeifelg eival oBnoTEG, To poundT BPIloKETAL € KATAOTOCN AVAOVAG. ZUPETE TOV KEPOOPA
oTaBuo ¢oOpTIoNG (TO POUTOT UMAIVEL OE KOTACTAGCH AVOLOVNG LETA OO 8 NUEPEC adpAVELAG).




2.3. Nepypadn twv evdeifewv

H dwrtelvr €vdelfn mou Bploketal oTo Miow HEPOG TOU POounoT kabaplopol odg Sivel MAnpodopleg yia To POUIOT
KaBapLopoU Kal TNV KATAoTOoN TNG Unatapiag.

‘Otav n évdelén eivatl ofnoTr, To POUNOT BplokeTal 08 KATAOTOON AVOUOVG. NaTAOTE ToV KEPCopa POG Ta
KATW ylol EVEPYOTIoinan TNG CUCKEUNG. EGv autd Sev £xel Kavéva amotéAecpa, cuveéate £Qva TO POUTTOT
kaBapLopol oto KaAwdlo popTLonG.

- >AvapooPrivouca évéeifn @ - Ttabeph €vbelfn
@ ‘Ev8eLEn Katdotaong pounot

‘Ev8eLén Nepwypadn

|
\" ’J

=@

g ‘Etoluo va Bublotei
ca
o . ,
TpExwv KUKAO
MmAe PEX S

VLA
:!‘_" SpaApa pournor, BA. "5.3.1. IbdApa popmnot”
Kokkivo

D ‘Evéeign ¢poptiong

'EvéeLén Nepwypadn
,. DOopTLOUEVO: ETOLUO YLO Xprion, TTARPNG PopTLOoN
Mpdowo
\" - ’J
T’!‘T 2e poptLon(<5 wWpPeg): EToLo va oOAokAnpwaeL Evav TANRPN KUKAO
Mpdowvo
® ) Mepkwg dpopTiopévo: prmopel va xpnotponotndet (o kUKAoG Ba gival HIKpOTEPOG)
Moptokahi
® e Edv TO poumoT eival cuvbedeuévo atov doptioth: 2 Sladikaoio doptiong
MopTokahi e Edv To poumnot eivat anocuvdedepévo amod tov doptloth: MNpemet va emavadoptL-
otel kat gv pmopel va xpnotpomnotnOet
'-‘ I”J
_‘!‘7 Spalpa pratapiag, PA. "5.3.2. IdaApa pratapiog"”
Kokkivo

-
D Ev8eLgn alvdeong

'EvéeLén Nepwypadn

Off Aev gival ouvdedepévo o WiFi
\" - ’J
o s
g Ye Sladikaoio culeuéng
Mme
® JuvbéBnke og Wi-Fi
Mme




2.4. ‘Evapén KUkAou kaBaplopouv

MNpo¢ amoduynl Tou KWwSUVOU UAKWV I{NULWV A TPAUMATIONOU, (POVIICTE Vo TNPEITE TIG

TP ALKATW 0dNyieg:
A ® AmnayopeUetal § KOAUUBNON yLa 660 SLAoTNA N CUCKEUN BPLloKETOL HECO GTNV TLGIVaL.
® MnV XPNGLULOTIOLEITE TN OUCKEUN €AV Slevepyeite YAwpiwon 00K 6TnV MLoivVa, MEPLUEVETE TO
T0000TO XAWPILoU va KATEPBEL TN GUVLCTWEVN T TPV BUBICETE TO pOUTIOT.

MNa évapén tou KUKAOU KaBapLopov: -

1. Nepuévete va dpopTioTel To pounort ( | mpaacivo A avaBoaoBrvel) yla va Eekviioet £vog KUKAOG.
2. MOAg doptiotel, anocuvdéote Tov GopTLoTH Kal PLETAPEPETE TO OTNV TLGIvaL.

3. Zekwnote tov KUKMo, BA. "2.4.1. Ekkivnon Tou kUkAou kaBaplopou”.

4. BuBiote to poumor, BA. "2.4.2. BUBLon poumnot".

2.4.1. Ekkivnon tou KUKAou KaBaplopou

® JUPETE TOV KEPOOPO OTO TILOW UEPOC TNG CUCKEUNG TTPOC Ta S€LA yila va

gekvnoel o KUKAOG.

e Hévbeln @ avaBooPrveL Katd TNV avapovr TonoB£Tnong oto vepo.

ZupBoulr): BeAtiwon tng anddoong tou kabapiopol

ItV apXn tTNG KOAUUPBNTIKAG meplodou, Slevepynote moAAoUG kUKAoug kaBaplopou (adol mpwta
QUMOUAKPUVETE TLG PEYAAUTEPEG akaBapaolieg pe pia ardyn). Me Tnv TAKTLKN XPrion TOU pOUIoOT kabaplopou

o (oxL mavw amo 3 kukAoug ava eBdopada), n mioiva cag Ba eival mavra kabapn kal To ¢pidtpo dev Ba Pppdlet
€UKoOAA. TuvloTatal va TPEEETE LEPLKOUC KUKAOUG Xwpi¢ To ¢piAtpo yia akabopoieg moAL pikpoU pey€éBoug
yla va emituxete Babu koBaplopod, BA. "4.2. Kabapiopdc tou diktpou" yia va amocuvapuoloyioeTe ta
diktpa (Avaloya to pHovtélo).

2.4.2. BuOon pounadt

MeTa thv €vapén evog KUKAOU (KEpoopag TILEGUEVOC TIPOG Ta Se€Ld, Tpdaotvn EveLén
LED avappévn), €xete 5 Aemtd yla va TOMOOETACETE TO POUNOT kaBaplopol pEoa
01O VEPO. ALadOPETIKA, TIPETEL VO EKTEAECETE Eava TN Stadikacia.

1. BuBiote to poumnoT kAOeTa PEoa 0TO VEPO KO KWVAOTE TO EAAdPA TIPOG OAES TLG
KateuBUvoeLg, wote va SladUyeL 0 AEPAC TTOU TTEPLEXETAL OE QUTO.

2. Adnote to poumndt va Bublotei atov mubuéva tng micivag. O kUkAog Ba Eekvroet
1O apyotepo 40 SeutepOAEMTA LETA TNV aviXxveuon vepou.




2.5. AMOMAKPUVON TOU POMUMOT ONO TO VEPO

o Mmnopeite va QIMOCUPETE TO POUMOT KATA TN SLAPKELA TOU KUKAOU HE TOV OTUAO, TO poumot Oa
OTAHOATACEL AUTOOTO HOALG BYEL ATTO TO VEPO.

® 310 TEAOG EVOG KUKAOU, TO POUTIOT CTAHOTA TIAVTA OTO TOSL EVOG TOLYWHATOG,.

Yrdpxouv 3 TPOTOL YLa. VOl AOLOKPUVETE TO POUTIOT OTIO TO VEPO:
¢ Me 1o clotnua Tap & Lift ™

e Me t Aapn

* Me tnv edappoyr iAqualink

2.5.1. Me 1o cUotnpa Tap & Lift ™

1. To poumot Pploketal | 2. Tuvbéote 1t AaPn | 3. MNatnote pio popd oto | 4. XpNOLUOTMOLAOTE

otn Bdaon evog toixou.

(mapéxetal) oto dkpo
€vOC¢ otUAOU TIOLVOG
(6ev mapéxetal).

KGAUMUO TOU POUTIOT,
€T0L WOTE TO POWUTOT
va avéBel otnv (oalo

™ AoBn yw va Tto
tpapréete evTeEAWCG

arnd to vepo. To poumnot
€€wOel To vepo duvarta
TPOG Ta MioW WOoTE va
gival ehadputepo.

ypapun. Mrmopel va
undpéel koBuaotépnon
TPV TO POUTIOT OpXioEL
va  Kwelta.. Edav to
ocbotnua Tap & Lift
™  8ev  Aeltoupysl,
SOKIUAOTE VO TTATAOETE
GMo  onuelo  Tou
POUTTOT.

Inueiwon: Avahoya pe tn B€on Tou poUTOT 0TO TEAOC TOU KUKAOU, UIopelte, emiong, va evepyormolrnoete To Tap & Lift
notwvtag otn Aafn.

2.5.2. Meg tn Aapn

Metd and nepiodo abdpdvelog peyalltepn Twv 8 NUEPWV, To poundTt Tibetal o BabLd adpavela. Adpalpéate to amnd to
vePO Ue Tn BonBeta tng Aapng, omwce e€nyeital otn cuvEXELa.

1. To poumot Ppioketal | 2. Juvbéote ™ AP | 3. MNpwrta midote tn AaPry | 4. XpNOLUOTMOLAOCTE

otn Baon £VOC (mapéxetal) oto dkpo Kal  avooUpPeETE  TO ™ AoBnR yw va Tto
TOLWUOTOG. €VO¢ oTUAOU TLOLVaG POUTOT OTNV ML AVELD TpaPréete anod to vepo.
(6ev mapéxetad). TOU vepPOU.




2.5.3. Me tnv epappoyn iAquaLink™

1. Adou evepyormolnoete TI¢ eldomolioelg Push (puBuicelg | 2. Xpnowomowjote T Aafn ylo va to tpaprete
mAsdwvou g edappoyng iAqualink™), n edbapuoyn EVTEAWG altO TO vePO. To poumoT e€wbel To vepd
npoeldonotel yla o TéAo¢ Tou KUKAOU. Al auth TN duvatd npog ta niow wote va eival eEladpitepo.
OTLYMA Kal ylo Ta mpwta S€ka Aemtd tou KUKAOU, TO
pounot Ba aveBaivel Sladoyikd oe kdBe toixo kol Ba
TIEPLUEVEL OTN VPO TOU VEPOU HEXPL VA TO PaléYeTe
pe tn BonBeta tng Aapng.

2.6. TaKtomoinon Tou POUTOT

o Mnv adnvete To poundt adoptioto: emavadOopTIlETE TO POUITOT LETA a6 KAOE Xpron.
A ® (DUAACOETE TN CUCKEUN KOLTOL EEOPTHLATA TNG OE XWPO N EKTEDELLEVO O€ NALaKK) akTvoBoAia,
uypaoia Kot SUCEVELG KOLPLKEG CUVONKEG.



3. Xprion t¢ epappoyrc iAquaLink™

Kwntr ocuokeun OwkLako diktuo
Wi-Fi

(smartphone 1| taumAet)

H ebappoyn iAqualink™ eivat StaBéoiun ota cuotipata iOS kat Android.

3.1. Npwtn dtapdpdwon Tou POUNoT

MpLv EEKLVAOETE TNV EyKATAOTACN TNG EPapuoyng, dpovtiote va:
- DopTioETE TO POUTIOT MPONYOU LEVWG,
- Xpnotuoroleite éva smartphone 1 tablet pe olvéeon Wi-Fi.

o - Xpnowuorotnote éva Siktuo Wi-Fi pe ofua apketd Loxupo yla vo cuvdeBeite e TO POUTOT: TO oA
Tou Wi-Fi mpémel va elval Slabéolpo otn Béon OmMou XPNnoLUOTOLEiTaL N CUCKEUN. AladopeTIKA,
XPNOLOTIOLAOTE (LA TEXVLIKN AUGTN TTOU EVIOXVEL TO UDLOTAUEVO CaL.

- ‘Exete otn 81aBeon oag tov KwdKO MpocPaong Tou olklakou Siktvou Wi-Fi

TnAedoptwate tnv edappoyn iAquaLink™ mou SiatiBetat oto App Store (i0S) ) oto Google Play Store (Android).

2. Notrjote T0 €lKoOViSLO + yla va mpocBéoete o

1. Tuvdebeite N evypadeite. véa OUOKEUH Kol akohouBrote TIC odnyieg NG
edoppoyne.
{AgqualLink

10
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3. AkohouBnote ta BrAuata mou spdavilovral otnv ebapuoyn. Eav sival anapaitnto, CUPETE TOV KEPCOPA TIPOG
~

ta 5e€la kal kpatrjote tov yla 10 SeutepdAenta, péxpl va avoBocBrosl n €voelén D YLOL VO EVEPYOTIOLIOETE TO
Bluetooth™.

-ul - ".-
W=

°fl—>"‘ D—)'ﬁ

3Bnotd  AvaBooPrivel  Avaupévo

e ‘Eva prAvupa otnv 006vn unodeikviel 0TL n cUVSeon e to Wi-Fi £xeL mpaypatononBel cwotd PeTafY TOU POUTIOT
KOLL TOU OLKLakoU Siktuou. (*)
1 — ’ 1 1 ’ 1
o Hévbelln T—l OTO TOW PEPOG TOU POUTIOT Eival VA UpEVN.

o (*): Edv gudaviotel pAvupa opalpatog | eav dev e€aodaliotel cuvdeon, avatpéfte otov mivaka "5.4.
BonBela StayvwoTtikol eAéyxou yla tn cuvbeon Ue thv edapuoyn iAqualink™".

3.2. AwBoueg Asttoupyieg otnv epappoyn iAqualink™

o ‘Otav 1o POUnoT eival Héoa 0TO VEPO, oL Aettoupyieg tng ebappoyng iAqualink™ Sev eival Slabéauec.

‘OTav TO POUTOT €lval KTOG VEPOU, N ebOPUOYT ETITPEMEL TAL EENC:

* Na §ekwnoste £évav KUKAO.

¢ MpooPaocn oe potifa kabaplopou mou StatiBevral povo otnv edpapuoyr: To hotifo «Tumikd» akoAouBel pia tuxaia
Slabpoun evw Tto potifo «S» Kveltal eumpog-riow oe pia dtadpoun o€ oxnua S. Autr n Aeltoupyia cuvioTATAL yLa
0pBoYWVLEG KaL TETPAYWVEG TILOLVEG XWPLG TAKAKLAL.

¢ Na anoktnoete npooBacn oe Aelfoupyiec SLayvwoTtikol eEAEyXou HECw MPOBOANG TWV KWSLKWV 0P AALATOG: TATHOTE
To cVUPBoAo mpoeldomnoinong ywa va gpdaviotolv ol AUoelg anokatdotacng BAaBwy, BA. "5.3. Eldomotnoelg
xprotn".

¢ Na 8teukoAuvete TV £§060 amod to vepad: 6tav oL eldomolnosLg push éxouv evepyomownBetl (puBuioelg tnAsdwvou yla
v edapuoyn iAqualink™), n epappoyr mposldonolel dTAV TO POUTOT TIEPLUEVEL VA TO HAlEPETE 0TNV KOPUI EVOG
TOWUOTOG (Ta TEAEUTAlO AETTTA TOU KUKAOU).

e Na EVNUEPWVECTE yla TO eNinedo GoOpTLoNG TOU POUTOT.

B DopTIOUEVO: ETOLLO YLO XprioN
l4] Ye Sladikaoio GOpTLONG: ETOLUO yLa Xpron
ral Je Sladkaoia Goptiong
™ MepLkwg popTIopEVO
Matrote to UEOW TOU HEevOU «MNapAapeTpol» yla va Seite avd mAoa OTLYUN O CUYKEKPLUEVEG TTAnpodopieg TTou

adopoUlV TO POUTOT (OELPLAKOG ApLOUOC K.ATL.).



4. ZTuvtipnon

ZuuBouln: Na va Stacdalioste tn péytotn Suvarn Siapketa {wrg Tou pounodt
Mia dopd Tov HAva, TPAYUATOTOLOTE EAEYX0 OAWV TwV e£aPTNUATWY TWV OMOLWV N cuvtpnon
nieplypadeTaL 0 QUTO TO KEGAAALO.

4.1. KaBaplLopog Tou poumnort

KaBapilete TAKTIKA TN CUCKEUN Ue KaBapo vepd 1) apatld ocamouvovepo. Mnv xpnoLuomoleite SLaAUTEC.
® ZeMAEVETE TN OUOKEUN Pe adpBovo kabapod vepod.
¢ Mnv adpAVETE TN CUOKEUN VOL GTEYVWOEL 0TOV NALO OTNV GKpN TNG MLoivag.

4.2. KaBaplopog tou ¢piAtpou

A e H anodoon tnG CUCKEUNG UIOPEL va HELwBEL av To PiATpo ival yeUATO 1 BPWHLKO.

o KaBapilete 1o Ppiltpo pe kabapod vepd PeTd amd KABs KUKAO KaBapLlopou.

1. Avoifte to poumor. 2. Adatpéote To diltpo.

—> OiAtpo yLa
akoBapoieg
HLKPOU
peyeboug

—— OiAtpo yLa
oakaBopoieg
TIOAU HLKPOU
pey€boug

12
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5. EmavatomnoBetrote ta piAtpa 0TO POUTIOT. 6. KAelote TO KAAU O TOU POUTIOT.

* AvaAoya To HOVTEAD

SupBoull: g nepintwon anddppafnc tou dbiltpou

o KaBapilete 10 diltpo pe kamoto 6€wvo dtaAupa (Yo mapadetypa Aeukd €16L), TouAdyLoTov pla opd ava
£10¢. To diktpo Pppdoacel 6tav dev xpnotpomnoleital yia ToAAoUG HAVEG (Xelpepv Tiepiodog).

4.3. KaBaplopog tng Bouptoag

H amddoon tnG CUOKEUNG UImopel va HelwBOel eav n Bolptoa sival MOAU BpwHiKn R €GV
KOAA|OOUV UTTOAELMLOTOL /] OVTLIKELLEVOL OTO ECWTEPLKO TNG.

1. KaBopilete tn Bouptoo pe koOapod vepd PETA TNV £€060 Ao TO VEPO PETA amod KAOe KUKAO KaOaplopou, xwpig va
TIEPLUEVETE VA GTEYVWOOUV OL akaBopoieg.
2. AdaLPECTE TUXOV AVTIKELUEVA 1) UTTOAELUATA TTIOU £XOUV KOAANOEL GTO ECWTEPLKO.

4.4. KaBaplopog tou napeUPUCHATOG TOU KAAUMHOTOG

H and80ocon TG CUCKEUNG UIOPEL VoL HELWOEL £V Ta UTTOAEI AT (KUPLWG AOG) TtayLEEUTOUV
KATW OO TO MAPEUBUOUA TOU KOAUMHMATOG, AMOTPENOVTING T Slatpnon TG amapaitnTng
OTEYOVOTNTAG.

KaBapilete to mapépBuopa tou KaAUUUOTOC e YAUKO vepO HOALS ByEL Ao TO To VEPO HETA Ao KaBe kUKAO kabaplopou,
XWPLC va TTEPLUEVETE VAL GTEYVWOOUV TA UTTIOAELUATAL.

ZupBouln: Na va statnpnBsei n akepaldTNTa TNG CUOKEUNG Ko va Staodaliotel n BéAtiotn Asttoupyia
me
o - Juviotatal va aAlalete To Giltpo Kal TG Bolptoeg kAbe 2 xpdvia.

- Juviotatal va AapBavete umodn tnv €voelEn $BopAag oTig pMUCTPLEG KAL VA TLG AVTIKOOLOTATE MOALG N
€vbeln dtaoel oto uPnAdTeEPO onpeio.




4.5. KaBaplopog tou EAka

MNpog anoduyn coPAPWV TPOULATICHWV:
Q e Katd tn cuvtipnon tou €Aka, GpopATE OMWOSATOTE YavTLa @

¢ Eivou anapaitnto va oTeEyVWOETE T CUCKEUN TipLv KaBapicete Tov EAka Kat va
TUPOLYLOLTOTIOLA OETE QLUTH TH AELTOUPYIOL GE GTEYVO LEPOG.

® BeBalwOeite OTL TO POUTOT EiVal EVIEAWG IMEVEPYOTIOLNLEVO TIPLV ATTO TN GUVTRPNON.

1. JUpeTE TOV KEPOOPA TIPOC TA OPLOTEPA Yl 20 SeutepOAenta yla va BE0TeE TO POUNOT €KTOG Asttoupylag. Aev
TPETEL VAL Elval avapévn Kapla Evaelén.

2. Avoite tn Bupida mpodcoPacnc oto diltpo EefLdwvovtag
v aodaiion.

5. Adawpéote tov 06nyo pong | 6. Mopéote yavtia Kal TPAPAETE TOV EALKA KPATWVTAG TOV YEPA YLA VAL TOV
OVOONKWVOVTAG TOV. BydAete.

7. AmopokpUVeTe TI¢ akabapaieg (GUANQ, meTpadakia K.ATL.) TOU UIOPEL va UITAOKAPOUV TOV EALKA.

8. Of0Te 1O POUMOT o HOPTLON Yl va evepyomolnBel. BA. "2.1. Poption poumnot”

MOALG oAokAnpwOEeL 0 KaBaPLoAG, POPECTE YAVTLA, EMAVOOUVOECTE OTAOEPA TOV EALKOL KOl
A EMOVATOTOOETAOTE TOV 08NY0 ponG otn B£on Tou BLEWVOVTAG TOV HE TO XEPL. EravatonoBstnote
T0 diAtpo. 14
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4.6. Avtikataotaon tng Bouptoag

Bouptoag onuaivel otL n Pouptoa eival oe KoAn

Kotdotaon.
_©
—— - —
i I [N ‘

1. H Bouptoa eival eéomhiopévn pe Seiktec dOopdg.
H andotaon HeTatld Twv SEIKTWY Kal TOU AKPOU TNG

2. Otav ol b¢eikteg $Bopag eudavidovral, n Boluptoa
gival pBapuévn Kot TPEMEL va avtikataotadel.

=] f— —

3. Nava adatpéoete tn pOapuévn Bouptoa, adalpéote
TG YAWTTIOEG amod TIG OMEG UEoA OTIC OToleg ival
OTEPEWMEVEG.

4. T va tonoBeTroeTe T v BoupToa aVTLOTOLXIOTE TO
AKpO XWpPLc YAwTTida pe To otrplypa tng Bouptoad.

5. Tulite t™n Polptoa yUpw QMO TO OTAPLYUA Ko

TEPAOTE TIC YAWOOISEC LA ATIO TLG OTIEC OTEPEWANG
KaL tpapnéte Tnv dkpn kabe yAwooidag, wote To Akpo
NG va MEPACEL LETQ AT TNV AVTLOTOLYN OXLOUN.

6. KoPte TI¢ yAwooideg pe éva YaAld, wote va
Bplokovtal KATW amo To eMINESO TwWV EAACUATWV.

4.7. AAN\ayn TG protapiog

A

ETLKOWVWVNOTE JLE TOV HETOMWANTH.

H aAAayn TG HIaTopiog Tov poumoT MPEMEL VA YIVETOL LOVO arto EELSIKEVMEVO eayyeApaTia:



4.8. Npostowuaoia yia tn XELUEPLVA TtEPiodo

¢ MHN a¢dRVETE TO pOUTIOT aPOPTLOTO MPLV OO TH XELUEPLVN TTEPioSO.
e MHN adpRVETE TO POUTIOT OTO VEPO OTOV SEV TO XPNOLUOTIOLEITE.

o Mnv ekBETeTE TO pOUTIOT 0 PWTLA, UTLEPPBOALKEG BEPHOKPAOLEG, TINYEG ME Kivouvo avadAeEng
A 1 XNULKA TtpolovTa yLa ILGival Ko GTtaL.

e DuAdocoete OAa Ta ECAPTA AT OE XWPO N KTEBELUEVO o€ NALakn aktvoBolia, vuypacia kat
Sucpeveig KalplkéG ouvOnkeg EUpog Beppokpacia amoBnkevong Twv e§aptnuatwv: 5 - 20°C
* To popunadt va GUAACOETAL HAKPLA OTTO TTOLSLAL KOl KOLTOLKiSLOL.
Mpw amo_tn xellepvr neplodo, doptiote MANPWE TO POUTIOT yia va Slatnproete T dlapkela (W TG Urataplag: n

€vbelen [ | avapel oe otabepod mpdaoivo dtav To poumnot ¢poptlotel MANPwWG. MPEMEL va eMavadOpTI(ETE TO POUTIOT MPLY
Qo TNV MPWTN XPrion Tou TNV eNOUeVn Gelov.

' 14
5. Avtiuetwrnion npofAnuatwv
Edv mpokU el KAToLo TipOBANUA, TIPLV ETILKOWVWVIOETE UE TOV TIWANTH oag, EAEYETE TOUG TAPAKATW TIVAKEG. a

o Eav to mpoPAnua Sev eMAUBEL, EMLKOVWVIOTE LE TOV TIWANTH 0AG YLA EPYACLEG TIOU TIPETIEL VAL EKTEAEGTOUV
oo €EELOLKEUIEVO TEXVLKO.

5.1. Avtipetwnion npoPAnpATwWY KOTA Th Xpon tng didtagng kabaplopou

e EmavoAaBete ta Prpota BuBlong (BA. § "2.4. Evapén kUukAou kaBapilopol")
aAAdlovtag tn B€on BUBLONG péoa otnv Tiloivag péxpl va Bpebei n BEAtiotn Béon.

To poumot bev kaBapilel 6An | » To diktpo elval yepdro r Bpwuiko: kabapiote to (BA. "4.2. KaBaplopog tou

™ 6e€apevn diAtpou").

¢ To poumot dev ATavV MANPWS GOPTIOUEVO KATA TNV EVapEén TOU KUKAOU, EMOUEVWG O
KUKAOG GUVTOUEUTNKE.

o Exel eykAwPlotel agpag oto kéAudOC TNG cuokeung. Emavaldfete ta Pruata
BUBoNG (BA. § "2.4. Evapén kukAou kabaplopou").
e To diAtpo elval yepato n Ppwuiko: kobapiote to (BA. "4.2. KabBoaplopog tou
diktpou”).
e EQv 1o ¢iltpo napapével BOUAWUEVO LETA TOV KABAPLOUO: OVTIKATOOTHOTE TO.
To pournot §EV HEveL rf)\r']pwq e Ymdpxouv pikpookoTiikéG ducalibeg oe OMo To eEWTEPLKO TNG GUOKEUNG:
oTov ruBpeva e moivag - Katl n otddun tou vepou eival kdtw amnod ta skimmer: puBuiote tn otdOUN TOU
vepou.
- Kal n otabun tou vepou eival oto eminedo twv skimmer: ta USPAUVALIKA elval
€€APETIKA 0EUYOVWHEVA. ETILKOWVWVIOTE UE TOV LETATIWANTH OOC S &

o 0 £AKaC £xeL UTIOOTEL {NULG. ETKOWWVAGTE e TOV HETAmWANTH 00C @A

e e Aewtoupyia MuBpévag/toywpota/icaAog ypappr, To pounot Sev avapplydtal
OGUOTNUATLKA 0T TolwHata. H cuxvotnta mMotkiAAEL Kotd tn SLAPKELX TOU KUKAOU.

¢ To diAtpo eival yeparto i Bpwuiko: kabapiote To Ue KabBapd vepd. e mepimtwaon
anodpaing, kabapiote To pe kamolo 6§vo StdAupa (yia mapadeypa Aeuko EiSL).
Eav xpelaletal, avikataotnote to ¢iAtpo. e mepimtwon SutAng ¢iltpavong,
TPOOTIOOROTE VO XPNOLUOTIOLCETE UOVO TO diltpo Asmtwv akabapowwy (Lavpo).

H ouokeur) 8ev avappuydrtoL Eav BonBa tn cuokeun va avappixnBel, To ditpo mpémel va avrikataotoOsi.

1 6ev avapplydtal TAéov oTo | ® OL €pmUCTPLEG €XOUV. XOAQAPWOEL: EMIKOWWVNAOTE HE TOV UETAMWANTH yla TNV

Tolywua OVTLKOTAOTOOH TOUG S

e KaBapiote tn BalBida xwpig va TNV amocuVapUOAOYHOETE.

¢ [Mapolo mou to vepd daivetal SLOUYEG, LECA OTNV TLOIVA 0AG UTTAPXEL LLKPOOKOTILKA
AaAyn n omolia, Xwpig va elval opaTr) GTO YU VO HATL, KAVEL TA TOLXWUATA VA YALGTpOUV
Kol SuoxeEPAIVEL TNV avappixnon TG cUOKEUNG. MpayUaTomoL|ote YAwpiwan ook
Kol pelwoTte ehadpd to pH. Katd tn xYAwpilwaon ook, Unv adrVveTe TN CUCKEUN HETQ
OTO VEPO.

16
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H ouokeurp &ev GUAAEyeL
akaBapoieg

To ¢iAtpo elval yepato n Ppwuiko: kobapiote to (BA. "4.2. KabBaplopog tou
dpirtpou").

EGv to ¢piltpo mapapével BOUAWUEVO HETA TOV KOOAPLOUO: AVTLIKATAOTIOTE TO.
BeBalwbeite otL oL akabapoieg/avtikelpeva dev eumodilQuyv tnhv mpocBaocn otn
BaABida piATpou: EMKOWVWVAOTE LUE TOV UETATIWANTI OAG %‘-
AkaBapoieg/avtikeipeva koAAdve otov mpodulaktipa (avaueca otg Svo
Bouptoeg) kot 6ev palevovtal: kabopiote TI¢ BolPToeg Kot Tov TtPodUAAKTHPA.
KaBapileté TIg TOKTIKA.

AkaBapoieg (kuplwg AUPOC) Tapapévouv KOAANUévee oTo mapépfucopa Tou
KaAUppatog: kaBapiote To mapéUBuopa Tou KaAUppatog. KaBapilete To petd and
KAaOe KUKAO.

Katd@ tnv ekkivnon, n
ouokeur 6ev ektelel kauia
Kivnon

EAéyEte OTL TO poumoT eival poptiopévo (N EVOELEn tng unatapiag eival mpdoivn).
BeBalwdeite otL €xel fekwvrnoel €vag KUKAOG KaBaplopoU Kal OTL ol PWTELVEG
evbelgelg éxouv avayet.

Ta  80o  idktpa  bev
amocuvapuoloyouvtal

MAoTe TNV KATW TAEUPA TOU YKPL GIATPOU HE To éva XEpL Kol TpaBréte tn Aafr] Tou
pavpou diktpou pe to dAho.

‘Eva avtikeipevo/akaBapoia £xel koA oeL avapecoa ota SUo diktpa kot epmodilel

TNV QIMOGUVAPOAGYN O] TOUG: adalpEOTE TO.

H ouokeun mapapével 6pBla
0T0 TENOG €VOG  KUKAOU
kaBaplopol

Yrapxet UTEpBOAKOC AEPAG OTO KAAU LA TOU POUTIOT KatBaplopou.
AbroTe TO POUTIOT OE aKLvNnaoia mpLv Tty Evapén evog KUKAOU.

OAec oL evéeitelg  eival

oBnotég

Eav n duataén kabaplopol mapapeivel adpavig yla meplocotepo amd 5 Aemtd:
OUPETE TOV KEPOOPQ TIPOG TOL APLOTEPA 1] TIPOG TAL SEELA yLAL VAL TNV EVEPYOTIOLNOETE.
Av auto 6ev anodwoel, enavadoptiote tn diatagn kabaplopol.

Av ta dwta mapapévouv oBnotd otav n diatafn kabaplopol eival cuvbedeuévn
otov ¢optioTth, adalpeote tov poptioth Kat BA. "5.2. AvTiueTwrilon mpoPAnUATWY
Katd tn $option tng Statagng kabaplopol".

Tap &  Lift:  umapyxet
kaBuotépnon UeETAEL TOU
TOTAUATOG Kol TG Kivnong
TOU POUTIOT

To poumot evepyomoleital pHeplka Seutepolenta adpol TO TMATAOETE Kot aveRaivel
OTOV TO(XO ToU €lval UMPOooTA Tou.

H Aewtoupyia Tap & Lift eivat StaBéoipn povo adol olokAnpwOei o kUKAOG
KaBaplopou.

To POUTOT eivat
gvepyomnotnuévo, aAAa &ev
avtamokpivetal Katd TN
Aettoupyla

EAéyEte OTL TO poumOT gival doptiopévo (n Evelen unatapiag avapooPrvet ) eivat
SLOPKWE AVAUUEVN E TIPACLVO XPWHAL).

EAEéyEre OTL O KEPOOPOG CUPETAL OWOTA OTn Hecaia B€on Kal, OTn CUVEXELQ,
ETLOTPEYTE TOV GTNV ap)XLKH Tou B€an.

O £\lKag TIPETIEL VOL EVEPYOTTOLEITAL KATA SLACTALOTA YL VA EVTOTILOEL TO VEPO. Edv
bev evepyonoleital, BePatwbeite OtL 0 £Akag Sev epmodiletal and akabapoieg (BA.
"4.5. KaBaplopdg tou éAka’).

H éve1€n LED tou poumnot yivetat MMAE, aA\d o éAwkag ev meplotpEdetal KaBoAou:
ETLKOWWVNOTE [E TOV LETAMWANTH 0ag é(..

Topounotdevevepyomnoleital
KOTAL TNV €vapén Tou KUKAOU

To POUMOT QIMEVEPYOTIOLEITAL META OO TopATeETapéVn Tiepiobo adpavelag.
JuvbEoTe Eava Tov GOPTLOTH) VLA VOL TO EVEPYOTIOLNOETE, EMELTA E(VAL ETOLUO YLaL TNV
€vapén KUKAOU €av n pnatapio eival GopTLopEVN.

H pmatapio €xel amodoptiotel MANPWG. UVEECTE TOV GOPTLOTH yla £vav TAN PN
KUKAO dopTLONG.




5.2. Avtlpetwrnion npoBAnudtwv katd tn ¢poption tng diatagng kabapLlopov

O ¢optiotic Aettoupyei cwotd dtav:

- H évéeln LED otov doptioth eival mpacivn étav sival cuvdedepévog o mapoxn pevpatog kat AEN
o eival ouvdedepévog pe tn Sataén kabaplopou.
- H évbel€n LED oTtov ¢opTLoTH elval KOKKLVN OTav eival ouvdedeuévog og mapoxn peVATOC Kal popTilel
™ &uataén kabaplopol. H €vdelén LED yivetal mpdoivn otav n Statagn kabaplopol £xel MANPWG
doprtioel.

o EAéyEte OTL n Slatagn kabaplopou eival ouvdedepévn otov doptLoTh, OTL
o doptlotng elval ouvEebeévog o TAPOX PEVHATOG Kal OTL Aettoupyel
owota (BA. OT[apcmde).

e Edv n Auyvia LED otn 6idtaén kaBaplopol e€akohouBei va pnv avapfet, n
cuoTolyla TG pratapiag eivol EANTTWHOTIKY KoL TIPETIEL VA AVTLIKATAOTAOEL.
EkteAéoTte ta e€Ng

H €VOEL elvat
&n n - Amoouvbéate tn Slatagn kabaplopol amod Tov GopTLoTH,

QTIEVEPYOTIOLNUEVN
- Amopovwote tn Statagn kabaplopol os eEWTEPLKO XWPO, LOKPLA oo TO
Aapeco NAako dwg, 2 LETpa amod €va KTiplo,
- ETUKOWWVNOTE JE TO KATAOTNMA ALOVLKAG 0aG Yot TTANPODOPLEG OXETIKA e
ToV TPOMOo petadopds TG MANPOUG SLaTaéns KaBaplopol e Eval KEVIPO
o0€pPLg Fluidra.
e EAéyére OtL 0 dpopTLoTAC Aettoupyel owotad:
¢ Av o doptiotrg 6ev Aettoupyel owaotad, eAéyEte:
- Tnv mapoyr pevpatog (amocuvdéote/enavacuvEoTte).
- Tnv katdotaon tou kaAwdlou - av €xel ¢Bopd, QVIKATOOTAOTE TOV
doptioth.
- Tnv katdotaon tou BUoUATOC £€660U TOU HOPTLOTH - AV UTIAPXOUV ONUadLa
SLaBpwong otig emadEg, kKabapioTe TIG e Tov GopTLoTH AMocUVOESEUEVO 1
H évdelén D elvat avoppévn aAla QVTLKATOOTAOTE TOV GOPTLOTH.
bev avaBoapPrvet - Tnv katdotaon twv enadwv g Statagng Kabaplopuol - av UTIAPXOUV

onuadla dlaBpwong otig akideg, kabaplote TIG ME ULl Ukpry Bouptoa.
Av 10 TPOBANUO EMLUEVEL PETA TOV KaBaplopod tng Bupag ¢doptiong,
ETUKOWWVINOTE [LE TOV LETATWANTH 0.

e BeBalwwbeite otL n €vdelen LED tng Stataéng kabaplopol avapfooPrvel pe
moptokaAl 1 mpdcivo xpwua otav eival ocuvdedepévn otov ¢opTIOTH yla
doption. Av Oyl amoouvdéote tov GHOPTLOTH KAl ETMLKOLVWVIOTE HE TOV
METAMWANTA cOg.

H évéeitn D _avaBooBrvel Ue | g) 532 sbéApa pratapiog”
KOKKLVO Xpwpo 8

H évbelén u avafBooPrvel e
TopTOKaAl Ypwua ylwa  HeEPKA | Amoouvdéate tov doptioth and tn Siataén kabaplopou. Eav n évdelén D
SeuTepOAEMTA | AEMTA Kol META | amevepyomoleitatavtiva deiyvelto eninedo pdptiongTng Statatng kabaplopou,
oAAGleL apéowg o€ otabepd | n pmatopio elval MAALd KAl TIPEMEL VoL avTIKATOOTABEL ETLKOWWVNOTE E TOV
OVOUUEVO PACLVO XpWHa | TWANTA cOg.

.

18



19

5.3. El8omouioeLg xpnotn

Ol evéeielg oTo Miow HEPOG TOU poumnot avafocoPrvouv yla va avadEpouy pla mpostdomnoinon otov xprnotn. Evioniote
v £véel€n mou avaBooPBrvel Kat akoAoUBNOTE TIC TIPOTEWVOUEVEG AUOELG AVTLUETWTTLONG TIPORBANUATWY TAPAKATW.

O eldomolnoelg xpnotn elval, eniong, mpooBAacipueg amo tnv epappoyn iAquaLlink™. Ta va Staypalete

£vav KwdIKO apaApatoc amno tnv ebappoyn, ratrote «Ataypadn cpAApatogy.

5.3.1. IdpAaApa pounot

AvapooBrRveL pe KOKKIVO

‘EvéeLén

a Nepypacdn
XPWHL ppadn
AlakOmTng e To ‘s ; :
; poumot £xet uetaPei oe Asttoupyia
acdadeiog acooleiac.
L 1s o, ¢ H kapta tou pounot tpododoteital aAAd Sev
' ' QVTATOoKpIveTaL.
Ipaipa , ,
EMKOWVWVIQC ETUKOWWVHOTE KE TOV LETATWANTH: %‘*
, .. o EAéyEte OTL n elelBepn meplotpodn Twv
Aegi potép £AEng Bouptowv A Twv gpriuotplwv Sev epnodiletal
Aplotep potép and akaBapoisg.
EAE e MeplotpéPte KAOe TPOXO KATA €val TETAPTO
ne ¢ PoOAtac mpog tnv dla  katelBuvon
v 1S L KatoavéAwo HEXpL va €facdalloTel Ulo  ATPOOKOTTTN
EE B E 3 58100 poTE ;\] NEPLOTPOPN.. MePLOTPEPTE TOUC TPOXOUC
HotEP EAENG ; : .
TMpo¢ TNV avtiBetn katelBuvon pexpL va
KotavéAwon eéaodaliotel pio anpookomntn nepLotpodr.
aplotepou potép | * Edv autc')’ b6ev em\loeL TO npéB)\nua,
EAENC ETUKOWVWVAOTE LE TOV UETATWANTH 0ag ylo

TAR PN SLayVWaTLKO EAeyxo.

s S S

5
5
5

POUMOT €KTOG
vepol

¢ KaBaplote oxohaotikd to diAtpo.
e BdAte 10 £ovd 0TO vEPO TIVATOVTAG TO WOTE

va eAeuBepwBolv oL puoalideg.

* ETQVEKKLVIOTE TOV KUKAO.
e Eav autdo O&ev emA\Uoel TtO TPOPANUQ,

ETIKOWWVNOTE LE TOV UETOMWANTH 0AG yla
AN PN SLayVWoTIKO €AeyXO.

Mortép avtAiag

e ALQKOYTE QVOYKOOTIKA TN OUCKEUN TPV

kaBapioete Tov £Aka: €€w amd tov otabuo
dopTIONG, KPATAOTE TOV KEPOOPA TPOG TA
apLoTePA PEXPL va oBriocouv OAeg oL evdeitelg
(meplmou 20  bdeutepohenmta).  EAéyEte
OTL TO POUTOT £XEL OTAUATAOEL TeAElwG
LUETAKIVWVTAG TOV KEpoopa: Oev TMPEMEL

va avafel kapio évéelén. Itn ouvéxela,
€AEYETE OTL 0 ALK eV EXEL UTTAOKAPEL AOYW
akaBapotwv 1 tpwv. O Kabaplopdc mpénel
va ylvetal ektdg vepol Kol TO POUTIOT va
tonoBeteltal o€ ateyvn emipaveLla.

¢ KaBapiote oxohaotikd to diktpo.
e EQv auto O&ev emAUoel TtO TPOPANUQ,

ETUKOWWVNOTE HE TOV HETAMWANTA 0ag yLa
AR PN SLayvwaTiko EAeyyo.

D AR

Ipaipa

EVNUEPWONG
UALKOAOYLOLLKOU

e To

POUNOT  amevepyomoleital, SOtL N
urotapia eivat moAU xapnAf 1 to Wi-Fi
amocuvdébnke UETA amd TEPLOCOTEPQ
and 60 Aemtd. AMEVEPYOTOLNOTE TANPWG
TO POMMOT yla Touldyxlotov 1 Aemtd Kot
€mavevepyorolnote to ¢optilovtag To.
AlatnpnoTe To pounot otn podption.

¢ BeBalwBeite OTL TO poOUMOT eival ocwaotd

ouvbedepévo oto diktuo Wi-Fi (n LED eival
UTAE Kal avaBel otabepa).

e Eav n évbeltn dev elval otabepn, avoifte Tnv

edapuoyn iAqualink™, emiAé€Te TO poOUMOT
KoL KAVTE KALK oTnv emthoyr «Evnpépwon».




EQv TO pOUNOT OTOATIOEL TIPLV OO TO TEAOG TOU KUKAOU Tou, aAAd Sev avaPBooBrivel kapia évéelén otav to
BydAete amnod 1o vepod, TOMOBETNOTE TO POUNOT 0TN POPTLON £TOL WOTE Va apXioeL va avaBooPnvel n EvoeLn.

5.3.2. IddApa pnatapiog

‘EvéeLén AvaBocBAVEL LE KOKKLVO XPWHAL

* ¥

KOKKWVN

Epdavion
otnv

‘ebappoyn
iAquaLink™

IpaApa
unatapiog

NOoEL

H pmatapia eival EAATTWUATIKY KoL
TPETIEL VO OVTLKOTAOTABOEL.

Amnoouvbéate Tov $opTLoTH.
ATIOLOVWOTE TO POUTIOT OE EEWTEPLKO
XWPO, UOKPLA amod To AUECO NALOKO
dwg, + 2 pétpa amd éva ktiplo.
EMKOWVWVAOTE PE TOV HETATIWANTN
oaG yla MepLocotepe mMAnpodopleg
OXETLKA LIE TOV TPOTO peTadopds Tou
poumndt os éva kévtpo aépPLg Fluidra.

0 e e = e e

Ipaipa
doépriong
(oAU Beppod)

H Oepuokpacia mou aviyvelBnke
otn 0Oéon Tou doptiot eival
€KTOC TOU OUVIOTWHEVOU EUPOUG
Beppokpaoiag yla tnv emavadoption

KOKKVN

KOKKWN sdhdApa tou poundt (5°-35°C): AMAGETe TO

dopTiong onueio poptIoNgG.

(roAu Yuxpo)
BeBalwOeite edv umdpyouv evoeifelg
SlaBpwong otn Bupa doptiong n
Vo e e 1S . otov $opTLoTN Kal Kabaplote TIg pe
e & F Ind E E E 3 Ec'bahua pLa pkpr Bouptoa.
boptong

Eav o doptiotig efakolouBel va
glval eAATTWHATIKOC, ETLKOWVWVNOTE

LLE TOV LETATIWANTH 0OC 3}'

GUVOEOETE TOV GOPTLOTH, LNV XELPLOTEITE TRV HITOTAPIAL KOLL ETILKOLVWVNOTE LE TOV HETOMWANTA

g EGv n pnatapio €xel evdeifelg PpOopag, unepBéppavong, dappong i €06dov vepol, pn

cag.
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‘Ev8eLén
OUVSEGLUOTNTOG
E~

o
e HLED D givat

ofnouévn.

R~

-
e HLED D givat

OVOUUEVN aAAd

n ouvéeon Wi-
glval avumapktn
(n aotadng). To
puAvupa «Xpaipa
Tuvdeong»
sudaviletal
otnv 0Bovn

NG edapuoyng
iAquaLink™.

Mo KOKKVN Tedeia
gudaviletal otov
Katahoyo «OL
OUGOKEUEG LOU»

* XaunAo onua Wi-Fi*

MBavég autieg

H ouokeun O&ev
doptiotel

£XEL

H ovuokeury 6ev eival

ouvoedepévn

oTo

olKloko Siktuo Wi-Fi r/
Kal amwAela clvdeong

oto Stadiktuo

5.4. BonBela dtayvwotikou eAéyxou yla tn cuvdeon pe tnv epappoyn iAqualink™

NUoELg

EAéyéte T oUvdeon pe TOo OSladiktuo - pmopel va

TIPOUCLAOTNKE OPAApa SikTUou.

BeBalwbeite mwg umapxel enapkeg onpa Wi-Fi. Yrdpyouv

mtoAhol TpomoL yia va eAEyEETe TRV LoXL Tou ofjpatog Wi-Fi:

- Artocuvb£oTte To oLkLakO poutep Wi-Fi kat emavacuvdéate
T0.

- Méow ¢opntol umoloyiotr, petoPeite otov Tivaka
eAéyxou ylo va Oelte TNV KATAOTAON TWV OUVOECEWV
Swktvou. EAéyéte TNV oYU TOU OAMATOG TOU OLOUPUOTOU
Swtuou Wi-Fi otov popntd umoloyLotr

- Méow smartphone 1 TAUMAET, EYKATOOTAOTE TNV
ebapuoyn iAqualink™. EAéyéte tnv Lox0 TOU ONUOTOG
Tou aocuppatou OSktiou Wi-Fi. Eav to &iktuo Wi-Fi
eival aoBeveg, mpoPAePte tnv eykatdotaon evog Wi-Fi
Repeater.

- Xpnowomotnote pa epoapuoyn adlepwpévn otnv av
avaAuon Wi-Fi: urtdpyxouv oANEC oto i0S r to Android.

Kata tnv mpwtn Slapopdwaon, TomoBeTnoTeE TO POUNOT

000 TO SUVATOV TILO KOVTA OTOV OWKLako Spopoloyntr Wi-

Fi (poUtep) kat, otn ouvéxela, emavaldpete ta BApota

Stapdpowong (BA. "3.1. Npwtn Stapdpdwon tou pounot”).

b
Eav n LED D Sev otapatnoel va avapel, mpoPAedte Tnv

gykataotaon evog Wi-Fi Repeater.
Edv n teleia elval KOKKLVN EVW TO POUTOT elval GpopTIOUEVO,
n ouvéeon eival Aettoupyikn kot n évdelén eivat otabepn,
avavewote Tnv oBdvn (ocUpovtag pe 1o SAXTUAG OaQg
and mavw TPog T KATw). Otav n teleia yivel mpaovn, n
OUOKEUN €lval €ToLn TPoG Xpron.

H LED @

elval urme kat
avaBoaoBrvel
yprivopa. H
edappoyn
epdavilel pla
nAnpodopia.

H EVNUEPWON

TOU

AoylouikoU Bploketal oe

e€ENLEN.

o [epLUEVETE TO TENOG TG EVNUEPWONG.

*Eva younAo6 opo Wi-Fi punopei va odeiletar os Stddopeg attieg:

- Anéotaon LeTafl Tou poUTEP KAL TOU POUTIOT,

- K.ATL

- Tumog pouTtep,
- AplBUOG TolYWwV HETOEL TOU POUTEP KOl TOU POUTTOT,
- Mapoxog unnpeoLwy dLadikTuou,




MepeBoa, ¢ GpaHLYy3CKOro A3bliKa

e B HacToAlWleM pyKOBOACTBE NpuBEAEHbl WMHCTPYKUMU MO YCTAHOBKE, 3KCMyaTauuu
1 06CNyKMBaHUIO.

¢ BousberkaHnecepbe3HbIXMINCMEPTENbHbIXTPABM, MaTepUanbHOroylepbanaHHyIMpoBaHus
rapaHTUu nepeg Ha4yaNoM 3KCM/lyaTalun 03HAKOMbTECh C NPeAynpeXXaeHUAMMU No TEXHUKe
6e30nacHOCTU U rapaHTUiIiHbIMK 06A3aTenbCcTBaMM.

e CoxpaHAliTe BCIO AOKYMEHTaLMIO MO MU3Aenuio U nepepaBailTe ee ANA NOCAEAYIOLErO
03HaKOM/IEHUA B TeUEHMe BCero CpoKa cay»Kbbl ycTpoucTea.

e Hacroawmii JOKYMEHT 3anpeLLeHo PacnpocTpaHATb MAKM U3MEHATb NbbiMm cnocobom 6e3
npeABapuUTeNbHOro paspelleHus NpousBoaAuTens.

e [lpoussoautesib NOCTOAHHO COBEPLUEHCTBYET CBOK MPOAYKLUMUIO C LeNbio YAyylleHUua ee
KauyecTBa M ocTaB/fAeT 3a coboi npaBso NOJIHOCTbIO UIN YaCTUYHO USMEHATb XapPaKTePUCTUKn
unsgenna nan cogepiXaHue Hactoalwero Ao0OKymMmeHTa 6e3 npeaBapuTe/ZIbHOro ysegom/jieHumAa.
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1. UHdopmauuma nepea ncnosib3oBaHUEM

1.1. OnucaHue

A

9§
=

RF 42XX/OF 42XX
A Pobot v
B 3apAgAHoOe YCTPOMCTBO (4158 UCNONb30BaHMA B MOMELLEHWM) v
Kptoyok
C Lna useneyeHus poboma u3 800bl Hy#HA WMAH2a fcmaHdapmHaﬂ, He v
8x00UM 8 KOMI/IEKM nocmasKu
D [BoliHasa ¢unbtpaums (150/60 mkm) +
E MpocToli dunbTp (150 MKM) v

‘/Z BXOAOUT B KOMNNEKT.

+ . 3aKa3blBaeTcA OoTAe/IbHO.

:D_D_C CMeHHbI1 610K NUTaHUA (BHELLUHMIA NepexoaHUK)

Ucnonb3yinte TO/IbKO cmeHHbIN 610K NUTAHWUS, BXOAALLMIN B KOMMNEKT YCTPOMCTBA.



1.2. TexHuueckue XdPaKTEPUCTUKU N OCHOBHbIE 3/1IEMEHTDI

1.2.1. TexHUYeCKMe XapaKTepPUCTUKHU

HanpAakeHne nuTaHuA 3apﬂﬂ,HOV1 CTaHUuMn

100-240 B nepemeHHoro Toka, 50/60 I'u, knacc I1*

HomunHanbHoe HanpsaXkeHue poboTa 25,4 VDC
Hanps»eHue 3apagaku 29,4 VDC
MaKcumanbHas MOLHOCTb 3apAAHOT0 YCTPOMCTBa 29,4 BT**
EMKOCTb akKKymynaTopa 10 Au /6,4 Ay**
HomwuHanbHaa molHocTb poboTa 130 BT
EmKkocTb dpunbTpa 3n
Pasmepsbl poboTa (LU x [ x B) 41 x 42 x 28 cm
Pasmepbl ynakoBku (LU x I x B) 56 x 56 x 38 cm
Macca pobota 8,9 Kr
Macca B ynakoBaHHOM Bunae 15,5 Kkr
LLiInpmHa BcacbiBaHMA 230 mm
MakcumanbHas paboyas rmybuHa 4m

3apAgHaAa ctaHumA IPX5
CreneHb 3awWmThbl

Pob6ot IPX8
YacToTHbIE AMaNa30HbI 2,402-2,484 Ty,
MOLLHOCTb PAANOYACTOTHOrO N31YyYeHUA 20,5 obm

* Knacc Il: ycmpoticmeo ¢ deoliHoli unu ycuneHHol uzonayueli, He mpebyroujee 3a3emMaeHus.

** B 3asucumocmu om mooeru.

1.2.2. OcCHOBHbIE 3/1IeMeHTbI

A B

A — poctyn K ouabTpy.

B — KpbILwkKa.

C — pyuKa.
D — weTKn.

E — MHAMKaTOp 3apsaaa

aKKymynsaTopa.

1.3. MpuHUMN aeiicTBUA

Po60T He 3aBUCUT OT cucTeMbl GUILTPALLMM M NOCAE 3apAaKM MOXKeT paboTaTb aBTOHOMHO. Po6oT nepemelaertcs no

F — nonsyHok (BK/1./BbIK/.).

G — ryceHuupl.

Tem 30Ham bacceiHa, 41A KoTopbix 6bln pa3paboTtaH. OH yniaBaMBaeT mycop 1 cobupaet ero 8 GuabTp.

Po60T MOXHO MCMoNb30BaThb O4HUM U3 YKAa3aHHbIX HUXKE cnocob6os:

- nocpeacTeom Bblbopa pexnma paboTta 1 3anycKa LuKAa C MOMOLLbIO NMOA3YHKa Ha 3aaHeln naHenu poboTa;

- C NOMOLLbI0O CMapThOHa MAW NAaHLWEeTa, COBMECTUMOro C npuaoxeHuem iAqualink™ (cm. «3. Mcnonb3oBaHue

npunoxeHus iAquaLink™»).



1.4. MNoprotoBKa 6acceitHa

* JTOo U3penue npeaHasHa4YeHo ANAa Ha3eMHbIX 6acceiiHOB U MaNeHbKUX BKONaHHbIX 6acceiiHOB.
He npegHasHa4yeHo ANA UCNo/J1b30BaHUA B nerKopas6oprlx 6acceitHax.

e 3AMPELLEHO ucnonb3oBatb yainHuTeNb.

yCTpOﬁCTBO npeaHasHa4yeHo AnAa akcnayatTaunn B Boae C YKa3daHHbIMU HUXKE XapPaKTEPUCTUKAMMU.

Temnepatypa soapl 10-35°C
pH 6,8-7,6
Cso60aHblit xnop <3 mr/n

e Ecnu 6acceiiH CMAbHO 3arpsA3HeH, B YaCTHOCTU, BO BPemMsA MepBMYHOrO UCMOb30BaHUA poboTa, yaanuTe KpynHbIi
MYyCOP C MOMOLLbIO CayKa, YTobbl NOBbICUTL 3PPEKTUBHOCTL PabOTbI YCTPOMCTBA.
* /I3BNEeKUTE TEPMOMETPbI, UTPYLIKKN U ApYr1e NpegMeTbl, KOTopble MOryT NOBPeAnTb YCTPOMCTBO.

2. Acnonb3oBaHue m

2.1. 3apsaaka po6ora

* Ucnonb3yiTe TO/NIbKO 3apAAHOE YCTPOICTBO, KOTOPOE BXOAUT B KOMIMJIEKT NOCTaBKMU.
* He octaBnsaitTe po60Ta NONHOCTbIO pa3pAXKeHHbIM.
A ¢ [lepep XxpaHeHUeM B 3MMHUI nepuog, poboTa He06Xo0AMMO NONHOCTbIO 3aPAAUTD.
* He 3apaxaite pobota npu temnepatype Huxe 5 °C u Bbiwe 35 °C.
® Pob6oT He gonKeH noaBepraTbcA BO34EMCTBUIO CONHEYHbIX yYen.

[na 3apagku po60Ta BbIMNO/IHUTE NepevYncneHHble HUXXe AeﬁCTBMﬂ.

1. Cnerka HakNOHWUTE pa3beM M BCTAaBbTE CHa4ana ero HUXKHIoK YacTb (A), a 3aTem BepxHioto (B).

2. MoaKkntounTe 3apAaHOE YCTPOMCTBO K pa3bemMy CETU MUTaHUSA, PaCnoOXKEHHOMY BHE MOMELLLEHUA Ha PACCTOAHUN He
meHee 3,5 m ot 6acceliHa.

3. YbeauTtechb B TOM, YTO 3apsKa pob0Ta-04MCTUTENS BbINOAHAETCA Had1eXKalMm 06pa3om: CBETOAMOAHbI MHAMKATOP
MUraeT, poboT-04MCTUTEN U3L3ET 3BYKOBOM CUrHA, @ N'YCEHUYHbIE IEHTbI NPY NOAKNOYEHMM 3aPALHOIO YCTPOCTBA
Bpawatorcsa. (Cm. «2.3. OnucaHne CBETOBbIX MHANKATOPOBY.)

4. Korpa pob60oT-04MCTUTENb MOHOCTBbIO 3apsMKeH, NpoLecc 3apAAKM MpekpallaeTca asTomatudecku. [ocne
oTcoeauHeHunn poboTa oT 3apAAHOro YyCTPOMCTBA CBETOAMOAHbIE MHAMKATOPbI 6YAYT BbIK/AOUYEHbI Yepes 5 MUHYT.

B— 5
@ - 3ByKOBOM
<*

CUTHAA

A Ecan cBeTOAMOAHDI MHAUKATOP COCTOAHUA 3apPAAA aKKYMYNATOPA BbIK/AIOYEH Npu 3apsjake,
cM. pasgen «5.2. YcTpaHeHue HENONAA0K NpU 3apagKe pobotar.



2.2. OnucaHue uHTepdenca

C nomoubto nHTepdelica Ha 3agHei CTOPOHE YCTPOMCTBA MOXKHO Bbl6paTb PEXKUM OUYUCTKM U 3aNYCTUTb LUK OUUCTKNY,
a TaKKe NoNY4YnTb MHPOPMALMIO O COCTOAHUM POBOTA, aKKYMYNATOPA UAW NOAKAOYEHUS.

NHpopmaLmio 0 AO0NOAHUTENBbHBIX QYHKLMAX MOXKHO MPOCMOTPETL B MPUAOKEHNUN, CM. «3. ICNOb30BaHWNE NPUNONKEHUA
iAquaLink™».

KHonKun

< > Mon3yHOK (3anycK UuKA, cm. «2.4. 3anycK UUKAA OYUCTKU»)

MH,CI,I/IKaTOprIe NNaMMOYKH

U CocTosaHWe aKKymynaTopa
- @ CocTosAHWe aKKymynaTopa
(o X -
D CocTtosHue nogkntoyeHua Wi-Fi

Korga Bce CBeTOBble MHAMKATOPb! BbIKAOYEHbI, POBOT HAXOAUTCA B peumme oxkuaaHua. MNepertawurte

o NMON3YHOK BIEBO MK BMNPaBo, YTOObI aKTUBMPOBaATb POBOT. EC/IM 3TO HE MPMBEO HU K KAKMM U3MEHEHMAM
B COCTOAHUKM pob0oTa, BEPHMTE €ro Ha 3apAAHYIo CTaHuMio (poboT NepexoamuT B COCTOAHWE ANUTENbHOro
OXMZaHMA Noc/ae BOCbMUM gHel 6e3aeincTeus).




2.3. OnucaHue cBeTOBbIX UHAUKATOPOB

CBeTOBOI UHAMKATOP, PACNONOXKEHHDIM B 3aZHelM YacTh poboTa-ouncTuTens, npesoctasnaeT MHGopmauuio o pobote n
COCTOAHWUW aKKymynsaTopa.

Korga cBeToBOW MHAMKATOP He ropuT, PobOT HaxoAMTCA B PeXMMe OXKuaaHua. Mepemectute Non3yHOK
BHM3, YTO6bI BKAOUYUTL poboTa. ECc/iv 3TO He NOMOraeT, CHOBa NOAK/NOYUTE K pOBOTY-0UMCTUTENIO 3aPAAHDBIN
Kabenb.

- > Muratowmii ceeToBol MHAMKaTop @) = Hemuratowmii CBeTOBOM MHAMKATOP

@ CBeTOBOI MHANKATOP COCTOAHUA poboTa

CBeToBOI UHAUKATOP OnucaHue

\" - ’.l
g [0TOB K norpyxeHuto
® ; BbinonHAeTca unkn

CnHun

'-‘ - ’.l

“ri Owwnbka poboTa, cm. «5.3.1. OwmnbKa poboTar

KpacHbii

D CBeTOBOI UHAMKATOP 3aPAAKH

CBeTOBOI UHAUKATOP

OnucaHue
® ) 3apArKeHO: NoHaA 3apsAaKa, PoboT roToB K aKCNAyaTaumum

3eneHblii

\" - ’J

e B npouecce 3apagku (MeHee 5 4): roToB K BbIMOJIHEHUIO MOHOrO LMKAA
3eneHbin

o YacTMYHO 3apAXKeHHbIM: MOMKHO 3KCMYaTMPOBaTh (MPOAC/IKUTENBHOCTb LUK

OpaHKeBbiii byneT meHbLe)

e Ec/im poboT NogK/toYeH K 3apAAHOMY YCTPOWCTBY, B NpoLiecce 3apAAKM
OpatKeBbili e Ecim poboT oTcoeAMHEH OT 3apAAHOrO YCTPOWUCTBA, HEOBXOAMMO 3apPAAUTD, HEeslb-

3A 3KCN/yaTMpOBaTb
als
_‘!‘7 OwnbKa akKymynaTopa, cMm. «5.3.2. OwmnbKa akKymyasaTopa»
KpacHbii
-
D CBeToBOI1 UHAMUKATOP NOAKNIOYEHUA

CBeTOBOI UHAUKATOP OnucaHue
Bbikn.

He noakntoveH K cetn Wi-Fi

|
\" ’J
-

B npouecce conpsaxeHus
CuHnn

y MoakntoyeH K cetn Wi-Fi
CuHUN




2.4. 3anycK LMKNA OYMUCTKHU

Bo u3bexkaHue nonyvyeHusa TpaBMbl UAKU NOBPEXAEHUA uUMyLlecTBa obA3aTenbHo cnegyunre
NpUBeAEHHbIM Aanee MHCTPYKLUAM.

* 3anpelueHo KynaTbCca, KOrga ycTpoOMCTBO HaxoauTca B 6acceitHe.

® 3anpeLleHo UCNO/b30BaTb YCTPOMUCTBO B C/lyYae NPOBeAEHUA LLOKOBOro XJI0pMpPOBaHUA BOAbl

B 6acceiiHe. Mpexxae yem norpy»atb po60oTa, NOA0XKAUTE, NOKA YPOBEHb X/10pa He AOCTUTHET
PEeKoOMeHA0BaHHOro 3Ha4YeHus.

YT106bl 3aNyCTUTb LMK/ OYMCTKM, BbINOHUTE YKa3aHHbIE HUXKe AeUCTBUA _

1. Nepepn, 3anycKOM LMKNA OOXKAWUTECH 3aBepLUeHUA 3apAaaKu poboTa (| HeMUralwWwmii NAM MUFAOWKNIA 3eNeHblit
MHAMKATOP).

2. MNocne 3aBepLIeHMA 3apALKN O0TCoeaMHUTE POOOT OT 3apALHONO YCTPOMCTBA M NepeHecuTe ero K baccenHy.

3. 3anyctuTte ymkn, cm. «2.4.1. 3anyck UMKNA O4YUCTKUY.

4. Morpy3uTe poboT B Boagy; cm. «2.4.2. MNorpykeHne poboTa».

2.4.1. 3anycK uMKna OYUCTKU

e Yto6bl  3anMycTUTb  UWKA, NepemMecTuTe  BMPaBO  MON3YHOK,

PacrnonoXKeHHbI Ha 3a4Hell CTOPOHE YCTPOMCTBA.

* B oXMAaHMM cNycKa B BOAY HAYHET MUTaTb CBETOBOW MHAMKATOP @

CoBer: KaK NnoBbiCUTb 3P HEKTUBHOCTb OUNCTKU

B Hayane Kyna/sbHOro ce3oHa BbIMOJIHUTE HECKO/IbKO LIMKIOB OYMCTKM (MpesBapuTesibHO YAanuB Caykom

o KpynHbI mycop). Mpu perynspHoi akcnayataummn poboTa-ounctutens (He 6onee 3 pas B Hegento) 6acceiiH
6yaeT Bcerga OoCTaBaTbCA YMCTbIM, @ GUALTP ByaeT MeHblue 3acopATbcA. B KayecTBe npegBapuTenbHOM
OYMCTKN PEKOMEHAYETCA BbINONHWUTL HECKO/IbKO LMKI0B 63 GpUNbTPa 04YeHb TOHKOM 0UMCTKU. MHbOopmaLumio
0 pa3bopke PpuabTPOB CM. B pasgene «4.2. Ounctka unbtpa» (B 3aBUCMMOCTM OT Moaenn).

2.4.2. MorpyXeHue poboTa

Mocne 3anycka umMKkNa (NON3YHOK NepemelleH BNpaBo, CBETOANOAHbIN MHAMKATOP
CBETUTCA 3e/1eHbIM) POBOT-04UCTUTENb HEOBXOAMMO NOTPY3nUTh B BOAY HA 5 MUHYT.
B NnpoTMBHOM C/ydae BeCb MPOLECC HYXKHO ByaeT HauaTb CHavana.

1. BepTMKanbHO norpysute poboTa B BOAY W OEPNKMTE ero, c/lerka Asuras ero
B Pa3HbIX HanpasaeHUAX, YTOObI U3 HErO BbilEN BO3AYX.

2. [loxkauTecb, MOKa OH OMYyCTUTCA Ha AHO HacceiHa. LlMKN HauHeTca He no3gHee
yem yepes 40 cekyHA nocne obHapyKeHUsA BOAbI.




2.5. U3BneueHue pobota U3 Boabl

e Po6OT MOXHO M3BNEUYb BO BPeMsA BbIMOJIHEHUA LMKAAQ C MOMOLLbIO LWITAHrU. Po6oT ocTtaHoBUTCA
aBTOMAaTUYECKM, KaK TO/IbKO byaeT u3sneyeH Us soapl.

¢ [lo 3aBepLUEHNUU LUKAA p060T BCerga oCtaHaB/IMBaeTCA BO3Jie CTEHKU.

CyliectsyeT Tpu cnocoba nssneveHuna poboTta 13 BoAbl:
® CuUCnonb3oBaHWem cuctembl Tap & Lift™;
® C 1CMNO/b30BaHNEM KPIOYKa;

® Cu1cnonb3oBaHWem npuaoxkenus iAqualink.

2.5.1. Ucnonb3oBaHue cucrembl Tap & Lift™

1. Pobotr Haxoautca y | 2. Mpukpenute Kptoyok | 3. Haxkmute oguH pas | 4. YTobbl NONHOCTbIO
CTEHKM B  pexume (BxoOWUT B KOMMNIEKT Ha KpblWwKy poborTa, ussney pobor  u3
OXHWaaHuA. I'IOCTaBKVI) K KOHLUY yTobbl OH nogHAnNCA BOAbI, BOCI'lOﬂb?»yﬁTer

WTaHrM ans bacceitHa [0 NOBEPXHOCTU BOAbI. PYUKOI. Po6oT

(He BXOAMT B KOMMNIEKT MNepep, 3anyckom BbIGPOCUT CTPYIO BOADI

nocTaBKu). OBUKEHUA BO3MOXHA C33aAM, YTO yNpOCTUT
KpaTkoBpemMeHHan €ro 13BneYeHue.
3a4epKKa. Ecamn

cuctema Tap & Lift™ He
paboTaeT, nonpobyiTte
aKTUBMPOBATb ero,

aKKypaTHO  MocTyyas
no pgpyron obnactm
poboTa.

MpumeyaHue. Cuctemy Tap & Lift Tak:Ke MOXKHO aKTMBMPOBATb, aKKYPaTHO NMOCTy4aB Mo Py4YKe, eCv NoC/e 3aBepLleHns
LMKAa poboT HaxoanTca B yA0O6HOM ANA STOFO NONOXKEHUN.

2.5.2. Ucnonb3oBaHMe KPHOYKa

Ecnmn p060T He MCnosib3yeTca go/iblie BOCbMU LI,Heﬁ, OH NepexoanT B peXxmnm I'J'IY6OKOI'O cHa. Ero HEO6XOAVIMO n3BJsievb
13 BOAbl C NTOMOLLbIO KPKOYKa, BbINOJ/IHMB ONMUCAaHHbIE HUNXKe ﬂ,eﬁCTBVIH.

1. Pobotr Haxoautca vy | 2. Mpukpenute Kptoyok | 3. Moguenute Kptoukom | 4. U3BnekuTe poborta w3

CTeHKM bacceliHa B (BxoguT B KOMMAEKT PYUKyY poboTa n BOAbl, B3ABLUWUCH 33 €ro
peXrMMe OXKUOAHUA. NMOCTaBKM) K  KOHLY NoOgHUMUTE ero  Ha PYUKY.

wTaHrn ana bacceiHa NOBEPXHOCTb.

(He BxogMT B KOMNIEKT

NocTaBkM).




2.5.3. Ucnonb3oBaHue npunoxeHus iAquaLink™

1. Ecam push-yBegomneHusa paspelweHbl (B HacTpowkax | 2. YTobbl MonHOCTbIO M3B/AeYb poboT M3 BOAbI,
TenedboHa ana npunoxeHua iAqualink™), npunoskeHue BOCMO/Ib3yWiTecb py4yKoi. Pob6oT BbIGpOCHT CTPYIO
yBeAOMNAEeT O 3aBepleHun uukaa. C 3Toro MOMEHTA BOAbI €33M, H4TO YyNPOCTUT €ro U3BaeyeHune.

M B TeYeHMe MOCNeAHUX AECATU MUHYT UMKAa poboT
6yneT nocteneHHO NOAHMMATBLCA MO Pa3HbIM CTEHKAM
M OCTAaHOBWUTCA Y /IMHUU BOAbI, OXWAAA M3BNEYEHMSA,
KOTOPOE MOXHO BbINONHWUTb, B3ABLUMCb 3@ Py4YKy poboTa.

2.6. XpaHeHue pobora

e XpaHuTe BCe 3/IeMEHTbl B MECTe, 3aLUULLLEHHOM OT COJIHEYHDIX Jiy4eit, BNaru u atTmocepHbIxX

E * He ocrtaBnsaitte po6oT paspaXeHHbIM: 3apAXKaiTe po6oT Nocie KaXK[0ro UCrnosib30BaHUA.
0CaZKoB.



3. WUcnonb3osaHue npunoxkeHunsa iAqualink™

Mob6unbHoe ycTponcTeo JomawiHan
cetb Wi-Fi

Pobot

(cmapTdoH nam nnaHwer)

MpunokeHue iAqualink™ coBmectumo c cuctemamu iOS n Android.

3.1. MepBana HacTpoiika poboTta

Mepen, ycTaHOBKOM NPUIOMKEHNA BbINONHUTE YKa3aHHbIE HUXKe AeNCTBMA:
- 3apaHee 3apaguTe pobor;
o - Bbl ucnonbayete cmapTdoH namn nnaHwert ¢ Wi-Fi;

pelleHne Ana YCUNEHNA CYLLEeCTBYIOLWEro CUrHana;
- Y Bac nog, pyKon AonxeH bbiTb Naponb oT gomaluHel cetn Wi-Fi.

- ucnonb3syiTe cetb Wi-Fi ¢ 4OCTaTOYHO MOLLHbIM CUTHANOM ANA NOAKAYEeHUA K poboTy: curHan Wi-Fi
[OONKEH YNaBMBaTbCA B MECTe UCMO/b30BaHUA Po60Ta. B MPOTUBHOM C/ly4ae UCNONb3YITe TEXHUYECKoe

Ckauaite npunoxeHue iAqualink™ B App Store (i0S) nam Google Play (Android).

3anuncob. 3HA4oK

{AgqualLink

1. BoiauTe B ANYHbIN KaBMHET UK co3aaiTe yyeTHyo | 2. YTobbl -ﬂ06aBVITb HOBOE YCTPOWCTBO, HaXmuTe
W cnepyinTe MHCTPYKLMAM B MPUIOKEHUN.
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3. BbinonHute ,CI,EVICTBMFI, YKa3aHHble B npunoxeHuu. lMpu HeO6XOLI,MMOCTVI nepemectunte nNON3YHOK BMNpaBo

-
W yaepKuBanTe ero B TedeHne 10 ceKyHA, A0 Tex nop, NoKa CBETOBOW MHAMKATOP [] He HauHeT muraTb; 370
6yAeT yKasblBaTb Ha BKAOYeHWE dyHKUMK Bluetooth™.

{
\
4
o ‘\,Ij’ .
= =
Do"0— [
He roput Muwuraet CeeTtutcA

HenpepbIBHO

¢ Ha akpaHe nosasuTtca coobuieHue, 4To noakntoveHme Wi-Fi mexay pobotom 1 gomallHel ceTblo ycTaHoBAeHO. (*)
~ — v
¢ 3aropuTcA CBETOBOWM MHAMKATOP 'D Ha 3agHel cTopoHe poboTa.

(*) B cnyyae noasneHus coobuieHnn 06 owmnbKe UAK OTCYTCTBUM MOAKIOUYEHUA K CETU CM. Tabauuy «5.4.
MomoLlb B AMArHOCTUKE NPW NOAKAOYEHUM K NpuaoxKeHuto iAqualink™».

3.2. ®dyHKuuK, AoCTynHble B NpunoXxeHuu iAqualink™

o Korga poboT-ounctutenb Haxoautcs B Boge, GyHKUMM npunoxkenus iAqualink™ HegocTynHbl.

Korma poboT HaxoAMTCs B BOE, C MOMOLLBIO MPUAOKEHNA MOXHO BbINONHUTbL YKa3aHHbIE HUXKe AeNCTBUS.

® 3anycTUTb LUKA.

e [lO0CTYN K CXEMAM OYUCTKU, UMEIOLLLMMCA UCKIOYUTENBHO B MPUIOKEHUW: NPU CTAaHAAPTHOM cxeme poboT ABuKeTCA
Nno NPoM3BO/IbHO BbIOPaAHHOM TpaeKTopuK, a Npu S-obpasHol cxeme pobOT ABUKETCA BNepea-Hasag no S-obpasHol
TPaAEKTOPUW. ITOT PEXUM PEKOMEHAYETCA ANA NPAMOYIONbHbIX U KBaApaTHbIX 6acceHoB 6€3 NAUTKM.

e [lony4aTb A0CTYN K GYHKLMAM AUArHOCTUHECKOU NOMOLLM NOCPEACTBOM COO6LEeHUA 06 omMbKax: HaxkMUTE CUMBOJI
npeaynpexaeHus ANA oTobparkeHWa 3KpaHa C onmucaHnem cnocoboB yCTpaHEHMA HEUCNPaBHOCTU; CM. «5.3.
Monb3oBaTenbCKMe aBapuiiHble CUTHAbIY.

* YNpocTUTb u3BneuyeHne pobota U3 BoAbl: ecnu push-yBegomneHua BKAKOYEHbI (B HacTpoWKax TenedpoHa anA
npunoxeHus iAqualink™), npunoxkeHue npeaynpeskaaeT, Koraa poboT 0XKUAAET U3BNEUYEHUA C BEPXHEN YaCTW CTEHbI
(nocnenHWe MUHYTHI LMKAA).

e [lonyyaTb NpeaynpexaeHna ob ypoBHe 3apaaKu poborTa.

-
3apArKEHHbI: FOTOB K 3KCM/yaTaumnm
-
B npouecce 3apsAAKM: FOTOB K 3KCNIyaTauum
R
B npouecce 3apagKu
R
YacTMuHo 3apAaskeHo
HaxkmuTe B MeHIo «lapameTpbl», rae Bbl B Nt060e Bpems MOXKeTe MPOCMOTPeTb MHpopmaunio o poboTe

(cepuiiHblit HOMep M T. N.).




4. Yxop,

o Cosert, UTo6bl 06ecneynTb MaKCUMabHYIO NPOAO/IKUTENbHOCTb CPOKa CAy»K6bl poboTa

Pa3 B MecAL, 0OCMaTpu1BaiiTe BCe AeTanu, Npoueaypa yxo4a 3a KOTopbiMM Noapo6HO onMcaHa B 3TOM
pasgene.

4.1. Ouuctka poborta

OYNCTKY yCTpOICTBA HEOBXOAMMO MPOBOAUTL PErYNAPHO C UCMO/b30BAHWMEM YUCTOM WU CNErka MblIbHOW BOAbI.
3anpeLLeHo Ucnonb30BaTb PacTBOPUTESb.

e O6W/IbHO NPOMOINTE YCTPOMCTBO YNCTON BOAOW.

e He octaBnsiiTe yCTPOMCTBO CYLINTbCA Ha CONHLEe BO3/ie bacceliHa.

4.2. Oumctka punbrpa m

® 3¢ddeKTMBHOCTb paboTbl YCTPOWCTBA MOMKET CHU3UTbCA, ecnnu GUALTP nepenonHeH unu
3acopeH.

e duabTp cnegyeT NPOMbIBaTb YUUCTOM BOAONM NOC/E KaXKA0ro LiMKAA OUUCTKU.

1. OTkpoiiTe poboTa.

2. [docTtaHbTe ounbTp.

—> OUNbTP OYeHb
TOHKOM OYUCTKU
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5. YcTaHoBuTe ¢duAbTpbI B poboTa. 6. 3aKpoliiTe KpbIWKY poboTa.

* B 32aBMCMMOCTM OT MOAENMN.

Cosert: B cayyae 3acopeHusa puabtpa

o Kak MMHMMYM OAMH pa3 B rof NPoOBOAWTE OYMCTKY GUILTPA KUC/IbIM PAacTBOPOM (Hanpumep, CMUPTOBbLIM
YKcycom). ®PuabTp 3acopsieTcs, eciM OH He UCMO/b3yeTcs B TeYEHUE HECKOJbKUX MecAueB (B 3MMHUM
nepuoa).

4.3. O4YunCTKa WETKn

3¢ PeKTMBHOCTb paboTbl YCTPOMCTBA MOXKET CHU3UTbLCA, €C/M LWeTKa 6yAeT CIULWKOM rpsa3HOM
WAKN eC/I1 BHYTPU 3aCTPAHET MYCOp MAKN KaKue-nnbo npegmerbl.

1. MNocne u3BNEYEHMA YCTPOMCTBA M3 BOAbI NO 3aBEPLUEHWUM KaKAOIO UMKAA OYMCTKM MPOMbIBAITE LLETKY YMCTOW
BOZOM, YTOObI OCTABLUMIACA Ha HEl MyCOp He 3acoxX.
2. Ypanute BeCb Mycop UAN NPeaMETbI, 3acTPsABLUNE BHYTPU.

4.4. O4YMCTKA YNNOTHEHUA KPbILWKKU

3¢dPeKTUBHOCTb paboTbl YCTPOMCTBA MOMKET CHU3UTbLCA, €CAU MNOZ YN/IOTHEHUEM KPbILWKU
3acTpsaHeT mycop (B OCHOBHOM MecCOK), KoTopblii 6yaeT npenATCTBOBaTb NOALEPXKAHUIO
Heo6XxoANUMON repMeTUYHOCTH.

Mocne n3BneYeHNa ycTPoMCTBa M3 BOAbI NO 3aBEPLIEHNM KaXKA0ro LiMKAa OYUCTKU MPOMbIBATE YNAOTHEHME KPbIWKK
yncToi BoaoM, YTobbl COBPAHHbIA MyCcOp He 3aCOoX.

Cosert: Ana obecneyeHns oNnTMMaabHOK PaboTbl YCTPOUCTBA:

o - PEKOMEHAYETCA MEHATb GUABLTP U LWETKU KaxKable 2 roaa;
- PEKOMEHAYETCA CAeaUTb 33 MHAMKATOPaMM M3HOCA Ha FyCeHMLAX U MEHATb UX MO SOCTUMKEHUMN YPOBHSA
MHAMKaTOpa.




4.5. Ouuctka nponennepa

Bo 136exaHue cepbe3HbiX TPAaBM BbIMOJIHANTE YKa3aHHbIE HUXKe feicT
¢ [pu pabote c nponennepom 06sa3aTenbHO NOAb3yUTECH NepUYaTKaMKU

A ¢ lepep ouncTKoM Nnponennepa He06X0AMMO BbICYLUINTbL YCTPOMCTBO. ITY onepaumio
Heo6Xo4MMO BbINONHATL B CYXOM MecTe.
¢ Mepep BbINONHEHUEM ONepauMii N0 TeXHUYECKOMY ob6cnyxmBaHuIo ybeautech B TOM, UTO
PO6OT NONHOCTbLIO BLIK/IIOYEH.

1. YT06bI BLIKNIOYMTL POBOT, MepeMecTUTe NON3YHOK BIEBO U YAEPKMBANTE €ro B STOM MOJIONKEHUMU B TeyeHue 20
CeKyHzA,. Bce cBeTOBble MHAMKATOPbI AOMKHbI ObITb BbIKAOUYEHDI.

= 0 @w

2. OTKpolTe KpbIWKy Joctyna K ©uabTpy, NOAHAB
dukcaTop.

5. NMpunogHumute naTpybok
BO34yx03abopHUKa U cHMMKUTE | 6. HageHbTe nepyaTKu U U3BNEKUTE Nponesnsiep, KPenKo yaepKmBas ero.
ero.

7. Ypanute mycop (IMCTbA, KAMHU U T. 4.), KOTOPbIM MOF NPENATCTBOBATL BPALLLEHWIO Nponennepa.

8. MocTaBbTe PobOT Ha 3apAaKy, YTOObl BOCCTAaHOBUTL paboyee cocTosHMe. Cm. «2.1. 3apsaaKa poboTta»

A Mocne oYMCTKU HaAeHbTe NepyaTKU U yCTaHOBUTE Nponennep o6paTHo. YcTaHOBMTE Ha MecTo
naTpyboK Bop03abopHMKa, 3aTAHYB ero Bpy4Hylo. YCTaHOBUTE Ha MecTo GpUnbTp. 14



4.6. 3ameHa WeEeTKU

2. Echv noaBnAlTCA  MHAOMKATOPLI M3HOCA, 3HAYMT,

1. WeTka nmeeT WHAMKATOPbI U3HOCA: €CAU MeXay
LLLeTKa U3HOCUNACh N ee HYXHO 3aMeHUTb.

MHOAWKATOPaMUN N Kpaem LWETKMN eCTb 3a30pP, 3HAYUT,

LeTKa B XopoLwlem COCTOAHUNN. @

= e -_-I’ _ g ————— - :_I_ /.,—? Sl
2 | £
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3. YT06bl CHATb M3HOLLIEHHYIO LLETKY, M3B/EKUTE A3bIYKM | 4. YTOBbI YCTaHOBUTb HOBYIO LWETKY, BCTaBbTE ee Kpai
N3 OTBEPCTUI, B KOTOPbIE OHU BCTaB/IEHbI. 6e3 A3bIYKOB N0, Ba/MK WETKU.

5. ObepHuUTe LWETKY BOKPYT BasMKa, BCTaBbTe A3bIYKN B | 6. O6perKbTe A3bI4KM HOXKHULAMM TaK, YTOObl OHW He
OTBEPCTUS GUKCALMMN U NOTAHUTE 33 KaXKAblI A3bIYOK BbICTYMaNM 32 NNACTUHKM LLETKM.
TaK, 4To6bI ero BbICTYN BOLEN B NPOPE3b.

4.7. 3ameHa akkymynartopa

ﬁ 3ameHaaKKyMynsaTopHoro 610Kkapo6oTa Ao KHa NPOM3BOAUTLCATOIbKO KBaAMPULMPOBAHHbBIM
CNEeLMannCcToM: CBAMKUTECH C AUCTPUOBLIOTOPOM.



4.8. 3umHuK nepuog

e HE octaBnsiite po60T paspaKeHHbIM Nnepea XpaHeHMemM B 3MMHMI1 nepuoga,
e Ecam po6ot He ucnonbsyetca, HE ocraBnsiite ero B Boge.

e HE noasepraitiTe poboT BO3AENCTBUIO OrHA, MOBbLILIEHHOW TemmnepaTypbl, UCTOUHUKOB
A BOCMJIaMEHEeHUA UM XMMUUYECKUX CPeACTB ana 6acceHOB U cna.

e XpaHuTe BCe 3/1IeMEHTbI B MeCTe, 3aLULLLEHHOM OT COJIHEYHDbIX Jly4eid, BAaru u atmocpepHbIx
ocagkoB. Temnepatypa XxpaHeHUA anemeHToB: 5-20 °C.

e XpaHuTe po6oT B HEAOCTYNHOM ANA AETel U AOMALLHUX }KUBOTHbIX MecTe.

Mepen, 3MMHMM MepUOSOM MOJHOCTbIO 3apAanTe POBOT, YTOBbl COXPAHUTb CPOK CAYXKObI aKKyMynAaTopa: Korga
pPO6OT MOMHOCTLIO 3apsAMKEH, CBETOBOM MHAMKATOP HenpepbIBHO CBETUTCA 3e/eHbiM LgeTom. [lepes nepebim
ncnosb3osaHnem poboTa B C/iedytoLLEM CE30He ero HeobxoaAnmMo 3apAaNTD.

5. YcTpaHeHue npobaem

B cnyyae BO3HMKHOBEHWA Npobaem cHavyana NPOCMOTPUTE NPUBEAEHHbIE HUMKE TabauLbl M TOIbKO NOTOM obpaluaiTech m
K AUCTPUBBLIOTOPY.

Ecav npobnemy He yaaetca ycTpaHwWTb, o6paTuTech K AUCTPUELIOTOPY A/ BbIMNOAHEHWA MNPOBeAeHMs
TEXHUYECKOro 06C/yKMBaHMA.

5.1. YcTpaHeHue HenonapoK NpU UCNosb3oBaHUM poboTa

e [loBTOpUTE Onepauumn NorpyxeHus (cm. § «2.4. 3anyck LUUKNA OUYUCTKUY), MEHAS
MEeCTO MOTPY*KEHMA, NOKa He byaeT HaMAEHO ONTUMA/IbHOE NOJIOXKEHUE.

Pob6ot He NONHOCTbIO | © DUNLTP NEPENONHEH UAM 3aCOPEH: ero HeObXoANMMO OUUCTUTL (CM. «4.2. OUMCTKa

ounwaeT baccenH dunbTpar).

® Po60T He 6bl1 MNOMHOCTbIO 3apsAEH B MOMEHT Hayana UMKAa, No3ToMy
NPOAOMKUTENbHOCTb LMKNA BblN COKPaLLEHa.

e B Kopnyce yCTpOMCTBA OCTanca Bo3gyx. [OBTOpUTE onepauuu Norpy:KeHus (cm.
§ «2.4. 3anycK UMKNA OYNCTKUY).

o duNbTP NEepenonHeH MM 3acopeH: ero HeobxoaAMmo oumcTuTb (cm. «4.2. OYncTKa
dunbTpar).

Po6or He NOJ/THOCTBIO | o Ecnn GUNBLTP 3aCOPEH AaXKe NOC/Ie OYMCTKU, 3aMEHUTE €ro.

MPWKUMAETCA KO AHY | o Mo Bcelt BHELWHeN CTOPOHe YCTPOIiCTBa 06Pa3yoTca MeKMe Ny3bIpbKM:

bacceitna - eC/IM YPOBEHb BOAbI HUXKE CKUMMEPOB, OTPErynpyinTe ero;
- eCN  ypoBeHb BOAbl HAXOAMTCA Ha YPOBHE CKUMMEPOB, B BOAOMPOBOAE

M36bITOYHOE KOMYECTBO Knciopoga. Obpatutech K ANCIPUObLIOTOPY Z=E
¢ [oepexaeH nponennep. ObpatnTech K ANCTPMBLIOTOPY i"

e B pexxume «[IHO, CTEHKM U NINHUA BOAbI» POBOT HE NOAHMMAETCA CUCTEMATUHECKM
Ha CTeHKM bacceliHa. Bo Bpems BbINOAHEHWA LMKa YacTOTa BapbUpyeTcs.

e OuUNbLTP MepenosiHeH WAM 3aCOPEeH: MOYMCTUTE ero 4YucTol BoAoW. B cnyuyae
3acopeHnsa GUALTPA OYMCTUTE €ro KUC/AbIM PacTBOPOM (Hanpumep, CNMUPTOBbLIM
yKkcycom). Mpu HeobxoaMmocTU MpouncTuTe Mau 3ameHuTe ¢uabTp. B cayyae
ABOMHOM OUABTPALMM WCNONb3YHATE TONAbKO GUALTP OYEeHb TOHKOM OUYUCTKM
(4epHbIi). Eciv oH cnocobCcTBYET MOAHATUIO YCTPOWCTBA, PUALTP CIeayeT 3aMEHUTb.

e [yceHWUbl 0cabneHbl: CBAXKUTECH C AUCTPUOBIOTOPOM /1Sl UX 3aMEHbI &

e QuunCTUTE KNanaH, He AeMOHTUPYA ero.

e [laxke ecaM BOAA M KaXKeTca Mpo3payHoi, B 6acceliHe NPUCYTCTBYHOT
MWKPOCKOMNYECKME BOAOPOC/IM, KOTOpble HE BUAHbI HEBOOPYMKEHHbLIM [1a30M.
3TV BOAOPOC/M AeNatoT CTEHKM BacceiHa CKOMb3KMMW U MeLLAoT poboTy Mo HUM
B36MpaTbCA. BbINONHMTE LIOKOBOE X/IOPUPOBAHME: HEMHOIO ymeHbwute pH. He
0CTaB/ANTE YCTPOMCTBO B BOAE BO BPEMS LUOKOBOIO X/10PMPOBaHUA.

YCTPOMCTBO He NoAHMMAaeTCA
UM 6onblie He NoAHMMAETCA
Ha CTEHKM

16
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YcTpolicTBO He cobupaet

Mycop

®uNbTP NepenosHeH UM 3aCOPEH: ero HeobXxoaMMO oUNCTUTL (cm. «4.2. OYncTKa
dunbTpar).

Ecnv dunbTp 3acopeH Aaxke Nocie OYUCTKKU, 3aMeEHUTE ero.

Ybeautecb, 4TO Mycop Wau Apyrue npeapeTbl He 6AOKUPYIOT AOCTYN K 3aC/IOHKe
dunbTpa. O6paTnTeCh K ANCTPMOBLIOTOPY g e

Mycop 1 apyrve npeameTbl 3aCTPEBAKOT Ha CKobe (Mexay ABYMSA LETKaMK) U He
COBUPAOTCA: OUNCTUTE LLETKU U CKOBY. PErynsapHo oumLLanTe mx.

Mycop (B OCHOBHOM MecoK) 3acTpeBaeT B YMNJIOTHEHMM KPbIWKW: OYMLLANTE
YNNOTHEHWE KpbILWKK. Ero cnegyet oumLLaTb Nocne Kaxkaoro LuKna.

Bo Bpemsa 3anycka poboT He
ABuraerca

Y6eamutecb B TOM, 4TO PO6OT 3apaKeH (CBETOBOM MHAMKATOP aKKYMynATOpa ropuTt
3e/IeHbIM).

Y6eanutecb B TOM, YTO LIMK/ OYMCTKM 6bln 3anyleH U 4YTO CBETOBbIE UHAMKATOPDI
ropAT.

[OBa dunbTpa He
pa3bupatorcs

OAHOWN pyKOW yaep:KMBamTe HUMKHIOK YacTb ceporo GuNbTPa, a APYyroi TAHUTE 3a
PYYKY YepHOro GpunbTpa.

KaKoii-To npeameT Manm Mycop 3acTpsan mexay ABymsa GUAbTpamMu M npenatcTeyeT
nx pasbopke — yaanute ero.

Mocne 3aBepleHWA UMKAA
OUYMCTKM YCTPOMCTBO
OCTaeTci B BEPTMKAJbHOM
MOIOXKeHUN

B KpblwKe pob0Ta-04unCTUTENA CANLIKOM MHOTO BO3A4yXa.
Mepep 3anycKom LiMKAa ocTaBbTe PO6OT B perkmme 6e3gencremsa.

He ropuT HM OAWH CBETOBOM
WHAMKaTOpP

Ecnun poboTt besgeiicTByeT 6onee 5 MUHYT: CABUHLTE MOA3YHOK BNEBO UM BNPaBso,
YTO6bI aKTUBMPOBATbL €rO.

Ecnu 310 He cpaboTaeT, nepesapaanTe poboTa.

Ecav nocne npucoegvHeHus K pobOTy 3apAagHOro yCTPOWCTBA MHAMKATOPBI
He CBeTATCH, U3BNEKWUTe 3apAdHOe YCTPOWMCTBO M CM. pasgen «5.2. YcrpaHeHue
HenonagoK npu 3apaake poboTa»

Tap & Lift: nocne
NOCTYKMBAHUA NO YCTPOWCTBY
po60T HauMHAET ABUKEHME C
3a4eprKKoM

Pob0T aKTUBMpPYETCA YePE3 HECKONIbKO CEKYHZ, MOC/e NMOCTYKMBAHUA U NOAHUMAETCA
Mo CTEHKe, KOTOpPasA HAaXo4MTCA nepes HUM.

dyHKUMA nogbema no KacaHuio Tap & Lift gocTynHa TonbKoO mocne 3aBeplieHuUA
LMKIA OYUCTKM.

Po60T-04UCTUTENIb BK/IOYEH,
HO He pearvpyetT Ha
ynpasieHue

MpoBepbTe, 3apAXKeH AN POBOT-OUUCTUTENb (MUraloWMIA WAM He MUTatoLLMiA
3eN1eHbIN MHAWKATOP aKKyMyaaTopa).

Y6eanutecb B TOM, Y4TO NOSI3YHOK NPaBMUIbHO NEpPeMELLAETCA B CPeaHee NONOoXKeHMe,
a 3aTeM BO3BpaLLaeTCcA B UCXOAHOE.

Bpemsa oT BpemeHu nponensiep AOMKEH BKAOYATLCA ANA OnpeaeneHua Hannuma
BOAbl. B NpoTMBHOM cydae ybeauTech, YTO BpalleHue nponennepa He 6aokmpyeT
mycop (cm. «4.5. OumncTka nponennepa»).

CBeTOAMOAHbIV MHAMKaTOp poboTa-ouncTutena ceetutca CUHWUWM, Ho nponennep
He BpaLaeTcA: 0bpaTuTech K AUCTpUObIOTOPY %L.

Mpu 3anycke umMkna pobot-
OUYMCTUTENb HE BK/IOYaeTcA

PoboT-ouncTUTENL BLIKAKOYAETCA MOCNe AUTENbHOrO nepuoga bespencrausa.
MopKkntounTe 3apAagHOe YCTPOMCTBO, YTOObI BbIBECTU €r0 M3 CMALEro pPexuMma.
Mocne 3apagKu akkymynaTopa poboT ByaeT roToB K HOBOMY LIMKAY.

AKKYMYNIATOP MOMHOCTbIO paspsAxkeH. [ogknloynTe 3apAgHOe YCTPOMCTBO [ANA
NONHOW 3apAAKM.




5.2. YcTpaHeHue HENOMAAOK Npu 3apagKe poboTa

3apAaaHoe ycTpoicTBO paboTaeT NPaBUIbHO NPW OMMUCAHHbIX Aanee YCI0BUAX.
- CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP Ha 3apAgHOM YCTPOMCTBE TOPUT 3€1EeHbIM, €CAM OHO MOAKIOYEHO
o K UCTOMHMKY NUTaHUA U HE NogKoyYeHo K poborTy.
- CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP Ha 3apAagHOM YCTPOMCTBE TFOPWUT KPAcHbIM, €CAM OHO TMOAK/IOYEHO

K VUCTOYHMKY MUTaHMA W 3apsKaeT poboTa. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP CTaHOBWUTCA 3e/eHblM, Koraa
PO6OT 3apsArKeH.

e YbeauTecnb, YTO 3apALHOE YCTPOMCTBO NOAKAOYEHO K POBOTY U K UCTOYHUKY
NUTaHNA 1 NpasusibHO pabotaet (cm. nyHT (@) sbiwe).

e Echn cBetoamMon Ha poboTe no-npeXHemMy He CBEeTUTCA, 3HAuuT,
AKKYMYNATOPHbIN 610K HEUCNpPaBEH M ero ciepyeT 3aMeHUTb. BbinosHuTe
YKa3aHHble HUXKe AeNCcTBUA.

UHamnkaTop n BbIK/TIO4EH - OTcoeanHuTe poboTa OT 3apsAAHOIo YCTPOMCTBA.

- Nomectute poboTa Ha yanLe B MeCTe, KyAa He NonagaeT npAMOMN CONHEYHbIN

CBET, Ha paccToAHUM 6osiee 2 M OT MOCTPOEK.
- ObpaTntecb K AUCTPUMObLIOTOPY, YTOObI Y3HaTb, KaK [0CTaBUTb poboTa
B MOJIHOW KOMMJ/IEKTALLMK B CepBUCHbIN LeHTp Fluidra.

¢ [lpoBepbTe, NPaBUIbHO N paboTaeT 3apagHOe YCTPOMCTBO.
e Ecnu 3apagHoe ycTponcTeo paboTaeT HenpasuabHO, NPOBEPLTE YKa3aHHOe
hanee.

- ICTOYHUK NUTaHUSA (M3BNEKNTE U BCTaBbTE BUJIKY NUTaHWSA).

- CocToAHMeE LWHYpa: eciv OH NOBPEXAEH, 3aMeHUTe 3apAAHOe YCTPOICTBO.

- CocTofiHMEe BUKMW 3apALHOIO YCTPOICTBA: €CIM eCTb NMPU3HAKM Koppo3uu

NHanKaTop D CBETUTCA, HO He Ha KOHTaKTaX, OYUCTUTE MX, OTCOEAMHWMB 3apPsAHOE YCTPOMCTBO, MM
mMuraet 3ameHuTe 3apAaHOe YCTPOMCTBO.

- CocTosAIHWE KOHTAKTOB PObOTa: eC/IM €CTb NPU3HAKU KOPPO3UM HA KOHTAKTAX,
o4ncTuTe MX HebOoNbLLIOK LWEeTKOM. Eciv oumcTKoM nopTa 3apagkm npobaemy
YCTPaHUTb He yaacTca, obpatuTech K gUcTpubbloTopy.

e [lpM MNOAKAIOYEHUN K 3aPASHOMY YCTPOWCTBY CBETOAMOAHLIM WMHAMKATOP

poboTa L0/ KEH MUTaTb OPaHIKEBLIM UM 3e/1eHbIM. ECIM 3TOro He NPOMCXoaMmT,
oTcoeanHUTE 3apagHOe YCTPOWUCTBO M 06paTUTECh K ANCTPUDLIOTOPY.

NHankaTop n MWraeT KpacHbIM

F CMm. «5.3.2. OwmnbKa akKkymynsTopa»
usetom

NHanKaTop D MWraeT OpaH»KeBbiM
UBETOM B TeuyeHMe HeCKoAbKuxX | OTcoeauHUTe 3apagHoeycTpoicTBo oTpoboTa. Ecam VIHLI,VIKaTOpU BbIKOYaeTCs
CEKYHA, WAW MUHYT, 3aTeM Cpasy | BMECTO TOro, YTobbl MOKa3biBaTb YPOBEHb 3apaaa poboTa, 3HAUUT, aKKYMyNATOp
BK/ItOYaeTCA HENpPepbIBHbIN | ycTapen, n ero HeobxoAnMmMo 3ameHnTb. OBpaTUTECh K AUCTPUDOLIOTOPY.

seneHbit uget & — @
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5.3. lMonb3oBatenbckue aBapMﬁHble CUrHasnbl

Ha 3agHel yactm poboTa Haxo4AaTCA CBETOBble MHAMKATOPbI, KOTOPbIE MOMYT MUraTb, CUTHAAN3MPYA MNONb30BATENO
0 HencnpasHoCTU. NaeHTUPULMPYITE MUTAIOLLMIA CBETOBOM MHAMKATOP M CNeAyiTe yKa3saHUAM Mo peLleHunio npobiembl,
Np1BeAEeHHbIM BblLLE.

OnoBeLlLeHUA Nob30BaTes/Is TaKKe MOMKHO NMPOCMOTPETb Yepes npuaoxeHue iAqualink™. YTobbl yganutb

Koz, OWWNBKM U3 npuaoxeHus, Haxmute Clear Error (OuncTutb owmnbKy).

5.3.1. OwwubKa poborTa

BE/

Mwuraet KpacHbIM

¥ ¥

OnucaHue

ABapuiiHasn
OCTaHOBKa

OwwunbKa cBA3mn

PeweHun

* Pob60T nepeBeseH B pexkum b6esonacHocTu.
e Ha nnaty poboTa nogaerca nuTaHWMEe, HO OHAa He
oTBeyvaert.

CBAaXKuUTECb € AUCTPMBBIOTOPOM: aﬁ

MpaBbiit TATrOBbIN
ABUraTenb

JleBblii TArOBLIN
ABuratenb

e Ybeautecb B TOM, 4YTO MYCOP He NPENATCTBYHOT
cBO6OAHOMY BPALLEHMIO LLETOK WU TYCEHULL,.

e [loBoOpauMBaiTe Ka)goe KO/Meco Ha 4YeTBepTb
060poTa B OQHOM W TOM e HanpaBAeHMM, MOKa

‘h( ‘h; E' ‘h: ‘h: UsHoc npaBoro OHM He HaYHyT NJaBHO BpawaTbcA. MoBopaynsanTte
TArOBOro Kayk40e KONeco B NPOTUBOMNO/IOKHOM HanpasAeHMM
ABuratens [0 Tex NOp, NOKa OHW He HaYHYT NJAaBHO BPALLATbLCA.
¢ Ecnm npobnema He ycTpaHeHa, obpaTuTech K cBoemy
UsHoc nesoro LNCTPUBBLIOTOPY ANA NOAHOM ANAarHOCTUKM.
TAroBOro
ABuratens
¢ TwartenbHO oYncTUTE GUABLTP.
e Onyctnte poboT B BOAY, BCTPAXMBaA ero, 4tobbl
Po6oT He BbIMYCTUTb Ny3bIPbKM BO3AYyXa.

>

HaxoAauTcAa B Boge

o CHOBa BK/IOYNUTE LMK,
¢ Ecnu npobnema He ycTpaHeHa, obpaTutech K ceoemy
ANCTPUBLIOTOPY ANA NOAHON AUArHOCTUKN.

Asuratenb Hacoca

e [pMHYAMTENBHO OCTaHOBUTE YCTPOWCTBO nepes
OYMCTKOMN Nponennepa: Koraa ycTpomucTBO Haxo4uTCA
Ha 3apAfHOM CTaHUWMW, YAepXKuBaWTe NON3YHOK
B /IEBOM MOIOXKEHWUM, NMOKA HE NOracHYT BCe CBETOBbIE
WMHOUKaTopbl  (NpubamsutensHo 20  CeKyHAa).
Ybeautecb B TOM, 4TO MOCAe nNepemelLeHun
Non3yHKa poboT NONHOCTbIO OCTAHOBW/CA: HU OAMH

M3 CBETOBbIX MHAMKATOPOB HE OONXKEH CBETUTLCS.
3atem ybeauTtecb B TOM, 4TO nponensnep He 3abut
MyCcOpoM wAM Bonocamu. OYWUCTKY Heobxogumo
Jenatb BHe BOApbl, @ POBOT YCTaHOBWUTbL Ha CyXyio
NOBEpPXHOCTb.

e TwartenbHO oYNCTUTE GUABLTP.

e Ecnmn npobnema He ycTpaHeHa, obpaTUTech K cBoemy
ANCTPUBLIOTOPY ANA MNOJHON AMArHOCTUKMK.

>

OwnbkKa
obHoBNEeHUA
BcTpoeHHoro MO

e Po6OT BbIK/AOYAETCA, eCcAn 3apsaf aKKymynatopa
CNULIKOM HU3KMIN nnun coeanHerme Wi-FiotcytcTeyeT
6onee yem 60 MUHYT. MONHOCTbLIO BbIKAOUYMTE poboT
Mo MeHbLUEeW Mepe Ha 0O4HY MUHYTY U NepesanycTuTe
ero, NOAKNI0YMB K 3apasHomy ycTpolicTay. OcTaBbTe
po60T Ha 3apsAAHOM yCTpOKCTBE.

e Ybeputecb B TOM, 4TO pobOT nogkAtoueH K cetn Wi-
Fi (cBETUTCA CUHWIA HEMUTAIOLLMIA CBETOAMOA,).

e Ecnn CBETOBOW MHAMKATOP MUraeT, OTKpouTe
npunoxeHne  iAqualink™, Bbibepute  poboT
U WwenkHntTe « OBHOBUTbLY.




o Ecnv poboT ocTaHaBAMBaETCA A0 OKOHYAHMA LIMKAAQ, HO NPW U3BJIEYEHUMN €r0 U3 BOAbI CBETOBOM MHAMKATOP
He MUraeT, NocTaBbTe POHOT Ha 3apsAAHOE YCTPOMUCTBO, YTOObI CBETOBOM MHAMKATOP Havyaa MUTaTb.

5.3.2. OwwunbKa akKKymynatopa

OTobpakeHue

MwuraeTt KpacHbIM B NPUI0XKEHUU PeweHus
iAquaLink™

* BAOK aKKymynstopa MNOBPEXAEH, U ero
HYXHO 3aMEHMUTD.
e OTK/OYMTE 3apASHOE YCTPOMCTBO.

‘i: is’ i e OcTtaBbTe pobOT-04YUCTUTENb HA OTKPbLITOM
B - Owwnbka BO3Jyxe B 3aWMLIEHHOM OT COJIHEYHbIX

. aKKymynatopa Ny4yen mecTte Ha paccToAaHun bonee 2 m ot
KpacHbin 30aHUA.

e CBAXWUTECb C OMUCTPUBLIOTOPOM, YTOBbI
y3HaTb, KaK JocTaButb poboT B cbope

B CePBUCHbIN UeHTp Fluidra.

OwwnbKa 3apaakm

(chnwKkom

D BbICOKasA e O6HapyeHHas Temnepatypa B MecTe
‘ﬁi ‘ﬁi E’ ‘ﬁi ‘ﬁi Temneparypa) pacrnonoXKeHna  3apsgHOro  YCTPOMCTBA
BbIXOOMT 3a Mpefesibl PeKOMEHA0BAaHHOIO
KpacHbiit AmnanasoHa Ans 3apsagaku pobora (5-35 °C):

OwwnbKa 3apaakm N3MEHNTE MECTO 3apAaKN.

(chuwkom HusKas
TemnepaTtypa)

e [poBepbTe 3apAfHbIA NOPT W 3apAgHoe
1s YCTPOICTBO Ha HasMumne CNefoB KOppo3uu,
e ) e oW OYMCTUTE MaNeHbKow ui,emom.

LUINOKA 3aPAAKM | o Ecny 3apagHOe YCTPOICTBO MO-MpesKHeMy
KpacHbiit HeucnpaBHO, 06paTnTeCh K ANUCTPUDBLIOTOPY
&

nonagaHuA BHYTPb BOAbI, HE NOAK/IOYATE 3apAAHOe YCTPOWCTBO, HE TPOrainTe akKKyMynaTop

g ECNM aKKYMyNATOp HeWUcnpaBeH, NeperpeBaeTcd, NPUCYTCTBYIOT MPU3HAKU YTEUKU WU
n o6patutecb K ANCTpUbLIOTOPY.
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CocTosiHue
NOAKAIYEHUA

e CseToanoaH be
WHAMKATOP

He CBEeTUTCA.

P~
e CeToamMopaH be
WHAMKaTOP

CBETUTCA, HO
NnoAKAYeHne

K cetn Wi-Fi
OTCYTCTBYET (MAn
npepbIBUCTOE).
Ha aKkpaHe
NPWUAOXKEHUA
iAquaLink™
oTobpasuTtca
coobuleHne
«OwmnbKa
CoeMHEeHUAY.

e B cnuncke «Mowm
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5.4. Momolb B ANArHOCTUKE NpU NOAKAIOUYEHUU K npunoxeHuto iAqualink™

PeweHun

¢ [lpoBepbTe NoAkAOYEHME K MHTEPHETY: B CETU MOTYT ObITb

HEeUCnpPaBHOCTU.

e [IpoBepbTe yposeHb curHana Wi-Fi. CywiecTsyeT HECKOIbKO
cnocob6oB NpPoBepUTb MOLLHOCTb curHana Wi-Fi.

- OTK/OYNTE MapLIpPyTMU3aTop (TOYKY AO0CTyna) AoMallHeMn
cetn Wi-Fi oT ceTu 1 cHOBa noakao4nTe.

- Ha HoyTbyKe OTKpOWNTE NaHeNb HACTPOMKM U npoBepbTe
COCTOAHWE CETEBbIX MOAKAOYEeHUN. MpoBepbTe YPOBEHb
curHana 6ecnposogHoit cetn Wi-Fi Ha HoyTOyKe.

- YcTaHoBUTE npunoxeHue iAqualink™ Ha cmapTdoH unm
nnaHwet. MNpoBepbTe ypoBeHb CUrHana 6ecnpoBogHOM
cetn Wi-Fi. Ecnm ypoBseHb curHana cetn Wi-Fi HU3KWIA,
ycTaHosuTe peTtpaHcnatop Wi-Fi.

- Bocnonb3syWtecb NPUAOKEHWEM ANA aHa/INM3a COCTOAHMA
Wi-Fi: oHu 6bIBalOT pa3Hble Kak a4 i0S, Tak 1 ana Android.

¢ Bo Bpema NepBoi HAaCTPOMKKN yCTaHOBUTE POBOT KaK MOXKHO
6nvKe K AomaluHemy maplupyTmsatopy Wi-Fi (610K),

a 3aTem NOBTOPUTE AeNCTBUA HAcTponku (cm.«3.1. Mepsasn

HacTpoWKa poboTay).

-

e EcAn CBETOAMOAHbLIN WMHAMKATOP D He nepecraeT

MWraTb, ycTaHoBUTe peTpaHcaaTop Wi-Fi.

¢ [EC/IMTOYKa CTaNa KpacHOM Nocsie Toro, Kak poboT 3apaanacs,
NogKAtoYeHne CcTabunbHOe W MHOMKATOP  MOCTOAHHO
cBeTuTcA, 06HOBMTE 3KpaH (nNpoBeauTe ManbLem BBepX
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K MCMNO/Ib30BaHMIO.
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* Huskuit ypoBeHb curHana Wi-Fi moykeT 6biTb 06yc10B/IeH HECKONbKMMU daKTOpamu:

- paccToAHMEM MeXay MapLIPyTM3aTOPOM (TOUYKOM 4oCTyna) M poboToMm;
o - TUNOM MapLpyTM3aTopa (TOYKM AocTyna);

- KOZIMYECTBOM CTEH MEXK Ay MapLUpyTU3aTOPOM (TOUKOM focTyna) u poboTom;

- UIHTEPHEeT-NpoBanaepom;

-UT. A




Prevedeno s francuskog

e Ovaj priruénik sadrZi upute kojih se potrebno pridrzavati prilikom ugradnje, uporabe
i odrzavanja.

e Kako bi se izbjegle teske ozljede ili ozljede sa smrtnim ishodom, ostecenje materijala i gubitak
jamstva, prije uporabe procitajte sigurnosna upozorenja i jamstvo.

e Zadrzitei proslijedite svu dokumentaciju o proizvodu kako bi se kasnije koristila tijekom cijelog

A vijeka trajanja ovog uredaja.

e Distribucija ili mijenjanje ovog dokumenta na bilo koji nacin zabranjeni su bez prethodnog
odobrenja proizvodaca.

® Proizvodac stalno razvija svoje proizvode kako bi unaprijedio njihovu kvalitetu i zadrzava

pravo na potpunu ili djelomicnu promjenu znacajki proizvoda ili sadrzaja ovog dokumenta
bez prethodne obavijesti.
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1. Informacije prije uporabe

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Punjac (za koriStenje u zatvorenom prostoru) v
. Kuka
C Stap za bazen (standardni, nije dio kompleta) potreban je za izvlacenje v

robota iz vode.

D Dvostruka filtracija (150 / 60p) +

E Jednostavni filtar (150u) v

v Isporuceno

+. Dostupno kao dio opcionalne dodatne opreme

:DDC Prijenosni blok za napajanje (vanjski adapter)

Koristite ISKLJUCIVO blok za napajanje koiji ste dobili isporuéen s ovim uredajem.



1.2. Tehnicke karakteristike i dijelovi

1.2.1. Tehnicke karakteristike

Napon napajanja stanice za punjenje

100 - 240 VAC, 50/60Hz, Klasa II*

Nominalni napon robota 25,4 VDC
Napon punjenja 29,4 VDC
Maksimalna snaga punjaca 29,4 W**
Kapacitet baterije 10 Ah / 6,4Ah**
Nominalna snaga robota 130 W
Kapacitet filtra 3L
Dimenzije robota (D x $ x V) 41 x 42 x 28 cm
Dimenzije ambalaze (D x S x V) 56 x 56 x 38 cm
Tezina robota 8,9kg
TeZina s ambalazom 15,5kg
Usisna Sirina 230 mm
Maksimalna dubina rada 4m

Stanica za punjenje IPX5
Oznaka IP zastite

Robot IPX8
Frekvencijski opsezi 2.402GHz - 2.484GHz

20,5 dBm

Snaga radiofrekvencijske emisije

* Klasa Il: uredaj koji ima duplu izolaciju ili pojacanu izolaciju koja ne zahtijeva uzemljenje.

** Qvisno o modelu

1.2.2. Dijelovi

A B

1.3. Nacin rada

Robot je neovisan od sustava za filtraciju i moze, kad je napunjen, funkcionirati na autonoman nacin. Optimalno se krece

A - pristup filtru

B - poklopac
C-rucka

D - Cetke

E - indikator baterije

F - prekida¢ UKLJ./ISKLJ.

G - kotaci

kako bi ocistio podrucja bazena za koja je dizajniran. Usisava necistocu i sprema ju u filtar.

Robot se moZe upotrebljavati:

- biranjem nacina rada i pokretanjem ciklusa s pomocu prekidaca na straznjoj strani robota ili

- s pomocu pametnog telefona ili tableta kompatibilnog s aplikacijom iAquaLink™ (vidjeti ,3. Uporaba aplikacije

iAquaLink™”).



1.4. Priprema bazena

* Ovaj je proizvod namijenjen za koriStenje u nadzemnim bazenima i malim ukopanim bazenima.
Nemaojte ga koristiti u bazenima koji se mogu jednostavno rastaviti.

e NE KORISTITE produzni kabel.

Uredaj smije raditi u bazenskoj vodi sljedece kvalitete:

Temperatura vode Izmedu 10°Ci 35°C
pH Izmedu 6,8 7,6
Slobodni klor <3mg/l

e Kada je bazen jako prljav, posebno kod stavljanja u pogon robota, krupnu necisto¢u izvadite s pomocu mreZice za
¢is¢enje s palicom kako bi se optimizirale performanse uredaja.
¢ lzvadite termometre, igracke i druge predmete koji bi mogli ostetiti ureda;.

2. Uporaba

2.1. Punjenje robota

o Koristite samo punjac koji ste dobili zajedno s proizvodom.
* Nemojte dopustiti da se robot isprazni do kraja.

A ¢ Prije pospremanja za zimsko razdoblje robot napunite do kraja.
* Robot nemojte puniti na temperaturama nizim od 5 °C i viSim od 35 °C.
* |zbjegavajte izlaganje robota izravhom suncevom svjetlu.

Za punjenje robota:

1. Lagano na nagnite i najprije umetnite donji dio konektora (A) pa zatim gornji (B).

2. Punjac spojite na vanjsko napajanje udaljeno najmanje 3,5 m od bazena.

3. Provjerite puni li se Cistac ispravno: LED indikator Zzmirka, Cista¢ emitira zvucni signal ,beep” i dok je punjac spojen
kotaci se okrecu. (vidjeti ,2.3. Opis indikatora”).

4. Kad je Cista€ napunjen do kraja, punjenje se automatski prekida. Kad se robot odvoji s napajanja, LED indikator se
gasi nakon 5 minuta.

Ako je status LED na bateriji ugasen kod punjenja, vidi ,,5.2. RjeSavanje problema tijekom

punjenja uredaja za CiS¢enje”



2.2. Opis sucelja

Zahvaljujuci sucelju koje se nalazi na straznjoj strani uredaja, moguce je odabrati nacin ¢iséenja i pokrenuti ciklus ¢is¢enja
te dobiti informacije koje se odnose na status robota, na bateriju ili na konektivnost (povezivost).

Dodatne funkcionalnosti dostupne su putem aplikacije, pogledajte ,,3. Uporaba aplikacije iAquaLink™”.

Tipke

Prekida¢ (pokretanje ciklusa, vidjeti ,2.4. Pokretanje ciklusa
< > ¢is¢enja”)

Svjetla indikatora

D Status baterije
- @ Status baterije
=
o D Stanje Wi-Fi veze

pokrenuli robot. Ako to ne uspije, vratite robot na stanicu za punjenje (robot prelazi u stanje hibernacije

o Kada su sva svjetla ugaSena, robot je u stanju pripravnosti. Povucite kursor ulijevo ili udesno da biste
nakon 8 dana neaktivnosti).




2.3. Opis indikatora

Signalne lampice koje se nalaze na straznjoj strani Cistaca daju vam informacije o Cistacu i statusu baterije.

o Kad indikator ne svijetli, ¢istac je u stanju mirovanja. Pritisnite prekidac¢ prema dolje kako biste ga ,,probudili“.
Ako to ne djeluje, ponovno spojite Cista¢ na kabel za napajanje.

- 2lIndikator zmirka @ - Indikator svijetli postojano

@ Indikator status robota

Indikator Opis

|
\" ’J

P

Fi Spreman za uranjanje
Plavi
® Ciklus u tijeku
Plava
L)
T‘!E' Greska Robota, vidjeti ,5.3.1. Greska robota”
Crveni

D Indikator punjenja

Indikator
Zel.eni Napunjen: spreman za uporabu, punjenje je zavrseno
\" - ’J
v Punjenje u tijeku (< 5h): spremno za obavljanje jednog ciklusa
Zelena
Q . Djelomi¢no napunjen: moze se koristiti (ciklus ¢e biti kraci)
Narancasti
® e Ako je robot priklju¢en na punjac: Punjenje u tijeku
Narancasti e Ako je robot iskljucen iz punjaca: Mora se ponovno napuniti i ne moZze se koristiti
Al
T‘!‘? Greska baterije, vidjeti ,,5.3.2. Greska baterije”
Crveni

-
D Indikator povezivanja

Indikator (o] 113

Off Nije spojen na Wi-Fi mreZu
VLA
- Spajanje je u tijeku
Plavi
., Spojen na Wi-Fi mrezu
Plavi




2.4. Pokretanje ciklusa CiS¢enja

Da biste izbjegli rizik od ozljede ili materijalne Stete, postujte sljedece upute:
A ¢ Kad je uredaj u bazenu, kupanje je zabranjeno.

¢ Uredaj ne upotrebljavajte tijekom Sok-kloriranja u bazenu, pricekajte dok koncentracija klora
ne dostigne preporucenu vrijednost prije nego Sto robot uronite u vodu.

Za pokretanje ciklusa ¢iS¢enja:

1. Pricekajte da se robot do kraja napuni ( | zeleno svjetlo Zmirka ili je postojano) kao biste mogli pokrenuti ciklus.
2. Kad je ¢ita€ napunjen, otpojite punjac i odnesite ga do bazena.

3. Pokrenite ciklus, vidjeti ,2.4.1. Pokretanje ciklusa ciséenja”.

4. Za uranjanje robota u vodu, vidjeti ,2.4.2. Potapanje robota”.

2.4.1. Pokretanje ciklusa cis¢enja

e Pomaknite kursor smjesten na straznjoj strani uredaja udesno za

pokretanje ciklusa.

¢ Indikator @ Zmirka ¢ekajuci uranjanje robota u vodu.

Savjet: Kako poboljsati ucinak cis¢enja

s pomocu mreZice za cCiSéenje s palicom). Redovita uporaba uredaja robota za (is¢enje bazena (bez
prekoracenja 3 ciklusa tjedno) omogucit ¢e vam uZivanje u bazenu koji je uvijek Cist, a filtar ¢e biti manje
zacepljen. Savjetujemo obavljanje nekoliko ciklusa bez finog filtra za necistocu, kako biste uspjesno obavili
grubo ¢iséenje, vidjeti ,4.2. Cidéenje filtra” za rastavljanje filtara (ovisno o modelu).

o Na pocetku sezone kupanja, provedite nekoliko ciklusa ¢iséenja (nakon Sto ste krupnu necistocu uklonili

2.4.2. Potapanje robota

Nakon pokretanja ciklusa (prekidac¢ pomaknut udesno, zeleni LED indikator svijetli),
za stavljanje Cistaca u vodu na raspolaganju imate 5 minuta. U suprotnom slucaju,
ponovite postupak.

1. Uronite robot u vodu okomito i drzite ga lagano ga pomicuci u svim smjerovima
kako bi zrak koji se nalazi u njemu izasao.

2. Pustite da robot potone na dno bazena. Ciklus ¢e zapoceti najkasnije 40 sekundi
nakon detektiranja vode.




2.5. Vadenje robota iz vode

e Moguce je izvuci robot iz vode tijekom ciklusa sa stapom, robot ce se automatski zaustaviti kada izade
iz vode.

e Na kraju ciklusa, robot se uvijek zaustavlja u podnoZju stijenke.

Postoje 3 nacina za vadenje robota iz vode:
¢ S pomocu sustava Tap & Lift ™
e S pomocu kuke

¢ Putem aplikacije iAqualink™

2.5.1. S pomodu sustava Tap & Lift™

1. Robot ¢eka u podnozju | 2. Kuku (koja je dio | 3. Lupnite jednom po | 4.Za potpuno vadenje

stijenke. kompleta) pricvrstite poklopcu robota tako robota iz vode koristite
na kraj Stapa za bazen da se robot podigne na ru¢ku. Robot izbacuje
(nije dio kompleta). vodenu liniju. MoZda vodu straznjim mlazom

¢e biti potrebno malo kako bi bio laksi.

pricekati prije nego Sto
se robot pocne kretati.
Ako sustav Tap & Lift
™ ne radi, pokusajte
lupnuti na neki drugi
dio robota.

Napomena: ovisno o polozaju robota na kraju ciklusa, Tap & Lift moZete aktivirati i tapkanjem po rucki.

2.5.2. S pomo¢u kuke

Nakon razdoblja neaktivnosti duljeg od 8 dana, robot prelazi u stanje dubokog mirovanja. Izvadite ga iz vode s pomocu
kuke, kako je ranije opisano.

1. Robot ¢eka u podnoZju | 2. Kuku (koja je dio | 3. Zahvatite prednju | 4. Za vadenje robota iz
stijenke. kompleta) pricvrstite rucku i robot podignite vode koristite rucku.
na kraj Stapa za bazen na povrsinu.

(nije dio kompleta).




2.5.3. Putem aplikacije iAqualink™

1. Kad su Push obavijesti dopustene (u postavkama telefona | 2. Kako biste robot izvadili iz vode upotrijebite rucku.
za aplikaciju iAqualink™), aplikacija 3alje obavijest Robot izbacuje vodu straznjim mlazom kako bi bio
o zavrSetku ciklusa. Nakon toga i tijekom posljednjih laksi.
10 minuta ciklusa robot se postepeno podize po razli¢itim
stijenkama i ¢eka na liniji vode dok s pomodu rucke ne
izvadite iz bazena.

2.6. Spremanje robota

ﬁ ¢ Ne ostavljajte robot ispraznjen: napunite robot nakon svake uporabe.
o Skladistite sve elemente na mjestu zasticenom od sunca, od vlage i od vremenskih nepogoda.



3. Uporaba aplikacije iAquaLink™

Mobilna podrska Ku¢

(pametni telefon ili tablet)

=

Aplikacija iAquaLink™ dostupna je na sustavima iOS i Android.

3.1. Prvo konfiguriranje robota

"‘m\ Internet T

na Wi-Fi

Robot

mreZa

Prije nego Sto pocnete s instaliranjem aplikacije, ob
- Prethodno napunite robot,
o - Koristite pametni telefon ili tablet s Wi-Fi-jem,

postojeceg signala.
- Neka lozinka kuéne Wi-Fi mreze bude na dohva

avezno napravite sljedece:

- Koristite Wi-Fi mrezu s dovoljno jakim signalom za spajanje s robotom: Wi-Fi signal mora se hvatati na
mjestu na kojem se robot koristi. U suprotnom, koristiti tehnicko rjeSenje koje omogucuje pojacanje

t ruke

Preuzmite aplikaciju iAquaLink™ iz trgovine App Store (iOS) ili

Google Play Store (Android).

1. PoveZite se ili se prijavite.

{AgqualLink

2. Dodirnite ikonu ¥ kako biste dodali novi uredaj
i slijedite upute aplikacije.

10
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3. Slijedite etape prikazane u aplikaciji. Ako je potrebno, prekida¢ pomaknite udesno i drzite 10 sekundi, sok indikator
-
D ne pocne Zmirkati kako bi aktivirao Bluetooth™.

o= W= 0=
Do"0—o [

Ugasen Treptaju¢e  Neprekidno

* Poruka na ekranu oznacava da je Wi-Fi veza ispravno uspostavljena izmedu robota i kuéne mreze. (*)

D

¢ Indikator E na straznoj strani robota pocinje svijetliti.

o (*): Ako se pojavi poruka o gresci ili spajanje jo$ uvijek nije uspjesno, pogledajte tabelu ,5.4. Pomo¢
u dijagnostici prilikom spajanja u aplikaciju iAquaLink™”

3.2. Funkcionalnosti koje su dostupne u aplikaciji iAqualink™

o Kad se Cistac nalazi u vodi, funkcije aplikacije iAqualink™ nisu viSe dostupne.

Kada je robot izvan vode, aplikacija omoguduje:

e Pokretanje ciklusa.

e Pristup metodama cis¢enja dostupan je samo u aplikaciji: metoda ,Standard” slijedi nasumi¢nu putanju a S-uzorak
pomice uredaj naprijed-natrag po putanji u obliku slova S. Ovaj se nacin preporucuje za pravokutne i kvadratne bazene
koji nisu obloZeni ploc¢icama.

e Pristup funkcijama dijagnosticke pomo¢i putem povratne informacije o pogresci: pritisnite simbol upozorenja A za
prikaz rjeSenja za otklanjanje kvara, vidjeti ,,5.3. Upozorenja za korisnika”.

¢ Lakse vadenje iz vode: Kad su Push obavijesti dopustene (u postavkama telefona za aplikaciju iAqualink™), aplikacija
upozorava kada robot ¢eka da ga se izvadi na vrhu stijenke (posljednjih 10 minuta ciklusa).

¢ Primanje upozorenja o razini napunjenosti robota.

B Napunjen: spreman za uporabu

l4] Punjenje u tijeku: spreman za uporabu
ral Punjenje u tijeku

™ Djelomi¢no napunjen

Pritisnite O u izborniku Postavke kako biste u svakom trenutku pristupili odredenim informacijama koje se odnose
na robota (serijski broj...).



4. Odrzavanje

o Savijet: Kako biste osigurali $to du7i Zivotni vijek svog robota
jednom mjesecno pregledajte sve dijelove Cije je odrzavanje detaljno opisano u odlomku.

4.1. Cidéenje robota

Uredaj treba redovito Cistiti Cistom vodom i blagim sapunom. Nemojte upotrebljavati otapalo.
e Uredaj isperite s puno Ciste vode.
* Nemojte svoj uredaj ostavljati da se susi na suncu na rubu bazena.

4.2. Ciscenje filtra

A e Performanse uredaja mogu se umanijiti ako je filtar pun ili prljav.
e Qcistite filtar cistom vodom nakon svakog ciklusa ciSéenja.

1. Otvorite robot. 2. lzvadite filtar.

—> Filtar finih

t Cestica

—> Filtar vrlo finih
Cestica

12
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5. Filtre namjestite natrag u robot. 6. Zatvorite poklopac robota.

* Ovisno o modelu

Savjet: Zacepljeni filtar

Filtar ocistite kiselom otopinom (na primjer octom) najmanje jednom godisnje. Filtar ¢e se zaCepiti ako se ne
koristi nekoliko mjeseci (tijekom zimskog razdoblja).

4.3. Cidcenje éetki

A Ucinkovitost uredaja moze se smanijiti ako su cetke previse prljave ili ako se necistoce ili predmeti
zaglave unutar njega.

1. Cetku nakon svakog ciklusa oéistite ¢istom vodom &m robot izvadite iz vode, nemojte ¢ekati da se necisto¢a osusi.
2. lzvadite svu necistocu ili otpatke koji su se zaglavili u unutrasnjosti.

4.4. Ciscenje brtve poklopca

Ucinkovitost uredaja moze se smanijiti ako necistoce (uglavhom pijesak) zaglave ispod brtve
poklopca, Sto onemogucuje ocuvanje potrebne nepropusnosti.

Brtvu poklopca nakon svakog ciklusa odistite ¢istom vodom ¢im robot izvadite iz vode, nemojte Cekati da se necistoca
osusi.

Savjet: Da biste odrZali uredaj u ispravnom stanju i postigli optimalnu razinu njegovih performansi:

- Preporucuje se zamjena filtra i Cetki svake 2 godine,
- Vodite rac¢una o indikatoru habanja gusjenica i zamijenite ih novim ¢im se indikator upali.




4.5. Cidéenje propelera

Kako biste izbjegli ozbiljne ozljede:
A e Obavezno nosite rukavice za odrzavanje propelera @
e Prije CiS¢enja propelera obavezno osusite uredaj, a postupak obavite na suhom mjestu.

vev 7z

® Provjerite je li robot potpuno ugasen prije nego sto pocnete s obavljanjem ciSéenja.

1. Prekidac¢ pomaknite ulijevo i drzite 20 sekundi kako biste ugasili robot. Ne smije se upaliti nijedan indikator.

A

OFF
(ISKLJUCEN)

5. PaZljivo izvucite vodilicu za | 6. Navucite rukavice , Cvrsto uhvatite propeler i povucite ga kako biste ga
strujanje vode. izvadili.

7. Uklonite nedistoCu (lis¢e, Sljunak,...) koja bi mogla blokirati propeler.

8. Stavite robot na punjenje kako biste ga probudili. Vidjeti ,,2.1. Punjenje robota”.

A Nakon sto je ciSéenje gotovo, stavite rukavice, ¢vrsto ponovno pricvrstite propeler i vratite
vodilicu za strujanje vode na mjesto tako da je zavijete rukom. Vratite filtre na njihovo mjesto.
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4.6. Zamjena Cetki

1. Cetka je opremljena indikatorima habanja, a razmak
izmedu indikatora i kraja ¢etke oznacava je li Cetka
u ispravnom stanju.

——— [ B _W
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e ———————r

2. Kad se pojave indikatori habanja, cetka je pohabana
i potrebno ju je zamijeniti.

N - ____I__—ﬁ'—? —
' T (@]
_

3. Kako biste izvaditi istroSenu Cetku, izvucite jezicke iz
utora na koje su pricvrséeni.

4. Za umetanje nove Cetke, rub bez jezicaka uvucite
ispod drZaca Cetke.

5. Omotajte cetku oko njezina drZaca, ugurajte jezicke
u otvore za pricvrséivanje i povucite kraj svakog
jezicka tako da njegov rub prode kroz utor.

6. Jezicke odrezite Skarama, kako bi bili ispod razine
lamela.

4.7. Zamjena baterije

A

distributeru.

Baterijski blok robota smije zamijeniti samo kvalificirani strucnjak: obratite se svojem




4.8. Cuvanje tijekom zime

¢ NE ostavljajte robot ispraznjen prije cuvanja tijekom zime.

¢ NE ostavljajte robot u vodi kada ga ne koristite za CiScenje.

¢ NE izlaZite robot vatri, visokim temperaturama, zapaljivim izvorima ili kemikalijama za bazene
A i spa masazne bazene

e Sve elemente cuvajte na mjestu zasticenom od sunca, od vlage i od vremenskih nepogoda
Raspon temperature za cuvanje elemenata: 5 - 20 °C

e Spremite robot izvan dohvata djece i kuénih ljubimaca.

Prije uvanja tijekom zime potpuno napunite robot kako biste sacuvali vijek trajanja baterije: indikator U pocinje
neprekidno svijetliti zeleno kada je robot potpuno napunjen. Na pocetku sljedeée sezone robot je potrebno ponovno
napuniti prije prve uporabe.

5. RjeSavanje problema
Ako se pojavi problem, prije nego se obratite prodavacu proucite sljedece tabele. m

o Ako se problem ne rijesi, obratite se prodavacu, kako bi kvalificirani tehnicar obavio odgovarajuce radnje.

5.1. RjeSavanje problema tijekom uporabe uredaja za ciS¢enje

e Ponovite etape uranjanja (vidjeti poglavlje ,2.4. Pokretanje ciklusa cis¢enja”),
mijenjajuéi mjesto uranjanja u bazenu dok ne nadete optimalno mjesto.

e Filtar je pun ili prljav: o&istite ga (vidjeti ,4.2. Cis¢enje filtra”).

¢ Robot nije bio potpuno napunjen prilikom pokretanja ciklusa, pa je ciklus skracen.

Robot ne Cisti cijeli bazen

¢ U trupu robota jos uvijek ima zraka. Ponovite etape uranjanja (vidjeti poglavlje ,,2.4.
Pokretanje ciklusa ciséenja”).
e Filtar je pun ili prljav: o&istite ga (vidjeti ,4.2. Cis¢enje filtra”).
e Ako filtar ostane zacepljen i nakon ¢iS¢enja, zamijenite ga novim.
Robot ne prianja dobro uz |, gyanjske strane uredaja posvuda ima sitnih mjehurica:
dno bazena . L . . .
- Razina vode je ispod skimera: podesite razinu vode.
- Razina vode je u razini skimera: prevelika oksigenacija cijevi. Obratite se svojem
distributeru a}-
e Propeler je oStecen. Obratite se svojem distributeru a"

e U nacinu rada Dno / Stijenka / Linija vode, robot se ne penje sustavno na stijenku.
Frekvencija varira tijekom ciklusa.

e Filtar je pun ili prljav: ocistite ga Cistom vodom. U slucaju zacepljenja ocistite ga
otopinom kiseline (primjerice, bijeli ocat). Zamijenite filtar ako je potrebno. U
slucaju dvostrukog filtriranja, pokusajte koristiti samo filtar za sitne necistoce (crni).

Robot se ne penje ili se vise Ako pomaze uredaju da se popne, filtar treba zamijeniti.

ne penje uz stijenku e Gusjenice su opustene: obratite se distributeru radi njihove zamjene al:-

e (Qcistite ventil bez njegove demontaze.

¢ lako bazenska voda djeluje bistro, u bazenu se nalaze mikroskopske alge koje se ne
vide golim okom i Cine stijenke skliskima te time uredaju onemogucuju penjanje.
Obavite hiperkloriranju i lagano spustite pH vrijednost. Ne ostavljajte uredaj u vodi
za vrijeme postupka hiperkloriranja.

e Filtar je pun ili prljav: o&istite ga (vidjeti ,4.2. Cis¢enje filtra”).
o Ako filtar ostane zacepljen i nakon ¢iS¢enja, zamijenite ga novim.

* Provijeriti ne blokiraju li neéisto¢e/predmeti pristup ventilu filtra: obratite se svojem
distributeru g‘-

¢ NedistoCe/predmeti se zaglave na razini prstena (izmedu dvije Cetke) i ne skupljaju
se: oCistite Cetke i prsten. Redovito ih Cistite.

¢ Necistoce (uglavhom pijesak) se zaglave na razini brtve poklopca: ocistite brtvu
poklopca. Pocistite je nakon svakog ciklusa.

Uredaj ne sakuplja necistoce
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Prilikom pokretanja, uredaj
ne obavlja nikakav pokret.

Provijerite je li robot napunjen (indikator baterije svijetli zeleno).
Provijerite je li pokrenut ciklus ¢iS¢enja i jesu li indikatori upaljeni.

Dva filtra se ne mogu rastaviti

Jednom rukom uhvatite dio ispod sivog filtra i povucite rucicu crnog filtra.

Neki predmet / nedistoca je zaglavljen/a izmedu dva filtra i sprjecava njihovo
rastavljanje: izvaditi ga/ju.

Na kraju ciS¢enja uredaj
ostaje u uspravnom polozaju

u poklopcu Cistaca ima previSe zraka.
Premjestite robot prije pokretanja ciklusa.

Svi indikatori su ugaseni

Ako je uredaj dulje od 5 minuta u praznom hodu, pomaknite pokazivac ulijevo ili
udesno kako biste ga probudili.

Ako to ne bude ucinkovito, ponovno napunite uredaj za cis¢enje.

Ako svjetlo ostane ugaseno kad se uredaj za ¢is¢enje spoji na stanicu za punjenje,
uklonite stanicu za punjenje i vidite ,5.2. RjeSavanje problema tijekom punjenja
uredaja za Cis¢enje”

Tap & Lift: izmedu tapkanja
i pokretanja robota postoji
odgoda

Robot se budi nekoliko sekundi nakon tapkanja i penje se uz suprotnu stijenku
bazena.

»Tap & Lift“ dostupno je tek kad se ciklus ¢is¢enja zavrsi.

Cista¢ je UKLUCEN ali ne
reagira kad radi

Provjerite je li ¢ista¢ napunjen (zeleni indikator baterije Zmirka ili svijetli postojano).
Provjerite pomice li se klizac ispravno u sredisnji polozaj i zatim vraca u pocetni
polozaj.

Propeler bi se trebao povremeno UKLIUCITI kako bi osjetio vodu. U suprotnome,
provjerite ne blokira li necistoéa propeler (vidjeti ,4.5. CiS¢enje propelera”).

LED indikator Cistaca svijetli ZELENO, ali se propeler uopce ne okrece: kontaktirajte
distributera.

Cista¢ se ne UKLUCUIJE
nakon pokretanja ciklusa

Cista¢ se ISKLJUCUJE nakon duZeg vremena neaktivnosti, ponovno ga spojite na
punjac kako bi se probudio i on je tada spreman za obavljanje ciklusa ako je baterija
puna.

Baterija je potpuno prazna, spojite punja¢ kako biste proveli kompletan ciklus
punjenja.




ov

5.2. Rjesavanje problema tijekom punjenja uredaja za CiS¢enje

Stanica za punjenje radi ispravno:
o - LED na stanici za punjenje je zelen kad je uklju¢en u dovod struje i NIJE povezan na uredaj za CiS¢enje.

- LED na stanici za punjenje je crven kad je uklju¢en u dovod struje i puni uredaj za ¢is¢enje. LED postaje
zelen kad se uredaj za c¢is¢enje puni.

Indikator D je ugasen

e Provjerite je li uredaj za CiS¢enje povezan na stanicu za punjenje, stanica za
punjenje ukljucena u dovod struje i radi ispravno (vidi OU gornjem tekstu).
e Ako se LED pokazivac¢ na uredaju za punjenje i dalje ne ukljucuje, baterijski
blok je neispravan i mora se zamijeniti. Ucinite sljedece.
- Odspojite uredaj za Cis¢enje sa stanice za punjenje.
- lzolirajte uredaj za cis¢enje vani, daleko od izravne sunceve svjetlosti, viSe
od +2 m od zgrade.
- Obratite se svojem prodavacu za informacije o prijevozu kompletnog uredaja
za Ciséenje u servisni centar Fluidra.

Indikator D je uklju¢en ali ne
Zmirka

e Provjerite radi li stanica za punjenje ispravno:
e Ako stanica za punjenje ne radi ispravno, provjerite:

- Dovod struje (iskljucite/ukljucite).

- Stanje kabela — ako je oSteéen, zamijenite stanicu za punjenje.

- Stanje izlaza na stanici za punjenje — ako ima znakova korozije na kontaktima,
ocistite ih kad je iskljucena ili zamijenite stanicu za punjenje.

- Stanje kontakata na uredaju za CiS¢enje — ako ima znakova korozije na iglama,
oCistite ih malom cetkicom. Ako problem ustraje nakon cis¢enja izlaza za
punjenje, kontaktirajte svog maloprodavaca.

e Pobrinite se da LED na uredaju za CiS¢enje Zmirka narancasto ili zeleno kad je
povezan sa stanicom za punjenje radi punjenja. Ako ne, odspojite stanicu za
punjenje i kontaktirajte svog maloprodavaca.

Indikator D #mirka crveno @

Pogledajte poglavlje ,5.3.2. Greska baterije”.

Indikator n Zmirka narancasto
nekoliko sekundi ili minuta i zatim
odmah prelazi u trajno zeleno

[ X

Odspojite stanicu za punjenje sa uredaja za Cis¢enje. Ako se indikator u ugasi
umjesto da pokazuje razinu punjenja uredaja za CiS¢enje, baterija je zastarjela
i treba ju zamijeniti. Obratite se prodavacu.
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5.3. Upozorenja za korisnika

Indikatori na straznjoj strani robota Zmirkaju kako bi upozorili korisnika. Otkrijte koji indikator Zmirka i slijedite rjeSenja
za otklanjanje kvara navedena u nastavku.

o Upozorenja za korisnike dostupna su i u aplikaciji iAquaLink™. Kako biste iz aplikacije uklonili kod greske
pritisnite ,,Clear Error” (,,Obrisi gresku®).

5.3.1. Greska robota

Indikator Treperi crveno Rjesenja
Sigurnosno
zaustavljanje ¢ Robot se sklonio na sigurno.
‘h: ii ‘h: ¢ Kartica robota se napaja, ali ne reagira.
Gregka Obratite se svojem distributeru: ai
Komunikacija
Vuéni motor Desno | ® Provjerite da necistoce ne sprjeCavaju Cetke
ili gusjenice da se slobodno okrecu..
Vuéni motor Lijevo | ¢ Svaki kotaC okrenite za cetvrtinu okretaja
1s L u istom smjeru dok ne postignete pravilnu
E o S ¥ Potrosnja vucni rotaciju. Okrenite kotace u suprotnom smjeru

motor Desno dok ne postignete pravilnu rotaciju.

e Ako to ne rijeSi problem, za kompletnu
dijagnozu  kvara obratite se vasem
distributeru.

Potrosnja vucni
motor Lijevo

e Pazljivo ocistite filtar.

e Vratite ga u vodu protresujuci ga kako bi se
oslobodili mjehuriéi zraka.

Robot izvan vode | ¢ Ponovno pokrenite ciklus.

e Ako to ne rijeSi problem, za kompletnu
dijagnozu  kvara obratite se vasem

@ distributeru.

e Prisilno zaustavite uredaj prije ciS¢enja
propelera: izvan stanice za punjenje, drzite
o o LS kursor ulijevo dok se svi indikatori ne ugase
‘h:‘h:‘h:_’ ‘h:‘h:‘h: (otprilike 20 sekundi). Provjerite je li robot
potpuno zaustavljen pomicanjem prekidaca:
nijedan indikator ne smije se upaliti. Nakon
Motor pumpe toga, provjerite da_necistoCe ili dlake ne
blokiraju propeler. Cis¢enje se mora obaviti
izvan vode i robot mora biti postavljen na
suhu povrsinu.
e Pazljivo ocistite filtar.
e Ako to ne rijeSi problem, za kompletnu
dijagnozu  kvara obratite se vasem
distributeru.

¢ Robot se gasijer je baterija praznaili jer uredaj
nije spojen na Wi-Fi dulje od 60 minuta.
Ugasite robot i ostavite ga ugasenim barem
1 minutu, zatim ga ponovno pokrenite dok ga
punite. Pratite robot tijekom punjenja.

e e e LSO Greska azuriranja S . . .
T O S R * Provjerite je li robot ispravno spojen na Wi-
‘h: ‘h: ‘h: ‘!: ‘h: ‘h: ‘h: ‘h: opreme Fi mrezu (LED indikator neprekidno svijetli

plavo).

¢ Ako indikator ne svijetli neprekidno, otvorite
aplikaciju  iAquaLink™, odaberite robot
i kliknite na ,,Mettre a jour” (,,AZuriraj“).

o Ako se robot zaustavi prije kraja svog ciklusa, ali nijedan indikator ne Zmirka kada ga izvadite iz vode, postavite
robot na njegovu stanicu za punjenje kako bi indikator poceo Zmirkati.




5.3.2. Greska baterije

Rjesenja

Baterijski blok je neispravan i treba ga
zamijeniti.

Punjac iskljucite s napajanja.
Izolirajte cista¢ vani, podalje od
izravne sunceve svjetlosti, + 2 m od
objekta.

Obratite se svojem distributeru za
viSe informacija o nacinu prijevoza
kompletnog robota u Fluidra servisni

centar.

Temperatura detektirana na mjestu
na kojem je postavljena stanica za
punjenje je izvan preporucenog
raspona temperature za punjenje
robota (5°-35°C): promijenite mjesto
punjenja.

Prikaz u
Indikator Treperi crveno aplikaciji
iAquaLink™
L 1s .,
o Greska baterije
Crveni
Greska
punjenja
D (punjac se
o 1s pregrijava)
# D
Crveni Gredka
punjenja
(punjac je
prehladan)
o wie s 1S
EEE X Iud £ E F 3 Greska
punjaca
Crveni

Provjerite postoje li znakovi korozije
na prikljucku za punjenje ili punjacu,
oCistite ih cetkicom.

Ako je punjac¢ stalno neispravan,

obratite se svojem distributeru af'

Ako na bateriji postoje tragovi ostecenja, znakovi pregrijavanja, istjecanja ili prodiranja vode,
nemojte prikljucivati punjac, nemojte dirati bateriju i obratite se svojem distributeru.
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5.4. Pomoc u dijagnostici prilikom spajanja u aplikaciju iAquaLink™

Status konektivnsti Mogudi uzroci Rjesenja

L
e LED Zarulja D

je ugaena. ¢ Provjerite internetsku vezu - mreZa bi mogla biti u kvaru.
¢ Provjerite je li dovoljno jak Wi-Fi signal. Postoji viSe nacina
provjere snage Wi-Fi signala:
- Iskljudite s napajanja kuc¢ni Wi-Fi usmijeriva¢ (box) i
ponovno ga prikljudite.
- Pomocu prijenosnog racunala idite na upravljacku plocu da
biste vidjeli status mreznih veza. Provjerite jainu signala

¢ Uredaj nije napunjen

* Uredaj nije spojen na beZi¢ne Wi-Fi mreZe na prijenosnom racunalu
kucnu' Wi-Fi mrezu i/ili - Pomo¢u pametnog telefona ili tableta, instalirajte
~ nema internetske veze aplikaciju iAquaLink™. Provjerite ja¢inu signala beZi¢ne Wi-
D Fi mreze. Ako je Wi-Fi mreZa slaba, predvidite instalaciju
e LED Zarulja Wi-Fi repetitora.
svijetli ali ne - Koristite aplikaciju posvecenu Wi-Fi analizi: postoji ih
postoiji (ili je lo%a) nekoliko u iOS-u ili Androidu.
Wi-Fi veza. Poruka | ® Slab Wi-Fisignal* » Tijekom prve konfiguracije, postavite robot Sto je moguce

blize Wi-Fi usmjerivacu (box), a zatim ponovite etape

»Erreur Connexion konfiguracije (vidjeti ,,3.1. Prvo konfiguriranje robota”).

(Greska u spajanju) ~
prikazuje se na e Ako LED Zarulja D ne prestaje treperiti, predvidite
zaslonu aplikacije

instalaciju Wi-Fi repetitora.

e Ako je tocka crvena a robot je napunjen, veza funkcionira
i indikator neprekidno svijetli, u tom slucaju osvjeZite zaslon
(klizanjem prsta odozgo nadolje). Kada tocka postane zelena:
uredaj je spreman za uporabu.

iAquaLink™.

¢ Na popisu "Moji
uredaji" pojavljuje
se crvena tocka

e LED Zarulja @

je plava i brzo e U tijeku je aZuriranje

treperi. Informacija | softvera. * Pri¢ekajte zavrietak aZuriranja.
se prikazuje u

aplikaciji.

*Razlozi slabog Wi-Fi signala

- Udaljenost izmedu preusmjerivaca (router) i robota,

o - Tip preusmijerivaca (router),
- Broj zidova koji razdvajaju preusmijerivac (router) i robot,
- Pruzatelj internetskih usluga,
- itd.




Traducere din limba franceza

e Acest manual contine instructiunile care trebuie urmate in timpul instalarii, utilizarii si
intretinerii.

e Pentru a evita ranirea grava sau fatala, deteriorarea materialelor si anularea garantiei, cititi
avertismentele privind siguranta si garantia inainte de utilizare.

e Va rugam sa pastrati si sa transmiteti toata documentatia produsului pentru consultare
ulterioara pe intreaga durata de viata a dispozitivului.
o Este interzisa distribuirea sau modificarea acestui document indiferent de mod, fara
autorizarea prealabila a producatorului.
e Producatorul isi dezvolta constant produsele pentru a le imbunatati calitatea si isi rezerva

dreptul de a modifica total sau partial caracteristicile produsului sau continutul acestui
document fara notificare prealabila.
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1. Informatii necesare inainte de utilizare

1.1. Descriere

A B

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Tncarcator (pentru utilizare in interior) v
Carlig .
C Este necesar un tub telescopic pentru piscind (standard, vdndut separat) v

pentru a scoate robotul din apd.

D Filtrare dubla (150 / 60p) +
E Filtru simplu (150p) v
‘/: Furnizat

+. Disponibil ca optiune

:DDC Bloc de alimentare detasabil (adaptor extern)

Folositi DOAR blocul de alimentare detasabil furnizat cu acest aparat.



1.2. Caracteristici tehnice si identificare

1.2.1. Caracteristici tehnice

Tensiune de alimentare statie de incarcare

100-240V c.a., 50/60 Hz, clasa II*

Tensiune nominala robot 25,4 VDC
Tensiune de incdrcare 29,4 VDC
Putere maxima incarcator 29,4W**
Capacitate acumulator 10 Ah / 6,4Ah**
Putere nominala robot 130 W
Capacitatea filtrului 3 litri
Dimensiunile robotului (L x a x h) 41 x 42 x 28 cm
Dimensiunile ambalajului (L x a x h) 56 x 56 x 38 cm
Greutate robot 8,9 kg
Greutate cu ambalaj 15,5 kg
Latime de aspiratie 230 mm
Adancime maxima de functionare 4m
Indice de protectie Statie de incarcare IPX5
Robot IPX8
Benzi de frecventa 2.402GHz - 2.484GHz
Putere de emisie de radiofrecventa 20,5 dBm

* Clasa Il: aparat cu izolatie dubld sau izolatie consolidatd care nu necesitd impdmdntare.

** [ functie de model

1.2.2. Identificare

A B

A - Acces la filtru

B - Capac
C- Maner

D - Perii

E - Indicator baterie

F - Cursor ON/OFF (PORNIT/OPRIT)

1.3. Principiu de functionare

G - Senile

Robotul este independent de sistemul de filtrare si, odata incarcat, poate functiona in mod autonom. Se deplaseaza in
mod optim pentru curatarea zonelor bazinului pentru care a fost conceput. Reziduurile sunt aspirate si depozitate in

filtrul robotului.

Robotul se poate utiliza:

- Selectand un mod de functionare si pornind un ciclu cu ajutorul cursorului din spatele lui,
- sau cu ajutorul unui smartphone sau a unei tablete compatibile cu aplicatia iAquaLink™ (consultati ,,3. Utilizarea

aplicatiei iAquaLink™”).



1.4. Pregatirea piscinei

e Acest produs este destinat utilizarii in piscine supraterane si piscine mici ingropate. Nu-I
utilizati in piscine usor demontabile.

¢ NU folositi cablul prelungitorului.

Aparatul trebuie sa functioneze intr-o apa de piscina care respecta urmatorii parametri de calitate:

Temperatura apei ntre 10 si 35 °C
pH ntre 6,8 si 7,6
Clor liber <3 mg/l

e Atunci cand piscina este deosebit de murdara, in special la punerea ei in functiune, indepartati reziduurile foarte mari
cu ajutorul unei plase, pentru a optimiza performanta aparatului.
 Tndepértati termometrele, juciriile sau alte obiecte care ar putea s deterioreze aparatul.

2. Utilizarea

2.1. incircarea robotului

Folositi doar incarcatorul furnizat.

Nu lasati robotul complet descarcat.

Incircati complet robotul inainte de a-l depozita.

Nu incarcati robotul la temperaturi mai mici de 5°C si mai mari de 35°C.
Evitati expunerea robotului la lumina directa a soarelui.

y:\

Pentru incarcarea robotului:

1. Tnclinati usor si introduceti mai intai partea inferioard a conectorului (A), apoi introduceti partea superioara (B).

2. Conectati incarcatorul la reteaua electrica la o distanta de cel putin 3,5 m de piscina.

3. Verificati daca dispozitivul de curdtare se incarca corect: LED-ul clipeste, aparatul de curatare emite un bip si senilele
se rotesc atunci cand incarcatorul este conectat. (vezi ,2.3. Descrierea martorilor luminosi”).

4. incdrcarea se opreste automat de indatd ce aparatul de curitare este incircat complet. Dupd ce robotul este
deconectat de la incarcator, LED-urile se vor stinge dupa 5 minute.

Daca LED-ul de stare al bateriei este stins in timpul incarcarii, consultati sectiunea,,5.2. Depanare
la incarcarea aspiratorului”



2.2. Descrierea interfetei

Prin intermediul interfetei din spatele aparatului, este posibil s alegeti modul de curatare si sa initiati un ciclu de
curatare, precum si sa obtineti informatii despre starea robotului, acumulator si conectivitate.

Functionalitatile suplimentare sunt accesibile din aplicatie, consultati ,,3. Utilizarea aplicatiei iAquaLink™".

< N Cursor (lansarea unui ciclu, consultati ,,2.4. inceperea unui nou
ciclu de curatare”)

Indicatoare luminoase

D Stare acumulator
- @ Stare acumulator
=
o D Starea conexiunii Wi-Fi

dreapta pentru a-l reactiva. Dacd acest lucru nu functioneaza, reasezati robotul in statia de incdrcare (robotul

o Cand toate indicatoarele luminoase sunt stinse, robotul este in repaus. Glisati cursorul spre stanga sau
intrd Tn repaus prelungit dupa 8 zile de inactivitate).




2.3. Descrierea martorilor luminosi

Martorul luminos de pe spatele aparatului de curatat va ofera informatii despre aparat si despre starea bateriei.

o Cand martorul este stins, aparatul de curdtat este in standby. impingeti cursorul in jos pentru a-l activa. Dac
nu are niciun efect, reconectati aparatul de curatat la cablul de incarcare.

- > Martor care clipeste

@ > Martor fix

@ Martor luminos pentru starea robotului

Indicator luminos Descriere

|
\" ’J
o~

Albastru

Gata pentru a fi scufundat

Albastru

Cicluin curs

L)
¥

Rosu

Eroare robot, consultati ,5.3.1. Eroare Robot”

D Martor incarcare

Indicator luminos

® Incarcat: gata de utilizare, incircare complets
Verde
\" - ’J
e Se incarcad (< 5h) : gata sd efectueze un ciclu complet
Verde
® ) Partial incdrcat: poate fi utilizat (ciclul va fi mai scurt)
Portocaliu
® e Dacé robotul este conectat la incircator: In curs de incércare
Yeraesliv e Daca robotul este deconectat de la incdrcdtor: Trebuie reincarcat si nu poate fi
utilizat
L)
‘g: Eroare baterie, consultati ,5.3.2. Eroare generata de acumulator”
Rosu

>
D Martor conectivitate

Indicator luminos Descriere

Oprit

Nu este conectat la Wi-Fi

|
\" ’J
-

Albastru

Tn curs de asociere

Albastru

Conectat la Wi-Fi




2.4. Tnceperea unui nou ciclu de curitare

Pentru evitarea oricaruirisc de ranire sau de daune materiale, va rugam sa respectati urmatoarele

instructiuni:
A e Scdldatul este interzis cand aparatul este in piscina.
o Nu utilizati aparatul in timp ce efectuati o clorinare soc a piscinei. Asteptati ca procentul de
clor sa atinga nivelul recomandat inainte de imersarea robotului.

Pentru a porni un ciclu de curatare:

1. Asteptati ca robotul sa fie incarcat complet ( |[| verde continuu sau intermitent) pentru a initia un ciclu.
2. Dupa ce a fost incarcat, deconectati incarcatorul si duceti-I la piscina.

3. Initierea ciclului, consultati ,,2.4.1. Initierea ciclului de curatare”.

4. Scufundarea robotului, consultati,2.4.2. Scufundarea robotului”.

2.4.1. Initierea ciclului de curatare

¢ Glisati spre dreapta cursorul situat in spatele aparatului, pentru a initia

ciclul.

¢ Indicatorul luminos @ clipeste intermitent in asteptarea introducerii

n apa.

Sfat: imbunititirea performantelor curitrii

cu ajutorul unei plase). O utilizare regulata a robotului de curatat (fara depdasirea a 3 cicluri pe sdaptamana) va
va permite sa mentineti bazinul curat tot timpul, iar filtrul va fi mai putin colmatat. Va recomandam sd initiati
cateva cicluri fara filtrul de reziduuri foarte fine, pentru o curatare mai eficienta; consultati ,4.2. Curatarea
filtrului” pentru dezasamblarea filtrelor (in functie de model).

o La inceputul sezonului de scaldat, initiati mai multe cicluri de curatare (dupa ce ati indepartat reziduurile mari

2.4.2. Scufundarea robotului

Dupa inceperea unui ciclu (cursor apasat spre dreapta, LED verde aprins), aveti la
dispozitie 5 minute pentru a pune aparatul de curatat in apa. In caz contrar, trebuie
sa o luati de la capat.

1. Scufundati robotul in apa in pozitie verticald si tineti-l asa in timp ce il miscati
usor in toate directiile, astfel incat sa iasa aerul din interior.

2. Lasati robotul sa se scufunde pe fundul piscinei. Ciclul va incepe in cel mult
40 secunde dupa ce robotul detecteaza apa.




2.5. Scoaterea robotului din apa

e Este posibil sa scoateti robotul in timpul unui ciclu cu ajutorul tubului telescopic; acesta se va opri
automat odata ce a iesit din apa.

e Laincheierea unui ciclu, robotul se opreste intotdeauna la baza unui perete.

Exista 3 moduri de a scoate robotul din apa:

¢ Cu ajutorul sistemului Tap & Lift ™

e Cu carlig

¢ Cu aplicatia iAquaLink™

2.5.1. Cu ajutorul sistemului Tap & Lift™

1. Robotul asteapta
baza unui perete.

la

2. Fixati carligul (inclus)
la extremitatea unui
tub telescopic pentru
piscina

separat) ().

(vandut

. Apasati

o data pe
capacul robotului
pentru ca acesta sd urce
la linia apei. S-ar putea
sa existe o intarziere
inainte ca robotul sa se
puna in miscare. Daca
sistemul Tap & Lift ™ nu
functioneaza, incercati
sa apasati usor pe
o alta zona a robotului.

. Utilizati manerul
pentru a scoate
complet robotul
din  apa. Robotul

expulzeaza apa printr-
un jet, prin partea din
spate, pentru a deveni
mai usor.

Observatii: In functie de pozitia robotului la sfarsitul ciclului, puteti activa si Tap & Lift apdsand usor manerul.

2.5.2. Cu carlig

Dupa o perioada de inactivitate mai mare de 8 zile, robotul intrd in modul de repaus profund. Scoateti-l din apa cu
ajutorul carligului, dupa cum se explicat mai sus.

1. Robotul asteapta
baza unui perete.

la

2. Fixati carligul (inclus)

la extremitatea unui
tub telescopic pentru
piscina (vandut
separat) ().

3. Apucati manerul din

fata si ridicati robotul
pana la suprafata.

4. Utilizati

manerul
pentru a-l scoate din
apa.




2.5.3. Cu aplicatia iAquaLink™

1. Cand notificarile push au fost autorizate (setdrile | 2. Utilizati manerul pentru a scoate complet robotul
telefonului aplicatiei iAqualink™), aplicatia notifici cand din apd. Robotul expulzeaza apa printr-un jet, prin
ciclul este incheiat. Din acest moment si pe parcursul partea din spate, pentru a deveni mai usor.
ultimelor zece minute ale ciclului, robotul va urca
succesiv pe diferiti pereti si va astepta la suprafata apei
pana este recuperat cu ajutorul manerului.

2.6. Depozitarea robotului

e Depozitati toate componentele astfel incat acestea sa fie ferite de soare, umiditate si

E * Nu lasati robotul descarcat: reincarcati-l dupa fiecare utilizare.
intemperii.



3. Utilizarea aplicatiei iAquaLink™

Suport mobil Reteaua Wi-Fi

(smartphone sau tableta) dome

TS T
)
N

Aplicatia iAquaLink™ este disponibila in sistemele iOS si Android.

3.1. Prima configurare a robotului

stica

Tnainte de inceperea instalirii aplicatiei, aveti grija sa:
- Incarcati robotul in prealabil,

- Pastrati la indemana parola retelei Wi-Fi locale.

- utilizati o retea Wi-Fi cu semnal suficient de puternic pentru a va conecta cu robotul: semnalul Wi-Fi
trebuie sa poata fi receptionat in locul in care se utilizeaza robotul. In caz contrar, utilizati o solutie
tehnica care permite amplificarea semnalului existent.

o - utilizati un smartphone sau o tableta echipata cu Wi-Fi,

Descarcati aplicatia iAquaLink™ disponibild in App Store (i0S) sau in Google Play Store (Android).

{AgqualLink

1. Conectati-v3 sau inscrieti-vi. 2. Apasati pe pictograma + pentru a adauga un aparat

nou si respectati instructiunile din aplicatie.

10
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3. Urmati etapele afisate in aplicatie. Daca este cazul, glisati cursorul spre dreapta si tineti apasat timp de 10 secunde,
-
pana cand indicatorul luminos D clipeste pentru a activa functia Bluetooth™.

Stins Intermitent Fix

¢ Un mesaj afisat pe ecran indica faptul ca a fost stabilita cu succes conexiunea Wi-Fi intre robot si reteaua locala. (*)

o~

¢ Indicatorul luminos ﬁ din spatele robotului este aprins.

(*) : Daca se afiseazd un mesaj de eroare sau in cazul in care conexiunea nu se realizeazd, consultati tabelul
,5.4. Ajutor pentru diagnosticarea conectarii la aplicatia iAquaLink™”.

3.2. Functiile disponibile in cadrul aplicatiei iAqualink™

o Atunci cand aparatul de curatat este n apa, functiile aplicatiei iAqualink™ nu mai sunt disponibile.

Atunci cand robotul nu este in ap3, aplicatia permite:

e Pornirea unui ciclu.

e Accesarea modelelor de curatare disponibile doar in aplicatie: modelul standard urmeaza un traseu aleatoriu, iar
modelul in forma de S se misca inainte si inapoi pe un traseu in forma de S. Acest mod este recomandat pentru piscine
dreptunghiulare si patrate, fara placi.

e Accesul la functiile de asistenta pentru diagnosticare prin intermediul raportului de eroare : apasati pe simbolul de
avertizare pentru a afisa solutiile de depanare, consultati ,,5.3. Alerte utilizatori”.

¢ De a facilita scoaterea din apa : atunci cand notificarile Push sunt autorizate (setdrile din telefon ale aplicatiei
iAqualink™), aplicatia avertizeaza in momentul Tn care robotul asteaptd sa fie scos in partea de sus a unui perete
(ultimele cateva minute ale ciclului).

e Avertizarea cu privire la nivelul de incarcare al robotului.

R
Tncércat: gata de utilizare
-
n curs de incircare: gata de utilizare
R
n curs de incircare
R
Partial incarcat

Apasati pe O din meniu Setari pentru a avea acces in orice moment la anumite informatii despre robot (numar de
serie...).




4. intretinerea

o Sfat: Pentru a-i asigura robotului cea mai lunga durati de viati posibild
Efectuati o verificare a tuturor pieselor a caror intretinere este detaliata in acest capitol o data pe luna.

4.1. Curatarea robotului

Aparatul trebuie curatat regulat cu apa curata sau cu apa si putin sdapun. Nu utilizati solventi.
o Clatiti aparatul cu apa curata din abundenta.
¢ Nu lasati aparatul sa se usuce in soare, pe marginea piscinei.

4.2. Curatarea filtrului

A * Performantele aparatului pot scadea daca filtrul este plin sau imbacsit.
e Curatati filtrul cu apa limpede dupa fiecare ciclu de curatare.

1. Deschideti robotul. 2. Scoateti filtrul.

—> Filtru resturi

t fine

—> Filtru resturi
foarte fine

12
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5. Puneti la loc filtrele in robot. 6. Inchideti capacul robotului.

*Tn functie de model

Sfat: in cazul colmatirii filtrului

o Curatati filtrul cu o solutie acida (otet alb de exemplu), cel putin o data pe an. Filtrul se colmateaza daca nu
este utilizat timp de mai multe luni (perioada de iarna).

4.3. Curatarea periei
Performanta aparatului poate sa scada daca peria este prea imbacsita sau daca diverse reziduuri
ori obiecte raman prinse in interior.

1. Curatati peria cu apa curata imediat dupa scoaterea din apa, dupa fiecare ciclu de curatare, fard a astepta uscarea
deseurilor.

2. Indepartati obiectele sau reziduurile prinse in interior.

4.4. Curatarea garniturii de etansare a capacului

Performanta aparatului poate sa scada in cazul in care diverse reziduuri (in principal nisip) raman
prinse sub garnitura de etansare a capacului, impiedicand mentinerea etanseitatii necesare.

Curatati garnitura de etansare cu apa curata imediat dupa iesirea din apa, dupa fiecare ciclu de curatare, fara a astepta
uscarea reziduurilor.

Sfat: Pentru a pastra integritatea aparatului si a garanta nivelul sau de performanta optima:

o - Este recomandat sa inlocuiti filtrul si periile o data la 2 ani,

- Se recomanda sa tineti cont de indicatorul de uzura de pe senile si sa le inlocuiti imediat ce s-a atins
nivelul maxim al indicatorului.




4.5. Curatarea elicei

Pentru a evita ranirea grava:

g * Pentru efectuarea intretinerii elicei, purtati obligatoriu manusi

. Ilecati obligatoriu aparatul inainte de a curata elicea si efectuati aceasta operatiune intr-un
oc uscat.

e Tnainte de a efectua intretinerea, asigurati-va ci robotul este complet stins.

1. Glisati cursorul la stanga timp de 20 de secunde pentru a stinge robotul. Niciun martor luminos nu trebuie sa se
aprinda.

5. indepértati  ghidajul  fluxului

. 6. Puneti manusi si trageti de elice, tindnd-o ferm, pentru a o scoate..
ridicandu-I.

7. Indepértati resturile (frunze, pietre,...) care ar putea bloca elicea.

8. Puneti robotul la incircat pentru a-| activa. Vezi ,,2.1. incircarea robotului”

A Dupa ce ati efectuat operatiunea de curatare, echipati-va cu manusi, reatasati ferm elicea si
reinsurubati manual ghidajul fluxului. Reasezati filtrul la locul lui.

14
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4.6. Curatarea periei

1. Peria este prevazuta cu martori de uzurd, distanta
dintre martori si extremitatea periei indica daca peria
este 1n stare buna.

—_———— -;.";“____J;;—r'--—a—-n
: _.__,_-d";' E_-j‘ === o

2. Atunci cand martorii de uzura apar, peria este uzata si
trebuie inlocuita.

3. Pentru a scoate peria uzatd, extrageti limbile din
gaurile in care acestea sunt fixate.

4. Pentru a pozitiona noua perie, introduceti marginea
fara limba pe sub suportul de perie.

5. Rulati peria in jurul suportului ei si glisati limbile in
gaurile de fixare si trageti de capatul fiecarei limbi
pentru a face sa treacd marginea acesteia prin fanta.

6. Taiati limbile cu ajutorul unei foarfeci, ca sa fie sub
nivelul lamelelor.

4.7. Schimbarea acumulatorului

A

distribuitorul .

Acumulatorul robotului va fi schimbat exclusiv de catre un profesionist calificat: contactati



4.8. Depozitare

e NU lasati robotul descarcat ihainte de depozitare.
e NU lasati robotul in apa atunci cand nu il utilizati.

¢ Nu expuneti robotul la foc, temperaturi excesive, surse cu risc de aprindere sau produse
A chimice pentru piscine si spa.

e Pastrati toate elementele ferite de lumina soarelui, umiditate si intemperii. Intervalul
temperaturii de stocare a elementelor : 5 - 20°C

* Nu lasati robotul la indemana copiilor si animalelor de companie.

Tnainte de depozitare, incircati complet robotul pentru a péstra durata de viatd a bateriei: martorul luminos D devine
verde fix cand robotul este incarcat complet. Robotul trebuie incdrcat inainte de prima utilizare in sezonul urmator.

5. Remedierea problemei

Daca apare o problema, consultati tabelele de mai jos Thainte de a contacta vanzatorul.

o Daca problema nu se rezolva, contactati vanzatorul pentru interventia unui tehnician calificat.

5.1. Depanare la utilizarea aspiratorului

¢ Repetati etapele de imersare (vezi § ,2.4. Inceperea unui nou ciclu de curitare”),
variind locul de imersare Tn piscina pana ce gasiti locul optim.

o Filtrul este plin sau imbacsit: curatati-l (vezi ,4.2. Curatarea filtrului”).

¢ Robotul nu era complet incarcat la inceperea ciclului, astfel ca ciclul a fost scurtat.

Robotul nu curata tot bazinul

e Ardmas aer in coca aparatului. Reluati etapele de imersare (vezi § ,,2.4. inceperea
unui nou ciclu de curatare”).
o Filtrul este plin sau imbacsit: curatati-l (vezi ,4.2. Curatarea filtrului”).
e Daca filtrul ramane colmatat in ciuda acestei curatari: inlocuiti-I.
Robotul nu se aseaza bine pe | o Eyist3 bule minuscule pretutindeni la exteriorul aparatului:
fundul piscinei . . . . . Lo .
- lar nivelul apei se situeaza sub separatoarele de spuma: ajustati nivelul apei.
-lar apa este la acelasi nivel cu separatoarele de spuma: instalatia este
supraoxigenata. Contactati distribuitorul a}-
¢ Elicea este deteriorata. Contactati distribuitorul a"

¢ Tn modul Fund / Perete / Linia de ap4, robotul nu urca in mod sistematic pe perete.
Frecventa variaza in timpul ciclului.

e Filtrul este plin sau imbacsit: curatati-I cu ap3 limpede. In caz de colmatare a filtrului,
curatati-l cu o solutie acida (otet alb, de exemplu). inlocuiti filtrul daca este necesar.
in caz de filtrare dubld, incercati sa utilizati exclusiv filtrul pentru reziduuri fine

Aparatul nu urca sau nu mai (negru). Dacad acesta ajuta aparatul sa urce, filtrul trebuie inlocuit.

urca pe perete ¢ Senilele sunt lasate: contactati distribuitorul pentru a le tnlocui %l:-

e Curatati clapeta fara a o demonta.

¢ Desi apa pare limpede, in bazinul dumneavoastra sunt prezente alge microscopice,
invizibile cu ochiul liber, care fac ca peretii sa fie alunecosi si impiedica urcarea
aparatului. Efectuati o clorinare soc si coborati putin pH-ul. Nu lasati aparatul in apa
in timpul tratamentului-soc.

o Filtrul este plin sau imbdcsit: curatati-l (consultati ,4.2. Curatarea filtrului”).

e Dac4d filtrul ramane colmatat in ciuda acestei curatari: inlocuiti-I.

e Asigurati-va ca reziduurjle/obiectele nu blocheaza accesul la clapeta filtrului:

Aparatul nu  colecteaza contactati distribuitorul g*

reziduurile ¢ Reziduurile/obiectele raman blocate la nivelul aparatorii (intre cele doua perii) si nu
sunt colectate: curatati periile si aparatoarea. Curatati-le periodic.

¢ Reziduurile (in principal, nisip) raman blocate la nivelul garniturii de etansare
a capacului: curatati-o. Curatati-o dupa fiecare ciclu.
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La pornire, aparatul nu
executa nicio miscare

Asigurati-va cd robotul este incdrcat (indicatorul luminos al acumulatorului este

verde).

Asigurati-va ca a fost lansat un ciclu de curatare si ca indicatoarele luminoase sunt
aprinse.

Cele doua filtre nu se
dezasambleaza

Prindeti partea inferioara a filtrului gri cu o mana si trageti de manerul filtrului negru
cu cealalta.

Un obiect/reziduu este blocat intre cele doua filtre si impiedica dezasamblarea
acestora: indepartati-I.

Aparatul ramane in picioare
la finalul ciclului de curatare

Este prea mult aer in capacul aparatului de curatare.
Lasati robotul sa se odihneasca, Thainte de a lansa un ciclu.

Toate indicatoarele
luminoase sunt stinse

Daca aspiratorul ramane inactiv mai mult de 5 minute, glisati cursorul la stanga sau
la dreapta pentru a-l activa.

Daca acest lucru nu functioneaza, reincarcati aspiratorul.

Daca luminile raman stinse atunci cand aspiratorul este conectat la incarcator,
deconectati incdrcatorul si consultati sectiunea ,5.2. Depanare la incdrcarea
aspiratorului”

Tap & Lift : exista o intarziere
intre lovire si miscarea
robotului

Robotul se activeaza la cateva secunde dupa ce a fost apasat usor si urca pe peretele
din fata lui.

Functia ,Tap & Lift” este disponibila doar dupa ce ciclul de curatare s-a incheiat.

Dispozitivul de curatare este
pornit, dar nu reactioneaza in
timpul functionari

Verificati daca dispozitivul de curatare este incarcat (indicatorul bateriei clipeste sau
este verde constant).

Verificati daca glisorul aluneca corect pana la pozitia de mijloc, apoi revine la pozitia
initiala.

Elicea trebuie sa porneasca intermitent pentru a detecta apa. Daca nu porneste,
asigurati-va cd nu existd resturi care blocheaza elicea (consultati ,,4.5. Curatarea
elicei”).

LED-ul dispozitivului de curatare devine ALBASTRU, dar elicea nu se roteste deloc:
contactati distribuitorul.

Dispozitivul de curatare nu se
aprinde la pornirea ciclului.

Dispozitivul de curatare se STINGE dupa o lunga perioada de inactivitate, conectati
din nou incarcatorul pentru a-l activa, apoi este gata pentru un ciclu daca bateria
este incarcata.

Bateria este complet descarcata, conectati incarcatorul pentru un ciclu complet de
incarcare.




5.2. Depanare laincarcarea aspiratorului

Tncarcatorul functioneazd corect atunci cand:
- LED-ul de pe incarcator este verde atunci cand este conectat la o sursa de alimentare si nu este conectat
o la aspirator.

- LED-ul de pe incarcator este rosu atunci cand este conectat la o sursa de alimentare si incarca aspiratorul.
LED-ul devine verde cand aspiratorul este complet incarcat.

Indicatorul D este oprit

e Verificati daca aspiratorul este conectat la incarcator, iar incarcatorul este
conectat la sursa de alimentare sifunctioneaza corect (a se vedea instructiunile
de mai sus).
e Daca LED-ul de pe aspirator tot nu se aprinde, blocul bateriei este defect si
trebuie Tnlocuit. Faceti urmatoarele
- Deconectati aspiratorul de la incarcator,
- Asezati aspiratorul Tntr-un spatiu exterior, departe de lumina directa
a soarelui, la cel putin +2 m de cladiri,
- Contactati vanzatorul pentru informatii despre cum sa transportati
aspiratorul complet la un Centru de Service Fluidra.

Indicatorul n este aprins, dar nu
clipeste

¢ Verificati daca incarcatorul functioneaza corect:
e Daca incarcatorul nu functioneaza corect, verificati urmatoarele:
- Alimentarea electrica (deconectati si reconectati).
- Starea cablului — daca este deteriorat, inlocuiti incarcatorul.
- Starea mufei de iesire a incarcatorului — daca exista semne de coroziune pe
contacte, curatati-le cand este deconectat sau inlocuiti fncarcatorul.
- Starea contactelor aspiratorului — dacd exista semne de coroziune pe pini,
curatati-le cu o periuta mica. Daca problema persista dupa curatarea portului
de incarcare, contactati comerciantul de la care ati achizitionat produsul.

¢ Asigurati-va ca LED-ul aspiratorului clipeste portocaliu sau verde atunci cand
este conectat la incarcator pentru incarcare. Daca nu, deconectati incarcatorul
si contactati comerciantul.

Indicatorul D clipeste rosu ‘h:

A se vedea ,5.3.2. Eroare generata de acumulator”

Indicatorul D clipeste portocaliu
timp de cateva secunde sau minute,
apoi trece direct la verde constant

| Y

Deconectati incarcatorul de la aspirator. Daca indicatorul U se opreste in loc sa
indice nivelul de incarcare al aspiratorului, bateria este uzata si trebuie Tnlocuita.
Contactati vanzatorul.
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5.3. Alerte utilizatori

Martorii luminosi din spatele robotului clipesc pentru a semnala o alertd catre utilizator. Identificati indicatorul luminos
care clipeste si urmati solutiile de depanare sugerate mai jos.

Alertele utilizatorului sunt accesibile si din aplicatia iAquaLink™. Pentru a sterge un cod de eroare din
aplicatie, apasati , Clear Error” (,Stergere eroare”).

5.3.1. Eroare Robot

Indicator
luminos

Rosu intermitent

1s

Descriere

Oprire de siguranta

Eroare de
comunicare

Solutii

e Robotul este pus in stare sigura.
¢ Placa electronica a robotului este alimentata,
insa nu raspunde.

Contactati distribuitorul: %‘*

e > ke

Motor tractiune
dreapta

Motor tractiune
stanga

Consum motor
tractiune dreapta

Consum motor
tractiune stanga

e Asigurati-va ca reziduurile nu impiedica
periile sau senilele sa se roteasca liber.

« intoarcetifiecare roata cu un sfert de rotatie in
acelasi sens, pana obtineti o rotatie continua.
Tntoarceti rotile in sensul opus, pana obtineti
o rotatie continua.

e Dacd problema nu este rezolvata in acest
fel, contactati distribuitorul pentru o
diagnosticare completa.

e > R

Robot in afara apei

e Curatati cu atentie filtrul.

* Repuneti-lin apa, agitandu-l, pentru a elibera
bulele de aer.

e Reporniti ciclul.

e Dacd problema nu este rezolvata in acest
fel, contactati distribuitorul pentru o
diagnosticare completa.

Motor pompa

e Tnainte de a curdta elicea, opriti fortat
aparatul: de la statia de incdrcare, tineti
cursorul Indreptat spre stanga pana cand
se sting toate indicatoarele luminoase (cca
20 secunde). Deplasand cursorul, asigurati-va
ca robotul s-a oprit complet: niciun indicator
luminos nu trebuie sa se aprinda. Apoi,
asigurati-va ca reziduurile sau firele de par nu
blocheaza elicea. Curatarea se va face in afara
apei, iar robotul va fi plasat pe o suprafata
uscata.

e Curatati cu atentie filtrul.

e Daca problema nu este rezolvata in acest
fel, contactati distribuitorul pentru o
diagnosticare completa.

A

Eroare actualizare
firmware

e Robotul se stinge deoarece bateria este prea
scdzutd sau Wi-Fi este deconectat mai mult
de 60 de minute. Opriti robotul complet
cel putin 1 minut si reporniti-l incarcandu-I.
Puneti robotul la incarcat.

e Asigurati-va ca robotul este corect conectat
la reteaua Wi-Fi (LED-ul are lumina albastra
continua).

e Daca indicatorul luminos nu are lumina
continua, deschideti aplicatia iAquaLink™,
selectati robotul si faceti clic pe ,,Actualizare”.




o Daca robotul se opreste inainte de incheierea ciclului, dar niciun indicator luminos nu clipeste atunci cand il
scoateti din apa, puneti robotul la Tncarcat astfel incat indicatorul luminos sa inceapa sa clipeasca.

5.3.2. Eroare generata de acumulator

Indicator Afisare in

. Rosu intermitent aplicatia
luminos iAquaLinkTM

:i( 5 :i( Eroare

generata de

Acumulatorul este defect si trebuie
inlocuitd.

Debransati incarcatorul.

Izolati aparatul de curatat afara, ferit
de lumina directa a soarelui, la +2 m
de o cladire.

Contactati distribuitorul
dumneavoastra pentru mai multe
informatii privind modul in care
robotul ar putea fi transportat
complet catre un centru de service

Fluidra.

Rosu acumulator
Eroare de
D incarcare
1 (prea cald)
D K
Rosu Eroare de
incarcare

(prea rece)

Temperatura detectata la amplasarea
incarcatoruluiestein afaraintervalului
de temperatura recomandat pentru
incarcarea robotului (5°-35°C):
Alegeti amplasarea incarcarii.

e e e LS L
e E E Ind + F E 3 Eroare de
incarcare
Rosu

Verificati daca existd semne de
coroziune pe portul de incarcare sau
pe incarcator, curatati-le cu o perie
mica.

Daca Tncarcatorul este in continuare
defect, contactati distribuitorul a"

Daca bateria prezinta semne de deteriorare, supraincalzire, scurgeri sau patrundere de apa, nu
conectati incarcatorul, nu manipulati bateria si contactati distribuitorul.
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5.4. Ajutor pentru diagnosticarea conectarii la aplicatia iAquaLink™

Starea conectivitatii Cauze posibile Solutii
-
e Ledul D este . . . o .
. e \Verificati conexiunea la internet — este posibil ca reteaua sa
stins. fie in pana.
e Asigurati-va ca aveti un semnal Wi-Fi suficient de puternic.
. Exista mai multe moduri de a verifica forta semnalului Wi-Fi:
* Aparat neincarcat - Debransati router-ul (unitatea) Wi-Fi domestic si
rebransati-I.
- Cu ajutorul unui laptop accesati tabloul de configurare
pentru a vedea starea conexiunilor la retele. Verificati
* Aparatul nu este conectat puterea semnalului retelei Wi-Fi de pe laptop
la reteaua Wi-Fi Iocal_a 'S'./. - Cu ajutorul unui smartphone sau a unei tablete, instalati
P~ sau pierderea conexiunii aplicatia iAquaLink™. Verificati puterea semnalului retelei
D lainternet Wi-Fi. Dacd semnalul retelei Wi-Fi este slab, preconizati
e Ledul instalarea unui repetitor Wi-Fi.
este aprins dar - Utilizarea unei aplicatii destinata analizarii retelei Wi-Fi:
conexiunea Wi-Fi exista mai multe astfel de aplicatii in iOS sau Android.
este inexistents ¢ La momentul primei configurdri, plasati robotul cat mai
e Semnal Wi-Fi slab* aproape posibil de routerul (box) Wi-Fi local si apoi repetati

(sau neregulata).

. asii de configurare (consultati ,3.1. Prima configurare
Mesajul ,Eroare pas g ( ’ g

a robotului”).

conexiune” ~
se afiseazd pe e Dacd LED-ul D nu Tnceteaza sa clipeasca, luati in
ecranul aplicatiei

considerare instalarea unui repetitor Wi-Fi.
¢ Daca punctul este rosu desi robotul este incarcat, conexiunea
este functionala si indicatorul luminos are lumina continua,
refmprospatati afisajul ecranului (glisand cu degetul de sus
in jos). Daca punctul devine verde: aparatul este gata de
* Unpunctrosu utilizare.
apare in lista

,Aparatele mele”

iAquaLink™.

e LED-ul @ este

albastru si clipeste
rapid. O informatie
se afiseaza in
aplicatie.

e Actualizarea programului
este  in curs  de

v Y § R PV
desfisurare. Asteptati terminarea actualizarii.

*Un semnal Wi-Fi slab poate fi in legatura cu mai multe cauze

- Distanta dintre router (box) si robot,

o - Tipul de router (box),
- Numarul de pereti ce separa router-ul (box) de robot,
- Furnizorul de internet
- etc..




Prelozené z francuzstiny

o Tato prirucka obsahuje pokyny, ktoré je potrebné dodrziavat pri instalacii, pouzivani a udrzbe
zariadenia.

e Aby ste predisli vaznym alebo smrtelnym zraneniam, materidlnym skodam a zruseniu platnosti
zaruky, pred pouZitim zariadenia si precitajte bezpecnostné upozornenia a zarucny list.

¢ Tieto dokumenty si uschovajte a odovzdajte na neskorsie nahliadnutie pocas celej Zzivotnosti

A zariadenia.

e Akakolvek distribicia alebo uprava tohto dokumentu akymkolvek sposobom je bez
predchadzajiceho suhlasu vyrobcu zakazana.

¢ Vyrobca neustale vyvija svoje vyrobky s cielom zlepsit ich kvalitu a vyhradzuje si pravo tplne

alebo &iastoéne zmenit vlastnosti vyrobku alebo obsah tohto dokumentu bez predchadzajuceho
upozornenia.
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1. Informacie pred pouzitim

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Nabijacka (na pouZitie v interiéri) v
Hacik
C Na vytiahnutie robota z vody je potrebnd bazénovd tyc (Standardnd, nie v
je dodana).
D Dvojita filtracia (150 / 60p) +
E Jednoduchy filter (150 ) v
v Dodany

+. Dostupné volitelné doplnky

:DDC Snimatelny napajaci zdroj (externy adaptér)

Pouzivajte LEN snimatelny napdjaci zdroj dodany s tymto zariadenim.



1.2. Technické vlastnosti a oznacenie

1.2.1. Technické udaje

Napajacie napéatie nabijacej stanice

100 — 240 V striedavého napétia, 50/60 Hz, trieda II*

Menovité napatie robota 25,4 VDC
Nabijacie napatie 29,4 VDC
Maximalny vykon nabijacky 29,4 W**
Kapacita batérie 10 Ah /6,4 Ah**
Menovity vykon robota 130W
Objem filtra 3L
Rozmery robota (D x H x V) 41 x42x28 cm
Rozmery obalu (D x H x V) 56 x 56 x 38 cm
Hmotnost robota 8,9 kg
Hmotnost s obalom 15,5 kg
Sirka nasavania 230 mm
Maximalna pracovna hibka 4m
Index ochrany Nabijacia stanica IPX5
Robot IPX8
Frekvenéné pasma 2 402 GHz - 2 484 GHz
Radiofrekvencny vysielaci vykon 20,5 dBm

* Trieda Il: zariadenie s dvojitou alebo zosilnenou izoldciou nevyZadujtce uzemnenie.

** podla modelu

1.2.2. Oznacenie

A B

A - Pristup k filtru

B - Kryt
C - Rukovat
D - Kefy

E - Indikator batérie

1.3. Princip Cinnosti

Robot je nezavisly od filtratného systému a po nabiti méZe pracovat samostatne. Zariadenie sa pohybuje optimalnym
sp6sobom, aby vycistilo oblasti bazéna, pre ktoré bolo navrhnuté. Nedistoty sa nasavaju a ukladaju do filtra robota.

Robot sa moze pouzivat:

F - Ovladac ZAP/VYP

G - Hnacie pasy

- Volbou prevadzkového rezimu a spustenim cyklu pomocou ovlddaca na zadnej strane robota,

- Prostrednictvom smartfénu alebo tabletu kompatibilného s aplikaciou iAquaLink™ (pozri ,,3. PouZivanie aplikacie

iAquaLink™“).



1.4. Priprava bazéna

e Tento produkt je uréeny na pouzitie v nadzemnych bazénoch a malych zapustenych bazénoch.
Nepouzivajte ho v lahko demontovatelnych bazénoch.

e NEPOUZIVAITE predliovaci kabel.

Zariadenie mozno pouZivat len v bazénovej vode, ktord ma nasledujicu kvalitu:

Teplota vody 0Od 10°C do 35°C
pH 0d 6,8do 7,6
Volny chlér <3 mg/l

¢ Ked je bazén obzvlast Spinavy, najma pocas uvadzania do prevadzky, vyberte pomocou podberaku velmi velké
necistoty, aby ste optimalizovali vykon zariadenia.
e Vlyberte teplomery, hracky a iné predmety, ktoré by mohli poskodit zariadenie.

2. Pouzivanie

2.1. Nabite robot

e Poutzite len dodanu nabijacku.

e NENECHAVAITE robot Gplne vybity.
A e Pred zazimovanim robot tplne nabite.
[ ]
[ ]

Nenabijajte robot pri teplotach nizsich ako 5 °C a vyssich ako 35 °C.
Nevystavujte robot priamemu slnecnému Ziareniu.

Pokyny na nabijanie robota:

1. Mierne ho naklonite, zasurite spodnu ¢ast konektora (A) a potom hornu ¢ast (B).

2. Pripojte nabijacku k vonkajsej elektrickej sieti vo vzdialenosti minimalne 3,5 m od bazéna.

3. Skontrolujte, ¢i sa Cistiaci robot spravne nabija; po pripojeni nabijacky LED didda blika, Cistiaci pristroj pipne a hnacie
pasy sa otdcaju. (pozri ,2.3. Popis kontroliek”).

4. Nabijanie sa automaticky zastavi po Uplnom nabiti Cistiaceho robota. Po odpojeni robota od nabijacky po 5 minutach
LED diédy zhasnu.

Ak je poéas nabijania kontrolka stavu batérie vypnuta, pozrite si éast ,,5.2. RieSenie problémov
pri nabijani ¢istiaceho robota“



2.2. Popis rozhrania

Prostrednictvom rozhrania na zadnej strane zariadenia mozno vybrat reZzim Cistenia a spustit Cistiaci cyklus, ako aj ziskat
informacie o stave robota, batérii alebo pripojeni.

Dal3ie funkcie su pristupné z aplikacie, pozri 3. PouZivanie aplikacie iAqualink™*.

< > Ovladac (spustenie cyklu, pozri ,2.4. Spustenie cyklu Cistenia“)

Kontrolky

D Stav batérie
- @ Stav batérie

D Stav Wi-Fi pripojenia

alebo doprava ho zapnete. Ak to nepoméze, vloZzte robota spat do nabijacej stanice (robot prejde do rezimu

o Ked nesvieti Ziadny kontrolny indikator, robot je v pohotovostnom reZzime. Potiahnutim ovladaca dolava
dlhodobého spanku po 8 drioch necinnosti).




2.3. Popis kontroliek

Svetelny indikator na zadnej strane Cistiaceho robota informuje o Cistiacom robote a stave batérie.

o Ked kontrolka nesvieti, Cistiaci robot je v pohotovostnom rezime. Aktivovat ho mozete stlatenim ovladaca
smerom nadol. Ak sa vam to nepodarilo, Cistiaci robot znovu pripojte k nabijaciemu kablu.

- >Blikajuca kontrolka @ > Nepretriite svietiaca kontrolka

N Pripraveny na ponorenie
Modra
® ) Prebieha cyklus
Modré
L)
T‘!E' Chyba robota, pozri ,,5.3.1. Chyba robota”
Cervena

D Kontrolka nabijania

Kontrolny indikator

® ) Nabity: pripraveny na poutzitie, iplne nabity
Zelena
\" - ’J
ae Nabija sa (< 5h): pripraveny na vykonanie kompletného cyklu
Zelend
.V ) Ciasto¢ne nabity: pouZitie je mozné (cyklus bude kratsi)
Oranzova
® ¢ Ak je robot pripojeny k nabijacke: Nabijanie
Oranzova e Ak je robot odpojeny od nabijacky: Musi sa nabit a neméze sa pouzivat
LK)
T‘!‘? Chyba batérie, pozri ,,5.3.2. Chyba batérie”
Cervena

-
D Kontrolka pripojenia

Kontrolny indikator Popis
Vyp. Nie je pripojeny k sieti Wi-Fi
VLA
- Prebieha parovanie
Modra
Pri ny k sieti Wi-Fi
Modrs pojeny k sieti




2.4. Spustenie cyklu Cistenia

Aby ste predisli akémukolvek riziku zranenia alebo poskodenia majetku, postupujte podla
nasledujtcich pokynov:
A e Ked'je zariadenie v bazéne, nekupte sa.

¢ Nepouzivajte zariadenie pocas pridavania chléru do bazéna. Pred ponorenim robota pockaijte,
kym hladina chléru nedosiahne odporucani hodnotu.

Ak chcete spustit cyklus Eistenia: -
1. Pred spustenim cyklu pockajte, kym sa robot Uplne nenabije (L je nepretrZite zelena alebo blika).

2. Ked'je robot nabity, odpojte nabijacku a premiestnite ho k bazénu.

3. Spustite cyklus, pozri ,,2.4.1. Spustenie Cistiaceho cyklu®.

4. Ponorte robota, pozrite si ,,2.4.2. Ponorenie robota“.

2.4.1. Spustenie Cistiaceho cyklu

e Cyklus spustite potiahnutim ovladaca na zadnej strane zariadenia

doprava.

e Pocas ¢akania na polozenie na hladinu vody bude kontrolny indikator

(®) blikat.

Rada: Zlepsenie Cistiaceho vykonu

podberdaka). Pravidelné pouzivanie Cistiaceho robota (bez prekrocenia 3 cyklov tyzdenne) vdm umozni mat
bazén vidy Cisty a filter menej upchaty. Na vykonanie predbeiného Cistenia vam odpori¢ame vykonat
niekolko cyklov bez filtra na velmi jemné necistoty. Informacie o demontazi filtrov najdete v ¢asti ,4.2.
Cistenie filtra“ (Podla modelu).

o Na zaciatku kupacej sezény vykonajte niekolko Cistiacich cyklov (po odstraneni velkych necistét pomocou

2.4.2. Ponorenie robota

Po spusteni cyklu (ovladac¢ posunuty doprava, zelena LED didda svieti) mate 5 minut
na vloZenie Cistiaceho robota do vody. V opacnom pripade je potrebné postup
zopakovat.

1. Ponorte robota vertikdlne do vody a drzte ho, pricom nim mierne pohybujte
vSetkymi smermi, aby vzduch obsiahnuty vo vnutri unikol.

2. Nechajte robota klesnut na dno bazéna. Cyklus sa spusti najneskér 40 sekind po
detekcii vody.




2.5. Vytiahnutie robota z vody

y:\

Robot moZete vybrat z vody tromi spdsobmi:
e Systémom Tap & Lift ™
¢ Hacikom

¢ Pomocou aplikacie iAqualLink

2.5.1. Systém Tap & Lift™

* Robota mozno vytiahnut pocas cyklu pomocou tyée, robot sa po vybrati z vody automaticky vypne.
* Na konci cyklu sa robot vzdy zastavi pri stene.

1. Robot caka pri jednej | 2. Upevnite hacik
zo stien. (dodany) na koniec
bazénovej tyce (nie je

dodana).

3. Klepnite

raz na kryt
robota, aby sa robot
zdvihol na hladinu vody.
Je moiné, Ze sa robot

uvedie do pohybu
po urcCitom casovom
intervale. Ak systém

Tap & Lift ™ nefunguje,
skuste klepnut na ind
Cast robota.

4. Pomocou rukovdte ho
cely vytiahnite z vody.
Robot vypusti vodu
pomocou spatného
prudu, aby bol lahsi.

Poznamka: V zavislosti od polohy robota na konci cyklu mdZete aktivovat funkciu Tap & Lift aj klepnutim na rukovat.

2.5.2. Hacikom

Po viac ako 8 diioch necinnosti robot prejde do hlbokého rezimu spdnku. Vyberte ho z vody pomocou hacika podla nizsie

uvedeného postupu.

2. Upevnite hacik
(dodany) na koniec
bazénovej tyce (nie je
dodana).

1. Robot c¢aka pri jednej
zo stien.

3. Uchopte prednu
rukovat a zdvihnite
robot na hladinu vody.

4.7 vody ho vyberte
pomocou rukovate.




2.5.3. Pomocou aplikacie iAquaLink™

1. Ak ste povolili Push notifikacie (v nastaveniach aplikacie
iAqualink™ v teleféne), aplikdacia vas upozorni na
koniec cyklu. Od tejto chvile a po dobu poslednych
desiatich minut cyklu bude robot postupne liezt po
jednotlivych stenach a ¢akat na hladine vody, kym ho
nevyberiete pomocou rukovate.

2. Pomocou rukovate ho cely vytiahnite z vody.
Robot vypusti vodu pomocou spatného pradu,
aby bol lahsi.

2.6. Odlozenie robota

ﬁ ¢ Nenechavajte robota vo vybitom stave: po kazdom pouziti ho nabite.
e V\Setky prvky skladujte mimo dosahu sinecného Ziarenia, vlhkosti a poveternostnych vplyvov.




3. Pouizivanie aplikacie iAquaLink™

Prenosné zariadenie Domaca Wi-Fi
siet

Robot

(smartfon alebo tablet)

T T
SR )

Aplikacia iAquaLink™ je k dispozicii pre systémy iOS a Android.

3.1. Prva konfiguracia robota

Pred zacatim instalacie aplikacie musite:
- robota najskoér nabit,
- pouzivat smartfén alebo tablet s Wi-Fi,

o - pouzivat siet s Wi-Fi so sighdlom dostato¢nym na pripojenie k robotu: signal Wi-Fi sa musi dat chytit na
mieste, kde sa robot pouziva. V opacnom pripade aplikujte technické riesenie, ktoré zosilni existujuci
signal.

- Majte po ruke heslo domacej Wi-Fi siete.

Stiahnite si aplikaciu iAquaLink™ z obchodu App Store (iOS) alebo Google Play Store (Android).

1. Prihlaste sa alebo sa zaregistruijte. 2. Stlaenim ikony * pridajte nové zariadenie
a postupujte podla pokynov v aplikacii.

{AgqualLink
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3. Postupujte podla krokov zobrazenych v aplikacii. V pripade potreby potiahnite ovladac doprava a podrzte ho

10 sekund, kym sa nerozblika kontrolka 'D , ¢im sa aktivuje funkcia Bluetooth™.

LT
o= = o=
Do>"0—o [
Zhasnuta Blika Svieti

* Na displeji sa zobrazi hldsenie, Ze Wi-Fi pripojenie medzi robotom a domacou sietou bolo Uspesne vykonané. (*)

¢ Kontrolka E na zadnej strane robota svieti.

o (*): Ak sa zobrazi chybové hlasenie alebo pripojenie zlyhalo, pozrite si tabulku ,5.4. Pomocnik diagnostiky
pre pripojenie k aplikacii iAquaLink™"*.

3.2. Funkcie dostupné v aplikacii iAqualink™

o Ked' je Cistiaci robot pod vodou, funkcie aplikacie iAqualink™ nie su k dispozicii.

Ked'je robot mimo vody, aplikdcia umozriuje nasledujuce ¢innosti :

e Spustenie cyklu.

* Pristup k Cistiacim vzorom je dostupny len v aplikacii; Standardny vzor sa pohybuje po nahodnej drahe a vzor S sa
pohybuje tam a spat po drahe v tvare pismena S. Tento reZzim sa odporuca pre obdlZnikové a Stvorcové bazény bez
dlaidic.

e Pristup k pomocnym funkcidmdiagnostiky prostrednictvom oznameni o chybe : stla¢enim vystrazného symbolu A
zobrazite rieSenia problémov, pozri ,,5.3. Upozornenia pre pouZivatela“.

¢ Ak ste povolili Push notifikacie : (v nastaveniach aplikacie iAqualink™ v teleféne), aplikdcia vas upozorni na to, Ze robot
Caka na vybratie z vody v hornej Casti jednej zo stien (pocas poslednych mindt cyklu).

¢ Byt informovany o trovni nabitia robota.

B Nabity: pripraveny na pouzitie
l4] Nabijanie: pripraveny na pouZitie
ral Nabijanie

™ Ciasto¢ne nabity

Stlacenim tlacidla O v menu Nastavenia mate kedykolvek pristup k urcitym informacidm tykajucim sa robota (sériové
Cislo a pod).




4. Udrzba

o Tip: Na zabezpeéenie o najdlhsej Zivotnosti robota
Vykonajte raz za mesiac kontrolu vsetkych ¢asti, ktorych udrzba je podrobne opisana v tomto odseku.

4.1. Cistenie robota

Zariadenie je potrebné pravidelne umyvat ¢istou alebo jemne mydlovou vodou. Nepouzivajte rozpustadlo.
¢ Robot oplachnite dostatoénym mnozstvom Cistej vody.
¢ Nenechajte zariadenie vyschnut na sinku na okraji bazéna.

4.2. Cistenie filtra

A ® Vykon zariadenia sa méZe zniZit, ak je filter plny alebo zneéisteny.
® Po kazdom cykle cistenia vycistite filter ¢istou vodou.

1. Otvorte robot. 2. Vyberte filter.

—> Filter na jemné

t nedistoty

———> Filter na velmi
jemné necistoty

12
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5. Vlozte filtre spat do robota. 6. Uzavrite kryt robota.

* Podla modelu

Rada: Upchaty filter

o Vydistite ho aspon raz do roka kyslym roztokom (napriklad bielym octom). Filter sa upchd, ak sa nepouZiva
niekolko mesiacov (pocas zimného obdobia).

4.3. Cistenie kefy
Ak je kefa priliS zanesena alebo ak sa v jej vnutri zachytili necistoty alebo predmety, vykon
zariadenia sa méze znizit.

1. Vycistite kefu Cistou vodou okamZite po vybrati zariadenia z vody po kazdom Cistiacom cykle bez toho, aby ste nechali
necistoty uschnut.

2. Odstrante vietky predmety alebo necistoty zachytené vo vnutri kefy.

4.4. Cistenie tesnenia krytu

Vykon zariadenia sa méZe zniZit, ak sa pod tesnenim krytu zachytia necistoty (obzvlast piesok),
ktoré brania zachovaniu pozadovaného utesnenia.

Vycistite tesnenie krytu Cistou vodou okamZite po vybrati zariadenia z vody po kazdom cistiacom cykle bez toho, aby ste
nechali necistoty uschnut.

Rada: Z dovodu zachovania nheporusenosti zariadenia a zarucenia optimalnej trovne jeho vykonu:

o - Vymenu filtra a kief odporicame vykonat kazdé dva roky.

- Odporuéame sledovat indikator opotrebovania na hnacich pasoch a vymenit ich, len ¢o sa stane indikator
viditelnym.




4.5. Cistenie vrtule

Na prevenciu vazneho poranenia: @

A e Pri udrzbe vrtule pouzivajte rukavice
e Pred cistenim vrtule zariadenie vidy osuste a Cistenie vykondvajte na suchom mieste.
e Pred udrzbou skontrolujte, Ci je robot Gplne vypnuty.

1. Na vypnutie robota posurite ovladac viavo pocas 20 sekind. Nemala by sa rozsvietit Ziadna kontrolka.

5. Podvihnutim vytiahnite
usmernovac toku.

7. Odstrarite necistoty (listy, kamienky...), ktoré by mohli blokovat vrtulu.

8. Robot nechajte nabit, aby sa prebudil. Pozri ,2.1. Nabite robot*

A Po Cisteni si nasadte rukavice, znovu pevne zaistite vrtulu a rucne naskrutkujte usmernovac
toku spat na miesto. Namontujte naspdt filter.

14
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4.6. Vymena kefy

je esSte v dobrom stave.

1. Kefa je vybavena indikatormi opotrebovania; medzera
medzi indikatormi a ukon¢enim kefy znamena, Ze kefa

2. Ked' su indikatory opotrebovania viditelné, kefa je
opotrebovana a mala by sa vymenit.

z otvorov, v ktorych su upevnené.

3. Na odstranenie opotrebovanej kefy vytiahnite jazycky

5. Otocte kefu okolo drZiaka, zasurnte jazycky do
upevnovacich otvorov a potiahnite za koniec kazdého
jazycka tak, aby okraj presiel cez strbinu.

6. Odstrihnite jazycky nozZnicami tak, aby boli pod
Uroviiou lamiel.

4.7. Vymena batérie

A Batériu robota smie vymienat iba kvalifikovany odbornik: kontaktujte predajcu.



4.8. Zimovanie

e NENECHAIJTE robot pred zazimovanim vybity.
¢ Ked robot nepouzivate, NENECHAVAITE ho vo vode.

e Robot NEVYSTAVUITE ohnu, nadmernym teplotam, zdrojom vznietenia ani chemickym
A produktom uréenym pre bazény a virivky.

o \/Setky sucasti skladujte mimo dosahu sinecného Ziarenia, vihkosti a poveternostnych vplyvov
Teplota skladovania sucasti: 5 az 20 °C

e Robot skladujte mimo dosahu deti a domdcich zvierat.

Pred zazimovanim robot Uplne nabite, aby ste zachovali Zivotnost batérie; ked' je robot Gplne nabity, kontrolka D svieti
nepretrzitou zelenou farbou. Pred prvym pouzitim v nasledujlcej sezéne je potrebné robot nabit.

5. Odstranovanie problémov

Ak sa vyskytne problém, skor, nez kontaktujete predajcu, pozrite si nasledujice tabulky.

o Ak sa problém nevyriesi, kontaktujte predajcu, aby mohol kvalifikovany technik vykonat prislusné opatrenia.

5.1. RieSenie problémov pri pouzivani Cistiaceho robota

¢ Zopakujte postup ponorenia (pozri odsek ,2.4. Spustenie cyklu Cistenia“), pricom
Robot  nevyéistil  vietky zmente miesto ponorenia v bazéne, az kym nendjdete optimalne umiestnenie.
miesta bazéna e Filter je plny alebo znecisteny; vycistite ho (pozri ,4.2. Cistenie filtra®).

* Robot nebol pri spusteni cyklu plne nabity, preto sa cyklus skratil.

¢ V telese zariadenia je stale vzduch. Zopakujte postup ponorenia (pozri odsek ,2.4.
Spustenie cyklu Cistenia“).

e Filter je plny alebo znecisteny; vy¢istite ho (pozri ,4.2. Cistenie filtra®).

o Ak filter zostane po tomto Cisteni zaneseny: vymerite ho.

Robot nezostal Uplne na dne | N3 yonkajgom povrchu zariadenia st malé bubliny:

bazéna - A hladina vody je pod skimmermi: upravte hladinu vody.
- A hladina vody je na urovni skimmerov: vo vodovodnom potrubi je nadmerny

obsah kyslika. Kontaktujte predajcu a}-
¢ Vrtula je poskodend. Kontaktujte predajcu a"

e V rezime Dno/Steny/Hladina vody robot systematicky nevychadza na stenu.
Frekvencia sa meni pocas cyklu.

o Filter je plny alebo znedisteny: vycistite ho Cistou vodou. Ak je upchaty, vycistite
HO kyslym roztokom (napriklad bielym octom). V pripade potreby filter vymerite.
V pripade dvojitej filtracie sa snazte pouzivat iba filter na jemné necistoty (Cierny).

Zariadenie nelezie po stene Ak to pomdze zariadeniu stupat, filter by sa mal vymenit.

alebo uz nelezie po stene ¢ Hnacie pasy su uvolnené; kontaktujte predajcu a pozZiadajte ho o vymenu al:-

e Vycistite ventil bez jeho demontaze.

e Aj ked' sa zd3, Ze je voda Cira, vo vaSom bazéne sa nachadzaju mikroskopické riasy,
ktoré nie su viditelné volnym okom, ¢o spbsobuje, Ze steny su Smyklavé a brania
zariadeniu v lezeni. Pridajte chlér a mierne znizte pH. Pocas pridavania nenechavajte
zariadenie vo vode.

e Filter je plny alebo znecisteny; vy¢istite ho (pozri ,4.2. Cistenie filtra®).

o Ak filter zostane po tomto Cisteni zaneseny: vymerite ho.

e Skontrolujte, ¢i necistoty/predmety neblokuju pristup k ventilu filtra. Kontaktujte
predajcu é"

¢ Nedistoty/predmety sa zachytia v spojke (medzi dvoma kefami) a nezberaju sa:
vycistite kefy a spojku. Pravidelne ich Cistite.

o NeéistQty (hlavne piesok) zostavaju prilepené na tesneni krytu: vycistite tesnenie
krytu. Cistite ho po kazdom cykle.

Zariadenie nezbiera necistoty
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Zariadenie  pri  spusteni
nevykona Ziadny pohyb

Skontrolujte, ¢i je robot nabity (kontrolny indikator batérie je zeleny).
Skontrolujte, ¢i sa spusti cyklus Cistenia a Ci svietia kontrolné indikatory.

Oba filtre sa
demontovat

nedaju

Uchopte jednou rukou spodnl ¢ast sivého filtra a druhou potiahnite rukovat
Cierneho filtra.

Medzi filtrami sa zachytil predmet/necistota, ktoré brania ich demontazi. Odstrarnte
ich.

Po skonceni Cistiaceho cyklu
zostane zariadenie vo zvislej
polohe

V kryte cCistiaceho robota sa nachadza prilis vela vzduchu.
Pred spustenim cyklu nechajte robot odpocinut.

Nesvieti
indikator

Ziadny kontrolny

Ak je Cistiaci robot necinny dlhSie ako 5 minut, prebudite ho posunutim kurzora
dolava alebo doprava.

Ak sa vam to nepodari, ¢istiaci robot opéat nabite.

Ak su kontrolky zhasnuté, ked' je Cistiaci robot pripojeny k nabijacke, odstrante ju
a pozrite si ¢ast ,,5.2. RieSenie problémov pri nabijani ¢istiaceho robota”

Tap & Lift: medzi klepnutim

a uvedenim robota do
pohybu je wurcéity casovy
interval

Robot sa prebudi niekolko sekind po tom, ¢o sa nan kleplo, a vylezie na stenu, ktora
je pred nim.
Funkcia ,Tap & Lift“ je k dispozicii az po skonceni Cistiaceho cyklu.

Cistiaci robot je zapnuty, ale
pri prevadzke nereaguje

Skontrolujte, Ci je Cistiaci robot nabity (kontrolka batérie blika alebo je nepretrzite
zelena).

Skontrolujte, ¢i sa ovladac riadne posuva do strednej polohy a ¢i sa nasledne vrati
do vychodiskovej polohy.

Vrtula by sa mala prerusovane zapinat, aby snimala vodu. V opa¢nom pripade
skontrolujte, ¢ vrtula nie je zablokovana necistotami (pozri ,,4.5. Cistenie vrtule®).
LED didda ¢istiaceho robota je MODRA, no vrtula sa vObec neotaca. Kontaktujte
svojho predajcu.

Cistiaci robot sa pri spustenf
cyklu nezapne

Cistiaci robot sa po dlh$om ¢ase neéinnosti vypne. Pripojte nabijacku, aby ste ho
prebudili, a ked' je batéria nabitd, robot je pripraveny na spustenie cyklu.
Batéria je Uplne vybita. Pripojte ju k nabijacke a vykonajte kompletny nabijaci cyklus.




5.2. Riesenie problémov pri nabijani Cistiaceho robota

Nabijacka funguje spravne, ked"
- LED kontrolka na nabijacke svieti zelenou farbou, ked' je pripojena k zdroju napdjania a NIE je pripojena
k ¢istiacemu robotu.

- LED kontrolka na nabijacke svieti cervenou farbou, ked' je pripojena k zdroju napdjania a nabija Cistiaci
robot. LED kontrolka sa rozsvieti na zeleno, ked je Cistiaci robot nabity.

¢ Skontrolujte, Ci je Cistiaci robot pripojeny k nabijacke, i je nabijacka zapojena
do zdroja napdjania a ¢i funguje spravne (pozri 0vy§§ie).

e Ak sa LED kontrolka na cistiacom robote stdle nerozsvieti, blok batérii je
chybny a musi sa vymenit. Postupujte nasledovne:

el D je zhasnuta - Odpoijte Cistiaci robot z nabijacky.

- lzolujte cistiaci robot vonku, mimo priameho slnecného svetla, najmene;j
2 m od budovy.

- PozZiadajte predajcu o informacie o spOsobe prepravy kompletného
Cistiaceho robota do servisného strediska Fluidra.

¢ Skontrolujte, ¢i nabijacka funguje spravne:
e Ak nabijacka nefunguje spravne, vykonajte kontrolu:

- Zdroja napajania (odpojenim/zapojenim).

- Stavu kabla; ak je poskodeny, vymernite nabijacku.

- Stavu vystupného konektora nabijacky; ak sa na kontaktoch nachadzaju
stopy kordzie, odistite ich, ked' je nabijacka odpojena, alebo ju vymenite.

- Stavu kontaktov nabijacky; ak sa na kolikoch nachadzaju stopy korodzie,
oCistite ich malou kefkou. Ak po ocisteni nabijacieho portu problém
pretrvava, kontaktujte predajcu.

¢ Uistite sa, Ze LED kontrolka Cistiaceho robota blika oranZzovou alebo zelenou
farbou, ked' je pripojeny k nabijacke na ucely nabijania. V opa¢nom pripade
nabijacku odpojte a kontaktujte predajcu.

Kontrolka D svieti, ale neblika

Kontrolka n blika na ¢erveno i@ | Pozri,5.3.2. Chyba batérie”

Kontrolka D blika niekolko sekund
alebo minut oranZovou farbou,
potom sa priamo prepne na stalu
zeleni &% 5 @

Odpojte nabijacku od Cistiaceho robota. Ak kontrolka D zhasne a neukazuje
Uroven nabitia Cistiaceho robota, batéria je opotrebovana a treba ju vymenit.
Kontaktujte predajcu.
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5.3. Upozornenia pre pouzivatela

Kontrolky na zadnej strane robota blikaju, aby pouZivatela upozornili na problém. N&jdite blikajuci kontrolny indikator

a postupujte podla odporucanych rieSeni na riesenie problémov nizsie.

Upozornenia pouzivatela su pristupné aj z aplikacie iAquaLink™. Ak chcete vymazat chybovy kdd z aplikacie,
stlaéte tlacidlo ,Clear Error” (,Vymazat chybu”).

5.3.1. Chyba robota

Kontrolny

indikator

trolka blika na c¢erveno

Bezpecnostné
vypnutie

Chyba
komunikacie

Riesenia

e Robot je v bezpec¢nom stave.
¢ Doska robota je napajan3, ale nereaguje.

Kontaktujte predajcu: aﬁ

EY et

Pravy trakcny
motor

Lavy trakény motor

Spotreba pravého
trakéného motora

Spotreba lavého
trakéného motora

Skontrolujte, ¢i nelistoty nebrania tomu, aby
sa kefy alebo hnacie pasy volne otacali.
Otocte kazdym kolesom o Stvrtinu otacky
v rovnakom smere, kym nedosiahnete
plynuld rotaciu. Otacajte kazdym kolesom
o Stvrtinu otacky v rovnakom smere, kym
nedosiahnete plynult rotdciu.

Ak sa tym problém nevyriesi, poziadajte
predajcu, aby vykonal Uplnu diagnostiku.

e e >

Robot mimo vody

Dokladne vycistite filter.

Vratte ho do vody a pretrepanim uvolnite
vzduchové bubliny.

Restartujte cyklus.

Ak sa tym problém nevyriesi, poZiadajte
predajcu, aby vykonal Uplnu diagnostiku.

Motor cerpadla

Pred cCistenim vrtule vypnite zariadenie:
mimo nabijacej stanice podrite ovlddac
vlavo, kym nezhasni vsetky kontrolné
indikatory (priblizne 20 sekdnd). Posunutim
ovladaca skontrolujte, ¢i sa robot Uuplne
vypol: nesmie sa rozsvietit Ziadna kontrolka.
Potom skontrolujte, ¢i necistoty alebo vlasy
neblokuju vrtulu. Cistenie sa musi vykonavat
mimo vody a robot by mal byt poloZeny na
suchom povrchu.

Dokladne vycistite filter.

Ak sa tym problém nevyrieSi, pozZiadajte
predajcu, aby vykonal Uplnu diagnostiku.

>

Chyba aktualizacie
firmvéru

Robot sa vypne, pretoZe batéria je prilis
vybita alebo bola siet Wi-Fi odpojena dlhsie
ako 60 minut. Vypnite Uplne robot aspon na
1 minudtu a znovu ho nastartujte dobijanim.
Nechajte robot nabit sa.

Skontrolujte, ¢i je robot spravne pripojeny

k sieti Wi-Fi (LED kontrolny indikator
nepretrzite svieti modrou farbou).

Ak kontrolny indikdtor nesvieti, otvorte
aplikaciu  iAqualLink™, vyberte robota

a kliknite na , Aktualizovat®.




nabijaciu stanicu tak, aby sa kontrolka rozblikala.

o Ak sa robot zastavi pred skon¢enim cyklu, ale pri vyberani z vody neblika Ziadna kontrolka, poloZzte robot na

5.3.2. Chyba batérie

Kontrolny Obrazovka

T Kontrolka blika na cerveno aplikacie
indikator iAquaLink™

Riesenia

e Batéria je poSkodend a je potrebné ju
vymenit.
¢ Odpojte nabijacku.
s . Idzolujhte Ei;.tiacih roli)otvvgﬂkuv,' mimo
i i osahu priameho slne¢ného Ziarenia,
* Chyba batérie +2m oc?budovy.
cervena e Kontaktujte predajcu, ktory vam
poskytne dalSie informacie o sposobe
prepravy kompletného robota do
servisného strediska spolocnosti
Fluidra.
Chyba
nabijania
D (prilis vysoka
Lo 1S teplota) e Teplota v mieste nabijatky je mimo
E S g E 3 odporuéaného rozsahu teplét pre
5 ) nabijanie robota (5° aZ 35 °C). Zmeiite
cervena Chyba miesto nabijania.
nabijania
(prilis nizka
teplota)
e Skontrolujte, ¢i nabijaci port alebo
Lo e e 1S e nabijacka nevykazuju znamky kordzie,
e Chyba a vycistite ich kefkou.
tervens nabijania e Ak je nabijacka nadalej nefunkén3,
kontaktujte predajcu. a"

Ak batéria vykazuje znamky poskodenia, prehriatia, Uniku
nepripajajte k sieti, nemanipulujte ju a kontaktujte predajcu.

alebo vniknutia vody, nabijacku
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Stav pripojenia

-
e LED D

kontrolka nesvieti.

-
e LED D

kontrolka svieti, ale
pripojenie Wi-Fi
neexistuje (alebo
je nestabilné). Na
obrazovke aplikacie
iAquaLink™ sa
zobrazi sprava
,,Chyba pripojenia“.

V zozname ,,Moje
zariadenia“” sa
zobrazi ¢ervend
bodka

Mozné priciny

Zariadenie nie je nabité

Zariadenie nie je
pripojené k domacej
sieti  Wi-Fi  a/alebo
internetové  pripojenie
zlyhalo

Slaby signal Wi-Fi*

7 _ee ®

5.4. Pomocnik diagnostiky pre pripojenie k aplikacii iAquaLink™

Riesenia

Skontrolujte internetové pripojenie — mohlo déjst k poruche

siete.

Skontrolujte, ¢i mate silny signal Wi-Fi. Existuje niekolko

spbsobov, ako skontrolovat silu signalu Wi-Fi:

- Odpojte smerova¢ domacej Wi-Fi siete a znova ho pripojte.

- Zobrazte na notebooku ovladdaci panel a pozrite si stav
sietovych pripojeni. Skontrolujte silu signalu bezdrétovej
Wi-Fi siete na notebooku

- Pomocou smartféonu alebo tabletu nainstalujte aplikaciu
iAquaLink™. Skontrolujte silu signalu bezdrotovej siete Wi-
Fi. Ak je Wi-Fi siet slaba, nainstalujte Wi-Fi opakovac.

- Pouzite aplikdciu uréenud na analyzu Wi-Fi: v systéme iOS
alebo Android je ich k dispozicii niekolko.

Pri  prvej konfiguracii polozte robota co najblizSie

k domacemu smerovacu Wi-Fi (box) a potom zopakujte

kroky konfiguracie (pozri,,3.1. Prva konfiguracia robota“).

-
Ak LED kontrolny indikator D neprestane blikat, zvazte

instalaciu opakovacda Wi-Fi.

Ak je bodka cervend, ked je robot nabity, pripojenie je
funkéné a kontrolny indikdtor nepretrzite svieti, obnovte
obrazovku (posuvanim prsta zhora nadol). Ked sa farba
bodky zmeni na zelenu: zariadenie je pripravené na poutzitie.

LED kontrt@f
indikator je
modry a rychlo

blika. Sprava sa
zobrazi v aplikacii.

Prebieha
softvéru.

aktualizacia

Pockajte na koniec aktualizacie.

*Slaby signal Wi-Fi mdze suvisiet s niekolkymi dévodmi:

- Vzdialenost medzi smerova¢om (boxom) a robotom,

- Typ smerovaca (box),
- Pocet stien medzi smerovacom (boxom) a robotom,

- Poskytovatel internetu,

- atd.




MpeBog, oT GpeHCKM e3u1K

e ToBa PbKOBOACTBO CbAbPXKA MHCTPYKLUUUTE, KOMTO TpAabBa Aa ce cnassaT no Bpeme Ha
MOHTa’Ka, U3NON3BAHETO U NOAAPBIKKATA.

¢ 3a pgausberHete cEPUO3HU U CMBPTOHOCHU HapPaHABAHWUA, MAaTEPUAJIHU LLEETU U aHY/IUPaHe
Ha rapaHuuATa, npoyeTeTe npeaynpeKAeHuATa 3a 6e30MacHOCT M rapaHumaTa npegu
ynotpeba.

e CbXxpaHsABaliTe U NpepaBaiiTe uAnaTa NPoAYKTOBa AOKYMEHTaLUMA 3a NO-KbCeH nperneg npes
uenua eKcnaoaTauMoHeH nepuog, Ha ypeaa.
® Pa3npocTpaHeHUeTo uan moanduunpaHeTo Ha TO3U AOKYMEHT NO KaKbBTO M Aa € HauuH e
3abpaHeHo, 6e3 npeaBapuUTeNHO paspeLueHne OT NPOU3BOAUTENA.
o lpounssogutenaT HenpeKbCcHaTo pa3paboTBa cBOMTE NPOAYKTU C uen nopobpasaHe Ha
KauyecTBOTO MM M CM 3ana3Ba NPaBOTO A3 NPOMEHSA U3LAN0 UAM YAaCTUUHO XapaKTepUCTUKUTe
Ha NPoAYKTa WY CbAbPXKAHMUETO Ha TO3U AOKYMEHT 6e3 npeaBapuTeNHo yBegomaeHue.
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1.1. OnwucaHue 2
1.2. TexXHWYECKMU XapaKTEPUCTUKN U MAEHTUDUKaLNA 3
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2.3. OnucaHue Ha NHQUKaTopuTe 6
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4.7. CmsHa Ha baTepuaTa 15
4.8. 3a3nmnaBaHe 16

5. OTtcTpaHABaHe HA HEM3NPABHOCTU 16
5.1. OTcTpaHABaHe Ha HEN3MPABHOCTWU NPW M3M0/13BaHe Ha poboTa 16
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5.3. MpeaynpexaeHua 3a notTpebutenn 19
5.4. [JuarHocTM4YHa NOMOLL, 33 CBbP3BaHE KbM MpuioxKeHmeTo iAqualink™ 21

o CoBer: 3a ynecHABaHe HAa KOHTaKTa € Tbproseua

OGpreTe BHMMaHWE Ha AaHHUTE 3a KOHTAKT Ha Tbproseua, 3a Aa rm HamepuTe nNo-a1ecHo.




1. Uudopmauua npegm ynotpeba

1.1. OnucaHue

A

9§
=

RF 42XX/OF 42XX
A Pobot v
B 3apAAHO YCTPOWCTBO (3a ynoTpeba Ha 3aKpuUTO) v
Kyka
C 3a uzsaxdaHemo Ha poboma om sodama e Heobxo0uma KyKa 3a v

nayseH 6aceliH (cmaHOapmHa, He ce 0ocmass).

D [BoiiHo dunTpupaHe (150/60 ) +

E EpnHuyeH duntop (150 p) v

‘/: [ocTtaBeHo

-+ Mpeanara ce 4ONbAHUTENHO

:DDC NopBuKeH 3axpaHBaLy, 610K (BbHLWEH aganTtep)

M3nonssaiite CAMO noaBusKHWUA 3axpaHBall, 610K, 4OCTaBEH C TO3M ypea.



1.2. TeXHMYECKU XapaKTepPUCTUKU U naeHTUPUKaumna

1.2.1. TeXHUYECKU XapaKTepPUCTUKU

CTaHuMA 3a 3apeXkaaHe C HanpexeHune 100-240 VAC, 50/60 Hz, knac II*
HomunHanHo HanpexeHue Ha poboTa 25,4 VDC
HanperkeHune Ha 3apexgaHe 29,4 VDC
MaKcuMmanHa MoLLHOCT Ha 3apAAHOTO YCTPOMUCTBO 29,4 W**
KanauuTet Ha 6aTepuaATa 10 Ah / 6,4 Ah**
HomunHanHa mouHoCT Ha poboTa 130 W
KanauuTeT Ha ¢punTbpa 3
Eas;né\jg:a)Ha pobota (AbmkuHa x ObnboumHa X 41 x 42 x 28 cm
gas;Aé\fE:aTa onakoBKaTta (AbaxuHa x AbnbounHa x 56 x 56 x 38 cm
Terno Ha poboTa 8,9 kg
Terno c onakoBKaTta 15,5 kg
LLInpnHa Ha 3acMyKBaHe 230 mm
MakcumanHa pabotHa gbnboumnHa 4m
3HaK 3a 3awuTa E;SZ:V/;.’;HE B IPX5
Pob6ot IPX8
YecToTHM NeHTH 2402-2484 GHz
PapunoyectoTHa npegasaTtesiHa MOLLHOCT 20,5 dBm

* Knac Il: ycmpolicmeo ¢ 080liHa u3o1ayus uau nodcuneHa U3onayus, Koemo He U3UCK8a 3a3eMABAHE.

** B 3asucumocm om modena

1.2.2. Mecrcxlorg»uenue

A~
C> A — [Joctbn Ao puntbpa

i B — Kanak

C—-[pbKKa
T D — YeTkn
(o
E - UHanKaTop 3a batepuaTa
D

1.3. MpuHUMN Ha aeiicTBUe

F — Kypcop ON/OFF

G — Bepurn

PoO60OTLT € He3aBUCUM OT cUCTEMaTa 33 GUANTPUPAHE U Ces 3apekaaHe MoXKe Aa paboTn camocToATeNHo. [BuKK ce No
HauYMH, ONTMMaJieH 3a 30HUTe OT baceliHa, 3a KOUTO e NpeaBUAeH. YacTUuWTe ce acMMpPMUpPaT U CbXpaHABaT BbB GUATbPA
Ha poborTa.

PoboTbT MOXKe Aa ce u3nos3sea:
- ypes n3bupaHe Ha pexxum Ha paboTa M CTapTUpaHe Ha LMKDBJ C MOMOLLTA Ha Kypcopa Ha rbpba Ha poboTa;
- WK Ypes M3non3BaHe Ha CMApPTOOH UK Tabnet, CbBMeCcTUM ¢ npuaoxeHueto iAqualink™ (sukTe "3. M3nonssaHe
Ha npunoxeHueto iAqualLink™").



1.4. NoprotoBKa Ha baceuHa

e To3u NPoOAYKT e NpeAHa3HauyeH 3a M3NoN3BaHe B Haf3eMHU 6aceHM U MasKu NoA3eMHU
6aceitHn. [la He ce M3N0A3Ba B IECHO AEMOHTUPALLM ce baceiiHu.

e HE u3nonsBaite ygbaxuTen.

YpenwT Tpabea Aa paboT BbB BoAa Ha HaceiHa, XapaKTepusmpalla ce CbC CNefHUTe KayecTsa:

Temnepartypa Ha BogaTta Meray 10°C n 35°C
pH Mexay 6,81 7,6
Ceo6ogeH xnop <3 mg/l

¢ Korato 6aceiHbT € CMNHO 3aMbpceH, 0COBEHO KbM MOMEHTA Ha BbBEXAAHE B eKCrnioaTtauums, cbbepete TBbpae
ronemuTe oTNagbLM C MOMOLLTA HA Ken4e, 33 Aa onTuMm3npaTe ebeKTMBHOCTTA Ha ypeaa.
e UN3BapgeTe TEPMOMETPU, UTPAYKM U APYTN 0BEKTU, KOUTO MOTraT Aa NOBPeaAT ypeaa.

2. A3non3BaHe m

2.1. 3apexpaHe Ha poborta

¢ M3non3BaiiTe camo AOCTaBEHOTO 3apsAHO YCTPOMUCTBO.
* He ocraBsaitTe po60Ta HaNb/IHO pa3peseH.

A e 3apegeTte HaNbJ/IHO pob0oTa Npeayn CbXxpaHeHue npes 3umara.
e He 3apexxpgaite pobota npu Temnepatypu nog 5°C unm Hapg 35°C.
e U3b6arBaiiTe Aa u3narate poboTa Ha NpsAKa CIbHYEBA CBET/IMHA.

3a 3apexkfaHe Ha pobora:

1. HaknoHeTe NIeKo M NocTaBeTe MbPBO LOHATA YACT Ha KOHeKTopa (A), cnen KoeTo nocTaBeTe ropHaTa yacr (B).

2. CBbprKeTe 3apsAAHOTO YCTPOMCTBO KbM BbHLUIHA e/1eKTPUYeCcKa MpeXka Ha pascToaHMe Hall-manko 3,5 m oT baceiHa.

3. NpoBepeTe ganun poboTLT Ce 3apexKaa NPaBUIHO: CBETOAMOABLT MUra, POBOTLT M34,aBa 3BYKOB CUrHaA U BepuUruTe ce
3aBbPTAT, KOraTo 3apAAHOTO YCTPOMCTBO € CBbp3aHo. (BXK. "2.3. OnucaHue Ha UHAMKaTopuTe").

4. 3apexAaHeTo ce NpeKpaTaBa aBTOMATUYHO, LLLOM POBOTLT ce 3apeam HanbaHo. Cnes KaTo poboThT b6bae U3KNKOYEH
OT 3apPAAHOTO YCTPOMCTBO, CBETOANOAMUTE LLE YracHaT cnes 5 MUHYTK.

AKO CBETOANOADLT 33 CbCTOAHUETO Ha 6aTepuATa e U3K/IIOUYEH NO BpeMe Ha 3apeKAaHe, BUXKTe
"5.2. OTcTpaHABaHe Ha HEU3MPABHOCTU NpU 3apeXKAaHe Ha po6boTa”.



2.2. OnucaHue Ha uHTepdenca

Ypes nHTepodeiica Ha rbpba Ha ypeda e Bb3MOXKHO Aa ce m3bepe pexknm Ha MOoYMCTBaHE U 4a ce CTapTMpa UMKbA Ha
NoYMCTBaHe, KaKTo M Aa ce nonyyYn MHGopmMaLma 3a CbCTOAHNETO Ha poboTa, baTepmaATa AN CBbP3aHOCTTa.

Joctbn go AoNbAHUTENHN GYHKUMM OT NPUAOKEHNETO, BXK. "'3. M3non3saHe Ha npunoxkeHueTto iAquaLink™".

ByTOoHM

Kypcop (cTapTupaHe Ha uukbA, BX. "2.4. CTapTUpaHe Ha LMKb
< > Ha nouuncTeaHe")

MHAVIKaTOpHVI CBET/INHU

U CbcTosHWe Ha baTepuATa
- @ CbcTosHWe Ha baTepuATa
(o X -
D CbcTtoaHue Ha Wi-Fi Bpb3kaTa

KoraTo BCMUYKM CBET/IMHU Ca U3KNHOYEHU, POBOTHLT € B PeXKMM Ha FOTOBHOCT. [1b3HeTe Kypcopa HaisaBo Uau
o HaZACHO, 3a Aa ro cbbyanTe. AKo TOBa He MOMOTHE, BbpHETe pob0oTa B CTaHUMATA 3a 3aperKaaHe (poboTsT
NpemMnHaBa B PeXnm Ha AbA6OK CbH cnen 8 aAHu besgeincTeune).




2.3. OnucaHue Ha MHAUKaTopuTe

CBETMHHUAT MHAMKATOP Ha rbpba Ha poboTa By fasa nHpopmaums 3a poboTa 1 3a CbCTOAHMETO Ha baTepuaTa.

Korato MHAMKaTOpP®LT He CBeTH, p060'l'bT € B peXMM Ha roToBHOCT. HaTucHeTe Kypcopa Hagony, 3a 4a ro
C'b6y,CI,VITe. AKO TOBa He gaje pes3ynTarT, CBbpKeTe OTHOBO p060Ta KbM Kabena 3a 3apexgaHe.

- >Mwrau, HAMKaTOP

@ - MocTosHHa cBeTAMHA

@ NHAMKaTop 33 CbCTOAHMETO HA poboTa

UHpaunkatop OnucaHue

VLK)

Fih

Fi [OTOBHOCT 3a noTanaHe
CuH

® Tekyw, UMKbBA

CuH

i lpelwkKa Ha poboTa, BuxKTe "5.3.1. MpewkKa Ha poboTa"
YepseHo

D UHpuKaTop 3a 3aperkaaHe

UHaunkatop OnucaHue
® 3apeseH: rotos 3a ynotpeba, Hanb/IHO 3apeseH
3eneH
\" - ’J
e Mpw 3apexkaaHe (< 5 h): roToBHOCT 3a MbAEH LUKbA
3eneH
® YacTMyHO 3apeseH: MoKe Aa ce U3NoA3Ba (LMKBABT e NO-KpaTbK)
OpaH>keB
® * AKO pobOTBHT € CBbp3aH € 3apALHOTO YCTPOoMCTBO: Mo Bpeme Ha 3apexpaHe
OpaHxes ® AKO pobOTbT € M3K/OYEH OT 3apALHOTO YCTPOUCTBO: TpAabBa Aa ce npe3apesu U
He MOXKe Aa ce U3non3Ba
L)
‘g: lpewka B baTepuaTa, BuxKTe "5.3.2. [pelwKa Ha 6aTtepusTa"
YepseHo

B

UHpguKaTtop OnucaHue

MHAaMKaTop 3a CBbP3aHOCT

U3kn. He e cBbp3aH Kbm Wi-Fi
L)
Ly CaBosBaHe B NPOLLEC HA U3Mb/IHEHNE
CuH
® Cebp3aH ¢ Wi-Fi
CuH




2.4. CrapTupaHe Ha UMKDbBA Ha NOYMUCTBaHe

3a pga usberHete PUCK OT T€/ZIeCHN HapaHABAHUA UJIN MATEPUA/THU LLETHU, cnasBaiite cnepHute

MHCTPYKLUUM:
A * 3abpaHeHo e KbNaHeTo A0KATo ypeabT e B 6aceiiHa.
e He u3nonssaiite ypega no Bpeme Ha yAapHO xjJopupaHe B 6aceiiHa, usvakaiite, AOKaTo
HMUBOTO Ha X/10pPa AOCTUTHE NpenopbYUTe/IHaTa CTOMHOCT, NpeAu Aa noTanAaTe poboTa.

CTapTupaHe Ha LIUKbA HA NOYMCTBAHE"_

1. MN3uyakaiTe poboTsT Aa ce 3apeam (1] 3eneH nam muraw), 3a Aa ctapTMpaTte UUKbI.

2. Cnep Kato 6bae 3apefieH, U3KtoYeTe 3apAAHOTO YCTPOMCTBO OT ENEKTPUYECKATA MpeXKa U ro npeHeceTe B HbaceliHa.
3. CrapTupaiTe uukba, BXK. "2.4.1. CTapTMpaiTe UuKb/Ia Ha NoYncTBaHe".

4. MNMoToneTe poboTa, BX. "2.4.2. MNoToneTe poboTa".

2.4.1. Craptupaiite LMKb/Aa HA NOYUCTBaHE

e [Inb3HeTe Kypcopa Ha rbp6a Ha MallnHaTa HAaAACHO, 3a Aa CTapTupaTte

UMKbAa.

* IHAMKaTOpPBbT @ MUra, OOKaTO YaKaTe CTapTUPAHETO.

Cbeert: NMopgobpasaHe Ha edpeKTUBHOCTTA HA NOYUCTBAHE

B HayanoTo Ha N/YBHMA CE30H MycHeTe HAKO/KO LMKbAa Ha MoYyucTBaHe (cnes KaTo cTe cbbpanu egpute
oTnagbuy € NomoLTa Ha Kenue). PegoBHaTta ynotpeba Ha poboT 3a nounctsaHe (6e3 Aa ce HagBulaBaT

o 3 uuKkbNa Ha cegMmuua) B no3BonsBa Aa ce Bb3NoA3BaTe OT BUHAMM YNCT BaceliH n GUATHP, KOWTO LWwe ce
3anyLwea no-masnko. MpenopbUnTenHO € 4a Ce U3MbAHAT HAKONKO UMKbaa 6e3 duaTbpa 38 MHOMo GuHK
oTnagbuu, 3a Aa ce nogobpu noumcreaHeto, BX. "4.2. MouucrteaHe Ha ¢unTbpa" 3a pasrnobssaHe Ha
duntpuTe (B 3aBMCMMOCT OT mozena).

2.4.2. Motonerte poboTa

Cnep KaTo LMKBABT € 3aMoYHan (KypcopbT € HaTUCHAT HAZAACHO, 3e/IeHUAT CBETOAMOS,
cBeTM), umaTte 5 MMHYTH, 3a Aa NocTaBuTe poboTa BbB BoLaTa. B npotuseH cyyaii
e TpabBa Aa 3aNoYHeTe BCUYKO OTHavaso.

1. Notonete po60oTa BepPTUKAIHO BbB BOAATA U IO 3340 bXKTE, KAaTo ro ABUMNKMUTE /IEKO
BbB BCUYKM MOCOKM, TaKa Ye Bb3AyXbT BbTPE Aa U3nese.

2. OcrtaseTe poboTa Aa NOTbHE Ha AbHOTO Ha HacelHa. LMKbALT Lie 3anoYHe He
No-KbCcHO oT 40 ceKyHAM cnej pa3no3HaBaHeTo Ha BoAaTa.




2.5. U3Bapete poboTta oT Bogata

® Bb3MOXHO e Aa u3Bagute poboTa No BpeMe Ha LMKb/a C NOMOLLTA HA NPbLTa, KaTo po6oTHT LWe cnpe
aBTOMaTUYHO, C/ie[, KaTo u3nese ot BoAara.

* B Kpas Ha eAUH LUKDbA POBOTHT BUHArU CNMpa B NOAHOXKMETO Ha CTeHa.

Mma 3 HaunHa 3a M3BaXkaaHe Ha poboTa oT BoAaTa:
¢ Cbc cuctema Tap & Lift™
e CKyKaTa

¢ C npunoxenueto iAqualink

2.5.1. Cbc cucrtema Tap & Lift™

1. PoboTbT Yaka | 2. lMpuKkpeneTte KyKata | 3. [JokocHeTte BegHbX | 4. M3 nonssanTe
B MOAHOXWETO  Ha (8 KomnnekTa) KbM Kanaka Ha poboTta, 3a OpPbiKKaTa, 3a fa ro
cTeHarTa. Kpas Ha cTbnba ha nosaurHeTe poboTa usBaguTe U3LANo

3a 6aceliH (He [0 IMHUATA Ha BoAaTa. oT BojaTa. POBOTHT
€ B KOMMNEKTa). Bb3moXKHO e pa mma W3XBLPAA BOAA upes
3abaBsHe, npeamn
poboTbT Aa 3anoyHe zif':,fe nc;f)ny:},(' @

ga ce AU, AKo
cuctemata Tap & Lift™
He paboTu, onuTante
Aa [pJoKocHeTe ppyra
obnact Ha pobora.

3abenexka: B 3aBUCMMOCT OT NO3UUMATA Ha poboTa B Kpas Ha LUMKbIA MOXKETE CbLLO TaKa Aa aKTuBupaTe GyHKUUATA
Tap & Lift, KaTo gOKOCHETe gpbiKKaTa.

2.5.2. CKyKarta

Cnep nepvog Ha HEAaKTMBHOCT, NO-AbAbr OT 8 AHM, POBOTHLT NPeMMHaBa B 4bA6OK CbH. M3BageTe ro oT BogaTa C NOMOLLTA
Ha KyKaTa, KaKTo e 06sCHeHO no-4oy.

1. PoboTbT Yaka | 2. MpuKkpenete KyKaTa | 3. XBaHeTte npegHata | 4. s nonsBante
B MNOAHOXWETO  Ha (8 KOomnneKkta) Kbm OpPb¥KKa M NOBAUTHETE OpbXKKaTa, 3a fJa ro
CTeHaTa. Kpas Ha cTbnba poboTa Ha 13BaguTe oT BOAaTa.

3a baceliH (He NoBbPXHOCTTA.

€ B KOMMNEKTa).




2.5.3. C npunoxeHuero iAquaLink™

1. Korato ca aKTMBMpaHWM UM3BEeCTMA 3@ HaTUCKaHe 2. U3nonsBalite APbXKaTa, 3a Ada o wu3Bagute

(TenedoHHM HacTpoiKK Ha npunoxeHuneTo iAqualink™), “3uAno ot Bogata. Pob60TLT U3XBBLPNA BOAA 4pes
3a[Ha CTpys, 3a Aa OCTaHe MNo-/ekK.

MpunoxeHneTo Npesynpekaasa 3a Kpas Ha uMKkbaa. OT
TO3M MOMEHT HaTaTbK, Npe3 NocNefHUTe AeceT MUHYTH
OT UMKbAa, pobOTHLT MOCNeAoBaTe/IHO Ce M3KauBa Mo
pas/ANYHMTE CTEHW M M3YaKBa Ha /NIMHMATA Ha BoAaTa,
[OOKaTo 6bAe M3TerneH C NOMOLLTA Ha APbiKKaTa.

2.6. CbxpaHeHue Ha poboTta

e CbXpaHeTe BCUYKU €/1eMEHTU HA 3aLUTEHO OT CAbHLE, BAara 1 Aowwm armoccbepl-m BINAHUA

E ¢ He octaBsaitTe poboTa He3apeaeH: 3apexaaiTe poboTa cnepn BcAKa ynotpeba.
MACTO.



3. UsnonsBaHe Ha npunoxeHueto iAquaLink™

Moaapbikka 3a MOBUNHMK
ycTponcTea JomawHa Wi-Fi

(cmapTdoH nnm Tabner) mpexa

TS T

MpunokeHuneto iAqualink ™ e gocTbnHO 3a i0S 1 Android cuctemu.

3.1. MvbpBa KOHPUrypauua Ha poboTta

Pobot

Mpepyu Aa 3anoyHeTe ga MHCTaAupaTe NPUNOXKEHUETO, Ce YBEPETE, Ye:
- 3apepeTe poboTa npenBapuUTEsHO;
- n3nonssaTe cmapTdoH unm Tabnet, obopyasanu ¢ Wi-Fi;
- nsnonssante Wi-Fi mperka ¢ AOCTaTbYHO CUJIEH CUTHas, 3a Aa ce

TEXHWYECKO pelleHne 3a yCUABaHe Ha CbLLeCTBYBaLLMA CUTHA.
- Cbv3paitte yaobHa napona 3a gomawHaTta Wi-Fi mperka.

cBbprKeTe ¢ poboTa: Wi-Fi curHanst

Tpﬂ6Ba Aa MOXe fa 613,5,6‘ NPUXBAHAT TaM, Kb EeTO Ce N3N0/13Ba p060'l'bT. B npotnseH cnyqaﬁ n3nossBanTe

M3Ternete npunoxkeHuneto iAqualink™, koeTo moxkeTe aa HamepuTe B App Store (iOS) nnm B Google Play Store (Android).

2. HaTucHeTe wuKoHaTa +, 3a pa [pobasuTe HOBO

" cnepgaiite NHCTPYKUMNUTE

1. Bneste uau ce peructpupaiite. YCTPOIACTBO,
B MPUNOXKEHUETO.
{AgqualLink
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3. CnenBaiTte CTbNKUTE, NOKa3aHU B NPUIOKEHNETO. AKO € He06X0AMMO, NIb3HETE Kypcopa HAaAsACHO M 3a4pbiKTe
-
3a 10 cekyHAMN, [,OKATO MHOMKATOPBT D 3aMnoyYHe [a Mu1ra, 3a Aa aktmeuparte Bluetooth™.

M3knoueHo Mwurau OukcnpaH

¢ CbobLlieHne Ha eKpaHa NoKasBga, Yye Wi-Fi Bpb3KaTa e yCnelwHo ycTaHoBeHa mexay poboTa 1 foMallHaTa MpesKa.
(*)

E~2
¢ MHAanKaTopbT T—l Ha rbpba Ha poboTa cBeTU U e cTabunex.

(*): AKo ce nosBu cbobLyeHMe 3a rpellka MKW Bpb3KaTa BCE OLLe He e ycnewHa, BuxKTe Tabauuata "5.4.
JunarHoctmyHa nomoly 3a cBbp3BaHe KbM npuaoxeHueto iAquaLink™".

3.2. ®dyHKUUN, HANUYHU B NnpunoxeHueto iAqualink™

o KoraTo pob60oTbT e BbB BogaTa, PyHKLUMUTE HA NpunokeHueTto iAqualink™ Beye He ca AOCTbMHW.

KoraTto poboTsT e n3BbH Boaata, npuaoxkeHmneto nosBonsBa:

CTapTupaHe Ha LUKDbA.

[ocTbn 40 MogenuTe 3a NOYMUCTBAHE, AOCTbMHM CAaMO B NPUIOKEHMETO: CTaHAAPTHUAT MOAEN CAeLBa NPOM3BOIEH
NbT, a S-06pa3HMAT MOAEN Ce ABUXM Hanpea-Ha3ag, no S-o6paseH NbT. TO3M peMM ce NPenopbyYBa 3a NPaBObIbAHM
M KBagpaTHW 6aceiiHn 6e3 NaoYKu.

Joctbn 40 dyHKkUMUTE 33AMArHOCTUYHA NOAAPBIKKA Upe3 06paTHa BPb3Ka 3a rPeLLKU: HaTUCHETE NpeaynpeauTenHus
cUMBOJ, 3a [1a Ce MoKaKaT peLleHus 3a OTCTpaHsaBaHe Ha Npobnemu, BX. "5.3. MpegynpexaeHus 3a notpebutenn”.
3a ynecHABaHe Ha OTTMYAHETO Ha BOAATA: KOrato ca aKTMBMpaHu Push msBectva (TenedpoHHM HACTPOMKM Ha
npunoxkeHuneto iAqualink™), npuaokeHneTo npeaynpexkaaBa, korato poboTsT yaka Aa 6bae B3eT OT ropHaTa YacT Ha
cTeHaTa (nocAefHWUTEe MUHYTK OT LmkbAa).

YBenomsaBaHe 3a HUBOTO Ha 3apAapg, Ha poborTa.

-
3apegeH: roTos 3a ynoTpeba
-
3apexkpaHe: roTOBHOCT 3a ynotpeba
LT
Mo Bpeme Ha 3apexkaaHe
R
YacTtmnyHo 3apeaeH
HatucHeTe Yype3 MeHTO HacTpoiiku, 3a Aa NoayunTe AOCTbN 40 onpeseneHa nHpopmauma 3a poboTta No BCAKO

Bpeme (cepueH Homep 1 ap.).
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4. MopapbrKKa

o CbBeT: 3a a OCUTYPUTE Bb3MOXKHO Hal-AbAbl }KUBOT Ha poboTa

BeaHbXK meceyHo MBBprJBaVITe npoBepKa Ha BCUYKU YACTU, YHNATO NO4APDBKKaA € ONnCaHa I'IO,CI,pO6H0
B Ta3u rnasa.

4.1. NouuncrBaHe Ha poboTa

YpenwT TpabBa pefOBHO fa Ce MOYMCTBA C YMCTa BOAA UM MEK CanyHeH pasTBop. [a He ce U3non3sa pasTBoOpPUTEN.
e [la ce M3nnakHe o6MAHO C YMCTa BOAA.

e [la He ce OCTaBA ypeabT Aa CbXHe Ha NpAKa C/ibHYEeBa CBETAMHA Ha pb6a Ha baceliHa.

4.2. TMouncrtBaHe Ha punTbLpa

A e EdeKTMBHOCTTa Ha ypeaa MoXKe Aa Hamasee, ako GUATHLPBT € Mb/IEH UK 3aMbPCEH.
¢ MouuncTBaiitTe pUATbLPA C YANCTa BOAA C/ief, BCEKU LMKDA HA NOYUCTBaHE.

1. OTBOpeTe poborTa. 2. U3BageTe dpunTbpA.

—> OnnTbp 33
dUHM YacTnum

—> Puntbp 32
MHOI0 GUHM
YyacTuum

12
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5. Nocrasete ¢punTpute obpaTHo B poboTa. 6. 3aTBOpeTe Kanaka Ha poboTa.

* B 3aBMCMMOCT OT mozena

CobBeT: B cnyyait Ha 3anywiBaHe Ha dunTbpa

o MouuncTeTe GUNTLPA C PA3TBOP Ha KUCEAMHA (Hanpumep 651 OLeT) NOHe BeAHbXK roauliHO. OUATHPBT ce
3anyLwBa, ako He Ce 13M0/3Ba B MPOLb/IXKEHME Ha HAKOIKO MeceLa (nepuoga Ha 3a3umsBaHe).

4.3. lMouncrBaHe Ha YeTKaTa
PaboTtata Ha ypega moKe ga 6bae HamaneHa, ako YeTKaTa e NpeKaseHo 3aMbpCeHa UM aKo
B HeA NnonaaHaT oTnagbuu UAU NpeameTu.

1. MouncreTe YeTKaTa C YNCTa BOAA BeAHara LWOM M3BagmTe OT BoAaTa caes BCEKU LMKb HAa NOYMCTBAHE, 6es Aa 4YyaKaTe
Aa N3CbxXHe.

2. OTcTpaHeTe BCUYKM NpeameTy UM 3aMbpcABaHMA, NoNagHain BbB BbTPELHOCTTa.

4.4. lNouucrBaHe Ha YyNAbTHEHUETO Ha Kanaka

A PaboTaTa Ha ypeaa MOKe Aa ce BAOLUM, aKo Noj yNAbTHEHMETO Ha KanaKa nonagHaTt oTnagbum
(NpeauMHoO NACHK), KOUTO He NO3BO/IABAT Aa Ce NoAAbPIKa He06X0AMMOTO yNAbTHEHME.

Mouncrealite YNABTHEHUETO Ha KaNaka C YNCTa BOAa BeAdHara csej BCEKU LMKDBA Ha NOYUCTBaAHE, 6es Aa n34akBaTe
OCTaTbuuTe Aa U3CbXHaT.

CbBert: 3a Aa ce 3anasu LENOoCTTa Ha YCTPOWUCTBOTO M Aa ce rapaHTupa onTMMaJiHoTo My HUBO Ha paGOTa:

o - MpenopbyBame 4a CMeHATe GUATBPA U YETKUTE Ha BCEKU 2 TOAMHM,

- NpenopbyBa ce Aa ce B3eme Npeasua MHANKATOPBLT 3a U3HOCBAHE Ha BEPUTUTE M Aa Ce CMeHM BeAHara
LLLOM MHAMKaUMATA e 4OCTUIHaTa.




4.5. lMouucrtBaHe Ha nepKara

3a Aa ce u3berHaTt Te}KKU TeNleCHU HapaHABaHUA:
A ¢ 3a nogApbrKKa NO NepKaTta 3aAbJ/IXKUTE/IHO HOCeTe PbKaBULU @
e BuHaru noacyliaBaiTe ypeaa, npeam Aa NoYMCTUTE NePKaTa, U ro npaBeTe Ha CyXo MACTO.
* YBeperTe ce, Ye PO6OTHLT € HaNb/IHO U3KJ/IIOYEH, NPeay Aa U3BbPLUBATE NOALPDBIKKA.

1. MNnb3HeTe Kypcopa Hansaso 3a 20 ceKyHAK, 3a Aa U3KatouuTe poboTa. He Tpabea 4a cBeTBAT MHAMKATOPMU.

2. OTBOpeTe NtOKa 33 OCTHN A0 d)VIJ'I'I'bpa, KaTo noBAauUrHete
KNo4Ya/iKkaTa.

5. U3BapeTe BbTPELHOTO
HacoyBawoO  YCTPOMCTBO  3a
NMOTOKA, KAaTo ro NOBAMUIHETE.

6. CnosxeTe pbKaBUUWTE M U3LbPNAITE NEepKaTa, KaTo A AbPXuTe 34PpaBo, 33
[a A ussagure.

7. CbbepeTe oTnagbuuTe (MUCTa, KAMbYETa U AP.) KOUTO MOXKe Aa baoKMpaT nepkara.

8. MocTaBeTe poboTa B peXKMM Ha 3aperkaaHe, 3a Aa ro cbbyante. Bx. "2.1. 3apexaaHe Ha poboTa"

A Cnep, npuKAIOYBaHe Ha MOYUCTBAHETO C/I0XKETe pbKaBULM, 3aTerHeTe OTHOBO 34,0aB0 NepKarta u
3aBMiiTe pbYHO BOAAYa Ha NOTOKa 06paTHO Ha MACTOTO My. CmeHeTe ¢punTbpa.

14
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4.6. CmAaHa Ha yeTKaTta

1. YeTkata e cHabaeHa C MHAMKATOPWU Ha MU3HOCBaHe,
pasfMKUTe MeXay MWHAMKaTopuTe Ha W3HOCBaHe
M Kpas Ha YeTKaTa MoKa3BaT, ye YeTKaTa e B Aobpo
CbCTOSHME.

2. Korato uHpuKatopuTe Ha W3HOCBaAHe ce MOABAT,
YeTKaTa Ca U3HOCBa U Tpﬂ6Ba Aa 6'b,£|,e CMeHeHa.

3.3a Jpa u3BaguTe W3HOCEHaTa uYeTKa, M3BajeTe
e3nyeTaTta Ha OTBOPUTE, B KOUTO ca GUKCUPaHM.

4. 33 NocTaBAHEe Ha HOBATa YeTKa HaHMUXKeTe Kpaa 6es
e3nyeTa noAa AbprKada Ha YeTKaTa.

5. 3aBMiTe 4eTKaTa OKO/O [AbpiKaya W, NAb3HeTe
e3nyeTaTa B OTBOpUTE 33 PUKCUpaHe U usgbpnaiTe
[OKpali BCAKO e3uye, 3a Aa npemuHe pbba my npes
uenHaTuHara.

6. OTpexkeTe e3nyeTaTa C NOMOLLTA Ha HOXKMLA, 33 Aa ca
nog HNWBOTO Ha namenunTe.

4.7. CmaHa Ha 6aTtepuAaTa

A

C Annbpa.

barepuata Ha p060'ra 'rpﬂ63a Aa ce CMeHA CaMo OT KBaMPULUPAH CNELMaANIUCT: CBbPIKETE ce



4.8. 3asumaABaHe

e HE octaBsaiTe poboTa He3apeaeH nNpeaun 3a3MMaBaHe.
e HE ocraBsaiite po60Ta BbB BOAa, KOrato He ro U3nosssare.

e HE usnaraiite po6oTta Ha OrbH, NPEKOMepPHU TemnepaTtypu, U3TOYHULU HA 3anasiBaHe Uau
A XMMMUKaNKU 3a 6aceHn 1 cna LieHTpoBe.

e CbxpaHABaiiTe BCUYKM €NeMeHTU Aaned OT MpAKa CAbH4YeBa CBET/IMHA, Baara M Jiowu
atmocdepHu ycnosusa TemnepaTypeH AnManasoH Ha CbXpaHeHUe Ha enemeHTuTte: 5-20°C.

e CbxpaHABaiTe poboTa Ha MACTO, HEAOCTLIMHO 3a AeL,A U AOMALUHKU At6umum.

Mpeaun 3a3umaABaHe 3apeaeTe Hanb/AHO poboTa, 3a Aa 3amnasuTe KMBOTa Ha BaTepuaATa: KoraTo poboTLT € HaMb/HO
3apeaeH, nHamkaTopdT | ] cBeTBa B 3en1eHO0. Po60oTHT TPsibBa Aa 6bae npesapeseH, npean Aa 6bae M3noa3BaH 3a NbpBU
NbT Npe3 cnesBalLmsa Ce30H.

5. OTcTpaHABaHe HA HEU3NPaBHOCTU
AKO Bb3HUMKHE npobnem, nposepeTe caeaHuTe Tabanum, npeamn Aa ce cBbpKeTte ¢ Bawuna Tbprosed, m

Ako npobnemsT He 6bae paspelleH, CBbpKeTe ce ¢ Balwma Toprosel, 3a Aa 6b4aT U3BBLPLLEHW AeNCTBUA OT
KBanMULUMPaH TEXHWUK.

5.1. OTcTpaHABaHe Ha HEM3NPABHOCTU NPU U3non3saHe Ha poboTa

e 3anoyHeTe OTHOBO OT eTana Ha notansHe (BuMxTe "2.4. CTapTMpaHe Ha LUUKbA
Ha No4yncTBaHe"), , KAaTO NPOMEHATe MACTOTO Ha MoTansHe C LWen Aa YCTaHoBwUTe
ONTUMANIHOTO MACTO.

e OUNTLPLT € MbJIeH UAN 3amMbpceH: noyucteTe ro (BuxkTe "4.2. MouucTBaHe Ha
dunTbLpa").

¢ [lpuY CTapTUPAHETO Ha LMKbAA POHOTHT He belle Hanb/IHO 3apeseH, 3aTOBA LUKbABLT
6elle CbKpaTeH.

Po60TbT He nmoyuncrea Ueams
baceiH

e OcTaHan e Bb34yXx B KOpMyca Ha ypeaa. 3anoyHeTe OTHOBO OT eTana Ha noTansHe
(BuxkTe "2.4. CTapTMpaHe Ha LMKb/ Ha nouncteaHe").
e OUATHLPLT € Nb/IeH MAM 3aMbpceH: noynctete ro (Bukte "4.2. MNouncTBaHe Ha

duntbpa").
POBOTHT HEe NOTbBA HambaHo | AKO PMATLPBT OCTaHe 3anyLweH BbNPeKM NOYUCTBAHETO: CMEHeTe ro.
[0 4BHOTO Ha BaceliHa e OT BbHLWHATa CTPaHa Ha ypeaa UmMa Masku Mexypyerta:

- M HMBOTO Ha BoAaTa € NoA CKUMepuTe: peryanmpainTe HUBOTO Ha BoaaTa.
- N HMBOTO Ha BogaTa € Ha HMBOTO Ha CKMMepuWTe: BOAONPOBOAHATA UHCTaNALMA e
HacuTeHa ¢ Kucnopog. CBbpIKeTe ce C BallnsA Tbprosew, ¢
* [lepKaTa e nospeaeHa. CBbprKETE Ce C BalLMA Tbprosel,

e B pexum bHo/CTeHn/ JIMHUA Ha BoaaTa pobOTLT He M3KauBa CUCTEMATUYHO CTEHM.
YecToTaTa BapMpa No Bpeme Ha LiMKbAa.

e OUATLPBTE NbJIEH UM 3aMbPCEH: MOYMCTETE ro CUMCTa BOAA. B cyyaii Ha 3anyLwiBaHe
ro NOYMUCTETE C KUCENHEH Pa3TBop (Hanp. 6an oueT). AKo e HeobxoaMMO, CMeHeTe
¢duntbpa. Korato nsnonssate ggoiHa GuaTpauma, onutaiTe ce Aa U3NoaA3BaTe CaMmo
dunTbpa 3a GUHM oTNagbUM (YepeH). AKO TOl Momara Ha ypeaa 4a Ce M3Kauyea,
dUNTLPLT TPAGBA Aa CE CMEHMU.

e Bepurute ca pas3xnabeHu: CBbprKETE Ce C ANADbPa, 3a Aa M 3aMeHuTe al:-

e [louuncrete KnanaHa, 6e3 aa ro pasrnobasare.

e Makap 4Ye BogaTa u3rmexaga 6uctpa, BbB Bawwua HaceiH nma MUKPOBOAOPAC/M,
KOWTO He ce BMMKAAT C MPOCTO OKO, NPaBAT CTEHUTE XNb3raBy U NpeyaT Ha ypeaa aa
ce 3axBalla. VM3BbplieTe yAapHO XJ0pupaHe U NoHuxkete seko pH. He octassiite
ypeaa BbB BoZaTa Mo Bpeme Ha y4apHOTO TpeTupaHe.

YpegbT He ce KaTtepu Wau
BEYe He Ce KaTepu Mo cTeHaTa
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Ypeast He cbbrpa oTnagbum

OUNTHPBLT € NbAEH MAK 3aMbpceH: noyucTeTe ro (BukTe "4.2. MouyncTBaHe Ha
duntbpa").

AKO GUATBLPBT OCTaHe 3anyLieH BbNPEKN NOYNUCTBAHETO: CMEHETE 0.

YBepeTe ce, Ye 3ambpcsABaHuATa/NpegmeTUIe He 6NOKMPAT JOCTbNA 40 KNanaHa Ha
duNTbpa: CBBLPIKETE Ce C BaLLMA Tbprosew, g

B mocTa (Mmexay ABeTe 4YeTKM) ca 3acefHanu oTnagbum/npeameri, KOMTO He ce
CcbbMpaT: noyncTeTe YeTKMUTE M MOCTa. [oYnCTBaNTE MM PEAOBHO.

B ynAbTHEHMETO Ha KanaKa ca 3acefHanu oTnagbum (NpeguMHo NACHK): noyncTete
YNABTHEHMETO Ha KanakKa. lNouncteaiTe ro cies BCeKU LUKbA.

[Mpn craptupaHe
He M3BbPLLBA

ypeabsTt
HWUKaAKBO

MpoBepete Aanu poboThT e 3apeaeH (MHAMKATOPbT Ha baTepusATa CBETU B 3€/1€HO).
MpoBepeTe gann e CTapTMpaH LMKbA Ha MOYMCTBAHE U 43NN CUTHAZHWUTE Samnu

OBUXKEHUe CBETAT.
XBaHeTe f0/HaTa CTpPaHa Ha cuBMA GUATBP C eAHa pPbKa, a C gpyraTta usgbpnanTte

[OBata o¢untbpa He ce APbXKKaTa Ha YepHUa GUATbP.

pasrnobasat Mexay paBata ¢unTbpa e 3acefHan npeaMET/OTNIOMKa, KOUTO npeyun Ha
pa3rno6aBaHETO UM: OTCTPaHeTe ro.

T T ZEly H

Upar  GER e B Kamaka Ha po60oTa MMa TBbPAE MHOTO Bb3AyX.

9 ik Gk Gkl b OcraBeTe poboTa Aa cU NOYUHE, Npean A3 3anoYHETe LMK

HOuMCTBAHE TaBeTe poboTa 4 n , npeau aa 3an Te LUMKDBI.
AKO pobOTBT He PaboTh MoBeYe 0T 5 MUHYTM: NIB3HETE KYPCopa HaNABO UAW HAAACHO, 33
Aa ro cvbyauTe.

BCMYKM  MHAMKaTOpM  ca AKO TOBa He MOMOrHe, npe3apegeTe poboTa.

U3KNKOYeHN

AKO MHAMKATOPUTE OCTaHAT U3K/OYEHM, KOraTo PpOBOTHT € CBbP3aH KbM 3apAL4HOTO
YCTPOWCTBO, M3BajeTe 3apAfHOTO YCTPOMCTBO M BMKTe "5.2. OTCTpaHsABaHe Ha
HEeM3NpaBHOCTW NpU 3aperKaaHe Ha poboTa"

Tap & Lift: uma 3abasHe
Mexay [OKOCBaHeTo
N ABUXEHWeTo Ha poborTa

Pob60THT ce cbby:KAa HAKOMKO CEKYHAM C/el yaapa W ce KaTepu No cTeHaTa npes,
cebe cu.

dyHKumuaTa ,Tap & Lift“ e goctbnHa camo cnef nNpuKAlOYBaHE Ha UMKbAA Ha
noymcTeaHe.

Po60OTLT € BKAKOYEH, HO He
pearnpa no speme Ha pabota

MpoBepeTe fdanu poboTLT € 3apeleH (MHOMKATOPBLT 3a bBaTepuaTa Mura Uau
€ NOCTOAHHO 3€e/eH).

MpoBepeTe Aanu NABL3raysT ce Nb3ra NPaBU/HO 10 CPEAHOTO CU NOJOXKEHWE, cNes,
KOEeTO Ce BPblLa B MbPBOHAYa/IHOTO CU MOONKEHME.

Butnoto TpAbBa Aa ce BKAOYBA NEPMOAMYHO, 33 Aa Ce YCeTM BoaaTa. AKO TOBa He
€ TaKa, yBepeTe Ce, Ye BUT/IOTO He e 6NOKMPaHO OT oTnagbuym (BX. "4.5. MouncTeaHe
Ha nepkaTta").

CBeTogmMombT Ha poboTa CBETU B CMHBO, HO MepKaTa He ce BbPTU: CBbPIKETE ce C
BalLMA ANNDBP..

Po60THLT He ce BKIOYBA Npw
CTapTMpaHe Ha LiMKbAa

PoboTbT ce M3KAOYBA C/led, AbATO Bpeme Ha be3geincteue, BKAOYETE 06paTHO
3apALHOTO YCTPOMCTBO, 3@ Aa ro cbbyaute, cneg KOETo e roToB 3a LMKbA, aKo
baTepuaTa e 3apeaeHa.
baTtepuaTa e Hanb/JHO pa3spendeHa, BKAKOYETE 3apAAHOTO YCTPOMCTBO 3a MbJieH
LUMKbA Ha 3apeKaaHe.




5.2. OTCTpaHﬂBaHe Ha HEU3nNpaBHOCTU NPU 3apeKaadHe Ha pOGOTa

3apAAHOTO YCTPOMCTBO PaboTh NPaBMHO, KOraTo:

1 HE e cBbp3aHo c poborTa.

- CBeToAMOAbT Ha 3apAAHOTO yCTpOVICTBO CBETU B 4YepPBEHO, KOraTo € BK/ZIIDYEHO B €/1EKTPUYECKATa MpeXKa
1 3apexaa po60Ta. CBeTOoaMOAbT CBETU B 3€/1€HO, KOrato p0601'bT € 3apeaeH.

o - CBeToaMOAbT HA 3apAAHOTO YCTpOVICTBO CBETH B 3e/1eHO, KOrato € BK/ZIKDYEHO B e/IeKTpn4yecCkaTa mpexa

* YBepeTe ce, Ye pobOTLT e CBbP3aH KbM 3apsAAHOTO YCTPOMCTBO, Ye 3apALHOTO
YCTPOMCTBO € BK/IOYEHO B e/IeKTpuyeckata mpexka M pabotv npaBuiHO

(BusKTE ono-rope).
* AKO CBETOAMOALT Ha PoboTa BCe Ole He ce BK/oYBA, 6/10KbT Ha baTepuaTa
e nospefeH u TpabBa Aa ce cMeHU. HanpaseTe cneHoToO.
UHamnKaTopbT D € U3KNIOYEH - U3KkntoyeTe poboTa OT 3apAAHOTO YCTPOMCTBO.
- M3onupaiite poboTa HaBbH, Aaney OT MpAKa CAbHYEBa CBETIMHA, Hal-
MasIKo +2 m OT KblyaTa Bu.

- CBbprKeTe ce ¢ Bawwua guctpmbyTtop, 3a Aa noayyuTte MHGoOpMauma Kak aa
TpaHcnopTMpaTe poboTa A0 cepBu3eH LeHTbp Ha Fluidra.

e VYBeperTe Ce, Ye 3apPALHOTO YCTPOMCTBO PaboTH NPaBUIHO:
e AKO 3apsAAHOTO YCTPOMICTBO He paboTu NpaBuUAHO, MpoBeEpeTe:
- 3axpaHBaHeTo (M3KNOYBaHE/BKAIOYBAHE).
- CbCTOAHUMETO Ha Kabenla —aKo e NoBpeAeH, CMeHeTe 3apAAHOTO YCTPOMCTBO.
- CbCTOSHMETO Ha M3XOAHUA LEencen Ha 3apAgHOTO YCTPOMCTBO — aKO UMaA
NPU3HaLM Ha KOPO3MA MO KOHTAKTUTE, MOYMCTETE M, KOraTo YCTPOWCTBOTO

MHankaTopbT U € BKJ/IlOYEH, HO He o
€ N3KNKYEHO, NI CMeHeTe 3apAAHOTO YCTPOUCTBO.

MUra
- CbCTOAHMETO Ha KOHTaKTUTE Ha po60Ta — akKo MmMma npusHauun Ha Kopo3uA

no wudToBeTe, MOYMCTETE MM C MasKa YeTKa. AKO NpobembT Npogb/ixKasa
cnef MoOYMCTBaHE Ha NMopTa 3a 3apeXkaaHe, CBbpsKeTe ce ¢ Bawma gunbp.
e VYBeperTe ce, Ye CBETOAMOALT HAa POBOTa MUra B OPaHXKEBO UM 3€/1eHO, KOraTo
e CBbp3aH KbM 3apAagHOTO YCTPOWCTBO 3a 3apexpaHe. AKO He, U3KoYeTe
3apASHOTO YCTPOMCTBO U Ce CBbPIKeTe ¢ Bawwma amunbp.

NHanKaTopbT D MUra B YepBeHO

BukTe "5.3.2. [pewwka Ha 6aTepuaTa".

UHamKaTopsT D MWra B OPaHKeBo
33 HAKOJIKO CEKYHAW WU MUHYTH,
CNIef, KOETO AMPEKTHO MpemuHasa
B NocTosAHHO 3eneHo & —p @

M3KntoueTe 3apAAHOTO YCTPOMCTBO OT poboTa. AKO MHAMKATOPBT D ce UKoUY,
BMECTO 4a MOKa3Ba HMBOTO Ha 3apexaaHe Ha poboTa, baTepusTa e ocTapana
1 TpA6Ba fa ce cmeHU. CBbPIKeTe ce ¢ Balwus Tbprosed,
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5.3. MpeaynpexaeHua 3a notpeburenu

MHankatopute Ha rbpba Ha poboTa murat, 3a 4a CUMrHaaM3Mpat Ha noTtpebutens 3a npeaynpexaeHve. Hamepete
MUraLLMa MHANKATOP U cnefBainTe NpeanoXKeHuTe No-40y peleHns 3a OTCTPpaHABaHe Ha HeM3NPaBHOCTU.

NPUNOXKEHNETO, HaTUCHeTe M3UnCTBaHe Ha rpeLuKa.

o MoTpebutencknte CUrHaau ca JOCTbIHM U OT NpunoxkeHueTo iAqualink™. 3a aa usTpumeTe Koz 3a rpeluka ot

5.3.1. [pewka Ha poboTa

UHpukartop Mwurawy, yepBeH UBAT OnucaHue
besonacHo
cnupaHe
L 1s .,
>
lpewka B
KOMYHUKaLUATa

PeweHun

e PoboTbT ce e npemecTun Ha 6HesonacHo

MACTO.

e Kaprata Ha poboTa e 3axpaHeHa, HO He

pearupa.

CebprKeTe ce ¢ Tbproseya: aﬁ

AeceH Taros
ABurarten

NaBs TAros gsuraren

o 1S L KoHcymaums Ha
EE IE E 3 MoTOpa C AACHO
cuenneHue

KoHcymauma Ha
MmoTOpa € 19BO
cuenneHue

e [poBepeTe Aa/nM 3aMbpCABaHUATA He npedaTt

Ha CBOOOAHOTO BbPTEHE Ha YETKUTE UAu
BepuruTe.

e 3aBbpTeTe BCAKO KOMENO Ha YEeTBBLPT 060p0T

B €4Ha M CbLLLA NOCOKa, A0KATO HE ro BbpTUTE
niaaBHoO. 3aBbpTeTe Kosesnata B obpaTHa
NOCOKa, OKaTO ce NOAYYM NNaBHO BbpTeHe.

¢ AKo TOBa He peluv npobnema, CBbpKeTe Ce C

TbProseLa 3a Mb/HA AUArHOCTUKA.

Po60T U3BbH
Bogara

¢ [loyncTeTe cTapaTesiHO GUATHPA.
* BbpHeTe ro BbB BOAATa, KaTo ro pasknaTure,

3a Aa OCB060,CI,MTE Bb3AYyWHUTE MeXyp4yeTa.

e PectapTupaiTe umMKkbAa.
e AKO TOBa He pelu npobaema, CBbpKeTe ce C

Tbproseua 3a Nb/IHa ANArHOCTUKa.

e dopcupaiiTe M3KAIOYBAHETO HA  ypeaa,

npegu Aa NoOYMCTUTE MepkKaTta: OT CTaHUMATa
33 3apexjaHe 3aJ4pbXKTe Kypcopa HanfaBo,
[OKaTo BCUYKM CBETIMHW YyracHaT (oKoso
20 cekyHgu). Mposepete pann poboTLT e
CNpAN HaMb/IHO, KaTO NpemecTUTe Kypcopa:

He TpabBa 4a CBETHE HMKAKbB MHAMKATOP.
Cnep ToBa nposepeTe Aanv 3aMbpCABaHMA
MAM  KocMuW  He  B/JIOKMpaT  nepkaTa.
MouncTBaHeTo TPA6Ba Aa Ce U3BbPLUBA M3BbH
BogdaTta, a poboTbT TpAbBa Aa ce NocTasu
BbPXY CyXa MOBbPXHOCT.

¢ [louncreTe cTapaTtesiHo GpUATHLPA.
¢ AKO TOBa He pelu npobaema, CBbpPIKeTE Ce C

Tbproseua 3a Nb/IHA ANArHOCTUKaA.

1g 1p 1y 15 Ly Ly 1e
e e e
Momna motop
1s lpewka npu
‘!;‘!;‘h:‘h:_; ‘!;‘!;‘h:‘h; aKTyasu3upaHe Ha
e o ¢dbpmyepa

e PoboTbT ce M3KAOYBa, 3alloTo HaTepuATta

e TBbpae cnaba wam  Wi-Fi  Bpb3KaTta
e npeKkbCcHaTa 3a noseye OT 60 MUHYTW.
M3KkntoyeTe HanmbnHO poboTa 33 MoHe
1 MWHYTa W O pecTapTUpaiTe, Kato ro
3apeguTe. [lpbxkTe poboTa Nnoa HanpexeHue.

¢ [lpoBepeTe Aanu poboTbT e cBbp3aH KbM Wi-

Fi mpexaTa (cBeToaMoabT € CUH U pUKCUpaH).

e AKO MWHAWKATOPBLT He CBETU MOCTOAHHO,

oTBOpeTe NPUAOXKEHMNETO iAquaLink™,
nsbepere poboTa W LWpPaKHETE BbPXY
»AKTyanusmnpaHe”.




o AKO pobOTBT cnpe Npeam Kpas Ha LMKba CU, HO HE MUTa HUKaKBa CBET/IMHA, KOraTo ro U3BaguTe OT BOAATA,
3apegete pob0Ta, Taka Ye MHAMKATOPBT A4a 3amNoyHe Aa Mura.

5.3.2. lpewka Ha 6aTepuaATa

Noka3BsaHe B

MHAauKaTop Mwrawy, yepBeH UBAT NPUNOKEHUETO PeweHua
iAquaLink™

e BaTtepuATa e nospeseHa u TpAbea Aa
ce CMeHu.

* M3KkntoyeTe 3apALHOTO YCTPOMCTBO OT
eneKkTpuyeckaTa mpeska.

. 1s ., o
o —) e MpeLka Ha e M3onupaiiTe poboTa HaBbH, Aaney
Gatepuara OT NpAKa CAbHYEBa CBETIMHA, Ha
YepBeH pa3CTosiH1eE + 2 M OT Crpaja.

e (CebpkeTe ce ¢ Bawwua Tbprosew,
3a noBeye MWHOOPMAUMA KaK A3
TpaHcnopTupate uenusa poboT ao

cepBU3eH LeHTbp Ha Fluidra.

lpewka npu

3apexpaHe e TemnepaTtypaTta, OTYETEHA HA MACTOTO
U T R (r8bpAe ropewy) Ha 3apAAHOTO YCTPOWMCTBO, € W3BbH
‘i: ‘ﬁ: - i: i: npenopbyYnTeNHNA  TemnepaTypeH
OManasoH 33 3apexjaHe  Ha
HepseH Mpewka npu poboTa (5-35°C): MpomeHeTte

3apexpaHe MeCTONONIOXKEHNETO Ha 3apeXaaHe.

(TBbpAE cTyaeH)

 lpoBepeTe 3a C/ean OT KOPO3MA Mo
nopTa 3a 3apeXJaHe Uaun 3apAaHOTOo
o e ot LS YCTPOWCTBO U 1 NOYMCTETE C MasIKa

3apexpaane ¢ AKO 3apsAHOTO YCTPOWCTBO BCE OLle

€ noBpeaeHo, CBbprKeTe ce ¢ Bawwua
&F

yepBeH

TbproseL.

BOAa, He CBbp3BaiiTe 3apAAHOTO YCTPOICTBO, He 6opaseTe ¢ 6aTepuaTa u ce cBbpKeTe ¢ Bawwnsa

g AKo 6aTepuATa NOKasBa NPM3HaLM Ha NoBpeaa, NperpABaHe, U3TUYAHE UAN NPOHUKBaHE Ha
Tbprosew,

20



21

CbcToAHUE Ha
CBbp3aHOCT

. CB’E)AMOABT

€ N3KNIKOYEH.

—
B

e C D),qmop,w
cBeTH,

HO HAMa Wi-Fi
Bpb3Ka (Un e
Henpasw/Ha).
CvobuieHuneto
»IpewkKa npm
cBbp3BaHe” ce
MOKa3Ba Ha eKpaHa
Ha NPUNOXKEHMETO
iAquaLink™.

e B cnucbKka ,Moute

ycTpoicTea“ ce
nosBsBa YepBeHa
TOYKa

Bb3MOXHM NPUYNHU

e YcTpoicTBOTO He e
3apeseHo

* YCTPOICTBOTO He
€ CBbP3aHO C JOMaLlHaTa
Wi-Fi  mpexa u/vam
e wu3rybeHa wWHTepHeT
Bpb3KaTa

e Cnab Wi-Fi curnan*

5.4. [marHOCTMYHA NOMOLL 32 CBbpP3BaHe KbM npunoxkeHuerto iAquaLink™

PeweHun

MpoBepeTe MHTEPHET BPb3KaTa — MpeXKaTa MOXKEe Aa HAMA
obxBar.

YBepete ce, ye umate mouweH Wi-Fi curHan. Uma HAKONKO
HauyuHa ga nposepuTe cunata Ha Wi-Fi curnana:

- U3kntouete pomawHuna Wi-Fi pyTtep v ro cBbpKeTte OTHOBO.

- M3non3BalitTe nanton, oTMAeTe Ha NyaTa 3a ynpas/ieHue,
33 ga BuMAUTE CbCTOAHMETO HA MPEXKOBUTE BPDB3KU.
MpoBepeTe cunata Ha curHana Ha 6e3xuyHata Wi-Fi
MperKa Ha nanTona

- MU3nonseaiite cmaptdoH uaM Tabnet, WHcTanMpanTe
npunoxeHuneto iAqualink™. MpoBepeTe cMnaTa Ha cUrHana
Ha 6e3xKnyHaTa Wi-Fi mpexka. Ako Wi-Fi mpeskaTa e cnaba,
naaHupanTe ga nHctanmpate Wi-Fi petpaHcnaTtop.

- U3nonseanTte npunorkeHune, nocseteHo Ha Wi-Fi aHanmsa:
MMa HAKonKo B i0S nam Android.

Mo Bpeme Ha NMbpPBOTO KOHUrypupaHe noctasete poboTa

Bb3MOMHO Han-6nn3o ao gomawHusa Wi-Fi pytep (kytua)

W cnep ToBa NOBTOPETE CTbNKMTE 32 KOHPUrypupaHe (BX.

"3.1. MbpBa KoHdUrypauma Ha poboTa").

-
AKO cBeTOAMOABLT D He cnpe Aa Mura, nomucnaeTe 3a

MHcTannpaHe Ha Wi-Fi petpaHcnatop.

AKO TOYKaTa e u4epBeHa, AOKaTo pobOTLT e 3apejeH,
Bpb3KaTa € ¢YHKUMOHANHA W CBET/IMHATa € MOCTOAHHA,
OoMnpecHeTe eKpaHa (KaTo nab3rate nMpbcTa CUM Harope M
Hagony). Korato ToukaTa ce ouBeTU B 3e/1eHO: YCTPOMCTBOTO
e rotoBo 3a ynoTpeba.

. @op,mop,w
e CUH U

Mura 6sp3o.
UHdpopmauumaTa
ce NOKasBa B
NPUAOXKEHUeTo.

e CodTyepHa
aKTyanusaums e B xog,

¢ W3yakaitTe KpaA Ha aKTyaan3auunaTta.

* Cnabuat Wi-Fi curHan moxke na 6bae cBbp3aH C HAKOAKO NPUYUHUN

- PascToAHneTo mexay pytepa (KytusaTa) u poboTa;

- BuawT Ha pyTtepa (KytusTa);
- BpoAT Ha cTeHUTe Mexay pyTepa (KyTuaTa) u poboTa;

- JloCTaBYMKDBT HAa UHTEPHET YCAYTu;

- unap.




Fransizca’dan tercime edilmistir

¢ Bu kilavuz montaj, kullanim ve bakim sirasinda takip edilmesi gereken talimatlar igerir.

e Ciddi veya olumciil yaralanma, maddi hasar ve garantinin iptalini onlemek icin kullanim
oncesinde giivenlik uyarilari ve garantiyi okuyun.

g e Tiim lriin belgelerini cihazin kullanim 6mrii boyunca incelemek iizere saklayin ve iletin.

e Bu belgenin lreticinin 6n izni olmaksizin herhangi bir sekilde dagitilmasi veya degistirilmesi
yasaktir.

o Uretici, kaliteyi artirmak adina iiriinlerini siirekli olarak gelistirmektedir, bu baglamda iiriin
ozelliklerini veya bu belgenin icerigini tamamen ya da kismi olarak 6nceden haber vermeksizin
degistirme hakkini sakh tutar.
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o ipucu: Daha fazla bilgi edinmek icin saticiyla iletisim kurun

Saticiniza daha kolay ulagmak igin iletisim bilgilerini not edin.




1. Kullanmadan once bilgiler

1.1. Agiklama

A

RF 42XX/OF 42XX
A Robot v
B Sarj cihazi (i¢ mekanda kullanim igin) v
Kanca
C Havuz diredi igindir (standart, {rtinle birlikte verilmez): Temizleyiciyi v

sudan ¢ikarmak icin gereklidir.

D Cift filtreleme (150 / 60p) +
E Tek Filtre (150p) v
‘/: Mevcut

~+ istege bagl

:DDC Mobil besleme blogu (harici adaptor)

YALNIZCA bu cihaz ile birlikte sunulan mobil besleme blogunu kullanin.



1.2. Teknik 6zellikler ve etiketler

1.2.1. Teknik Ozellikler

Sarj istasyonu besleme gerilimi 100 - 240 VAC, 50/60Hz, Sinif II*
Temizleyicinin nominal gerilimi 25,4 VDC
Sarj gerilimi 29,4 VDC
Sarj cihazinin maksimum gtict 29,4W**
Batarya kapasitesi 10 As / 6.4Ah**
Temizleyicinin nominal giicii 130 W
Filtre kapasitesi 3L
Robot boyutlari (Ux G xY) 41 x 42 x 28 cm
Paket boyutlari (Ux G x Y) 56 x 56 x 38 cm
Temizleyicinin agirhg 8,9 kg
Paketli agirlik 15,5 kg
Emis genisligi 230mm
Maksimum calisma derinligi 4m

Sarj istasyonu IPX5
Koruma sinifi

Robot IPX8
Frekans bantlari 2.402GHz - 2.484GH:z
Radyo frekansi iletim giicl 20.5 dBm

* Sinif Il: topraklama gerektirmeyen c¢ift yalitimli veya gliglendirilmis yalitimli cihaz.

** Modele bagli olarak

1.2.2. Etiketler

A B

1.3. Gahsma ilkesi

A - Filtreye erisim

B - Kapak
C- Kol
D - Firgalar

E - Batarya gostergesi

G - Zincirler

F - ACMA/KAPAMA imleci

Temizleyici filtreleme sisteminden bagimsizdir ve sarj edildiginde bagimsiz olarak kullanilabilir. Tasarlanmis oldugu havuz
bolgelerini temizlemek icin optimum sekilde hareket eder. Kir emilir ve robot filtresinde depolanir.
Robot, asagida belirtildigi sekilde kullanilabilir:

- Bir calisma modu segerek ve temizleyicinin arkasindaki imleci kullanarak bir program baslatilarak kullanilabilir,

- iAquaLink™ uygulamasiyla uyumlu bir akilli telefon veya tablet (bkz. "3. iAquaLink™ uygulamasinin kullanimi")
Uzerinden.



1.4. Havuzun hazirlanmasi

e Bu iiriin kalici zeminden yiiksek veya gomiilii havuzlarda kullanilmak iizere tasarlanmistir.
Kolayca demonte edilebilen havuzlarda kullanmayin.

o Uzatma kablosu KULLANMAYIN.

Cihaz, asagidaki havuz suyu ozelliklerinde kullanilabilir:

Su sicakhgi 10°C-35°C
pH 6,8-7,6
Serbest klor <3 mg/lt.

e Ozellikle hizmete alma sirasinda havuz kirliyse, cihazin performansini optimize etmek {izere bir kepge kullanarak gok
biyuk pislikleri temizleyin.
e Cihaza zarar verebilecek termometreler, oyuncaklar ve diger nesneleri gikarin.

2. Kullanim

2.1. Robotun sarj edilmesi

Yalnizca sunulan sarj cihazini kullanin.

Robotu sarji tamamen tiikenmis sekilde birakmayin.

Robotu kis moduna almadan 6nce tamamen sarj edin.

Robotu 5°C’nin altindaki ve 35°C’nin lizerindeki sicakliklarda sarj etmeyin.
Robotu dogrudan giines isigina maruz birakmaktan kaginin.

y:\

Robotu sarj etmek igin:

1. Hafifce egin ve 6nce konnektodriin alt kismini (A), ardindan da st kismini (B) yerlestirin.

2. Sarj cihazini disarida havuzdan en az 3,5 m uzaklktaki bir prize takin.

3. Temizleyicinin dogru sekilde sarj oldugunu kontrol edin: LED yanip sénmeli, temizleyiciden bip sesi duyulmali ve sarj
cihazi baghyken pargalar donmelidir. (bkz. "2.3. Gostergelerin agiklamasi").

4. Temizleyici tamamen sarj oldugunda sarj otomatik olarak durur. Robot sarj cihazindan ayrildiginda, LED’ler 5 dakika
icinde soner.

A Sarj sirasinda batarya durum LED’i kapaliysa, bkz. "5.2. Temizleyiciyi sarj ederken sorun giderme"




2.2. Arayiiz aciklamasi

Cihazin arkasinda yer alan arayiiz sayesinde, temizleme modunun segilmesi ve bir temizleme programi baglatilmasinin
yani sira temizleyici, batarya veya baglanabilirlik durumuyla ilgili bilgi edinilmesi mimkindur.

Uygulama tzerinden ek 6zelliklere erisilebilir, bkz "3. iAquaLink™ uygulamasinin kullanimi”.

Tuslari

< > imleg (program baslatma, bkz. "2.4. Temizlik déngiisii baslatma")

Gosterge yanar

D Bataryanin durumu
- @ Bataryanin durumu
-
o D Wi-Fi baglanti durumu

saga dogru kaydirin. Bu ise yaramazsa, temizleyiciyi yeniden sarj istasyonuna yerlestirin (8 saat ¢alismadiginda

o Tum gostergeler sondiglinde, temizleyici beklemeye gecger. Temizleyiciyi uyandirmak icin imleci sola veya
temizleyici uzun sireli beklemeye geger).




2.3. Gostergelerin agiklamasi

Temizleyicinin arka kisminda yer alan 151kl gdsterge temizleyici ve bataryanin durumu hakkinda bilgiler verir.

o Gosterge sondiginde, temizleyici beklemeye gecer. Tekrar etkinlestirmek icin imleci asaglya dogru itin.
Bunun herhangi bir etkisi olmazsa, temizleyiciyi sarj kablosuna yeniden takin.

- Yanip sénen gosterge @ > Sabit gdsterge
@ Robot durum gostergesi

Gosterge Aciklama:
VLA

7’!"_ Daldirilmaya hazir
Mavi

Mavi

L)

T‘!E' Robotta hata, bkz. "5.3.1. Robotta Hata"
Kirmizi

Devam eden program

D Sarj gostergesi

Gosterge Acgiklama:
Ye.§il Sarj oldu: kullanima hazir, tamamen sarj oldu
\"I’J
T’!: Sarj oluyor (<5h) : Tam bir dong igin hazir
Yesil
® Kismen sarj oldu: kullanilabilir (program daha kisa olur)
Turuncu
® ¢ Robot sarj cihazina bagliysa: Sarj oluyor
Turuncu ¢ Robot sarj cihazina bagh degilse: Sarj edilmelidir ve kullanilamaz
LK)
T‘!‘? Bataryada hata, bkz. "5.3.2. Batarya HatasI"
Kirmizi

-
D Baglanabilirlik gostergesi

Gosterge Agiklama:
Kapali Wifi'ye bagh degil
VLA
7'!: Eslestiriliyor
Mavi
o o) .
Viavi Wifi'ye bagli




2.4. Temizlik dongiisii baglatma

Herhangi bir yaralanma veya malzeme hasarini 6nlemek igin, asagidaki talimatlara uyunuz:

A e Cihaz havuzdayken yiiziilmesi yasaktir.
e Havuzda sok klorlama sirasinda cihazi kullanmayiniz. Temizleyiciyi havuza sokmadan 6nce
klor oraninin dnerilen seviyeye gelmesini bekleyiniz.

Bir temizlik programini baslatmak igin: .

1. Bir programi baslatmak icin robotun sarj olmasini ( | sabit veya yanip sénen yesil) bekleyin.
2. Sarj oldugunda, sarj cihazini ayirin ve havuza dogru gotirin.

3. Programi baglatin, bkz. "2.4.1. Temizlik programini baglatma".

4. Temizleyiciyi daldirin, bkz. "2.4.2. Robotun daldiriimasi".

2.4.1. Temizlik programini baglatma

e DoOnglyl baslatmak icin cihazin arkasinda yer alan imleci saga dogru

kaydirin.
e Suya giris beklenirken @ gostergesi yanip soner.

ipucu: Temizlik performansini artirma

Temizleyicinin duzenli kullanimi (haftada 3 dongliyi asmadan) havuzunuzun sirekli temiz olmasini ve
filtrenizin daha az ttkanmasini saglar. Kaba temizlik i¢in g¢ok ince kalint filtresi olmadan birkag programin
calistirlmasi onerilir, bkz. "4.2. Filtrenin temizlenmesi" filtrelerin demonte edilmesi (Modele bagli olarak).

o Yizme sezonunun basinda, birden fazla temizleme modu baslatin (biyik pislikleri bir ag ile aldiktan sonra).

2.4.2. Robotun daldirilmasi

Bir programi baslattiktan sonra (imleg¢ saga dogru itilir, yesil LED yanar), temizleyici
suya koymadan 6nce 5 dakika bekleyin. Aksi halde isleme yeniden baslaniimahdir.

1. Temizleyiciyi suya dikey olarak daldirin ve robotun icindeki havayi tasfiye etmek
amaciyla her yonde hafifce hareket ettirerek tutun.

2. Temizleyicinin, havuzun tabanina batmasini bekleyin. Program suyun
algilanmasindan sonra en geg 40 saniye icinde baslar.




2.5. Robotu sudan gikartin.

e Temizleyicinin direk ile program sirasinda havuzdan ¢ikarilmasi miimkiindiir, temizleyici suyun digina

¢iktiginda otomatik olarak durur.

e Bir programin sonunda, temizleyici her zaman bir duvarin dibinde durur

Robotu sudan ¢ikarmanin 3 yolu vardir :
¢ Tap & Lift ™sistemi ile.
¢ Kancaile

¢ jAqualink uygulamasi ile

2.5.1. Tap & Lift™ sistemi ile

1. Robot  bir duvarin | 2. Kancayi

dibinde bekler. bir  havuz
(sunulmaz)
sabitleyin.

(sunulur)
direginin
ucuna

3. Robotun su vyizeyine
¢lkmasi i¢in robotun
kapagina  bir  kere
hafifce vurun. Robot
harekete gecene kadar
biraz zaman gegmesi
gerekebilir. Tap & Lift™

sistemi ¢alismazsa,
robotun  bagka  bir
bolimine hafifce
vurun.

4. Sudan

tamamen
cikarmak icin  kolu
kullanin. Robot, daha
hafif hale getirmek

icin suyu bir arkadan
fiskirtarak disari atar.

LUTFEN UNUTMAYIN: Robotun program sonundaki konumuna bagli olarak, kola hafifce vurarak da Tap & Lift sistemini

etkinlestirebilirsiniz.

2.5.2. Kancaile

Robot 8 saatten uzun sire ¢alismazsa, derin uyku moduna geger. Asagida agiklanan sekilde kanca ile sudan gikarin.

1. Robot  bir duvarin | 2. Kancayi
dibinde bekler. bir  havuz
(sunulmaz)

sabitleyin.

(sunulur)
direginin
ucuna

3. On koldan tutun ve
robotu ylizeye ¢ikarin.

4. Sudan

ctkarmak igin
kolu kullanin.




2.5.3. iAqualink™ uygulamasi ile

1. Pushbildirimlerineizin verilmisse (iAqualink™ uygulamasi | 2. Sudan tamamen ¢ikarmak icin kolu kullanin.
telefon parametreleri), uygulama program sonlandi Robot, daha hafif hale getirmek igin suyu bir
uyarasl gonderir. Bu andan itibaren, programin son on arkadan fiskirtarak disari atar.
dakikasi boyunca, robot kol yardimiyla alinana kadar ardil
olarak farkl duvarlara tirmanarak su ylizeyinde bekler.

2.6. Temizleyicinin depolanmasi

ﬁ ¢ Temizleyiciyi sarji bitmis halde birakmayin: Temizleyiciyi her kullanimin ardindan sarj edin.
e Tiim bilesenleri giines, nem ve kotii hava kosullarindan koruyun.



3. iAquaLink™ uygulamasinin kullanimi

Mobil destek Ev Wi-Fi ag
(Akill telefon veya tablet)

T T
N ‘ |)))
\-vﬂ“‘"'

iAquaLink™ uygulamasi iOS ve Android sistemleriyle kullanilabilir.

3.1. Robotun ilk yapilandirilmasi

Uygulama kurulumuna baslamadan once:
- Temizleyiciyi 6nceden sarj edin,
o - Wi-Fi baglantisi olan bir akilli telefon veya tablet kullanin,
- Temizleyiciile baglantiicin yeterince gliclU sinyale sahip bir Wi-Fi agi kullanin: Wi-Fi sinyali, temizleyicinin
kullanildigi yerden alinabilmelidir. Aksi takdirde, mevcut sinyali gliclendiren teknik bir ¢6ziim kullanin.
- Evinizdeki Wi-Fi ag sifresini elinizin altinda bulundurun.

iAquaLink™ uygulamasini App Store veya Google Play Store (Android) ile indirin.

1. Baglanin veya kaydolun. 2. Yeni cihaz eklemek igin + simgesine basin ve
uygulamanin talimatlarina uyun.

{AgqualLink
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3. Uygulamada gériintiilenen adimlari takip edin. ihtiya¢c durumunda, Bluetooth™’u etkinlestirmek icin imleci saga
-
kaydirin ve D gostergesi yanip sonene kadar 10 saniye siireyle bu konumda tutun.

{
A\
o 9 o)
= =
Do>"0—o [
Kapali Yanip sénen Sabit

¢ Ekrandaki bir mesaj, Wi-Fi baglantisinin temizleyici ile ev agi arasinda dogru sekilde kuruldugunu belirtir. (*)
E~2
e LTemizleyicinin arkasindaki gosterge 'D yanar.

o (*) : Bir hata mesaji belirir veya baglanti gergeklesmezse "5.4. iAquaLink™ uygulamasina baglanti igin ariza
tespit destegi"tablosuna bakiniz.

3.2. iAqualink™ uygulamasinda bulunan o6zellikler

o Temizleyici suyun icindeyken, iAqualink™ uygulama islevleri kullanilamaz.

Temizleyici suyun disindayken, uygulama su imkanlari sunar :

® Program baglatma.

¢ Temizleme modellerine erisim sadece uygulama tGzerinden mimkinddr: Standart model rastgele bir yol takip S modeli
S seklinde yol izleyerek ileri ve geri hareket eder. Bu mod, fayans bulunmayan dikdértgen ve kare havuzlar igin dnerilir.

e Hata geri bildirimi ile ariza tespit islevlerine erisim: Sorun giderme ¢ézimlerini gériintiilemek igin uyari simgesine
basin, bkz. "5.3. Kullanici igin uyarilar".

e Su cikisini kolaylastirma : Push bildirimlerine izin verildiginde (iAqualink™ uygulamasi telefon parametreleri),
uygulama, temizleyici bir duvarin tzerinde alinmayi beklediginde uyarir (programin son dakikalarinda).

¢ Temizleyici sarj seviyesihakkinda uyari alma.

B Sarj oldu: kullanima hazir
l4] Sarj oluyor: kullanima hazir
ral Sarj oluyor

ml Kismen sarj oldu

Robot ile ilgili belirli bilgilere (seri no....) istediginiz anda erismek icin O secenegine menu Parametres (Parametre
mendsi) Gzerinden tiklayin.




4. Bakim

o Piif nokta: Robota miimkiin olan en uzun kullanim émriinii saglamak icin
Bu baslikta ayrintilh bakim bilgileri yer alan tim parcalari ayda bir kere kontrol edin.

4.1. Temizleyicinin temizlenmesi

Cihaz, sadece su ya da hafif sabunlu su ile diizenli olarak temizlenmelidir. Coziici kullanmayin.
e Cihazi suyla ayrintili bir sekilde durulayin.
¢ Cihazin glines altinda ya da havuzun kenarinda kurumasina izin vermeyin.

4.2, Filtrenin temizlenmesi

A ¢ Filtre dolu veya kirliyse cihaz performansi azalabilir.
e Her temizleme dongiisiiniin ardindan filtreyi temiz suyla yikayin.

1. Robotu agin. 2. Filtreyi ¢ikarin.

—> Ince kir filtresi

—— Cok ince kir
filtresi
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5. Filtreleri robota geri takin. 6. Robotun kapagini kapatin.

* Modele bagli olarak

ipucu: Filtrenin ttkanmasi durumunda

o Filtreyi yilda en az bir kere bir asit ¢ozeltisiyle (6rnegin sirke) temizleyin. Filtre birka¢ ay kullaniimazsa (kis
sirasinda) tikanir.

4.3. Fircanin temizlenmesi

A Firga fazla tikaliysa veya i¢ kisimda kir veya nesneler sikismissa, cihazin performansi azalabilir.

1. Firgayi, her temizlik donglisinden sonra, kalintilarin kurumasini beklemeden, sudan ¢iktiktan hemen sonra temiz
suyla temizleyin.

2. i¢ kisimda sikismis her tiir nesne veya kiri temizleyin.

4.4. Kapak baglantisinin temizlenmesi

Kirler (6zellikle kum) kapak baglantisina sikistiginda, gerekli sizdirmazligin korunmasini 6nler ve
cihazin performansi azalabilir.

Kapak baglantisini, her temizlik donglisiinden sonra, kalintilarin kurumasini beklemeden, sudan ¢iktiktan hemen sonra
temiz suyla temizleyin.

ipucu: Cihazin biitiinliigiinii korumak ve optimum performans seviyesini saglamak igin:

o - Filtre ve firgalarin 2 yilda bir degistirilmesi tavsiye edilir.

- Paletlerdeki asinma gostergesinin dikkate alinmasi ve géstergeye ulasilir ulasiimazbunlarin degistirilmesi
tavsiye edilir.




4.5. Pervanenin temizlenmesi

Ciddi yaralanmalari 6nlemek igin:
A e Pervane bakimi igin eldiven kullanilmasi zorunludur
e Pervaneyi temizlemeden 6nce mutlaka cihazi kurutun ve bu islemi kuru bir yerde yapin.
e Bakim islemini gerceklestirmeden 6nce temizleyicinin tamamen kapali oldugundan emin olun.

1. Temizleyiciyi kapatmak igin imleci 20 saniye siireyle sola dogru kaydirin. Higbir gosterge yanmamalidir.

A

KAPALI

5. Akis kilavuzunu kaldirarak
cikarin.

7. Pervaneyi bloke edebilecek tiim pislikleri (sag, yapraklar, ¢akil taslari) ¢ikarin.

8. Robotu etkinlestirmek icin sarja takin. Bkz. "2.1. Robotun sarj edilmesi"

A Temizlik islemi gergeklestirildiginde, eldiven takin, pervaneyi sikica yerine oturtun ve akis
kilavuzunu elle vidalayarak yerine yerlestirin. Filtreyi yerine yerlestirin.

14
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4.6. Firganin degistirilmesi

1. Firgada yipranma  gostergeleri  bulunmaktadir,
kontrollerle firga ucu arasindaki mesafe fircanin iyi
durumda oldugunu gosterir.

l_: -l;.".".*___/_,_;—:-ﬁ__,

—= = - Lt
[ eTT—
(" - g — -
A . — S —
e — L)

2. Yipranma gostergeleri etkinlesmesi, fircanin yiprandigi
ve degistirilmesi gerektigi anlamina gelir.

3. Eski fircalari ¢ikarmak icin takili olduklari deliklerdeki
tirnaklari ¢ikarin.

4. Yeni fircay! yerlestirmek igin, firga tutucu altinda dil
bulunmayan kenari yerlestirin.

5. Firgayl destegin etrafinda dondiriin ve tirnaklan
sabitleme deliklerine dogru kaydirarak kenar kismini
yuvaya oturtmak igin tirnaklarin uglarini gekin.

6. Tirnaklarin ucunu seritlerin alt kismiyla hizalamak
icin, makasla kesin.

4.7. Bataryanin degistirilmesi

A

gecin .

Temizleyici batarya bloku sadece kalifiye bir uzman tarafindan sarj edilmelidir. Saticiyla iletisime



4.8. Kis Modu

¢ Kis 6ncesinde temizleyicinin sarjinin bosalmasina izin VERMEYIN.
e Cihazi kullanilmiyorken suda BIRAKMAYIN.

e Cihazi atese, asin sicakliklara, atesleme riski tagiyan kaynaklara veya havuz ve spa’lar igin
A kullanilan kimyasal liriinlere asla maruz BIRAKMAYIN.

e Tim bilesenleri glines, nem ve kétii hava kosullarindan koruyun. Pargalarin depolama sicaklik
araligi: 5 - 20°.C
¢ Temizleyiciyi cocuklarin ve evcil hayvanlarin erisemeyecegi yerlerde saklayin.

Kis 6ncesinde, bataryanin kullanim émriini korumak igin temizleyiciyi tamamen sarj edin: Temizleyici tamamen sarj
oldugunda [ ] gostergesi strekli yesile doner. Robot sonraki sezon kullanilmadan 6nce sarj edilmelidir.

5. Sorun giderme

Bir sorun meydana gelirse, saticinizla irtibata gegmeden dnce asagidaki tablolari kontrol edin.

o Sorun ¢ozlilmezse, nitelikli bir teknisyen tarafindan gercgeklestirilecek eylemler igin saticinizla irtibata gegin.

5.1. Temizleyiciyi kullanirken sorun giderme

e Optimum yeri bulana kadar havuza daldirma yerini degistirerek daldirma adimlarini
(bkz. § "2.4. Temizlik donglsi baslatma"), tekrarlayin.
e Filtre dolu ya da kirli: temizleyin (bkz. "4.2. Filtrenin temizlenmesi").

¢ Temizleyici ilk program baslatilirken tamamen sarj edilmemisti, bu ylizden program
daha kisa siirdu.

Robot havuzun tamamini
temizlemez

e Cihaz govdesinde hava var. Daldirma adimlarini tekrarlayin (bkz. § "2.4. Temizlik
dongisi baslatma").
¢ Filtre dolu ya da kirli: temizleyin (bkz. "4.2. Filtrenin temizlenmesi").
e Bu temizlige ragmen filtre tikali kalirsa: degistirin.
Robot havuzun dibine tam | o Cihazin disinda her yerde kiigiik baloncuklar var:
olarak oturmuyor N S
- Ve su seviyesi siyiricilarin altinda: Su seviyesini ayarlayin.
- Ve su seviyesi siyiricilarin seviyesinde: Tesisat fazla hava almis. Saticinizla iletisime
gegin al-
¢ Pervane hasarli. Saticinizla iletisime gecin af'

e Taban + duvarlar + su kesimi modunda, temizleyici sistematik olarak duvarlara
tirmanmaz. Siklik dongu sirasinda degisir.

e Filtre dolu veya kirli: Temiz suyla temizleyin. Filtre tikanirsa, bir asit sollisyonuyla
(6rnegin beyaz sirke) temizleyin. Gerekirse filtreyi degistirin. Cift filtreleme
yapiliyorsa, yalnizca ince kalinti filtresini (siyah) kullanmayi deneyin. Cihazin

Cihaz duvarda yukari gikmiyor tirmanmasina yardimci oluyorsa filtre degistirilmelidir.

veya artik yukari gikmiyor e Paletler gevsektir: degistirmek igin satici ile iletisime gegin al:-

¢ Valfi sckmeden temizleyin.

e Su berrak bir goriiniime sahip olsa bile, havuzunuzda goézle gérilmeyen mikroskobik
algler bulunur ve bu da duvarlari kayganlastirarak cihazin tirmanmasini 6nler. Sok
klor uygulamasi gergeklestirin ve pH degerini hafifce disiriin. Cihazi sok islem
sirasinda suda birakmayin.

¢ Filtre dolu ya da kirli: temizleyin (bkz. "4.2. Filtrenin temizlenmesi").

¢ Bu temizlige ragmen filtre tikal kalirsa: degistirin.

e Kirin / nesnelerjp filtre valfine erisimi engellemediginden emin olun: Saticinizla
iletisime gecin g‘-

e Kirler / nesneler tetik korumasina (iki firca arasinda) sikisiyor ve toplanmiyor:
Fircalari ve tetik korumasini temizleyin. Filtreleri dizenli olarak temizleyin.

¢ Kapak baglantisinda kir (cogunlukla kum) kaliyor: Kapak baglantisini temizleyin. Her
programdan sonra temizleyin.

Cihaz kir toplamiyor
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Cihaz calistiginda hig hareket
etmiyor

Temizleyicinin sarj oldugunu kontrol edin (batarya gostergesi yesil olur).
Bir temizleme dongustiniin baslatildigindan ve isiklarin yandigindan emin olun.

ikifiltre birbirinden ayriimiyor

Gri filtrenin alt kismini bir elinizle tutun ve diger elinizle siyah filtrenin kolunu cekin.

Bir nesne / kir iki filtre arasinda kalmis ve bunlarin ayrilmasini 6nliyor: Nesneyi
ayirin / kiri giderin.

Bir temizleme programinin
sonunda cihaz dik konumda
kaliyor

Temizleyici kapaginin iginde ¢ok fazla hava var.
Bir programi baslatmadan 6nce robotu dinlendirin.

Tum gostergeler kapali

Temizleyici 5 dakikada uzun siire bosta kalirsa: imleci sola veya saga kaydirarak
uyandirin.

Bu ise yaramazsa temizleyiciyi yeniden sarj edin.

Temizleyici sarj cihazina bagliyken isiklar kapal kaliyorsa, sarj cihazini ¢ikarin ve
sayfa "5.2. Temizleyiciyi sarj ederken sorun giderme" bolimiine bakin.

Tap & Lift : Hafifce vurma ile
robotun hareketi arasinda
gecikme var

Robot vurma isleminden birkag saniye sonra uyanir ve karsisindaki duvara tirmanir.
Tap & Lift yalnizca temizlik dongusu bittikten sonra kullanilabilir.

Temizleyici  ACIK  ancak
calisirken yanit vermiyor

Temizleyicinin sarj oldugundan emin olun (batarya gostergesi yesil renk yanip
sonlyor veya strekli yesil yaniyor).

Kaydiricinin uygun sekilde orta konuma kayip ardindan da ilk konuma déndigiinden
emin olun.

Suyun varligini algilamak igin pervanenin aralikl olarak ACIK konuma gelmesi gerekir.
Aksi halde pervanenin kirden ttkanmadigindan emin olun (bkz. "4.5. Pervanenin
temizlenmesi").

Robotun LED MAVI renk yaniyor, ancak pervane hi¢ dénmiiyor: saticinizla irtibat
kurun.

Program baslangicinda robot
ACIK konuma gelmiyor

Robot uzun sire kullanilmadiginda KAPALI konuma gelir, etkinlestirmek igin sarj
cihazini takin, batarya sarj oldugunda artik program icin hazir olur.

Batarya tamamen bossa, sarj cihazini tam sarj dongusd icin takin.




5.2. Temizleyiciyi sarj ederken sorun giderme

Su durumlarda sarj cihazi diizgilin ¢ahlsiyor:

o - Bir glic kaynagina takiliyken ve temizleyiciye bagl DEGILKEN, sarj cihazi tizerindeki LED yesil yaniyor.
- Bir giic kaynagina takiliyken ve temizleyiciyi sarj ederken, sarj cihazi Gizerindeki LED kirmizi yaniyor.
Temizleyici sarj oldugunda LED yesile dontyor.

U gostergesi kapali

e Temizleyicinin sarj cihazina bagl oldugunu, sarj cihazinin bir gli¢ kaynagina
takili oldugunu ve dogru sekilde ¢alistigini dogrulayin (bkz. yukaridaki 0).
¢ Temizleyici Gzerindeki LED halen yanmiyorsa, batarya blogu arizali olabilir ve
degistirilmelidir. Asagidakileri yapin
- Temizleyiciyi sarj cihazindan ¢ikarin,
- Temizleyiciyi disarida, dogrudan giines isigindan uzakta ve bir binanin +2m
Otesinde izole edin,
- Temizleyiciyi eksiksiz bir sekilde bir Fluidra Servis Merkezi'ne tasima ile ilgili
bilgi icin saticinizla irtibat kurun.

D gostergesi aclk fakat vyanip
sonmuyor

e Sarj cihazinin dogru sekilde galistigini dogrulayin:
e Sarj cihazi diizgiin galismiyorsa, kontrol edin:

- Gug kaynagi (cikarin/takin).

- Kablonun durumu; hasar gérmusse sarj cihazini degistirin.

- Sarj cihazinin ¢ikis fisinin durumu; kontaklarda korozyon belirtileri varsa, fisi
cikardiktan sonra temizleyin veya sarj cihazini degistirin.

- Temizleyicinin kontaklarinin durumu; pinlerde korozyon belirtileri varsa,
kiicik bir firca ile temizleyin. Sarj girisini temizledikten sonra da sorun
devam ederse, bayinizle iletisime gecin.

e Temizleyici sarj edilmek (izere sarj cihazina takildiginda LED’in turuncu veya

yesil yandiginda emin olun. Bu sekilde yanmiyorsa, sarj cihazini gikarin ve
bayinizle iletisime gegin.

n gostergesi  kirmizi ‘h: yanip
sOnlyor

Bkz. "5.3.2. Batarya Hatas!".

U gostergesi birkac saniye veya
dakika boyunca turuncu vyanip
séniyor, sonra dogrudan sabit yesil
rengine déniyor ‘& — @

Sarj cihazini temizleyiciden cikarin. u gostergesi temizleyicinin sarj seviyesini
gostermek yerine kapaniyorsa, batarya eskimistir ve degistiriimesi gereklidir.
Saticinizla irtibata gegin.
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5.3. Kullanici igin uyarilar

Temizleyicinin arkasindaki gostergeler kullaniclyr uyarmak igin yanip séniiyor. Yanip sonen 15181 bulun ve asagida dnerilen
sorun giderme ¢ozlimlerini uygulayin.

o Kullanicr uyarilarina iAquaLink™ uygulamasindan da erisebilirsiniz. Bir hata kodunu uygulamadan silmek igin
Hatayi Sil segenegine basin.

5.3.1. Robotta Hata

Gosterge Yanip sonen kirmizi Aciklama: Coziimler

Giivenlik icin ¢ Temizleyici emniyete alindi.
durdurma

Lo1s e Temizleyici kartina enerji gidiyor ancak kart
- e yanit vermiyor.

iletisim Hatasi Saticiyla iletisime gegin : ali-

Sag ¢ekis motoru

Sol cekis motoru | ¢ Pisliklerin, fircalarin veya paletlerin serbest
doénmesini engellemediginden emin olun.

1s Sag cekis ¢ Akici bir déniis elde edene kadar her tekerlegi
E o S ¥ mq'tortfm_m ceyrek tur dondiriin. Akic bir dénus elde
"o o tiiketimi edene kadar tekerlekleri ters yone dondurin.

e Bu sorunu ¢ézmezse, eksiksiz bir ariza tespiti

Sol cekis icin saticiyla iletisim kurun.
motorunun
tiiketimi
¢ Filtreyi iyice temizleyin.
e Hava kabarciklarini tahliye etmek igin sallayin
Temizleyici ve yeniden suya koyun.
suyundisinda e Donglyl yeniden baslatin.
e Bu sorunu ¢dzmezse, eksiksiz bir ariza tespiti
@ i¢in saticiyla iletigim kurun.

e Pervaneyi temizlemeden oOnce cihaz

durmaya zorlayin: Sarj istasyonunun disinda,
o 1s tiim gostergeler sonene kadar (yaklasik 20

& F B E E saniye) imleci sola yonlendirin. imleci hareket
ettirerek temizleyicinin tamamen durdugunu
dogrulayin: Hicbir gostergenin yanmamasi
gerekir. Ardindan, pislik veya saclarin
pervaneyi bloke etmediginden emin olun.
Temizleme islemi suyun disinda yapilmali ve
temizleyici kuru bir ylzeye yerlestirilmelidir.

e Filtreyi iyice temizleyin.

e Bu sorunu ¢dzmezse, eksiksiz bir ariza tespiti
icin saticiyla iletisim kurun.

Motor pompasi

¢ Robot batarya seviyesi ¢ok diisiik veya WiFi
baglantisi 60 dakikadan uzun sire kesildigi
icin kapandi. Robotu en az 1 dakika sireyle
kapali tutun ve sarj ederek yeniden baslatin.

o e e IS L Yazilim Robotu sarjda tutun.

EE ok L aud & E E 3 Giincelleme Hatasi | ® Temizleyicinin Wi-Fi agina bagh oldugunu
kontrol edin (LED sabit mavi renk yanmalidir).

e GoOsterge  sabit  degilse, iAquaLink™
uygulamasini agin, temizleyiciyi segin ve
"Glncelle" segcenegine tiklayin.

o Temizleyici program sona ermeden durursa, ancak temizleyiciyi sudan cikarirken hicbir gosterge yanip
sdnmezse, gostergenin yanip sdnmeye baslamasi igin temizleyiciyi sarj edin.




5.3.2. Batarya Hatasi

iAquaLink™

Gosterge Yanip sonen kirmizi uygulamasinda Coziimler
goriintiileme

e Batarya blogu arizall ve degistirilmesi
gerekiyor.

e Sarj cihazini gikarin.

¢ Robotu dis mekanda, dogrudan glines

L 1s
E R 3 1Isigina maruz kalmayacak sekilde, bir
binanin + 2 m seviyesinde izole edin.

kirmizi e Robotun eksiksiz olarak bir
Fluidraservis merkezine nakliyesi ile
ilgili daha fazla bilgi icin saticinizla
irtibat kurun.

D Sarj hatasi
Lo 1s (cok sicak)  Sarj yerinde tespit edilen sicaklik
5

robotun sarj edilmesi igin 6nerilen
sicaklik araliginin (5°-35°C) disindadir:
kirmizi sarj hatasi Sarj konumunu degistirin.

(cok soguk)

Batarya Hatasi

e Sarj portu veya sarj cihazi lzerinde
korozyon belirtileri olup olmadigini

;i:;i:;i:;i:is' E X X X 3 . kontrol edin, kigclk bir firca ile
T e $arj hatasir temizleyin.
kirmizi e Sarj cihazi hala arizaliysa, saticinizla

irtibat kurun

Bataryada hasar, asiri 1Isinma, veya su kagagi ya da sizintisi belirtileri varsa, sarj cihazini takmayin,
bataryaya miidahale etmeyin ve saticinizla irtibat kurun.
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5.4. iAquaLink™ uygulamasina baglanti icin ariza tespit destegi

Baglanabilirlik

21

baglantisi yok (ya
da diizensiz).
iAquaLink™
uygulama
ekraninda “Baglanti
Hatasi” mesaji
gorantulenir.

“Cihazlarim”
listesinde kirmizi
bir nokta belirir

Wi-Fi sinyali zayif*

durumu Olasi nedenler Coéziimler
-
* LED * Internet baglantisini kontrol edin - Ag arizali olabilir.
yanmiyor. e Wi-Fi sinyalinin yeterince gli¢li oldugundan emin olun. Wi-
Fi sinyal gliciinli kontrol etmenin birgok yolu mevcuttur:
Cihaz sarj edilmemis - E.v Wi-Fi yonlendiricisini (kutusunu) fisten ¢ekip yeniden
fise takin.
- Tasinabilir bir bilgisayarin yardimiyla, ag baglantilarinin
durumunu goérmek igin yapilandirma paneline gidin.
. . . Tasinabilir bilgisayar Uzerinde Wi-Fi ag sinyal glicini
Cihaz yerel wifi'ye bagl kontrol edin.
geg;l ve/zeyg l(ljnternet - Bir akilli telefon veya tablet yardimiyla iAquaLink™
~ aglantisi kayboldu uygulamasini kurun. Wi-Fi ag sinyal giiciinii kontrol edin.
D Wi-Fi agi zayifsa, bir Wi-Fi yineleyici kurmayi gz éninde
e LED yaniyor, bulundurun.
ancak Wi-Fi - Wi-Fi analizine 6zel bir uygulama kullanin: iOS veya Android

sistemlerde bu tir bir cok uygulama mevcuttur.
ilk yapilandirma sirasinda, temizleyiciyi yerle Wi-Fi
yonlendiricisine (kutuya) mimkin oldugunca vyakina
yerlestirin ve yapilandirma adimlarini yeniden uygulayin
(bkz. "3.1. Robotun ilk yapilandiriimasi").

-
LED D yanip sObnmeye devam ediyorsa, bir Wi-Fi

yineleyici kurmayi gbz éniinde bulundurun.
Temizleyici sarj olmasina, baglantinin islevsel olmasina ve
gostergenin sabit olmasina ragmen nokta kirmiziysa, ekrani
yenileyin (parmaginizi yukaridan asagiya dogru kaydirarak).
Nokta yesilken: Cihaz kullanilmaya hazirdir.

e LED @ mavidir

ve hizli yanip séner.
Uygulamada

bir bilgi
goriintiileniyor.

e Bir yazilim glincellemesi

devam ediyor.

e Glncellemenin tamamlanmasini bekleyin.

*Wi-Fi sinyalinin zayif olmasi bircok nedenden kaynaklanabilir

- Yonlendirici (kutu) ile temizleyici arasindaki mesafe,

o - Yonlendirici (kutu) tipi,
- Yonlendirici (kutu) ile temizleyiciyi ayiran duvar sayisi,

- Internet erisim saglayicisi,

- vb...
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